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Einleitun
Die Firmengruppe SEW-EURODRIV

1 Einleitung
1.1  Die Firmengruppe SEW-EURODRIVE

Weltweite Prasenz

Driving the world - mit innovativen Antriebslésungen fiir alle Branchen und fir jede An-
wendung. Produkte und Systeme von SEW-EURODRIVE finden Uberall ihren Einsatz -
weltweit. Ob in der Automobil-, Baustoff-, Nahrungs- und Genussmittel oder Metall ver-
arbeitenden Industrie - die Entscheidung fur Antriebstechnik ,made by SEW-
EURODRIVE® bedeutet Sicherheit fuir Funktion und Investition.

Wir sind nicht nur in allen wichtigen Branchen unserer Zeit vertreten, wir zeigen auch
globale Prasenz: mit 12 Fertigungswerken und 67 Montagewerken in 46 Landern und
mit unserem Service, den wir als integrative Dienstleistung verstehen und unseren Qua-
litdtsanspruch adaquat fortsetzt.

Immer den richtigen Antrieb

Der richtige Partner

Das Baukastensystem von SEW-EURODRIVE bietet mit seiner millionenfachen Vari-
anz die beste Voraussetzung, den passenden Antrieb zu finden und ihn optimal zu
platzieren: individuell nach erforderlichen Drehzahl- und Drehmomentbereich, den
Platzverhaltnissen und den Umgebungsbedingungen. Getriebe und Getriebemotoren
mit einer unlbertroffen feinen Abstufung der Leistungsbereiche und damit besten wirt-
schaftlichen Voraussetzungen fur Ihre Antriebsaufgabe.

In den elektronischen Komponenten Frequenzumrichter MOVITRAC®, Antriebsumrich-
ter MOVIDRIVE® und Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® finden die Getriebemo-
toren eine Erganzung, die sich optimal in das Systemangebot von SEW-EURODRIVE
einfligt. Wie bei der Mechanik erfolgt die Entwicklung, Produktion und Montage komplett
bei SEW-EURODRIVE. Kombiniert mit der Antriebselektronik erreichen unsere An-
triebe maximale Flexibilitat.

Produkte aus dem Servo-Antriebssystem, wie beispielsweise spielarme Servogetriebe,
kompakte Servomotoren oder Mehrachs-Servoverstarker MOVIAXIS® sorgen fur Pra-
zision und Dynamik. Von Ein- oder Mehrachsapplikationen bis hin zu synchronisierten
Prozessablaufen Servo-Antriebssysteme von SEW-EURODRIVE sorgen fir eine flexi-
bel und individuelle Realisierung der Anwendungen.

Fur 6konomische, dezentrale Installationen bietet SEW-EURODRIVE-Komponenten
aus dem Dezentralen-Antriebssystem, wie beispielsweise MOVIMOT® - den Getriebe-
motor mit integriertem Frequenzumrichter oder MOVI-SWITCH® - den Getriebemotor
mit integrierter Schalt- und Schutzfunktion. Und mit den eigens entwickelten Hybridka-
beln realisiert SEW-EURODRIVE unabhéngig von Anlagenphilosophie oder Anlagen-
umfang wirtschaftlich funktionale Lésungen. Die neuesten Entwicklungen von SEW-
EURODRIVE: MOVITRANS® - Systemkomponenten fiir die kontaktlose Energieliber-
tragung, MOVIPRO® - die dezentrale Antriebssteuerung und MOVIFIT® - die neue
dezentrale Intelligenz.

Kraft, Qualitat und Robustheit vereint in einem Serienprodukt: bei SEW-EURODRIVE
realisieren Industriegetriebe mit gro’ien Drehmomenten die ganz grofien Bewegungen.
Auch hier sorgt das Baukastenprinzip fir die optimale Adaption der Industriegetriebe an
die verschiedensten Einsatzbedingungen.

Die weltweite Prasenz, das umfangreiche Produktprogramm und das breite Dienstleis-
tungsspektrum machen SEW-EURODRIVE zum idealen Partner des Maschinen- und
Anlagenbaus bei der Ldsung anspruchsvoller Antriebsaufgaben - fur alle Branchen und
Anwendungen.
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Einleitung
Produkte und Systeme von SEW-EURODRIVE

1.2

Produkte und Systeme von SEW-EURODRIVE

Die Produkte und Systeme der SEW-EURODRIVE werden in 4 Produktgruppen einge-
teilt. Diese 4 Produktgruppen sind:

1.

Getriebemotoren und Frequenzumrichter

2. Servo-Antriebssysteme
3. Dezentrale Antriebssysteme
4

Industriegetriebe

Produkte und Systeme, die Ubergreifend in mehreren Gruppen Anwendung finden, wer-
den in einer separaten Gruppe "Produktgruppeniibergreifende Produkte und Systeme"
zusammengefasst. Die folgenden Tabellen zeigen lhnen, welche Produkte und Syste-
me Sie in den jeweiligen Produktgruppen finden:

Getriebe / Getriebemotoren

Stirnradgetriebe / Stirnradge-
triebemotoren

Flachgetriebe / Flachgetrie-
bemotoren
Kegelradgetriebe / Kegelrad-
Getriebemotoren
Schneckengetriebe Schne-
cken-Getriebemotoren
SPIROPLAN®-WinkeIgetrie-
bemotoren

Antriebe fur Elektrohange-
bahnen
Getriebe-Drehfeldmagnete
Polumschaltbare Getriebe-
motoren

Verstellgetriebe / Verstellge-
triebemotoren
Aseptic-Getriebemotoren
ATEX-konforme Getriebe /
Getriebemotoren
ATEX-konforme Verstellge-
triebe / Verstellgetriebemo-
toren

1. Getriebemotoren und Frequenzumrichter

Motoren

.

Asynchrone Drehstrommo-
toren / Drehstrom-Bremsmo-
toren

Polumschaltbare Drehstrom-
motoren / Drehstrom-Brems-
motoren
Energiesparmotoren
Explosionsgeschitzte Dreh-
strommotoren / Drehstrom-
Bremsmotoren
Drehfeldmagnete
Einphasenmotoren / Einpha-
sen-Bremsmotoren
Asynchrone Linearmotoren

Frequenzumrichter

Frequenzumrichter
MOVITRAC®
Antriebsumrichter
MOVIDRIVE®

Steuerungs-, Technologie-
und Kommunikationsoptionen
fur Umrichter

2. Servo-Antriebssysteme

Servogetriebe / Servogetriebe-
motoren

Servomotoren

Servo-Antriebsumrichter / Ser-
voverstarker

Spielarme Servoplanetenge-
triebe / Planetengetriebemo-
toren

Spielarme Servo-Kegelradge-
triebe / Kegelrad-Getriebemo-
toren

Explosionsgeschutzte Servo-
getriebe / Servogetriebemo-
toren

Asynchrone Servomotoren /
Servo-Bremsmotoren
Synchrone Servomotoren /
Servo-Bremsmotoren
Explosionsgeschutzte Servo-
motoren / Servo-Bremsmo-
toren

Synchrone Linearmotoren

Servo-Antriebsumrichter
MOVIDRIVE®
Mehrachs-Servoverstarker
MOVIAXIS®

Steuerungs-, Technologie-
und Kommunikationsoptionen
flr Servo-Antriebsumrichter
und Servoverstarker
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Einleitun
Produkte und Systeme von SEW-EURODRIV

3. Dezentrale Antriebssysteme
Dezentrale Antriebe Kommunikation und Kontaktlose Energieiibertra-
Installation gung
«  MOVIMOT®-Getriebe- « Feldbus-Schnittstellen . MOVITRANS®-System
motoren mit integriertem » Feldverteiler fur die — Stationare Komponenten
Frequenzumrichter dezentrale Installation zur Energieeinspeisung
«  MOVIMOT®-Motoren/Brems-  + MOVIFIT®-Produktfamilie — Mobile Komponenten zur
motoren mit integriertem —  MOVIFIT®-MC zur Energieaufnahme
Frequenzumrichter Ansteuerung von — Linienleiter und Installati-
«  MOVI-SWITCH®-Getriebe- MOVIMOT~-Antrieben onsmaterial
motoren mit integrierter —  MOVIFIT®-SC mit
Schalt- und Schutzfunktion integriertem elektro-
«  MOVI-SWITCH®- nischen Motorschalter
Motoren/Bremsmotoren mit - MOVIFIT®-FC mit
integrierter Schalt- und integriertem Fre-
Schutzfunktion quenzumrichter
* Explosionsgeschitzte
MOVIMOT™- und MOVI-
SWITCH®-Getriebemotoren

4. Industriegetriebe

Stirnradgetriebe
Kegelstirnradgetriebe
Planetengetriebe

Produktgruppeniibergreifende Produkte und Systeme

+ Bedien-Terminals
* Antriebnahes Steuerungssystem MOVI-PLC®

Erganzend zu den Produkten und Systemen bietet Ihnen SEW-EURODRIVE ein um-
fangreiches Programm an Dienstleistungen an. Diese sind beispielsweise:

» Technische Beratung

* Anwender-Software

» Seminare und Schulungen

» Umfassende technische Dokumentation
+  Weltweiter Kundendienst und Service

Besuchen Sie uns auf unserer Homepage:

— www.sew-eurodrive.com
Eine Vielzahl an Informationen und Dienstleistungen erwartet Sie dort.
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Einleitung
Weiterfihrende Dokumentation

1.3 Weiterfiihrende Dokumentation

Inhalt dieser Druckschrift
Dieser Preiskatalog / Katalog beschreibt ausfiihrlich folgende Produktgruppen von
SEW-EURODRIVE:

Drehstrommotoren der Baureihe DR

Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL
Drehstrommotoren der Baureihe DT56, DR63, DV250/280
Optionen und Zubehor der Motoren

Dieser Preiskatalog / Katalog bieten Ihnen folgende Informationen:

Typenbezeichnungen

Produktbeschreibungen

Projektierungshinweise

Technische Daten

Technische Daten Optionen und Zusatzausfuhrungen

Wichtige Hinweise zu den Malblattern

Mafblatter

Informationen zu den Bremsen von SEW-EURODRIVE

Informationen zu konfektionierten Kabeln

Beim Preiskatalog — Preise und Mehrpreise der Optionen und Zusatzausflihrungen

Ergédnzende Druckschrift
Die fur die Projektierung von Antrieben notwendigen Motor-Umrichterkombinationen so-
wie die dynamischen und thermischen Grenzkennlinien sind im Handbuch "DR-Dreh-
strommotoren” zu finden. Dieses Handbuch ist eine inhaltliche Erganzung des vorlie-
genden Katalogs.

Inhalt des Handbuchs ist:

Motor-Umrichterzuordnung DRL-MOVIDRIVE®
Dynamische und thermische Grenzkennlinien DRL-MOVIDRIVE®

Motor-Umrichterzuordnung DRL-MOVIAXIS®;, PWM = 4 kHz; Uz=565V und
UZk=750 \%

Dynamische und thermische Grenzkennlinien DRL-MOVIAXIS®: PWM = 4 kHz;
U£=565 V und Uz=750 V

Motor-Umrichterzuordnung DRL-MOVIAXIS®;, PWM = 8 kHz; Uz=565V und
UZk=750 \%

Dynamische und thermische Grenzkennlinien DRL-MOVIAXIS®: PWM = 8 kHz;
U£=565 V und Uz=750 V
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Produktnamen und Warenzeiche

S Q

Weiterfiihrende Dokumentation n
Erganzend zu dem vorliegenden Motorenkatalog erhalten Sie von SEW-EURODRIVE
den Preiskatalog / Katalog

* DR-Getriebemotoren
+  CMP-Servomotoren
» Synchrone Servogetriebemotoren

Die Preiskataloge und Kataloge bieten Ihnen folgende Informationen:
* Produktbeschreibungen

» Typenbezeichnungen

* Projektierungshinweise Antriebe und Getriebe

» Darstellung der Bauformen

» Erlauterungen zu den Bestellangaben

» Konstruktions- und Betriebshinweise

» Wichtige Hinweise zu den Tabellen und MaRblattern

» Darstellung der Ausfuhrungsarten

+ Ubersicht tber die geometrisch maglichen Kombinationen

» Auswahltabellen Getriebemotoren

+ Malblatter Getriebemotoren

» Technische Daten

+ Beim Preiskatalog — Preise und Mehrpreise der Optionen und Zusatzausfilhrungen

Beachten Sie bitte unser komplettes Angebot an technischer Dokumentation auf un-
serer Homepage:

www.sew-eurodrive.com

1.4 Produktnamen und Warenzeichen

Die in diesem Katalog genannten Marken und Produktnamen sind Warenzeichen oder
eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Titelhalter.

1.5 Urheberrechtsvermerk

© 2009 — SEW-EURODRIVE. Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche — auch auszugsweise — Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sonsti-
ge Verwertung verboten.
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Allgemeine Produktbeschreibung
DR.-Drehstrommotoren

2 Allgemeine Produktbeschreibung
2.1 DR.-Drehstrommotoren

Gerdusche

Lackierung
DR-Motoren

Alle Motoren von SEW-EURODRIVE unterschreiten die zulassigen Schall-Leistungspe-
gel, die in der IEC/EN 60034-9 festgelegt sind.

Die DR-Motoren werden standardmafig im Farbton Maschinenlack "blau / grau" / RAL
7031 nach DIN 1843 lackiert. Die asynchronen Servomotoren der Baureihe DRL kén-
nen mehrpreisfrei auch im Farbton Maschinenlack "schwarz" / RAL 9005 nach DIN 1843
lackiert geliefert werden. Auf Wunsch sind andere Farbtone und Sonderlackierungen
mdglich.

Oberfldchen- und Korrosionsschutz

Alle Motoren von SEW-EURODRIVE kénnen auf Wunsch auch in besonders oberfla-
chengeschutzter Ausfiihrung fiir Anwendungen in sehr feuchter oder aggressiver Um-
gebung geliefert werden.

Luftzutritt und Zugénglichkeit

Bremsmotoren

Umrichterbetrieb

Achten Sie beim Anbau der Motoren und Bremsmotoren an die Arbeitsmaschine darauf,
dass in axialer und radialer Richtung ausreichend Platz fiir ungehinderten Luftzutritt und
fur die Wartung der Bremse vorhanden ist. Beachten Sie hierzu auch die Hinweise in
den Motormaliblattern.

Die Motoren werden auf Wunsch mit integrierter mechanischer Bremse geliefert. Die
Bremse von SEW-EURODRIVE ist eine gleichstromerregte Elektromagnetscheiben-
bremse, die elektrisch 6ffnet und durch Federkraft bremst. Bei Stromunterbrechung fallt
die Bremse prinzipbedingt automatisch ein. Sie erfillt damit grundlegende Sicherheits-
anforderungen. Die Bremse kann bei Ausrustung mit Handltftung auch mechanisch ge-
offnet werden. Dabei wird entweder ein Handhebel, der selbsttatig zurtiickspringt, oder
ein Gewindestift, der feststellbar ist, mitgeliefert. Angesteuert wird die Bremse von einer
Bremsenansteuerung, die entweder im Anschlussraum des Motors oder im Schalt-
schrank untergebracht ist.

Ein wesentliches Merkmal der Bremsen ist die sehr kurze Bauweise. Das Bremslager-
schild ist gleichzeitig Teil des Motors. Die integrierte Bauweise des Bremsmotors von
SEW-EURODRIVE erlaubt besonders Platz sparende und robuste Losungen.

Die DRS-/DRE-/DRP-Motoren sind mit den bewahrten Frequenzumrichtern von SEW-
EURODRIVE der Baureihen MOVIDRIVE®, MOVITRAC®, MOVIFIT® und MOVIMOT®
und neu mit MOVIPRO® einsetzbar.

Die asynchronen Servomotoren DRL werden mit den Antriebsumrichtern der Baureihe
MOVIDRIVE® und den Mehrachs-Servoverstarkern MOVIAXIS® betrieben.

Internationale Méarkte

Auf Wunsch liefert SEW-EURODRIVE von UL registrierte Motoren bzw. von CSA zerti-
fizierte Motoren mit Anschlussbedingungen gemaR CSA- und NEMA-Vorschriften.

Fir den japanischen Markt bietet SEW-EURODRIVE Motoren gemaR JIS-Norm an. Bei
Bedarf fragen Sie bitte Ihren zustandigen Vertriebsberater.
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Allgemeine Produktbeschreibung
Energiesparmotoren der DR-Motorenbaureihe

2.2 Energiesparmotoren der DR-Motorenbaureihe

SEW-Energiesparmotoren nutzen alle Méglichkeiten

SEW-EURODRIVE nutzt seit dem Jahr 2002 Rotoren mit gegossenem Kupferkafig flr
die Herstellung von Energiesparmotoren.

Die Vorteile dieser innovativen Kupferdruckgusstechnik kommen mit der DR-Motoren-
reihe nun dem gesamten Motorenspektrum zu Gute.

Durch eine baugrdéflen- und materialoptimierte Konstruktion lassen sich Standard-,
Energiespar- und Premium-Motoren erstmals in einer Baureihe zusammenfihren.

Dadurch mussen keine unterschiedlichen Motortypen oder Baureihen eingesetzt wer-
den und es gibt keine abweichenden Zusatzausfiihrungen und Optionen.

Die DR-Motoren sind im Hinblick auf die vorhandenen und absehbaren, nationalen und
internationalen Gesetze und Vorschriften als Energiesparbaukasten konzipiert, konstru-
iert und entwickelt worden. Sie nutzen konsequent die Vorteile eines Baukastens mit
Teilewieder- und Mehrfachwendung um einfach, sicher und unkompliziert die Stufen der
Wirkungrade zu erreichen.

Voluntary Agreement

EFF2

EFF1

Premium

Der Verband der Europaischen Hersteller von Elektromotoren CEMEP hat mit der Ge-
neraldirektion Energie der Europaischen Kommission vereinbart, dass alle 2- und 4-po-
ligen Niederspannungs-Drehstrommotoren von 1 bis 100 kW entsprechend ihres Wir-
kungsgrades klassifiziert und auf dem Typenschild sowie in den Katalogen gekenn-
zeichnet werden. Hierbei wird zwischen den Klassen EFF3, EFF2 und EFF1 unterschie-
den.

EFF3 bezeichnet Motoren ohne besondere Wirkungsgradanforderung. Mit EFF2 wer-
den die im Wirkungsgrad verbesserten Motoren und mit EFF1 die hoch effizienten Mo-
toren bezeichnet.

SEW-EURODRIVE hat von 1997 an der Ausgestaltung der freiwilligen Ubereinkunft mit-
gestaltet und hat sich aktiv fur die Verlangerung des Voluntary agreements im Jahre
2005 eingesetzt und das Ubereinkommen im Jahre 2006 gegengezeichnet.

Die Zahlenwerte der Wirkungsgrade werden anhand des in der IEC 60034 T2 (1972)
beschriebenen Verfahrens auf Grundlage der pauschalen Annahme von 0,5 % Zusatz-
verlusten bestimmt.

Die Drehstrommotoren DRS der MotorgréRen 80M bis 225MC erfilllen die Anforde-
rungen der Wirkungsgradklasse EFF2.

Die Drehstrommotoren DRE der Motorgréften 90M bis 225MC erflillen die Anforde-
rungen der Wirkungsgradklasse EFF1.

In der freiwilligen Ubereinkunft von 1998 sind noch keine Motoren einer Preminumklas-
se vorgesehen. Die vierpoligen Drehstrommotoren DRP der MotorgréRen 90L bis
225MC uberschreiten die Anforderungen der Wirkungsgradklasse EFF1 deutlich.

Sie sind damit Energiesparmotoren der Premium-Efficiency-Wirkungsgradklasse.

Die europaischen Hersteller von Drehstrom-Asynchronmotoren sind Ubereingekom-
men, ab dem Frihjahr 2009 die Kennzeichnung der Motoren nicht mehr anhand des Vo-
luntary Agreements durchzufiihren, sondern die neue Klassifizierung nach IEC 60034-
30 mit IE1, IE2 und IE3 in den Vordergrund zu ricken.

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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EuP-Richtlinie

Allgemeine Produktbeschreibung
Energiesparmotoren der DR-Motorenbaureihe

Die europaische Kommission hat im Jahre 2005 eine Richtlinie mit Vorschriften tber
den zuladssigen Verbrauch an Energie durch Produkte erlassen. Die Richtlinie
2005/32/EG - Energy Using Products - behandelt im Los 11 auch die Drehstrom-Asyn-
chronmotoren.

Nachdem nun das Ergebnis einer Studie im Auftrag der EU-Kommission zur bestmoég-
lichen Ausgestaltung vom Drehstrom-Asynchronmotoren voragt, wurde im Winter
2008 / 2009 die Durchfiihrungsverordnungen in Brissel erarbeitet.

Darin wird der Verkauf von Motoren mit Standardwirkungsgraden verboten und ein Min-
destwirkungsgrad in der H6he von IE2 ab dem 16.06.2011 vorgeschrieben. Ebenfalls
beschlossen sind zwei weitere Stufen der Erhéhung des Mindestwirkungsgrades von
Drehstrom-Asynchronmotoren auf Preminumlevel.

Ab dem 01.01.2015 missen Motoren ab einer Leistung von 7,5 kW den Level IE3 und
ab dem 01.10.2017 die Motoren ab einer Leistung von 0,75 kW den Level IE3 im Netz-
betrieb erfillen. Ausgenommen davon sind Motoren der Klasse IE2, die am Fre-
quenzumrichter betrieben werden.

In der Durchfuihrungsverordnung zur EuP-Richtline wird Bezug genommen zu den neu-
en Teilen der IEC 60034. Im Teil T30 (siehe nachstehend) werden die Klassifizierung
und Mindestwerte der Wirkungsgrade auf internationaler Ebene beschrieben. Im neuen
Teil T2-1 wird das Verfahren zur Bestimmung des Zahlenwertes des Wirkungsgrads
neu geregelt.

Die Energiesparmotoren DRE und DRP erfiillen die Vorgaben und Werte, die sich aus
den Bestimmungen der IEC 60034 2-1 und -30 ableiten.

Auf die Kennzeichnung der Motoren mit dem EFF1-Logo wird verzichtet.

IEC 60034 T2-1 (2007)

IEC 60034 T30

Der Teil 2-1 der IEC 60034 beschreibt weiterhin die Art und Weise, wie der Wirkungs-
grad eines Drehstrom-Asynchronmotors messtechnisch zu bestimmen ist.

Das Besondere am Teil 2-1 ist die Anderung bei der Bestimmung der Zusatzverluste.
Der pauschale Ansatz mit 0,5 % wird nicht mehr praktiziert. Ein leistungsabhangiger
Wert in der GroRe von 3,5 % bei kleinen Leistungen bis hinab zu 0,5 % bei groflen Mo-
toren ist an die Stelle getreten.

Damit sieht es zahlenmaRig so aus, als ob der Motor schlechter geworden ware, obwohl
nur der pauschalierte Anteil gedndert wurde. Am Motor selbst wurde keinerlei Bauteil
verandert und der Energieverbrauch hat sich nicht geandert.

Mit dem Teil 30 der IEC 60034 ist es nach einem langjahrigen Nebeneinander verschie-
dener normativer Ansatze gelungen eine international einheitliche Art der Einteilung von
Wirkungsgraden zu vereinbaren.

Diese Klassifizierung wird, ahnlich der Schutzartenkennzeichnung mit IP, auf einer Ein-
teilung mit IE beruhen. Die Abkulrzung IE steht fur "International Efficiency".

Aktuell sind drei Klassen beschrieben:
» |E1= Standard Efficiency = EFF2

» |E2= High Efficiency = EFF1

* |E3= Premium Efficiency

Die Mindestwirkungsgrade sind definiert fir die Klassen IE1, IE2 und IE3 bei 50 Hz und
bei 60 Hz, 2-, 4- und 6-polig in dem Leistungsbereich 0,75 kW bis 375 kW. Damit liegt
nun zum ersten Mal ein fur Verbraucher, Hersteller und Gesetzgeber vereinbartes
Normenpapier vor.
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Energiesparmotoren der DR-Motorenbaureihe

MEPS 2006

USA, Kanada

DRS-Motoren

In den technischen Datentibersichten der DRS-, DRE- oder DRP-Motoren (siehe Seite
44 ff) finden sich die Werte der Wirkungsgrade nach IEC 60034-30.

Der gemeinsam von den Lander Australien und Neuseeland gesetzlich verankerte Min-
destwirkungsgrad (MEPS) gilt seit 1. April 2006 in Australien und seit dem 1. Juni 2006
in Neuseeland.

Er schreibt fir 2-, 4-, 6- und 8-polige Motoren von 0,75 kW (1hp) bis 185 kW (250 hp)
Zahlenwerte und Messmethodiken des Wirkungsgrades vor.

Bis 0,55 kW sind keine Vorschriften erlassen und damit sind die DRS-Motoren bis ein-
schliellich dieser Leistung zugelassen.

Ab 0,75 kW entsprechen die vorgeschriebenen Werte des Wirkungsgrades denen der
europaischen EFF1-Motoren.

Die DRE-Motoren und die hoherwertigen DRP-Motoren erfiillen die gesetzlichen Vorga-
ben und wurden von der Authorisierungsbehdrde anerkannt.

Unteilbare Getriebemotoren sind von den Vorschriften ausgenommen und damit kon-
nen die SPIROPLAN®-Getriebemotoren W30 (auch als WA30, WF30, WAF30) und die
Stirnrad-Getriebemotoren R17 (auch als RF17, RZ17) mit Motoren der Leistungen
0,75 kW und 1,1 kW in der Ausfiihrung DRS gesetzeskonform geliefert werden.

Die Ubersicht der zugelassenen Motoren findet sich in Internet unter Link:
http://www.energyrating.gov.au/appsearch/motors.asp mit Auswahl von SEW-
EURODRIVE.

Eine Registrierung der Drehstrommotoren bei UL (Underwriters Laboratory) ist flir den
US-amerikanischen Markt hinsichtlich einer geringeren Pramie fur die Feuerversiche-
rung vorteilhaft.

Far den kanadischen Markt ist die Zulassung der Motoren bei der CSA (Canadian Stan-
dard Association) vorgeschrieben.

Die Motoren der Baureihe DR haben folgende Zulassungen:
» UL (als recognized component UR) und
+ CSA.

Damit sind die 4-poligen DRS-Motoren in den nachstehenden Ausflihrungen fiir Liefe-
rungen in die USA und nach Kanada verflgbar.

Motorausfiihrung USA Kanada

IEC-FuBmotoren 0.37 kW — 3.7 kW 0.37 kW - 3.7 kW

(IM B3 und ahnlich) (0,5 hp—5hp) (0,5hp—>5hp)

IEC-Flanschmotoren 0.37 kW — 55 kW 0.37 kW — 3.7 kW

(IM B5 und ahnlich) (0,5 hp—75hp) (0,5hp—>5hp)

. 0.37 kW — 55 kW 0.37 kW — 3.7 kW

Getriebemotoren (0.5 hp — 75 hp) (0,5 hp — 5 hp)
DRS-Motoren in FuBausfihrung von 0.75 kW — 3.7 kW (1 hp — 5 hp)
sind im NEMA-Design C ausgeflhrt und damit von den Energiespar-

vorschriften ausgenommen.

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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Allgemeine Produktbeschreibung
Energiesparmotoren der DR-Motorenbaureihe

DRE- und DRP-
Motoren

Brasilien

Sidkorea

Die Energiesparmotor-Zulassung fir die 4-poligen DRE- und DRP-Motoren fiir die USA
und Kanada ist vorhanden.

Motorausfitihrung USA Kanada

Verpflichtung gemaf EPAct 1992 DRE:
DRE: ;

4 KW — 45 KW 4 kW - 45 kW

IEC-Fumotoren (5.5 hp — 60 hp) (5.5 hp—60 hp)
(IM B3 und &hnlich) : SRP, P DRP:

4 KW — 37 kW 2 kW - 37 kW

(5.5 hp — 50 hp) (5.5 hp — 50 hp)
keine Verpflichl:t)tgg., moglich sind: DRE:

) 4 KW — 45 kW

IEC-Flanschmotoren O'(715th\igg f] k;N (5.5 hp — 60 hp)
(IM B5 und &hnlich) ‘I’DRP_ P DRP:

0.75 kW — 37 kW 2 kW - 37 kW

(1 hp — 50 hp) (5.5 hp —50 hp)
keine VerpflichSngwlg., mdglich sind: DRE:

0.75 kW — 45 kW (g KA )

Getriebemotoren (1 hp —60 hp) ’ ISRP' P
DRP: '

0.75 kW — 37 kW 4 kW - 37 kW

(1 hp - 50 hp) (5.5 hp — 50 hp)

DRE- / DRP-Motoren in FuRausfiihrung von 0.75 kW — 3.7 kW
(1 hp — 5 hp) kénnen auf freiwilliger Basis umgesetzt werden.

Die Anforderungen verscharfen sich
* inden USA am 19.12.2010
» in Kanada am 01.01.2011.

Da dieser Preiskatalog / Katalog nur die Datentabellen der 50-Hz-Motoren enthalt, wen-
den Sie sich bitte bei aktuellen Bedarf an lhren Ansprechpartner von SEW-
EURODRIVE.

In Brasilien andern sich die Energiesparvorschriften zum 08.12.2009.

Bis dahin kdnnen alle DRS-Motoren geliefert werden. Ab Dezember 2009 mussen die
Motoren mit Leistungen von 0,75 kW (1 cv) und gréRer mit verbesserten Wirkungsgra-
den geliefert werden. Die DRE-Motoren erfullen diese Forderungen.

Da dieser Preiskatalog / Katalog nur die Datentabellen der 50-Hz-Motoren enthalt, wen-
den Sie sich bitte bei aktuellen Bedarf an lhren Ansprechpartner von SEW-
EURODRIVE.

In Stdkorea wird die Energiesparvorschrift zum 01.01.2010 verpflichtend.

Dann mussen die Motoren mit Leistungen von 0,75 kW (1 hp) und gréRRer mit verbes-
serten Wirkungsgraden geliefert werden. Die DRE-Motoren erflllen diese Forderungen.

Da eine besondere Kennzeichnung der Motoren vorgeschrieben ist, bitte wir bei Bestel-
lung der DRE-Motoren fiir Lieferung nach Siidkorea um entsprechende Angabe.

Da dieser Katalog nur die Datentabellen der 50-Hz-Motoren enthalt, wenden Sie sich
bitte bei aktuellen Bedarf an lhren Ansprechpartner von SEW-EURODRIVE.
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Allgemeine Produktbeschreibung 2
Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL

Volksrepublik Seit dem 18.01.2008 muissen Drehstrom-Asynchronmotoren, die in die Volksrepublik
China China geliefert werden, den Mindestwirkungsgradvorschriften entsprechen.

Bis zum 01.07.2011 reicht dabei ein Motor der Klasse EFF2 / IE1 aus. Danach muss es
ein Motor der Klasse EFF1 / IE2 sein.

Da eine besondere Kennzeichnung der Motoren vorgeschrieben ist, bitte wir bei Bestel-
lung der DRE-Motoren fur Lieferung in die Volksrepublik China um entsprechende An-
gabe.

Da die Zulassung der DR-Motoren in Vorbereitung ist, wenden Sie sich bitte bei aktu-
ellen Bedarf an Ihren Ansprechpartner von SEW-EURODRIVE.

2.3 Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL

Asynchrone Servomotoren sind das Bindeglied zwischen den klassischen Drehstrom-
Asynchrommotoren fir Netz- und Umrichterbetrieb und den héchst dynamischen syn-
chronen Servomotoren mit Permanentmagneten.

DRL-Motoren Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL sind ein Antriebspaket, gebildet aus den
vielfaltigen Mdglichkeiten des DR-Motorbaukastens.

Das Antriebspaket enthalt in der Grundausfuihrung immer

» einen Geber, Sinussignale und mit elektronischem Typenschild,
» den thermischen Motorschutz,

» ein Dynamikpaket,

» einen groRRzlgigen Anschlussbereich,

» eine optimale Auspragung der Wicklung hinsichtlich Drehzahl.
Hinzuwahlbar sind je nach Anwendung und Erfordernis der Applikation-
» ein Fremdlufter,

» der Anschluss Uber Steckverbinder anstelle Klemmenkasten,

» die Temperaturerfassung,

* und anderes mehr.

Anstelle der Elemente der Grundausfiihrung kénnen Alternativen ausgesucht werden,
z. B. anstelle des Sinusgebers einen Absolutwertgeber.
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Dynamik

Drehzahlen

Allgemeine Produktbeschreibung
Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL

Drehstrommotoren im Netzbetrieb bringen in der Regel eine Uberlastfahigkeit wahrend
des Anlaufs der Motoren von 160 % — 180 % des Nenndrehmoments mit sich.

Wird der Motor am leistungsgleichen Umrichter betrieben, so stehen in der Regel vom
Umrichter 150 % Strom, und damit grob gerechnet auch 150 % Moment fiir 60 Sekun-
den wahrend des Anlaufes des Motors zur Verfiigung. Wahlt man einen gréReren Um-
richter, kann der Umrichter einen héheren Strom und damit theoretisch auch mehr
Moment zur Verfligung stellen. Gepruft werden muss aber die mechanische Bestandig-
keit des Motors gegen die Uberlast, die eventuell die zuldssigen Grenzwerte erreicht
oder Uberschreitet.

Synchrone Servomotoren und die passenden Umrichter sind konstruktiv grundsatzlich
auf eine hohe kurzzeitige Uberlastfahigkeit ausgelegt. Dabei werden Ublicherweise
durchaus Werte von 400 % Nenndrehmoment und mehr erreicht und zugelassen.

Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL sind mechanisch so hochwertig konstru-
iert und bemessen, dass dynamische Uberlastwerte erreicht werden kénnen, die tber

den klassischen Werten des Asynchronmotors im Netz- oder Umrichterbetrieb liegen
und fast die Werte des synchronen Servomotors erreichen.

SEW-EURODRIVE realisiert die DRL-Motoren in zwei Dynamikpaketen:

Paket Uberlastfahigkeit zu Nenndrehmoment
Dynamik 1 (D1) 190 % — 220 %
Dynamik 2 (D2) 300 % — 350 %

Entsprechend des gewahlten Dynamikpaketes werden die Angaben auf dem Typen-
schild des Motor ausgewiesen.

Die DRL-Servomotoren bietet SEW-EURODRIVE mit folgenden vier Bemessungsdreh-
zahlen:

* 1200 1/min
* 1700 1/min
« 2100 1/min
» 3000 1/min

Die Bemessungsdrehzahl kennzeichnet den Beginn der Feldschwéachung im Umrichter-
betrieb.
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Umrichterkombinationen

Inbetriebnahme

Die DRL-Motoren sind fiir den Betrieb an den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE® und
den Servo-Verstarkern MOVIAXIS® bestmdglich angepasst.

In den Auswahldiagrammen stehen in der Regel mehrere Umrichtergréf3en zur Verfu-
gung. Aus den Applikationsdaten und der Projektierung ergibt sich die GréRe des Um-
richters, der optimal passt.

Beispiel eines Auswahldiagramms fir den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® (Dyna-
mische und thermische Grenzkennlinie):

DRL 13254 n =1700 1/min 150%IN
160

I

140 -

[16] \ [17] [4]
v

120 foebmm
[15] \

100 \

\ (3]
80

60

Min Nm

40 -

20

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500
nin 1/min
63860axx

[11 S1-Kennlinie [14]  7.5-kW-Umrichterleistung
[2] S1-Kennlinie mit Fremdlufter [158] 11-kW-Umrichterleistung
[3] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 1 [16] 15-kW-Umrichterleistung
[4] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 2 [17] 22-kW-Umrichterleistung

Eine komfortable Inbetriebnahme der DRL-Motoren am Antriebsumrichter
MOVIDRIVE® ist besonders mit den Gebern mdglich, die ein elektronisches Typen-
schild enthalten.

Das Typenschild der folgenden Geber enthalt alle antriebsnahen Daten, die zu Beginn
der Inbetriebnahme aus dem Geber in den Antriebsumrichter hochgeladen werden:

+ die inkrementellen Geber ES7S, EG7S
» die Absolutwertgeber AS7TW, AG7W.
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Allgemeine Produktbeschreibung
Korrosions- und Oberflachenschutz

2.4 Korrosions- und Oberflichenschutz

Allgemein

Fir den Betrieb der Motoren unter besonderen Umweltbedingungen bietet SEW-
EURODRIVE optional verschiedene Schutzmaflinahmen an.

Die Schutzmalinahmen setzen sich aus zwei Gruppen zusammen:
* Korrosionsschutz KS
* Oberflachenschutz OS

Fur die Motoren bietet dann eine Kombination aus Korrosionsschutz KS und Oberfla-
chenschutz OS die optimale Schutzmaflinahme.

Ergédnzend sind optional noch besondere Schutzmallinahmen fiir die Abtriebswellen
maoglich.

Korrosionsschutz KS

Der Korrosionsschutz KS fur Motoren setzt sich aus folgenden MaRnahmen zusammen:

» Alle Befestigungsschrauben, die betriebsmafig geldst werden, sind aus nicht ros-
tendem Stahl.

» Die Typenschilder sind aus nicht rostendem Stahl.
« Verschiedene Motorenteile werden mit einem Uberzugslack versehen.

» Die Flanschanlageflachen und die Wellenenden werden mit einem temporaren Rost-
schutzmittel behandelt.

» Zuséatzliche MaRnahmen bei den Bremsmotoren.

Ein Aufkleber mit dem Schriftzug "KORROSIONSSCHUTZ" auf der Lifterhaube kenn-
zeichnet die Sonderbehandlung.

HINWEIS

Folgende Motoroptionen kénnen nicht mit Korrosionsschutz KS geliefert werden:
+ Fremdlifter /V
» wellenzentrierte Geber /ES, /ES7, /EG, /EG7, [EV7, IAS, IAS7, IAG, IAG7, /AV7
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Einsatztemperaturen

Oberflachenschutz OS
Optional zum Standard-Oberflachenschutz sind die Motoren und Getriebe mit dem
Oberflachenschutz OS1 bis OS4 erhaltlich. Ergdnzend kann zusatzlich noch die Son-
dermallnahme "Z" durchgefiihrt werden. Die Sondermalinahme "Z" bedeutet, dass vor
dem Lackieren grof3e Konturvertiefungen mit Kautschuk ausgespritzt werden.

Oberflichen- Schichtaufbau Regel- ) )
schutz - 1 Ve 91 §ch|cht- geeignet fiir
ariante ariante dicke [um]
normale Umweltbedingungen
1 x Tauchgrundierung Relatiyg Luftfeuchte unter 90%
Standard 1 x Einkomponenten-Decklack 70 Oberflachoentemperatur bis
max. 120°C
Korrosivitatskategorie C12
1 x Tauchgrundierung geringe Umweltbelastung
1 x Zweikomponenten- * 1 x Tauchgrundierung Relative Luftfeuchte max. 95%
081 Grundschicht * 1 x Zweikomponenten- 120 - 180 Oberflachentemperatur bis
1 x Zweikomponenten- High-Solid-Decklack max. 120°C
Decklack Korrosivitatskategorie c22
1 x Tauchgrundierung
1 x Zweikomponenten- * 1 x Tauchgrundierung mittlere Umweltbelastung
High-Solid-Grundschicht * 1 xZweikomponenten- Relative Luftfeuchte bis 100%
0S2 1 x Zweikomponenten- High-Solid-Grundschicht 160 — 250 Oberflachentemperatur bis
Grundschicht * 1 x Zweikomponenten- max. 120°C
1 x Zweikomponenten- High-Solid-Decklack Korrosivitatskategorie c3?
Decklack
1 x Tauchgrundierung * 1 x Tauchgrundierung
1 x Zweikomponenten- * 1 x Zweikomponenten- hohe Umweltbelastung
High-Solid-Grundschicht High-Solid-Grundschicht Relative Luftfeuchte bis 100%
0S3 2 x Zweikomponenten- * 1 x Zweikomponenten- 210 - 320 Oberflachentemperatur bis
Grundschicht Grundschicht max. 120°C
1 x Zweikomponenten- * 1 x Zweikomponenten- Korrosivitatskategorie C42
Decklack High-Solid-Decklack
1 x Tauchgrundierung * 1 x Tauchgrundierung sehr hohe Umweltbelastung
2 x Zweikomponenten- * 2 x Zweikomponenten- Relative Luftfeuchte bis 100%
0S4 Epoxyd-Grundschicht Epoxyd-Grundschicht 260 — 380 Oberflachentemperatur bis
2 x Zweikomponenten- * 1 xZweikomponenten- max. 120°C
Decklack High-Solid-Decklack Korrosivitatskategorie C5-12

1 Die angewandte Variante ist derzeit abhangig von der Farbe des Decklacks
2 gemal DIN EN ISO 12944-2

2.5 Einsatztemperaturen

Die Motoren der DR-Baureihe sind fiir den Einsatz in einem Temperaturbereich von
-20 °C bis +40 °C vorgesehen.

Wenn die Motoren aulRerhalb des angegebenen Temperaturbereichs betrieben werden,
halten Sie bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.
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Die Motoren auf einen Blick

2.6 Die Motoren auf einen Blick
DR.-Motoren, 50 Hz, 2-polig

Motortyp DRS DRE DRP
Py [kW] ny _ Py [kW] ny ¥ Py [kW] ny i Mot
MyINm]  [t/min] 'EKIasse  piiNm]  ptiming 'EKI3SSe piiNm] | (iming EKIaSSe | i04kam?)
0.55
DR.71M2 s 2810 - - - - - - - 71
0.75
DR.80S2 00 2800 IE1 - - - - - - 14.9
11 0.75 0.75
DR.80M2 o 2840 IE1 N 2890 IE2 Soe 2890 IE3 215
15 11 11
12 2830 IE1 sos | 2870 IE2 sos | 2870 IE3
DR.90M2 | o 35.5
- - - 2 2830 IE2 - - -
22
DR.90L2 22 2820 IE1 - - - - - - 435
18’ ] 2820 IE1 3% 2880 IE2 ;? 2830 IE3
DR.100M2 : : > 56
- - - - - - 22 2880 IE3
DR.100L2 - - - 13 1 2850 IE2 - - - 68
4 3
DRAOOLCZ o 2900 IE1 - - - o 2920 IE3 90
DR.112M2 4 2900 IE1 4 2900 IE2 3 2920 IE3 13
. 13.2 13.2 9.8
55 55 4
DR.132S2 5 2890 IE1 5o 2890 IE2 i 2910 IE3 146
75 75
e IE1 2020 IE2 - - -
DRA32M2 " 2900 255
9.2 IE1 - - - - - -
30.4
92 5.5
DR.132MC2 - - - s 2900 IE2 2o 2950 IE3 340
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DR.-Motoren, 50 Hz, 4-polig

Motortyp DRS DRE DRP

ﬂﬁ[[ﬁvn!} [1I?#in] e :n:[[mﬂ [1/?#in] et ﬂ:fﬁﬂ [1/r|l#in] Pk [10ihlll(‘)gtm2]
DR.56M4 siehe technggﬂg ?Ii);;en DT56M4 _ _ _ _ _ _
DR.56L4 siehe technissgil:: 3D937ten DT56L4 _ _ _ _ _ _ %

: . o
DR.63S4 siehe techngte:i}'t](e; ?I,Ds;en DR63S4 _ _ _ _ _ _ -(?—)':
DR.63M4 siehe techmgc;tiwtz Ié)g;en DR63M4 _ _ _ _ _ _ é
DR.63L4 siehe tGCthSeCirt]: ?E);;en DR63L4 _ _ _ _ _ _
DR.71S4 Py 1380 - - - - - - - 49
DR.71M4 9o 1380 - - - - - - - 7.1
DR.80S4 o 1400 IEA - - - - - - 14.9
DR.80M4 T 1410 IE1 oo 1435 IE2 - - - 215
DR.90M4 110'_53 1305 IEA T 1420 IE2 oo 1450 IE3 35.5
DR.90L4 a2 1400 IE1 N 1430 IE2 A 1440 IE3 435
DR.100M4 s 1400 IEA 22 s IE2 oo 1440 IE3 56
DR.100L4 - - - - - - 22 1440 IE3 68
DRAOOLCA vos 1445 IEM o, | 1455 IE2 - - - 90
DR.112M4 a6 1435 IE1 o, 1455 IE2 .o 1455 IE3 146
DR.13254 o 1445 IEM 1460 IE2 - - - 190
DR.132M4 A 1445 IE1 o 1455 IE2 231 1465 IE3 255
DRA32MC4 s 1465 IE1 ey 1470 IE2 o 1475 IE3 340
DR.160S4 690'.22 1460 IE1 fy 1465 IE2 A 1475 IE3 370
DR.160M4 A 1460 | IE1 e | 1470 IE2 o 1470 IE3 450
DR.A6OMC4 > 1465 IE1 S s IE2 o2 1475 IE3 590
DR.180S4 o6 1460 | IE1 s 1470 IE2 s 1475 IE3 900
DR.180M4 195 1465 IE1 oy | 1470 IE2 A 1475 IE3 110
DR.180L4 A 1465 IE1 %2 1470 IE2 o 1475 IE3 1300
DRASOLCA O 1470 IE1 2 1480 IE2 183 1480 IE3 1680
DR.200L4 o 75 IE o 1475 IE2 2 1482 IE3 2360

Tabelle wird auf der Folgeseite fortgesetzt.
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Motortyp DRS DRE DRP
Py [kW] ny ¥ Py [kW] ny q Py [kW] ny gy JImot
MyINm]  [t/min] 'EKI3SSe MUNm]  ptiming 'EKI3SSe piiNm] | (/ming EKI3SSe | 04kgm?)
37 37 30
DR.225S4 o 1475 IE1 o 1477 IE2 - 1480 IE3 2930
DR.225M4 24950 1480 IE1 24951 1478 IE2 23378 1482 IE3 3430
DR.225MC4 35555 1480 IE1 - - - - - - 4330
' siehe technische Daten siehe technische Daten ~
il DV250M4 Seite 397 DVE250M4 Seite 398 - - - 3
DR.280S4 siehe technische Daten siehe technische Daten _ _ _ %
: DV280S4 Seite 397 DVE280S4 Seite 398 ®
T Q
DR.280M4 siehe technische Daten siehe technische Daten _ _ _ S
' DV280M4 Seite 397 DVE280M4 Seite 398 2
DR.315K4 ;gg 1482 IE1 ;gg 1483 IE2 59709 1484 IE3 18400
DR.315S4 ;Z’g 1486 IE1 ;fé 1487 IE2 ;83 1486 IE3 22500
160 160 132
DR.315M4 o5 1483 IE1 oay | 1484 IE2 Iyt 1488 IE3 27900
200 200 160
DR.315L4 o 1481 IE1 oay | 1482 IE2 oy | 1488 IE3 31900
DR.-Motoren, 50 Hz, 6-polig
Motortyp DRS DRE DRP
Py [kW] ny _ Py [kW] ny ¥ Py [kW] ny i Mot
MyINm]  [t/min] 'EKIasse  piiNm]  ptiming 'EKI3SSe piiNm] | (iming EKIaSSe | i04kam?)
DR.71S6 g'ég 895 - - - - - - - 49
DR.71M6 03'397 905 - - - - - - - 71
DR.80S6 05575 915 - - - - - - - 14.9
DR.80M6 07'785 915 IE1 - - - - - - 215
DR.90L6 111'13 930 IE1 07'765 940 IE2 07'765 940 IE3 435
DR.100M6 115'55 925 IE1 111'12 940 IE2 - - - 56
15 11
DR.100L6 - - - A 940 IE2 - 950 IE3 68
DR.112M6 2222 955 IE1 2222 955 IE2 114'58 965 IE3 146
DR.112M6 33 5 945 IE1 - - - - - - 146
DR.132S6 4(‘)" 5 940 IE1 330 955 IE2 2222 965 IE3 190
4 3
DR.132M6 - - - i 960 IE2 oo s 970 IE3 255
DR.160S6 %g’ 960 IE1 - - - - - - 520
DR.160M6 772 955 IE1 gf 965 IE2 ;9 975 IE3 630

MOT1 — Drehstrommotoren
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Polumschaltbare Motoren

DRS..8/2

Motortyp DRS.. [ka»:I] e - mi“&‘;,‘mz]
DRS71S8/2 000 P 4.9
DRS71M8/2 8:1 2687500 8:% 7
DRS80S8/2 0 2580 0.89 149
DRS80M8/2 022 e 08 214
DRS90M8/2 93 2680 Yy 34
DRS90L8/2 045 2600 051 3.7
DRS100M8/2 g:g {JO% 8:22 %6
DRS112M8/2 08 73 053 146
DRS132M8/2 1:23 2771805 8:8? 253
DRS..8/4

Motortyp DRS.. [:vr:,] [ Irrlr:‘in] R [10-‘:“&:,"2]
DRS112M8/4 ;5 1637950 8:2? 1
DRS13258/4 ;:g 1638805 8:2? 190
DRS132M8/4 2 0 | o8 258
DRS16058/4 g; 1742750 8:21 370
DRS160M8/4 2 o | o8 48
DRS180S8/4 50 1165 823 895
DRS180L8/4 s 170 82? 1300
DRS200L8/4 ;; Tars 82% 2360
DRS22558/4 ;g 1743755 8:22 2930
DRS225M8/4 I e 8:22 3430
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DRL-Motoren

Motortyp My [Nm] Mk Mk JMot
120.0 170.0 210.0 300_0 (D1) (D2) 110" kgm?]
[1/min] [1/min] [1/min] [1/min] [Nm] [Nm]

DRL71S4 2.7 2.7 2.6 25 5 8.5 4.9

DRL71M4 4.0 4.0 3.8 3.6 7 14 71

DRL80M4 9.5 9.5 9.5 8.8 14 30 215
DRL90L4 15 15 15 14 25 46 43.5
DRL100L4 26 26 25 21 40 85 68

DRL132S4 42 42 41 35 80 150 190
DRL132MC4 56 56 52 42 130 200 340
DRL160M4 85 85 85 79 165 280 450
DRL160MC4 90 90 88 83 185 320 590
DRL180M4 135 135 130 105 250 430 1110
DRL180L4 165 165 160 130 320 520 1300
DRL180LC4 175 175 170 140 420 600 1680
DRL225S4 250 245 235 195 520 770 2930
DRL225MC4 290 280 265 220 770 1100 4330
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Normen und Vorschriften ====
3 Allgemeine Projektierungshinweise
3.1 Normen und Vorschriften
Normenkonform Die Drehstrom(brems)motoren und Servo(brems)motoren von SEW-EURODRIVE ent-

sprechen den einschlagigen Normen und Vorschriften, insbesondere:
+ |EC 60034-1, EN 60034-1

Drehende elektrische Maschinen, Bemessung und Betriebsverhalten.
+ |EC 60034-2-1, EN 60034-2-1

Drehende elektrische Maschinen, Bestimmung der Verluste und des Wirkungs-
grades.

+ |EC 60034-9, EN 60034-9
Drehende elektrische Maschinen, Gerduschgrenzwerte.
» |EC 60034-14, EN 60034-14
Drehende elektrische Maschinen, Schwingstarke.
+ |IEC 60034-30
Drehende elektrische Maschinen, Klassifizierung von Wirkungsgraden IE1, IE2, IE3.
+ EN 60529, IEC60034-5, EN60034-5
IP-Schutzarten fur Gehause.

+ |EC 60072

Abmessungen und Leistungen drehender elektrischer Maschinen.
« EN 50262

Metrische Gewinde der Kabelverschraubungen.
+ EN 50347

Standardisierte Abmessungen und Leistungen.

Bemessungsdaten
Die spezifischen Daten eines asynchronen Drehstrommotors (Drehstromkurzschluss-
laufer) sind:

+ BaugréRe

» Bemessungsleistung

» Einschaltdauer

* Bemessungsdrehzahl

+ Bemessungsstrom

* Bemessungsspannung
» Leistungsfaktor cos®

» Schutzart

+  Warmeklasse

*  Wirkungsgradklasse

Diese Daten sind auf dem Typenschild des Motors festgehalten, siehe Seite 28. Die Ty-
penschildangaben gelten laut IEC 60034 (EN 60034) fir eine Umgebungstemperatur
von maximal 40 °C und eine Aufstellungshéhe von maximal 1000 m tber NN.
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Beispiel: Typenschild DR-Drehstrommotor.
F el T . .= "y
76646 Bruchsal / Germany 4
DRS 90M 4
01.1151928301.0001.09 °Cc -20...+40
50 Hz r/min 1395 vV 220-2421A/380-420Y
0O kw 15 A 59/34 PF 0.82 eff% 82 O
kw 1.5 A 54/31 PF 0.82 eff% 79.6
60 Hz r/min 1695 v 254-277A1440-480Y
M B3 P 54 IsoKl. 155 (F) 3~IEC60034
i Nm
Ver Nm kg 18.4 1882252
- 2 1 = ML Made in Germany y
65325axx
Toleranzen Nach IEC 60034 (EN 60034) sind fir Elektromotoren bei Bemessungsspannung (gilt
auch fiur den Bemessungsspannungs-Bereich) folgende Toleranzen zulassig:
Spannung und Frequenz Toleranz A oder Toleranz B
Wirkungsgrad n Pn <50 kW -0.15 X (1)
Py > 50 kW -0.1 X (1-n)
Leistungsfaktor cos - 1-(:%
Schlupf Pn <1 kW +30 %
Py 21 kKW +20 %
Anlaufstrom +20 %
Anzugsmoment -15%—-+25%
Kippmoment -10%
Massentragheitsmoment 10 %
Toleranz A, Toleranz A und Toleranz B beschreiben den zulassigen Bereich, in dem Frequenz und
Toleranz B

Spannung vom jeweiligen Bemessungspunkt abweichen dirfen. Der mit "0" bezeichne-

te Koordinatenmittelpunkt kennzeichnet jeweils den Bemessungspunkt fiir Frequenz

und Spannung.

AV [%]
+1 0 A

AF [%]

-5 -2 0 +2| +3

-5
iy

-10

28

59771AXX
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Schalt- und Schutzeinrichtungen der Motorenbaureihe DR ===z

Unterspannung

Der Motor muss im Toleranzbereich A das Bemessungs-Drehmoment im Dauerbetrieb
(S1) aufbringen kdénnen. Die anderen Kenngrofien und die Erwarmung dirfen von den
Werten bei Bemessungsspannung und Bemessungsfrequenz im geringen Umfang ab-
weichen.

Im Toleranzbereich B muss der Motor das Bemessungs-Drehmoment abgeben kénnen,
jedoch nicht im Dauerbetrieb. Die Erwarmung und die Abweichungen von den Bemes-
sungsdaten sind starker als im Toleranzbereich A. Vermeiden Sie haufigen Betrieb des
Motors an den Grenzen des Toleranzbereiches B.

Bei Unterspannung durch schwache Versorgungsnetze oder Unterdimensionierung der
Motorzuleitung kénnen die katalogmaRigen Werte wie Leistung, Drehmoment und
Drehzahl nicht erreicht werden. Dies gilt insbesondere beim Anlauf des Motors, bei dem
der Anlaufstrom ein Mehrfaches des Nennstromes betragt.

3.2 Schalt- und Schutzeinrichtungen der Motorenbaureihe DR

EMV-MaBBnahmen

Netzbetrieb

Schaltbetrieb

Umrichterbetrieb

Bremsmotoren am
Umrichter

Anschluss Dreh-
zahlgeber am
Umrichter

Drehstrommotoren, Drehstrom-Bremsmotoren und MOVIMOT®-Antriebe von SEW-
EURODRIVE sind als Komponenten zum Einbau in Maschinen und Anlagen bestimmt.
Fir die Einhaltung der EMV-Richtlinie 2004/108/EG ist der Ersteller der Maschine oder
Anlage verantwortlich. Ausfihrliche Informationen zu diesem Thema finden Sie in der
Druckschrift "Praxis der Antriebstechnik, EMV in der Antriebstechnik". Spezielle Hinwei-
se zu MOVIMOT®-Antrieben finden Sie auch im Systemhandbuch "Antriebssystem fiir
dezentrale Installation".

Bei bestimmungsgemaler Verwendung im Dauerbetrieb am Netz erfillen die Dreh-
strom(brems)motoren von SEW-EURODRIVE die EMV-Fachgrundnormen EN 50081
und EN 50082. Entstérmaflnahmen sind nicht erforderlich.

Bei Schaltbetrieb des Motors treffen Sie bitte geeignete MalRnahmen zur Entstérung des
Schaltgerates.

Fir den Betrieb der Drehstrommotoren der DR-Baureihe beachten Sie bitte die Instal-
lations- und EMV-Hinweise des Umrichterherstellers.

Beachten Sie bitte auch die Hinweise im Kapitel "Betrieb am Umrichter" auf Seite 100 ff
und die nachstehenden Projektierungsvorschriften:

Verlegen Sie bei Bremsmotoren die Bremsleitungen getrennt von den anderen Leis-
tungskabeln mit einem Abstand von mindestens 200 mm. Die gemeinsame Verlegung
ist nur zuldssig, wenn entweder die Bremsleitung oder das Leistungskabel geschirmt ist.

Beachten Sie beim Anschluss des Drehzahlgebers folgende Hinweise:
* Nur geschirmte Leitung mit paarweise verdrillten Adern verwenden.
» Den Schirm beidseitig grof3flachig auf PE-Potenzial legen.

+ Signalleitungen getrennt von Leistungskabeln oder Bremsleitungen verlegen (Ab-
stand min. 200 mm).

Beachten Sie hierzu auch die Informationen in Kapitel "Betrieb am Umrichter" auf Seite
100 ff .
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— Schalt- und Schutzeinrichtungen der Motorenbaureihe DR

Anschluss Kaltlei-
ter-Temperaturfiih-
ler (TF) am
Umrichter

Motorschutz

Motorschutz-
Schalter

Kaltleiter-Tempera-
turfiihler TF

Bimetallschalter
TH

Auslésetemperatur

Verlegen Sie den Anschluss des Kaltleiter-Temperaturfihlers TF getrennt von anderen
Leistungskabeln mit einem Abstand von mind. 200 mm. Die gemeinsame Verlegung ist
nur zuldssig, wenn entweder die TF-Leitung oder das Leistungskabel geschirmt ist.

Die Auswabhl der richtigen Schutzeinrichtung bestimmt im Wesentlichen die Betriebssi-
cherheit des Motors. Unterschieden wird zwischen stromabhangiger und motortempe-
raturabhangiger Schutzeinrichtung. Stromabhangige Schutzeinrichtungen sind z. B.
Schmelzsicherungen oder Motorschutzschalter.

Temperaturabhangige Schutzeinrichtungen sind Kaltleiter oder Bimetallschalter (Ther-
mostate) in der Wicklung. Kaltleiter oder Bimetalle sprechen bei der maximal zuldssigen
Wicklungstemperatur an. Sie haben den Vorteil, dass die Temperaturen dort gemessen
werden, wo sie auftreten.

Motorschutzschalter sind eine ausreichende Schutzeinrichtung gegen Uberlast fiir Nor-
malbetrieb mit geringer Schalthaufigkeit, kurzen Anlaufen und nicht zu hohen Anlauf-
strdmen. Der Motorschutzschalter wird auf den Motor-Bemessungsstrom eingestellit.

Far Schaltbetrieb mit héherer Schalthaufigkeit (> 60 1/h) und fur Schweranlauf sind Mo-
torschutzschalter als alleiniger Schutz nicht ausreichend. SEW-EURODRIVE empfiehlt
fur diese Falle, zusatzlich Kaltleiter-Temperaturfiihler TF einzusetzen.

Drei Kaltleiter-Temperaturfiihler TF (PTC, Kennlinie gemaf DIN 44080) werden im Mo-
tor in Reihe geschaltet und vom Klemmenkasten aus an den TF-/TH-Eingang des Um-
richters oder an ein Auslosegerat im Schaltschrank angeschlossen. Der Motorschutz
mit Kaltleiter-Temperaturfihler TF bietet den umfassendsten Schutz gegen thermische
Uberlastung. So geschiitzte Motoren kénnen Sie fiir Schweranlauf, Schalt- und Brems-
betrieb und bei schwankenden Versorgungsnetzen einsetzen. Normalerweise wird zu-
satzlich zum TF noch ein Motorschutzschalter eingesetzt. SEW-EURODRIVE
empfiehlt, bei Umrichterbetrieb grundsatzlich mit TF ausgeriistete Motoren zu verwen-
den.

Drei Bimetallschalter TH, im Motor in Reihe geschaltet, werden vom Klemmenkasten di-
rekt in den Uberwachungskreis des Motors eingeschleift.

Der thermische Motorschutz durch Temperaturfihler TF oder Bimetallschalter TH er-
folgt durch Einbauelemente im Wickelkopf der Motoren. Um einen maoglichst sicheren
Motorschutz zu realisieren, liegt die Ausldésetemperatur etwas niedriger als der Grenz-
wert der Warmeklasse. Die Temperaturfiihler TF und die Bimetallschalter TH sind somit
mit den folgenden Auslosetemperaturen verfligbar:

Auslésetemperatur

(Nennansprechtemperatur bei TF)
Warmeklasse
(Nennschalttemperatur bei TH)

DRS, DRE, DRP DRL
155 (F) 150 °C 150 °C
180 (H) 170 °C -
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Temperaturfiihler
KTY

Schmelz-
sicherungen

Verschiedene
Schutzeinrich-
tungen

Mit KTY-Messflihlern kann die Temperatur am Einbauort, im Allgemeinen in der Wick-
lung, bestimmt werden.

Bei modernen hochdynamischen Umrichterantrieben wird das im Umrichter abgelegte
Motormodell (CFC-ahnliche Verfahren) zur Erzielung einer h6heren Dynamik tempera-
turkorrigiert. In diesem Fall ist es notwendig, die Wicklungstemperatur z. B. mit Hilfe von
KTY-Fahlern zu erfassen.

Schmelzsicherungen schiitzen den Motor nicht vor Uberlastungen. Sie dienen aus-
schlieBlich dem Kurzschluss-Schutz.

In der folgenden Tabelle wird die Qualifikation der verschiedenen Schutzeinrichtungen
fur unterschiedliche Ausléseursachen dargestellt.

O = Kein thermischer Schutz
(D = Eingeschrankter Motorschutz (Priifung erfor- Temperatur- Bimetall- Motorschutz-
derlich) fiihler (TF) schalter (TH) schalter

@ = Thermischer Schutz erfiillt

Dauerbetrieb an der Lastgrenze, schleichende
Uberlast (max. 200 % ly)

Schweranlauf

Blockierter Motor
Schaltbetrieb (Anzahl Schaltungen zu hoch)

Phasenausfall

Spannungs- und Frequenzabweichung

0000 O
000 O
OO0 0eowe O

Ausfall Fremdliifter

Sicheres Schalten von Induktivitaten

Schalten von hoch-
poligen Motorwick-
lungen

Schalten von
Bremsspulen

Schutzbeschal-
tung an den
Schaltgliedern

Beachten Sie beim Schalten von Induktivitdten die nachfolgenden Hinweise:

Bei unglnstiger Leitungsfihrung kdnnen durch das Schalten von hochpoligen Motor-
wicklungen Spannungsspitzen erzeugt werden. Diese Spannungsspitzen kénnen Wick-
lungen und Kontakte zerstéren. Beschalten Sie die Zuleitungen mit Varistoren, um dies
zu vermeiden.

Bei Schaltungen im Gleichstromkreis von Scheibenbremsen miissen zur Vermeidung
von schadlichen Schaltliberspannungen Varistoren eingesetzt werden.

Bremsenansteuerungen von SEW-EURODRIVE enthalten serienmafig Varistoren.
Verwenden Sie zum Schalten von Bremsspulen Schaltschitze mit Kontakten der Ge-
brauchskategorie AC3 oder besser nach EN 60947-4-1.

Nach EN 60204 (Elektrische Ausrustung von Maschinen) missen die Motorwicklungen
zum Schutz der numerischen oder speicherprogrammierbaren Steuerungen entstort
sein. Da in erster Linie die Schaltvorgénge die Stérungen verursachen, empfehlen wir,
die Schutzbeschaltungen an den Schaltgliedern vorzunehmen.
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4 Typenbezeichnungen
4.1 Typenbezeichnungen der DR.-Motorenbaureihe

Drehstrommotor der Baureihe

Bezeichnung

DRS.. Motor, Standard-Efficiency IE1, 50 Hz

DRE.. Energiesparmotor, High-Efficiency IE2, 50 Hz

DRP.. Energiesparmotor, Premium-Efficiency IE3, 50 Hz

DRL.. Asynchroner Servomotor

DRK..! Einphasenbetrieb mit Betriebskondensator

DRM..! Dregfeldmagnet: Drehstrommotor fir den Betrieb bei Drehzahl
n=
BaugroéRen:

71-315
71/80/90/100/112/132/160/180/200/225/315
Baulangen:

K-L K =sehrkurz/S = kurz/M = mittel / L = lang
MC / LC = Rotoren mit Kupferkafig

2,4,6, 8/2, 8/4 Polzahl

1 in Vorbereitung

Abtriebsausfiihrungen
Bezeichnung Option
[FI IEC-FuRmotor mit Angabe der Achshdéhe
/FG 7er-Getriebeanbaumotor, als Solomotor
/FF IEC-Flanschmotor mit Bohrung
/FT IEC-Flanschmotor mit Gewinden
/FL allgemeiner Flanschmotor (IEC abweichend)
7er-Getriebeanbaumotor mit IEC-FlURen, ggf. Angabe der
/FM ;
Achshdéhe
IEC-Flanschmotor mit Bohrung und IEC-FiR3en, ggf. Angabe
/FE -
der Achshdéhe
IEC-Flanschmotor mit Gewinde und IEC-Fufen, ggf. Angabe
IFY -
der Achshohe
allg. Flanschmotor (IEC abweichend) mit FifR3en, ggf. Angabe
/FK .
der Achshdhe
/FC C-Face Flanschmotor, Mal3e in Zoll
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Abtriebsausfiihrungen der Motoren

FuBmotor

Typenbezeichnung

£

Beschreibung

7er-Getriebemotor

Typenbezeichnung

Beschreibung

= O

[FI
SEW-Motor mit IEC-FuRen und A-Lagerschild

Der FuBmotor /Fl ist die Ausfihrung des Motors mit Wellenende und FufRen nach IEC.
Die Wellen- und FulBmale fir 4-polige Motoren sind anhand der Leistung des DRS-
Motors ausgefihrt.

Fir Motoren mit Wirkungsgradanforderungen (DRE, DRP) sind abweichende Fuf3- und
Wellenmalfte maoglich.

Nach EN 50347 ist jeder Leistung eine entsprechende Achshdhe zugeordnet. Bei DR-
Motoren kann teilweise eine hdhere Leistung in einer kleineren BaugréRe realisiert wer-
den, (z. B. DRS100LC4 mit 4 kW).

Wenn eine Anwendung die EN-gerechte Achshdhe erfordert, kann der Motor alternativ
mit einer anderen Fullhdhe ausgeristet werden.

Bei von der EN 50347 abweichende Leistungszuordnung wird die Achshéhe in der
Typenbezeichnung ausgewiesen, z. B. DRS100LC4/FI112M.

IFG
Motor flir Getriebeanbau

Wenn der Motor als Solomotor mit Vorbereitung fur einen Getriebeanbau verkauft wird,
bekommt er die Benennung /FG. Wird der Motor hingegen komplett zusammen mit dem
Getriebe montiert (als herkdmmlicher Getriebemotor) ausgeliefert, so entfallt die
Bezeichnung.

Der /FG-Flanschmotor ist die Getriebeanbauausfihrung des Motors. Die Flanschmale
sind entsprechend der SEW-Werknormen zum Getriebeanbau ausgefuhrt.

Der Ritzelzapfen ist entsprechend der Motorleistung ausgefihrt. Die DRS-, DRE-, und
DRP-Motoren kénnen daher innerhalb einer Motorbaugrof’e und -lange unterschied-
liche Ritzelzapfen haben.

IEC-Flanschmotor mit Bohrungen

Typenbezeichnung

Beschreibung

IFF
IEC-Flanschmotor mit Bohrungen

Die Ausfuhrung /FF ist die Ausfihrung mit Durchgangsbohrungen im Flansch, sie ist
vergleichbar der IEC-Bauform B5.

Die Flanschmale sind fiir die 4-poligen Motoren mit Standard-Efficiency (DRS), High-
Efficiency (DRE) oder Premium-Efficiency (DRP) leistungsbezogen entsprechend der
Norm ausgefuhrt.

Die Flanschkombinationen die von der Norm abweichen, werden mit der Typbezeich-
nung /FL verdeutlicht (siehe unten).

Wenn die MotorbaugréRe zur Norm unterschiedlich ist, wird die Flanschgrofie entspre-
chend vermerkt: z. B: DRS90L4/FF100M

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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Typenbezeichnungen der DR.-Motorenbaureihe

IEC-Flanschmotor mit Gewinden

Typenbezeichnung
4=

Beschreibung

IFT
IEC-Flanschmotor mit Gewinden

Diese Ausflihrung ist z. B. mit der IEC-Ausfliihrung B14 vergleichbar.

Die Flanschmalf3e sind fiir die Wellenmalf3e der 4-poligen Motoren im Standardwirkungs-
grad (DRS) entsprechend der Norm EN 50 347 2001 ausgeflhrt.

Fir Energiesparmotoren oder fur leistungsgesteigerte Motoren mit Kupferrotor sind
abweichende Wellenmalle moglich.

Flanschmotor (IEC-abweichend)

Typenbezeichnung
= ©

Beschreibung

N

/FL
Flanschmotor mit IEC-abweichenden Mal3en

Dieser Flanschmotor ist eine zu IEC abweichende Ausfliihrung des Motors.

Mit der Option /FL kann der Kunde einen IEC-Flansch wahlen, der nicht der Leistungs-
zuordnung des Motors entspricht (siehe IEC Standard-Flanschzuordnung /FF).

Der Wellenbund liegt nicht notwendigerweise in der Ebene der Flanschanschraub-
flache.

"C-Face"-Flanschmotor

Typenbezeichnung

Beschreibung

/FC

Der "C-Face" - Flanschmotor ist eine Ausfiihrung des Motors mit Gewindebohrungen im
Flanschlagerschild, ahnlich einer FT-Ausfihrung (B14).

Die Flansch- und WellenmalRe sind fur die 4-poligen Motoren DRS im Standardwir-
kungsgrad entsprechend der NEMA Norm ausgefuhrt (Zoll-Maf3e).

7er-Getriebemotor mit Fiilen

Typenbezeichnung
NI

= 2
s =8

Beschreibung

/FM
Getriebeanbaumotor an 7er Reihe mit FliRen

Nur wenn der Motor als Solomotor mit Vorbereitung fiir einen Getriebeanbau verkauft
wird, bekommt er die Benennung /FM. Wird der Motor hingegen komplett zusammen mit
dem Getriebe montiert ausgeliefert, entfallt die Benennung.

/FM ist die Getriebeanbauausfiihrung des Motors mit FiRen. Es ist die Kombination aus
den Optionen /FG und /FI.

Die Flanschmalle sind entsprechend der SEW-Werknormen zum Getriebeanbau aus-
geflhrt.

Der Ritzelzapfen ist entsprechend der Motorleistung ausgefuhrt. Die DRS-, DRE-, und
DRP-Motoren kénnen daher innerhalb einer Motorbaugréf’e und -lange unterschied-
liche Ritzelzapfen haben.
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FuB-/ Flanschmotor
Typenbezeichnung |FE
| Motor mit Flansch, Bohrungen und FiiRen nach IEC

Beschreibung Der Ful3- und Flanschmotor ist eine IEC-Ausflihrung des Motors und ist z.B. mit der IEC-
ausfuhrung B35 vergleichbar.

Die FuR- und Flanschmalle sind fiir die 4-poligen Motoren mit Standard-Efficiency
(DRS), High-Efficiency (DRE) oder Premium-Efficiency (DRP) leistungsbezogen ent-
sprechend der Norm ausgefihrt.

IEC-Flanschmotor mit Gewinden und FiiBen
Typenbezeichnung  [FY

=

Beschreibung Der Ful3- und Flanschmotor ist eine IEC-Ausflihrung des Motors und ist z.B. mit der IEC-
ausflihrung B34 vergleichbar.

Motor mit Flansch, Gewinden und Fi3en nach IEC

Die FuR- und Flanschmale sind fiir die 4-poligen Motoren mit Standard-Efficiency
(DRS), High-Efficiency (DRE) oder Premium-Efficiency (DRP) leistungsbezogen ent-
sprechend der Norm ausgefihrt.

MOQOT1 — Drehstrommotoren
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Mechanische Anbauten

Bezeichnung Option

BE.. Federdruckbremse mit Grélkenangabe

HR Handluftung der Bremse, selbsttatig rickspringend
HF Handluftung der Bremse, feststellbar

/RS Ricklaufsperre

/MSW MOVI-SWITCH®

MI Motor-ldentifizierungsmodul fiir MOVIMOT®
/MMO03 — MM40 MOVIMOT®

/MO MOVIMOT®-Option(en)

Temperaturfiihler / Temperaturerfassung

Bezeichnung Option

/TF Temperaturfuhler (Kaltleiter oder PTC-Widerstand)
/TH Thermostat (Bimetallschalter)

IKY Ein KTY84 — 130-Sensor

/PT Ein / drei PT100-Sensor(en)

Ausflhrliche Informationen finden Sie auf Seite 300 ff.

Geber
Bezeichnung Option
/ES7S IEGTS Anbau-Drehzahlgeber mit Sin/Cos-Schnittstelle
/[EH7S [EVTS
/ESTR [EG7R Anbau-Drehzahlgeber mit TTL(RS-422)-Schnittstelle,
/EH7R U=9-26V
[EI7TC Einbau-Drehzahlgeber mit HTL-Schnittstelle
JEI76 JEI72 [EITA Err?:(;z(Dnr)ehzahlgeber mit HTL-Schnittstelle und 6 / 2 / 1
[ASTW /AGTW Anbau-Absolutwertgeber, RS-485-Schnittstelle (Multi-Turn)
[ASTY IAGT7Y /AH7Y | Anbau-Absolutwertgeber, SSI-Schnittstelle (Multi-Turn)
/[ESTA [EGT7A Anbauvorrichtung fur Drehzahlgeber aus dem SEW-Portfolio
/XV.A Anbauvorrichtung fir Fremd-Drehzahlgeber
IXV.. Angebaute Fremd-Drehzahlgeber

Ausfuhrliche Informationen finden Sie auf Seite 285 ff.
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Anschlussalternativen

Liiftung

Lagerung

Bezeichnung

Option

Nns

Integrierter Steckverbinder

Angebauter Steckverbinder HAN 10ES am Klemmenkasten mit

IASB. Zweibugelverriegelung (motorseitig Kafigzugfedern)
/ACB Angebauter Steckverbinder HAN 10E am Klemmenkasten mit
' Zweibugelverriegelung (motorseitig Crimp-Kontakte)
JAMB. /ABB. Angebautgr Steclfv?rbinderl HAN Modular 103-am Klemmen-
kasten mit Zweibtgelverriegelung (motorseitig Crimp-Kon-
/ADB. /AKB.
takte)
Angebauter Steckverbinder HAN 10ES am Klemmenkasten mit
/ASE. CT : L
Einblgelverriegelung (motorseitig Kafigzugfedern)
Angebauter Steckverbinder HAN 10ES am Klemmenkasten mit
/ACE. cS : " :
Einbugelverriegelung (motorseitig Crimp-Kontakte)
/AME. /ABE. Angebauter Steckverbinder HAN Modular 10B am Klemmen-
JADE. /AKE. kasten mit Einblgelverriegelung (motorseitig Crimp-Kontakte)
ECOFAST®-Steckverbinder HAN 10ES am Klemmenkasten
/ASK. mit Einblgelverriegelung (motorseitig Kafigzugfedern), zusatz-
lich mit Montageschrauben flr optionale Tragerplatte
/KCC Reihenklemme mit K&figzugfedern (fir DR.71 — DR.132)
JKCA C1-Profil-konformer Anschluss des Elektrohdngebahn-

Antriebes DR80 (VDI Richtlinie 3643) (fir DR71, 80)

Bezeichnung

Ausfuhrliche Informationen finden Sie auf Seite 305 ff.

Option

A%

FremdlUfter

1z Zusatzliche Schwungmasse (schwerer Lifter)

/AL Metall-Lufter

/U Unbeliftet (ohne Lifter)

/OL Unbeluftet (geschlossene B-Seite)

/C Schutzdach fir die Lifterhaube

/LF Luftfilter

/LN Gerauschreduzierte Liufterhaube (fur DR.71 — 132)

Ausflhrliche Informationen finden Sie auf Seite 311 ff.

Bezeichnung
INS

Option
Nachschmiereinrichtung (nur fiir DR.315)

/ERF

Verstarkte Lagerung A-seitig mit Rollenlager (nur fur DR.315)

/NIB

MOQOT1 — Drehstrommotoren

Isolierte Lagerung B-seitig (nur fir DR.315)

Ausfuhrliche Informationen finden Sie auf Seite 322 ff.
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Condition Monitoring

Bezeichnung

Option

/DUB

Diagnostic Unit Brake = Bremsenuberwachung

/DUV

Diagnostic Unit Vibration = Vibrationssensor

Ausfuhrliche Informationen zu /DUB finden auf Seite 281 ff, zu /DUV auf Seite 319 ff.

Explosionsgeschiitzte Motoren

Bezeichnung Option

/2GD Motoren gemaR 94/9/EG, Kategorie 2 (Gas / Staub)

/13GD Motoren gemanR 94/9/EG, Kategorie 3 (Gas / Staub)

/13D Motoren gemanR 94/9/EG, Kategorie 3 (Staub)

NVE Fremdlifter fir Motoren gemafy 94/9/EG, Kategorie 3 (Gas /
Staub)

Weitere Zusatzausfiihrungen

Bezeichnung Option

/DH Kondenswasserbohrung

/RI Verstarkte Wicklungsisolation

2W Zweites Wellenende am Motor / Bremsmotor

Ausflhrliche Informationen finden Sie auf Seite 322 ff.
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Fabriknummer

4.2 Fabriknummer

01. 1221234301.  0001. 09
\—Endziffern des Herstellungsjahres (2-stellig)

Stiickzahl (4-stellig)

Auftragsposition (2-stellig)

Auftragsnummer (8-stellig)

Verkaufsorganisation
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4.3 Beispiele fiir die Typenbezeichnung DR-Drehstrommotoren

Motorausfiihrung

Typenbezeichnung der Motorausfiihrung

Weitere Zusatzausfithrungen

2. Wellenende %
Verstarkte Wicklungsisolation @
a
Kondenswasserbohrung T
Explosionsgeschiitzte Motoren
. o o a
Explosionsschutz O] U] )
o e =
Condition Monitoring
N a 3
Bremseniiberwachung 3 3
Lagerung
. m
Isolierte Lagerung (nur 315) >
Nachschmierung (nur 315) (£
[T
Erhohte Querkraft (nur 315) %
Liftung
Gerauschreduzierte Liifterhaube 5
Liifterhaube &} 4
Liifter N 2 2 3
Fremdliifter = E
Anschlussalternativen
i @ o) a ¥ s ) 3 3)
Anschlussalternativen 2 a < < < z < g g
Geber
; g & R £
Einbaugeber i m m m
~ ~ N~ ~ :
Geber @ O] T 5 ) (O] T S
4 o 0w w < < =T X
Temperaturfiihler / Temperaturerfassung
Thermischer Motorschutz é g
Temperaturerfassung E E

MOT1 — Drehstrommotoren




Typenbezeichnungen 4
Beispiele fur die Typenbezeichnung DR-Drehstrommotoren

Motorausfiihrung Typenbezeichnung der Motorausfiihrung
Mechanische Anbauten
; [sp] Yo} N~ ~— w0 N o o
. = o) =} o o = = N ® =
Dezentrale Installation - = s (2 = = = = = = = =
h = = = e 2 e £ P P P
. (%)
Rucklaufsperre - ¥
Handliiftung - oo x
ey - o~ 0 b I =4 N I Q
Bremse - q w w w L o ] 0 hT! hT!
M @ o o m m ) 3] o o
Abtriebsausfiihrungen
* * * .C‘}) [0)
. .. w 0] = x O
Abtriebsausfiihrung o T y i o e E E T i £ §
*II
Drehstrommotor der Baureihe
Polzahl < o~ © al g %
= O o
Baulénge %) = — = b
.. o N o o o 0 2
BaugroRe = 2L g 8 | ¢ & 38 8 8| & e
— — -~ — — N N ®
Typenkennzeichnung n L o N4 = —
Baureihe g
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4.4 Bauformenbezeichnung der Motoren

Lage des Motorklemmenkastens und der Kabeleinfiihrung

90°
60500AXX
Bauformen Bauformen der Drehstrommotoren
B3 B6 B7 .
180° 5
= (Tl
: o) 2700 yan - [
El{i ] 90 I@ 270 270 90 L }5
180°
B8 V5 V6
90" <
0”80" H}s
270°
B5
270°
= ] 180° o=
B35 ?
P 0°
: J 180" o
90°
B14
270°
= ] 180° @H 0°
A 90°
B34
270°
i TN e
J 180 @ﬂ
o 90°
B65
180°
il|= NN 7o
._:_ j 90 ' 270
=] o
62592AXX
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5 DR-Drehstrommotoren / Drehstrombremsmotoren
5.1 Legende zu den Daten der Energiesparmotoren

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellt.

Pn Bemessungsleistung

My Bemessungsdrehmoment

nN Bemessungsdrehzahl

In Bemessungsstrom

cos@ Leistungsfaktor

N7s59 Wirkungsgrad bei 75% der Bemessungsleistung

MN100% . Wirkungsgrad bei 100% der Bemessungsleistung

Ia/In Anlaufstromverhaltnis

Ma/My " Anlaufmomentverhéltnis

My/My Hochlaufmomentverhaltnis

m Masse des Motors

JMot . Massentragheitsmoment des Motors

BE.. verwendete Bremse

Zy,BG Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BG
Zy BGE . Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE
Mg Bremsmoment

mg Masse des Bremsmotors

JmoT BE . Massentragheitsmoment des Bremsmotors
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5.2 Technische Daten — Energiesparmotoren 2-polig

DRS: 3000 1/min - S1 IE1

I I © | TMzs9 MMy
PN MN ny 4 Vv 420V COS(P g o: IAIIN m JMOt
Motortyp DRS 00V 380-420 g N100% Myy/My,
4
i g | et » | [0
[kW] | [Nm] | [1/min] [A] [A] = [%] [ka] kgm?]
DRS71M2 055 187 2810 | 137 1.42 079 | - ;28 49 g? 9.1 71
74.6 25
DRS80S2 075 255 2800 = 1.73 178 084 IE1 120 46 23 15 | 149
777 27
DRS80M2 11 37 2840 235 24 088 IE1 10T 6 21 143 | 215
DRS90M2 15 5.1 2830 | 3.1 3.2 089 1E1 80 5.9 27 184 | 355
: : : : : 78.3 : 26 : :
DRS90L2 22 74 | 2820 @ 445 46 089 IE1 828 54 2.9 215 | 435
80.5 25
DRS100M2 3 101 = 2840 | 58 6 091 IE1 %8 64 3.1 26 56
: : : 825 : 28
DRS100LC2 4 132 2900 @ 7.8 8 0.88 | IE1 gi'g 7.7 gz 31 90
DRS112M2 4 132 2000 @ 7.6 7.9 089 | IE1 gi'g 63 g‘:’ 415 13
' 87 2.3
DRS132S2 55 182 = 2890 102 107 091 IE1 g 65 23 44 146
87.8 25
DRS132M2 75 | 245 2910 137 144 091 |1 S8 73 22 60 193
' 88.8 25
DRS132M2 92 305 2900  16.9 1756 089 IET 988 g9 22 60 193
1 Wirkungsgrade gemaf |IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2 gilt fir FuBmotor (DRS.../FI..)
DRE: 3000 1/min - S1 IE2
Ma/M
| | o N5y A/NIN
PN MN ny N N cosO (] 75% IAIIN m JM t
400 V 420V @ . o
Motortyp DRE 00 380-420 8 "100% Mp/My
3 -4
kW] [Nm] [tmin]  [A] [A] W ka2 195
gm-]
DRESOM2 075 @ 25 2890 1.54 16 089 | IE2 ;g'g 79 354 143 215
DRE90OM2 11 | 365 2870 22 23 089 IE2 gf'g 72 3é2 184 355
835 27
DRE9QOM2 15 | 51 2830 2.95 3.05 089 IE2 S35 59 e 184 355
85.6 38
DRE100M2 22 73 2880 415 43 091 E2 28 g2 38 26 56
DRE100L2 3 101 | 2850 55 5.7 093 | IE2 gg"g 7.2 gf 29 68
DRE112M2 4 132 2900 75 7.8 089 | IE2 gg'g 6.3 2? M5 113
88.9 23
DRE132S2 55 | 182 2890 10 105 091 IE2 2% 65 23 465 146
89.8 25
DRE132M2 75 | 245 2910 135 14.3 091 E2 2% 73 23 60 193
89.7 22
DRE132MC2 92 30 2935 17.2 17.9 087 IE2 ST 72 22 63 | 240

1 Wirkungsgrade gemaf IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2 gilt fir FuBmotor (DRE.../FI..)
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|
Zy
1
Motortyp DRS PN MN NN BE.. BG ) MB mpg JMOt_BE
BGE
[kW] = [Nm] | [1/min] [1/h] [Nm]® | [kg]* @ [10* kgm?]
DRS71M2 055 187 2810 BEO5 ﬁggg 35 1.5 8.4
1400
DRS80S2 075 | 255 2800 BEO5 3300 5 14.2 16.4
DRS80M2 1.1 3.7 2840 BE1 1300 7 173 23
: : 3000 :
DRS90M2 15 5.1 2830 BE1 1100 10 225 37
: : 2700 :
900
DRS90L2 2.2 7.4 2820 BE2 2200 14 26 485
DRS100M2 3 10.1 2840 BE2 1780000 20 30.5 61
DRS100LC2 4 13.2 2900 BE5 700 28 37 96
DRS112M2 4 13.2 2900 BE5 600 28 50 118
DRS132S2 55 18.2 2890 BE5 500 40 53 151
DRS132M2 75 245 2910 BE5 500 55 75 205
DRS132MC2 9.2 305 2900 BE11 500 80 75 205

Betrieb mit Bremsenansteuerung BG
Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE
Standardbremsmoment fir IEC-Bremsmotor
gilt fur FuRmotor (DRS...BE../FI..)

A WO N -

Zy
Motortyp DRE PN MN ny BE.. BG12 MB mpg JMOt_BE
BGE
[kW] | [Nm] [1/min] [1/h] [Nm]® [kal* | [10™ kgm?]
DRESOM2 075 | 25 2890 Beos |~ 1300 5 17 23
3200
1100
DRE9Q0M2 11 365 2870 BE1 10 225 37
2700
DRE9QOM2 15 51 2830 BE1 1100 10 225 37
: ' 2700 :
DRE100M2 22 73 2880 BE2 1780000 14 305 61
450
DRE100L2 3 10.1 2850 BE2 oo 20 335 73
DRE112M2 4 13.2 2900 BE5 600 28 50 118
DRE132S2 55 182 2890 BE5 550 40 55 151
DRE132M2 75 | 245 2910 BE5 500 55 69 198
DRE132MC2 9.2 30 2935 BEA11 280 80 78 250

1 Betrieb mit Bremsenansteuerung BG

2 Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE

3 Standardbremsmoment fiir IEC-Bremsmotor
4 qilt fur FuBmotor (DRE...BE../Fl..)
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DRP: 3000 1/min - S1 IE3

P M N N 8 e gy A J
N N N 400V | 380-420v ©°S® & w AN m Mot
Motortyp DRP L "100% M,/My
4
. W 1 2 [10
[kW] | [Nm]  [1/min] [A] [A] w [%] [ka] kgm?]
83.2 3.4
DRP8OM2 075 25 2890 146 1.51 089 IE3 S35 79 . 143 215
DRP9OM2 11 365 2870 2.1 22 0.89 IE3 gg'; 72 3é2 184 355
DRP100M2 15 495 2890 2.65 3 093 IE3 g;'? 87 gg 26 56
s 87.8 3.8
DRP100M2 22 73 | 2880 4 = 091 |3 S8 2 38 2 56
3 88 3
DRP100LC2 3 9.8 | 2920 5.5 ~ 09 B3 B 94 2 31 90
DRP112M2 3 9.8 2920 55 3 0.89 IE3 gg'g 74 3'2 M5 13
DRP132S2 4 131 2910 72 3 091 IE3 gg'g 73 gg 465 146
DRP132M2 55 179 2935 9.8 3 09 IE3 gg'z 87 gg 60 193

1 Wirkungsgrade gemaR |IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2 gilt fir FuBmotor (DRP.../FI..)
3 in Vorbereitung
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Technische Daten — Energiesparmotoren 2-polig SEEE
|
Z
p M BE.. 1 M
Motortyp DRP N N ny BBGGEZ B mg JImot_BE
kW] = [Nm] [1/min] [1/h] [Nm]® [kg]* | [10* kgm?]
DRP8OM2 075 25 2890 Beos | 1300 5 17 23
3200
DRP9OM2 1.1 3.65 2870 BE1 1100 7 225 37
: : 2700 :

DRP100M2 15 | 495 2890 BE2 1780000 14 305 61

DRP100M2 22 73 2880 BE2 1780000 14 305 61

DRP100LC2 3 9.8 2920 BE2 S0 20 36 95

DRP112M2 3 9.8 2920 BE5 600 20 50 118

DRP132S2 4 13.1 2910 BE5 500 28 55 151

DRP132M2 55 | 17.9 2935 BE5 500 40 69 198

Betrieb mit Bremsenansteuerung BG
Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE
Standardbremsmoment fir IEC-Bremsmotor
gilt fir Fumotor (DRP...BE../FI..)

A W N -
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== Technische Daten — Energiesparmotoren 4-polig

5.3 Technische Daten — Energiesparmotoren 4-polig
DRS: 1500 1/min - S1 IE1

P M In N 3 e g A J
N N N 400V  380-420v  C°S¢ 3 o AN m Mot
Motortyp DRS g N100% My/My
. : 10
[kW] | [Nm] [t/min]  [A] [A] W el Lz
653 18
DRS71S4 037 255 1380 | 1.14 124 07 | - 35 78 49
66.6 18
DRS71M4 055 38 1380 | 155 162 072 - N9 34 2.1 9.1 71
: : : : : 70.6 : 21 : :
76.6 19
DRS80S4 075 5.1 1400 18 182 081 IET 120 43 1 15 14.9
DRS80M4 11 | 74 1410 | 2.40 2.50 0.84  IE1 7%6 5.1 f; 14.3 215
82 23
DRS90M4 15 | 103 1395 | 3.30 3.40 082 IET 2. 50 23 184 355
83.1 25
DRS90L4 22 15 1400 | 485 4.95 081 ET 931 54 22 215 435
847 28
DRS100M4 3 205 1400 @ 64 6.5 082 E1 ST 53 28 26 56
86.4 25
DRS100LC4 4 | 265 1445 | 84 8.5 081 IE1 507 65 22 31 90
856 2
DRS112M4 4 | 265 1435 | 81 8.4 0.84  IE1 6 415 146
83.8 17
DRS13254 55 | 365 1445 | 11.1 16 082  IE1 gg; 6.7 5‘1‘ 44 190
' ' ' 89.1 | 2.4
DRS132M4 75 | 495 1445 | 144 15.1 085 IE1 997 66 2 60 255
885 21
DRS132MC4 92 60 1465 | 1856 193 081 IET 95° 72 a1 63 340
DRS160S4 92 | 60 1460 | 18.9 19.2 079  IE1 22 6.4 225 80 370
89.1 27
DRS160M4 1 72 1460 | 22 225 081 T O 6.8 s 92 450
90.2 21
DRS160MC4 15 o7 1470 | 30 31 080 IET 907 63 a1 94 590
DRS180S4 15 98 1460 29 295 0.83  IE1 gg'g 6.2 2;’ 122 900
9238 22
DRS180M4 185 121 1465 | 345 35.5 085 IET 9 6.5 22 141 1110
' ' ' 912 | 2.4
DRS180L4 22 143 1465 | 415 425 084 ET N2 69 S 152 1300
92.0 18
DRS180LC4 30 | 195 1470 | 57 59 084 IET 950 56 18 161 1680
91.9 21
DRS200L4 30 | 194 1475 | 57 59 082 IET 917 64 2l 260 | 2360
DRS225S4 37 | 240 1475 70 72 0.82  IE1 9226 71 f'g 295 2930
927 25
DRS225M4 45 200 1480 @ 84 86 083 IE1 95 74 > 315 | 3430
' ' ' 92.8 | 2.4
DRS225MC4 55 = 355 1480 106 108 081 IE1 955 68 2 330 | 433