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Altalanos tudnivalok
A biztonsagi utasitasok felépitése

1 Altalanos tudnivalék
1.1 A biztonsagi utasitasok felépitése

Piktogram

>

E kézikdnyv biztonsagi utasitasai a kbvetkez6képpen épulnek fel:

A JELZOSZO!

A veszély jellege és forrasa.

Lehetséges kovetkezmény(ek) figyelmen kivil hagyasa esetén.

» Intézkedés(ek) a veszély elharitasara.

Piktogram

Példa:

>

Altalanos veszély

>

Meghatarozott veszély,
pl. aramités

Jelz6szo

Jelentés

Kovetkezmények a
figyelmen kivul hagyasa
esetén

Kozvetlendl fenyegetd veszély

Halal vagy sulyos testi sériilések

Lehetséges veszélyhelyzet

Halal vagy sulyos testi sérulések

0 FIGYELEM!

Lehetséges veszélyhelyzet

Kdnnyebb testi sérilések

STOP

1

STOP!

MEGJEGYZES

Lehetséges anyagi karok

Hasznos tudnival6 vagy tanacs.
Megkonnyiti a hajtasrendszer
kezelését.

A hajtasrendszer vagy kérnyezetének
karosodasa

1.2 Szavatossagi igények

A dokumentacié betartdsa a zavarmentes Uzemeltetés és az esetleges szavatossagi
igények érvényesitésének feltétele. Ezért a készilék hasznalatanak megkezdése elbtt

olvassa el a kézikdnyvet!

Gondoskodjon arrél, hogy a kézikdnyvet a berendezés és az tizem feleldsei, valamint a
készlléken sajat feleldsségikre munkét végz6 személyek szdmara — olvashatd

allapotban — hozzaférhetévé tegyék.
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Altalanos tudnivalok
A felel6sség kizarasa

1.3 A felelé6sség kizarasa

A MOVIDRIVE® dokumentaciojanak figyelembevétele a biztonsagos lizemeltetés és a
megadott terméktulajdonsagok ill. teljesitményjellemz8k elérésének alapfeltétele. Az
Uzemeltetési utasitas figyelmen kivil hagyasabdl ered6 személyi, targyi és vagyoni
karokert, valamint személyi sérulésekért az SEW-EURODRIVE nem vallal felel6sséget.
A szavatossag ilyen esetekben kizart.

1.4  Szerzéi jogi megjegyzés
© 2007 — SEW-EURODRIVE. Minden jog fenntartva.

Mindenféle — akar kivonatos — sokszorositas, feldolgozas, terjesztés és egyéb
hasznositas tilos.
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Biztonsagi tudnivalok
Tovabbi vonatkozé dokumentacio

2
2.1

2.2

2.3

2.4

Biztonsagi tudnivaldk
Tovabbi vonatkoz6 dokumentacio

* Csak villamos szakképzettséggel rendelkezé szakember szerelheti és helyezheti
Uzembe az érvényes balesetvédelmi el6irasok, valamint a MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, a MOVITRAC® B és a MOVIAXIS® (izemeltetési utasitasanak
betartasaval.

+ A DH.41B opci6 telepitése és Uzembe helyezése elbtt figyelmesen olvassa el ezt a
kiadvanyt.

* A dokumentacié betartdsa a zavarmentes Uzemeltetés és az esetleges
garanciaigények érvényesitésének feltétele.

Biztonsagi funkciok

Folérendelt biztonsagi rendszer nélkil a MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozéval
tilos biztonsagi funkciét megvaldsitani. A gépek és az emberek védelmének biztositasara
alkalmazzon félérendelt biztonsagi rendszereket. Gondoskodjon arrdl, hogy a biztonsagi
alkalmazasoknal figyelembe vegyék a "Biztonsagos lekapcsolas MOVIDRIVE®
MDX60B/61B készllékekhez" c. kiadvanyokban leirtakat.

Emelémii-alkalmazasok

A MOVIDRIVE® MDX60B/61B, a MOVITRAC® B és a MOVIAXIS® késziiléket tilos
emelémii-alkalmazasok biztonsagi berendezéseként hasznaini.

Az anyagi karok és a személyi sérulések elkerllése érdekében biztonsagi
berendezésként alkalmazzon felligyeleti rendszereket vagy mechanikus védelmi
eszkdzoket.

Hasznalaton kiviil helyezés, megsemmisités

Kérjiik, tartsa be az érvényes nemzeti rendelkezéseket!

Adott esetben az egyes alkatrészek megsemmisitését az illet6 orszagban érvényes
eléirasoknak megfeleléen, anyagonként kulén végezze, pl. az aldbbiak szerint:

* elektronikai hulladék

+ mianyag
* lemezek
e réz
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Bevezetés
MOVI-PLC® — Motion Control integralt vezérléstechnikaval

3 Bevezetés

A kézikbnyv Ez a felhasznaldi kézikdnyv leirja az alabbiakat:
tartalma « a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés beszerelését MOVIDRIVE® MDX61B
készulékbe

« aMOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés interfészeit és LED-jeit

« a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés telepitését MOVIDRIVE® MDX61B és
MOVITRAC® B hajtasszabalyozokba, MOVIAXIS® szervoszabalyozokba, valamint
telepitését kompakt vezérlésként

« aMOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezéi hozzaférését

« a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés és a vezérelt hajtasszabalyozok és
szervoszabalyozok tervezését és lizembe helyezését

Tovabbi A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés egyszer(i és hatékony tervezéséhez e
Szakirodalom kézikdnyv mellett keresse az alabbi kiadvanyokat is:

+ "MOVI-PLC® advanced DHF41B PROFIBUS DP-V1 és DeviceNet terepibusz-
interfészek" kézikbnyv

« "MOVI-PLC® advanced DHR41B PROFINET 10, EtherNet/IP, Modbus TCP/IP
terepibusz-interfészek" kézikonyv

+ "MOVI-PLC® programozas PLC editorban” c. rendszerkézikonyv

+ "MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC® kényvtar" c. kézikonyv

+ "MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC® kényvtar" c. kézikényv

« MOVIDRIVE® MDX60B/61B rendszerkézikdnyv

+ MOVITRAC® B rendszerkézikdnyv

«  MOVIAXIS® rendszermappa

A "MOVI-PLC® programozas PLC editorban" c. rendszerkézikdnyv a MOVI-PLC® IEC
61131-3 szabvany szerinti programozasahoz tartalmaz utmutatdkat.

A konyvtar-kézikonyvek a MOVI-PLC® MOVIDRIVE® MDX60B/61B, MOVIAXIS®,
MOVITRAC® B és MOVIMOT® hajtasszabalyozok vezérlésére szolgalé Motion
kényvtarait irjak le.

3.1  MOVI-PLC® - Motion Control integralt vezérléstechnikaval

Tulajdonsagok A  MOVI-PLC® hajtasszabalyozokhoz valé PLC-csalad. Lehetévé teszi a
hajtasmegoldasok kényelmes és teljesitbképes automatizalasat, valamint az IEC
61131-3 szabvany szerinti programnyelvek segitségével torténd logikai feldolgozast és
folyamatvezérlést.

- AMOVI-PLC® altalanos a programok altalanos futtathatésaga alapjan, a teljes SEW
hajtasszabalyozé-portfolio optimalizalt vezérlésének és a nagyobb teljesitményi
MOVI-PLC®-re valo egyszeri frissitésnek kdszénhetéen.

« A MOVI-PLC® skalazhaté a tobb kiilonbozé (basic, advanced, ...)
hardverplatformnak és a modularis szoftverkoncepcionak (a szamos alkalmazashoz
vald konyvtaraknak) készonhetben.

« A MOVI-PLC® nagy teljesitményl az atfogd technoldgiaknak (pl. alakos tarcsa,
szinkronfutas) és az igényes alkalmazasok (pl. anyagmozgatas) vezérlésének
kdszbdnhetden.
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Bevezetés
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

Vezérlési
osztalyok

« A MOVI-PLC® basic DHP11B lehetévé teszi egyes tengelyek mozgasanak
koordinalt végrehajtasat, valamint kilsé be- és kimenetek és kezel6terminal (Drive
Operator Panel = DOP) csatlakoztatasat. igy a MOVI-PLC® basic DHP11B
modulvezérlésként vagy dnallé vezérlésként is alkalmas kdzepesen dsszetett gépek
vezérlésére.

«  AMOVI-PLC® advanced DH.41B tovabba nagyobb interfészvalasztékaval, valamint
megnovelt teljesitbképességével tlnik ki, amely Osszetett szamitasokat és pl.
interpolalt mozgasokat is lehetdéveé tesz. A MOVI-PLC® advanced vezérlést ennek
megfeleléen gépek és gyartécellak automatizalasara ajanljuk. A beépitett Ethernet
interfészen 4t a MOVI-PLC® advanced kozvetlenil a vezérlészintre
csatlakoztathaté.

3.2 A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

Tulajdonsagok

Keésziilékkivitelek

Tervezés

Kommunikacioés
interfészek

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés két épitési alakban kaphaté:

+ MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlokartyaként a MOVIDRIVE® B és a
MOVITRAC® B hajtasszabalyozé, valamint a MOVIAXIS® szervoszabalyozé
opcidjakent

« MOVI-PLC® advanced DH.41B kompakt vezérlésként kalapsines szerelésre
elékészitve. Kompakt vezérlésként hajtasszabalyozék vezérlésére terveztik
(— "Miszaki adatok" c. fejezet).

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés 3 kivitelben kaphaté, amelyek a
rendelkezésre allo terepibusz-interfészekben kildnbodznek:

MOVI-PLC® advanced DH.41B Terepibusz-interfész

készilékkivitel

DHE41B Ethernet TCP/IP, UDP

DHF41B Ethernet TCP/IP, UDP, PROFIBUS DP-V1, DeviceNet

DHR41B Ethernet TCP/IP, UDP, PROFINET, EtherNet/IP, ModbusTCP/IP

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezése az alabbi tevékenységeket Oleli fel:
+ konfiguralas

* paraméterezés

* programozas

A tervezés a MOVITOOLS® MotionStudio tervezéeszkozzel torténik. Ez a szoftver
szamos nagy teljesitményl komponenssel rendelkezik az SEW-EURODRIVE minden
késziilékének lizembe helyezésére és diagnosztizalasara. A MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés és a tervezd PC 0Osszekapcsolasa Ethernet 2 kommunikacios
interfésszel torténik.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés szamos kommunikaciés interfésszel van
felszerelve.

A CAN 1 és a CAN 2 rendszerbusz-interfész els6sorban tobb hajtasszabalyozé
csatlakoztatasara, valamint decentralizalt /O modulok bekétésére szolgal.

Az igy képzett gépmodul félérendelt vezérlésrdl Gzemeltethet6 a beépitett terepibusz-
interfészen at.

A tervezés Ethernet 2 kommunikacios interfészen at torténik.

Az RS-485 interfészre kezel6terminal (pl. DOP11B) vagy MOVIMOT® beépitett
frekvenciavaltéval rendelkez6 hajtomiives motor csatlakoztathato.
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Bevezetés
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

Automatizalasi
topoldgiak

Alkalmazés 6nall6 gépvezérlésként

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés alkalmazhatd egy komplett gép
vezérlbegysegekeént.

Ha lemondunk a folérendelt PLC-rél, a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés atvesz
minden vezérlési funkciot, a hajtasok és a tovabbi beavatkozdszervek vezérlését,
valamint a decentralizalt be- és kimenetek kiértékelését is beleértve.

Ebben az 6nall6 (standalone) topolégidban a kezel6terminalok (DOP11B) veszik at az
ember-gép interfész (HMI) funkciojat.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B kozvetlenil a vallalati Ethernet haldzatra
csatlakoztathato.

ETHERNET

ETHERNET

5]

[51

60544AXX
1. ébra: Példa egy komplett gép MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérléssel térténé 6nallo

[11 kezel6terminal (pl. DOP11B Drive Operator Panel)
[2] rendszerbusz (CAN 1, CAN 2, Ethernet 1)

[3] be- és kimenetek (kapcsok)

[4] aszinkron motor

[5] szinkron szervomotor / aszinkron szervomotor
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Bevezetés
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

Alkalmazas modulvezérlésként

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés alkalmazhaté egy gépmodul decentralizalt
automatizalasara is (— alabbi abra). Ekkor a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés a
mozgasfolyamatokat egy tengelyrendszer részeként koordinalja.

A folérendelt PLC-re a beépitett terepibusz-interfészek egyikén at csatlakoztathaté.

ETHERNET

[l

[5]

58621AXX
2. abra: Példa egy-egy gépmodul MOVI-PLC® advanced DH.41B vezériéssel térténs

[1] folérendelt PLC
[2] rendszerbusz (CAN 1, CAN 2)

[3] MOVIMOT® (DeviceNet MFD... terepibusz-interfészen at / COM2 RS-485
interfésszel kozvetlen csatlakozas a MOVI-PLC®-re)

[4] aszinkron motor

[5] szinkron szervomotor / aszinkron szervomotor
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3 Bevezetés
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

CAN 1, CAN 2
és Ethernet 1
rendszerbusz

A PROFIBUS
interfész
konfiguralasa

Ciklikus és
aciklikus adatcsere
PROFIBUS DP
interfészen at

Ciklikus és
aciklikus adatcsere
PROFIBUS DP-V1
interfészen at

PROFIBUS
feltigyeleti funkciok

12

Tdébb hajtasszabalyozét egy rendszerbusszal 6sszekapcsolva a MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés alkalmazhaté gépmodul vezérlésére. A MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés vezérel minden hajtast a gépmodulon belll, és igy tehermentesiti a
folérendelt vezérlést (pl. a gép vagy berendezés PLC-jét). A CAN 1, a CAN 2 és az
Ethernet 1 rendszerbuszon at a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlésre dsszesen
legfeljebb 64 alabbi tipusu készllék csatlakoztathaté:

+ MOVITRAC® B frekvenciavaltd
- MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozé
«  MOVIAXIS® szervoszabalyozd

« integralt MOVIMOT® frekvenciavaltéval rendelkezé haijtémiives motor (DeviceNet
MFD... terepibusz-interfész szilkséges)

A PROFIBUS allomascimek beallitasa a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés
el6lapjan talalhaté DIP kapcsoldkkal torténik. E manualis beallitas révén a MOVI-PLC®
advanced DH.41B vezérlés igen rovid id6 alatt integralhaté a PROFIBUS kérnyezetbe,
és bekapcsolhat6. A folérendelt PROFIBUS master képes automatikusan végrehajtani
a paraméterezést (paraméterletoltés).

Ez a valtozat az alabb el6nydket nyujtja:
* aberendezés lzembe helyezési ideje rovidebb

+ az alkalmazasi program egyszer(ien dokumentalhatd, mert a program minden fontos
adata atadhato6 a félérendelt vezérlésnek.

A folyamatadatok cseréjével szemben, amely rendszerint ciklikus, a hajtasparaméterek
a MOVILINK® paramétercsatornan at vagy a Read ill. a Write mlvelettel aciklikusan
olvashatok ill. irhatok. A paraméteradatok cseréjének ez a formaja olyan
alkalmazasokat tesz lehetévé, amelyek soran minden fontos hajtasparamétert a
folérendelt automatizalasi készilék kezel, igy nem kell manualis paraméterezést
végezni magan a hajtasszabalyozon.

A PROFIBUS DP-V1 specifikacioval a PROFIBUS DP bévitések keretében uj aciklikus
Read/Write miveletek kerultek bevezetésre. Ezek az aciklikus miveletek specialis
uzeneteken illeszkednek be a futé ciklikus busziizembe, igy biztositott a kompatibilitas
a PROFIBUS DP (0-s verzio) és a PROFIBUS DP-V1 (1-es verzio) kozott.

A terepibusz-rendszer hasznalata a hajtastechnikaban olyan kiegészité felligyeleti
funkciok alkalmazasat koveteli meg, mint pl. a terepi busz id6beli fellgyelete
(PROFIBUS time out). A PROFIBUS-hoz hozzafér6 funkcidmodul megfeleld
hibainforméaciéval jelzi a PROFIBUS idétullépését. igy az alkalmazas reagalhat a
PROFIBUS idé&tullépésére.
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Bevezetés
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés

COM1 és COM2
RS-485 interfész

Ethernet 2

Binaris be- és
kimenetek

Diagnosztika

A COM1 vagy a COM2 RS-485 interfészhez az aldbbi készllékek egyike
csatlakoztathato:

+ DOP11B kezeléterminal
« MOVIMOT® hajtomives motor beépitett frekvenciavaltoval

Az Ethernet 2 kommunikacios interfészen at a kovetkezd funkciok és csatlakozasok
valésithatok meg:

+ tervezés

+ DOP11B kezel6terminal csatlakoztatasa
* PC-s megijelenités (pl. OPC interfész)

» csatlakoztatas a vezérl6szintre

A binaris be- és kimenetek lehetévé teszik beavatkozdszervek (pl. szelepek)
kapcsolasat és binaris bemeneti jelek (pl. érzékel6k) kiértékelését. A binaris be- és
kimenetek a MOVITOOLS® MotionStudio szoftver PLC  szerkesztSjében
programozéaskor szabadon felhasznalhatok.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés LED-jei az alabbi allapotokat jelzik:
» abinaris be- és kimenetek fesziiltségellatasa

« aMOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés altalanos allapota

* avezérléprogram allapota

+ a PROFIBUS interfész allapota

» a DeviceNet interfész allapota

+ az Ethernet interfész allapota

» akét CAN interfész allapota

Diagnosztikai célbdl kezelbterminal csatlakoztathatd. A kezelbterminalt elsésorban az
Ethernet 2 kommunikacios interfészre csatlakoztassa.

Kézikényv — MOVI-PL C® advanced DHE41B/DHF41B/DHR41B vezérlés
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Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés szerelési lehetbségei

Szerelési és telepitési tudnivaldk
4.1 A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés szerelési lehetéségei

Keérjuk, vegye figyelembe az alabbi szerelési tudnivalokat:

MEGJEGYZESEK

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés a MOVIDRIVE® MDX61B
hajtasszabalyozéba beszerelheté, azonban a MOVIDRIVE® MDX60B
hajtasszabalyozéba nem.

Opcionalis kartyak be- és kiszerelése csak az 1...6-os kiviteli méretii
MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozé esetében lehetséges.

A 0-s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozé esetében csak
az SEW-EURODRIVE végezheti az opcionalis kartyak be- és kiszerelését.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés MOVIAXIS® késziilékbe torténd be-

vagy kiszerelését, valamint a MOVI-PLC® DH.41B / UOH..B kompakt vezérlés
szerelését csak az SEW-EURODRIVE végezheti.

4.2 MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés beszerelése MOVIDRIVE® MDX61B
késziilékbe

Mielott
hozzakezdene

« A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlést a MOVIDRIVE® MDX61B terepibusz-

kartyahelyére kell csatlakoztatni. Ha a terepibusz-kartyahely foglalt, a DHE41B opci6
a bovitbkartyahelyre is csatlakoztathato.

A MOVI-PLC® advanced DHF41B/DHR41B vezérlést a MOVIDRIVE® MDX61B
bévitékartyahelyére kell csatlakoztatni. 0-s kiviteli méreti MOVIDRIVE® MDX61B
készilékbe nem lehetséges a beszerelés.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés be- vagy kiszerelésének megkezdése
elétt tartsa be az alabbiakat:

Fesziltségmentesitse a hajtasszabalyozét. Kapcsolja le a DC 24 V fesziltséget és
a halozati fesziltséget.

Megfelel6 intézkedésekkel (foldel6szalag, vezetbképes cipé stb. segitségével)
vezesse le sajat toltését, mielétt megérintené a MOVI-PLC® advanced DH.41B
vezérlést.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés beszerelése elbtt vegye le a
kezel6készuléket és az elblapot.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés beszerelése utan tegye vissza a
kezel6keésziléket és az elblapot.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést tartsa az eredeti csomagolasban, és
csak kozvetlenll a beszerelés el6tt vegye ki belble.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést csak a kartya szélénél fogja meg. Ne
érjen az alkatrészekhez.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést soha ne tegye le vezet6képes anyagra.
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Szerelési és telepitési tudnivalok
MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés beszerelése MOVIDRIVE®

Elvi eljarasméd a MOVIDRIVE® MDX61B opcionalis kartydjanak be- és kiszerelésekor

53001AXX

1. Oldja ki az opcionalis kartya tartéjanak régzitécsavarjait. Egyenletesen huzza ki az
opcionalis kartya tartojat a csatlakozohelyrél, hogy ne ékelédjon be.

2. Az opcionalis kartya tartéjan oldja ki a fekete fed6lemez régzit6csavarjait. Vegye ki
a fekete fed6lemezt.

3. Helyezze az opcionalis kartyat a rogzitcsavarokkal az opcionalis kartya tartdjanak
e célra szolgalo furataiba.

4. Enyhe nyomassal ismét helyezze be az opcionalis kartya tartdjat a raszerelt
opcionalis kartyaval a csatlakozohelyre. Ismét rogzitse az opcionalis kartya tartéjat
a rogzitécsavarokkal.

5. Az opcionalis kartya kiszerelésekor forditott sorrendben jarjon el.

Kézikényv — MOVI-PL C® advanced DHE41B/DHF41B/DHR41B vezérlés
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Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés telepitése

4.3 A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés telepitése
4.3.1 A sorkapcsok, a DIP kapcsoldk és a LED-ek funkciéinak ismertetése
El6Inézet LED
MOVI-PLC® advanced Megnevezés DIP kapcsolo Funkcié
DHE41B vezérlés Kapocs
LED 1.LED CAN 1 allapota CAN 1 rendszerbusz allapota
DHE41B 2.LED CAN 2 allapota CAN 2 rendszerbusz éallapota
3.LED IEC progr. all. Vezérléprogram allapota
= I 4.LED | PLC éllapota Vezérl6 firmware allapota
“d5e 6| 5.LED | felhasznaléi LED Szabadon programozhaté
2 o ool 6.LED | DIO6/7 DIO 6/7 be- vagy kimenet allapota
3 7.LED DI104/5 DIO 4/5 be- vagy kimenet allapota
ST o2|, 8.LED DIO2/3 DIO 2/3 be- vagy kimenet allapota
=< ol % 9.LED  DIO0/M1 DIO 0/1 be- vagy kimenet allapota
':D 3 10.LED 24V /I/O OK 1/0O feszilltségellatas allapota
of X31 csatlakozo: X31:1 +24 V-os bemenet | DC +24 V fesziltségbemenet
<4 Binaris be- és kimenetek X31:2 REF24V A binaris jelek referenciapotencialja
y X36 (dugaszolhaté kapcsok) X31:3 DIO 0 Binaris be- vagy kimenet (DIO 0)
X31:4 DIO 1 Binaris be- vagy kimenet (DIO 1)
il X31:5  DIO2 Binaris be- vagy kimenet (DIO 2)
7 X31:6 DIO 3 Binaris be- vagy kimenet (DIO 3)
X387 X31:7 DIO 4 Binaris be- vagy kimenet (DIO 4)
X31:8 DIO 5 Binaris be- vagy kimenet (DIO 5)
X31:9 DIO 6 Binaris be- vagy kimenet (DIO 6)
X31:10 DIO7 Binaris be- vagy kimenet (DIO 7)
o BEE X34 csatlakozé: X34:1 RS+ RS-485+ jel (COM 1)
oz o3 COM1, COM2 RS-485 interfész = X34:2 RS+, szigetelt RS-485+ jel, szigetelt (COM 2)
lo o1l (dugaszolhaté kapcsok) X34:3 RS- RS-485- jel (COM 1)
A2 2% X34:4 RS-, szigetelt RS-485- jel, szigetelt (COM 2)
X34:5 DGND Referenciapotencial (COM 1)
X34:6 GND, szigetelt Referenciapotencial (COM 2)
60108AXX
X35 csatlakozé: X35:1 USB +5V DC 5 V-os fesziiltségellatas
USB csatlakozas X35:2 USB- USB- jel
(el6késziiletben) X35:3 USB+ USB+ jel
X35:4 DGND Referenciapotencial
X36 csatlakozo: X36
Ethernet 1 csatlakozas
Rendszerbusz (RJ45 aljzat)
Standard Ethernet kiosztas
X37 csatlakozo: X37
Ethernet 2 csatlakozas
(RJ45 aljzat)
X32 csatlakozo: X32:1 REF_CAN 2 CAN 2 rendszerbusz
CAN 2 rendszerbusz referenciapotencialja
(galvanikusan levalasztva) X32:2 CAN 2H CAN 2 rendszerbusz, High
(dugaszolhat6 kapcsok) X32:3 CAN 2L CAN 2 rendszerbusz, Low
X33 csatlakozo: X33:1 DGND CAN 1 rendszerbusz
CAN 1 rendszerbusz referenciapotencialja
(dugaszolhat6 kapcsok) X33:2 CAN 1H CAN 1 rendszerbusz, High
X33:3 CAN 1L CAN 1 rendszerbusz, Low
fent Alapértelmezett IP-cim
DIP kapcsolo S1 (192.168.10.4)
lent Ethernet 2 csatlakozas
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A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés telepitése

4.3.2 A binaris be- és kimenetek csatlakoztatasa (X31 csatlakozé)

Binaris bemenetek

Megszakitas-
bemenetek

Binaris kimenetek

Az X31 csatlakozd nyolc binaris be- vagy kimenetet biztosit (pl. kilsé
beavatkozdszervek / érzékelSk vezérlésére).

A binaris be- és kimenetek felhasznalasa a MOVITOOLS® MotionStudio szoftver PLC
szerkeszt6jében programozhato.

e o2
e o4
®6
e 38
e 10

X31
© N O w -
o o

61018AXX
3. abra: Tizenkét polust csatlakoz6 a binaris be- és kimenetek csatlakoztatasara

* A binaris bemenetek potenciallevalasztasat optocsatolok biztositjak.

* A megengedett bemeneti feszultségek az IEC 61131 szerint vannak meghatérozva.
+13V ... +30 V = "1" = érintkezd zarva
-3V ...+5V ="0" = érintkezd nyitva

« Az X31:6 ... X31:10 binaris bemenet hasznalhaté megszakitas-bemenetként.
Az ISR (interrupt service routine) feldolgozasaig eltel reakcididé kevesebb mint
100 ms.

A binaris kimenetek potenciallevalasztasat optocsatolok biztositjak.

* A binaris kimenetek révidzarbiztosak, azonban idegen feszilltséggel szemben nem
védettek.

* A maximalis megengedett kimeneti aram binaris kimenetenként 150 mA. Ezzel az
aramerdsséggel egyidejlleg Uzemeltetheté mind a nyolc binaris kimenet.

STOP!

A binaris be- és kimenetek hasznalatahoz a tapfesziltséget az X31:1 és X31:2
érintkezdre kell kotni.

Karosodhat a MOVI-PLC® vezérlés. Emiatt mar nem biztositott a be- és kimenetek
specifikalt mikodése.

Ha lekapcsoljak a tapfesziltséget, akkor minden mas fesziiliséget is le kell kapcsolni
az X31:1...10 kapcsokon, pl. a binaris bemenetek kapcsoléinak és érzékel6inek
DC 24 V feszlltségét is.

Kabelspecifikacio

* A veszélyes feszlltségcsucsok elkerllése végett a tapfesziltségre és a binaris be-
vagy kimenetekre is tilos szabadonfuté didda nélkili induktiv terhelést csatlakoztatni.

Legalabb 0,25 mm?2 (AWG 23), legfeliebb 1 mm? (AWG 18) érkeresztmetszetii
kabelt csatlakoztasson. Az IEC 60999 szerint a kapocs érvéghuvely nélkul
csatlakoztathato.

* A csatlakoztatott kabel tipusat és érkeresztmetszetét a sziikséges kabelhossz és az
alkalmazas varhato terhelésének fliggvényében kell kivalasztani.

A binaris be- ill. kimenetekrél tovabbi informacié a "Milszaki adatok" c. fejezetben
talalhaté a 61. oldalon.
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Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés telepitése

4.3.3 CAN 2 (X32)/ CAN 1 (X33) rendszerbusz-csatlakozé

A CAN 2 vagy CAN 1 rendszerbuszra legfeljebb 64 készilék csatlakoztathaté.
A rendszerbusz a 0...63 cimtartomanyt tamogatja.

MEGJEGYZESEK

* A CAN 2 rendszerbusz galvanikusan le van valasztva. Ezért elsésorban a CAN 2
e (X32) interfészt hasznalja a terepi készilékek (pl. CANopen be- és kimenetek)
1 csatlakoztatasara.

+ A CAN 1 rendszerbusz nincs galvanikusan levalasztva. Ezért elsésorban a CAN 1
(X33) interfészt hasznalja a hajtasszabalyozéd rendszerbuszon at torténd
csatlakoztatasara a kapcsoldszekrényben.

.« Az SEW-EURODRIVE a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre /0 modulon at
legfeljebb 64 bemenet és 64 kimenet csatlakoztatasat ajanlja.

- A MOVIDRIVE® MDX61B és a beleépitett MOVI-PLC® advanced vezérlés kozotti
kommunikacidohoz nincs szikséges rendszerbusz-CAN kapcsolatra, ha a
"DPRAM" csatornat hasznaljuk (— "MOVI-PLC® programozas PLC editorban” c.
rendszerkézikdnyv). A rendszerbusz-CAN kapcsolat azonban el&feltétel, ha a
MPLCMotion_MDX és a MPLCProcessdata kényvtar moduljait alkalmazzuk.

A CAN rendszerbusz tamogatja az ISO 11898 szerinti atviteli technikat. A CAN
rendszerbuszrél részletes informacid6 az SEW-EURODRIVE-nal kaphaté "Soros
kommunikacié" c. kézikdnyvben talalhaté.

A CAN 2 rendszerbusz bekoétési rajza

®
MOVITRAC® B MDX60B/61B OXG1B
s1 DHE41B S12
[C ] s12 oN| oFF
ON ON | OFF @)
OFF -
H 2 o X12:
X12 8 DGND| 1 —
FScnis DGND [ 1 [T .
X45] _Xx46 SC11 [2[ 7 %5::3¢
el sl sciz .8 Sinke
" ‘\/\ ‘\ K‘. " ] ‘
""" ‘ | E==——i) |1}
 — | — ;
| | H
777777 ‘:,,,,,,,,,,, l:”””;
ol e e e
60526 AXX

4. ébra: CAN 2 rendszerbusz-kapcsolat MOVIDRI VE® MDX60B/61B / MOVITRAC® B hajtasszabélyozé6 példajan

2 x 2 eres, sodrott és arnyékolt rézkabelt hasznaljon (adatatviteli kabel
rézfegyverzeti arnyékolassal). Az IEC 60999 szerint a kapocs érvéghuvely nélkiil
csatlakoztathatd. A kabelnek eleget kell tennie az alabbi specifikacionak:

— Erkeresztmetszet: 0,2...1,0 mm? (AWG 24 ... AWG 18)
— Vezeték-ellenallas 1 MHz esetén 120 Q
— Fajlagos kapacitas 1 kHz esetén < 40 pF/m

Alkalmas példaul a CAN-Bus kabel vagy a DeviceNet kabel.

Kabelspecifikacio .
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Vezetékhossz

Lezaro ellenallas

* A vezeték megengedett teljes hossza fligg a rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességétdl:

— 125 kbaud — 500 m
— 250 kbaud — 250 m
— 500 kbaud — 100 m

1000 kbaud —  40m

* A CAN rendszerbusz elején és végén a rendszerbusz-lezaro ellenallast be kell
kapcsolni (MOVIDRIVE® B S12 DIP kapcsold = ON, MOVITRAC® B S1 DIP
kapcsol6 = ON). Az dsszes tobbi késziléknél a lezaro ellenallast ki kell kapcsolni
(MOVIDRIVE® B S$12 DIP kapcsolé = OFF, MOVITRAC® B S1 DIP kapcsolo = OFF).
Ha a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés a CAN 2 rendszerbusz végén
helyezkedik el, akkor példaul az X32:2 és az X32:3 érintkez6 kdzé 120 Q-os lezaro
ellenallast kell csatlakoztatni (CAN 1 esetén: lezaro ellenallas az X33:2 és az X33:3
érintkezd kodzott).

STOP!

* A CAN 2 rendszerbusszal 6sszekapcsolt készllékek kozétt ne lépjen fel
potencialkilénbség.

* A CAN 1 rendszerbusszal Osszekapcsolt készilékek kozétt nem szabad
potencialkilénbségnek lennie.

* A potencialkiilonbség kialakulasat megfelelé megoldasokkal — pl. a készilékek
hazainak kulon vezetékkel torténé dsszekotésével — meg kell akadalyozni.

4.3.4 Az RS-485 interfész csatlakozoja (X34 csatlakozo)

STOP!

* Az RS-485 interfésszel 06sszekapcsolt készilékek kozott nem szabad
potencialkilonbségnek lennie. A potencialkilonbség kialakulasat megfelelé
megoldasokkal — pl. a készilékek hazainak kuldon vezetékkel torténd
Osszekotésével — meg kell akadalyozni.

* Dinamikus lezaré ellenallasok vannak beépitve. Nem szabad kiils6 lezaré
ellenallast csatlakoztatni.

A COM1/2 RS-485 interfészhez (X34 csatlakozd) az alabbi készilékek egyike
csatlakoztathato:

+ DOP11A kezel6terminal
+ MOVIMOT® hajtdmives motor beépitett frekvenciavaltoval

10 02
30 04
5e 06

X34

63207AXX
5. abra: Hatpdlusu csatlakozé6 a COM1/COM2 RS-485 interfész csatlakoztatasara

MEGJEGYZES

A DOP11B kezel6terminal csatlakoztatasardl tovabbi informaci6 a "DOP11B
kezel6terminalok" c. rendszerkézikbnyv "Telepités" és "Csatlakozdkiosztas" c.
fejezetében talalhato.
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Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés telepitése

4.3.5 Ethernet 1 rendszerbusz-csatlakozé (X36 csatlakozé)

Az Ethernet 1 interfész (X36 csatlakozd) a rendszerbusz szamara van fenntartva.

4.3.6 Ethernet 2 interfész csatlakozdja (X37 csatlakozd)

Az Ethernet 2 interfészhez (X37 csatlakozo) a tervezd PC csatlakoztathato.

J—
DHE41B

18 Lo L1Q
o
SaTeS
.

o ®

X31

s L
m
¢e
o
2
X34

—
o
¢
.
)

3 14 L5 T
‘e —te

1 o
—

PC COM

XM S
=

Lzr-

L1

6. abra:

61522AXX
Példa: tervezé PC csatlakoztatasa az X37 Ethernet 2 interfészen at

Az Ethernet 2 interfészen at a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérliés UDP/TCP
segitségével is végezhet adatcserét mas vezérléssel.
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4.3.7 A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés iizemi kijelzései

A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlésen taldlhaté tiz vilagitodioda (L1 ... L10),
amely a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés és interfészeinek aktualis allapotat jelzi.

L1LED
(CAN 1 allapota)

Az L1 LED a CAN 1 rendszerbusz allapotat jelzi.

Az L1 LED allapota

Diagnosztika

Hibaelharitas

narancs A CAN 1 rendszerbusz inicializalasa
folyamatban.
z0ld A CAN 1 rendszerbusz inicializalasa

z6lden villog
(0,5 Hz)

z6lden villog
(1 Hz)

megtortént.

A CAN 1 rendszerbusz SCOM
suspend Gzemallapotban van.

A CAN 1 rendszerbusz SCOM on
Uzemallapotban van.

piros

pirosan villog
(1 Hz)

A CAN 1 rendszerbusz nem lizemel
(BUS-OFF).

Figyelmeztetés a CAN 1
rendszerbuszon.

1. Ellendrizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz kabelezését.

2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

3. Ellendrizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz lezaré ellenallasait.

1. Ellenérizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz kabelezését.

2. Ellendrizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

L2 LED Az L2 LED a CAN 2 rendszerbusz allapotat jelzi.
(CAN 2 allapota) . . . . e
Az L2 LED allapota @ Diagnosztika Hibaelharitas
narancs A CAN 2 rendszerbusz inicializalasa -
folyamatban.
zold A CAN 2 rendszerbusz inicializalasa -
megtortént.
z6lden villog A CAN 2 rendszerbusz SCOM -
(0,5 Hz) suspend Gzemallapotban van.
zo6lden villog A CAN 2 rendszerbusz SCOM on -
(1 Hz) lizemallapotban van.
piros A CAN 2 rendszerbusz nem tizemel 1. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
(BUS-OFF). rendszerbusz kabelezését.

2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz beéllitott adatéatviteli
sebességét.

3. Ellendrizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz lezaré ellenallasait.

pirosan villog Figyelmeztetés a CAN 2 1. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
(1 Hz) rendszerbuszon. rendszerbusz kabelezését.

2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

L3 LED (IEC Az L3 LED az IEC-61131 vezérléprogram allapotat jelzi.

program allapota)

Az L3 LED allapota | Diagnosztika Hibaelharitas

206ld Az IEC program fut. -
sotét Nincs betdltve program. Toltsén be egy programot a vezérlésbe.
narancssargan A program futasa megallt. Bootloader-frissités szikséges (lasd

villog (1 Hz) "OMH41B-T. tipusi SD memdriakartya"

c. fejezet).
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L4 LED Az L4 LED a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés firmware-ének allapotat jelzi.
(PLC allapota) ; : : : —
Az L4 LED allapota = Diagnosztika Hibaelharitas
z6lden villog A firmware el6irasszerien fut a
(1 Hz) MOVI-PLC® advanced DHE41B
vezérlésen. R
piros * Nincs SD kartya betéve.
«  Sérult az SD kartya fajlrendszere.
narancssargan A program futasa megallt. Bootloader-frissités szlikséges (lasd
villog (1 Hz) "OMH41B-T. tipusti SD memodriakartya"
c. fejezet).
L5 LED (User) Az L5 LED az IEC programban szabadon programozhata.

L6,L7,L8,L9LED Az L6, L7, L8, L9 LED-ek az n vagy m binaris be- és kimenet (X31:3 - X31:10)

(DIO n/m) allapotat jelzik (pl. DIO2/3).
n m
10 2
L9O (3 e o4
L8O|5e 56 §
L7O|7 o 38
L6O|9 e @10
63437AXX
Az L6,L7,L8, L9 Diagnosztika Hibaelharitas
LED allapota
sotét Nem all rendelkezésre fesziltség.
z0ld Fesziltség az n LED-en.
piros Fesziltség az m LED-en.
narancs Fesziiltség az n és az m LED-en.
L10 LED Az L10 LED a binaris be- és kimenetek fesziiltségellatasanak allapotat jelzi.
(24V / I/0 OK) . . . . e
Az L10 LED allapota Diagnosztika Hibaelharitas
z0ld A binaris be- és kimenetek -
feszlltségellatasa OK.
sotét A binaris be- és kimenetek 1. Kapcsolja ki a hajtasszabalyozot,
feszlltségellatasa nincs amelybe a MOVI-PLC® advanced
felkapcsolva. DHE41B vezérlést telepitették.
- L 2. Az elektromos kapcsolasi rajz
narancs A binaris be- és kimenetek

22

feszlltségellatasa fel van

kapcsolva. Fennall azonban az

alabbi hibak egyike:

« tulterhelés egy vagy tobb binaris
be- vagy kimeneten

* akimeneti meghajté
tulmelegedése

» rovidzarlat legalabb egy binaris
be- vagy kimeneten

alapjan ellenérizze és helyesbitse
a binaris be- és kimenetek
kabelezését.

3. Ellenérizze a csatlakoztatott
beavatkozdszervek aramfelvételét
(max. aram — 7. fejezet).

4. Kapcsolja be a hajtasszabalyozot,
amelybe a MOVI-PLC® advanced
DHE41B vezérlést telepitették.
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4.3.8 Az alapértelmezett IP-cim S1 DIP kapcsoldja

Az S1 DIP kapcsoléval az Ethernet 2 csatlakozas szamara beallithaté egy elére
meghatarozott IP-cim. A beallitott IP-cim atvétele a kdvetkezd betdltéskor (inditaskor)
kerdl sor.

S1 kapcsol6 allasa Jelentés
fent Roégzitett IP-cim: 192.168.10.4
lent A konfiguraciés allomanyba bejegyzett cimek (lasd 4.3.1 fejezet)

4.3.9 OMH41B-T. tipusi SD memdriakartya

Kivitelek

Bootloader-

frissités

Az SD memdriakartya a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés lizemeltetéséhez
szlikséges, és a firmware-t, az IEC (grogramot, valamint a felhasznaléi adatokat
(pl. recepteket) tartalmazza. MOVIAXIS® mastermodullal kombinalva adatmentésre és
csere esetén automatikus paraméterezésre hasznaljak.

Az OMH41B-T.. SD memodriakartyat a DH.41B opcidba kell behelyezni. Ha egyidejileg
kompakt vezérlést, MOVIAXIS® mastermodult vagy beépitett DH.41B opcidval
rendelkezd frekvenciavaltét is szallitunk, akkor az SD memodriakartya mar be van
helyezve a DH.41B opcidba.

Az SD memoriakartya 11 kilénbdzd kivitelben (TO ... T10) kaphaté. A kilonb6zé
kivitelek kulonféle technoldgiai funkciok végrehajtasat teszik lehetévé. Az SD
memoriakartya cseréjével modosithatd a technoldgiai fokozat.

OMH41B-T. SD memoriakartya

TO0-T10 Cikkszam Leiras
technoldgiai
szint
TO 1821 204 2 « fordulatszam-szabalyozas adminisztracié
* pozicionalas, pl. az MPLCMotion_MDX konyvtarral
T1 18212050 Kiegészité technoldgiai funkcidk a TO kivitelhez:

» elektronikus alakos tarcsa (electronic cam)
» elektronikus hajtémi
*  bultykds kapcsolémi

T2 1821 206 9 Kiegészité technoldgiai funkcidk a T1 kivitelhez:
« alkalmazasmodulok, pl. munkadarab- és anyagmozgatas,
SyncCrane

T3 1821 967 5

T4 1821968 3

T5 1821 969 1

T6 18219705 Palyainterpolacidhoz sziikséges. A technoldgiai szint fligg az igényelt
T7 18219713 funkcioktol és a szamitott kinematikak szamatol.

T8 18219721

T9 1821974 8

T10 18219756

Amennyiben az L3 és L4 LED a bekapcsolast kdvetéen 1 Hz-es utemmel narancs
szinben villog, akkor bootloader-frissitésre van szikség. A kdvetkezdképpen jarjon el:

+ Afesziliségellatas a teljes folyamat soran alljon rendelkezésre (ne kapcsolja le).

* Nyomja meg a DH.41B opci6 el6lapjan a T1 reset gombot 3 masodperc hosszan.
Ha elindul a bootloader-frissités, akkor mar csak a 4. LED villog.

* A bootloader-frissités sikeres volt, ha az L4 zdlden villog.
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4.4 A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés telepitése
441 A sorkapcsok, a DIP kapcsoldk és a LED-ek funkciéinak ismertetése
MEGJEGYZES
A DHE41B késziilékével azonos csatlakozasok leirasa "A MOVI-PLC® advanced
i DHE41B vezérlés telepitése” c. fejezetben talalhato.
El6Inézet
MOVI-PLC® Megnevezés I[-)IIEFI'Dka csolé Funkcié
advanced DHF41B 9 Kapoc:
vezérlés
—_— LED 1.LED CAN 1 allapota CAN 1 rendszerbusz allapota
DHF41B 2.LED CAN 2 éllapota CAN 2 rendszerbusz éllapota
[ — 3.LED IEC progr. all. Vezérl6program allapota
4. LED PLC allapota Vezérl6 firmware allapota
5.LED felhasznaloi LED Szabadon programozhaté
6. LED DIO6/7 DIO6/7 be- vagy kimenet allapota
7.LED DIO4/5 DIO4/5 be- vagy kimenet allapota
8.LED DIO2/3 DI102/3 be- vagy kimenet allapota
9.LED DIO0/1 DIOO0/1 be- vagy kimenet allapota
10. LED | 24V/1/O OK I/0 feszliltségellatas allapota
11.LED - fenntartva
~ 12.LED | - fenntartva
2 13.LED | BUSOFF A 13. ... 16. kétszin(i LED a terepibusz-
14. LED | Bit-Strobe I/O interfész és a DeviceNet rendszer aktualis
15. LED | Polled /O allapotat mutatja.
16. LED | Mod/Net
ON 17. LED @ Fault Profibus PROFIBUS buszelektronika allapota
e 18. LED | Run Profibus PROFIBUS kommunikacié allapota
X30P csatlakoz6: X30P:9 GND (M5V) PROFIBUS referenciapotencialja
L<1>2 Te PROFIBUS X30P:8 RxD/TxD-N Receive Transmit Negative jel
o g: (Sub-D9) X30P:7 N.C. Ez a kapocs nincs bekétve
Sl X30P:6 VP (P5V/100 mA) | DC +5 V potencial a buszlezarashoz
X30P:5 GND (M5V) PROFIBUS referenciapotencialja
Qe o2 X30P:4 | CNTR-P PROFIBUS vezérlgjel a jelismétibhoz
Q3 s X30P:3 | RxD/TxD-P Receive Transmit Positive jel
Q|7e o8 % X30P:2 N.C. Ez a kapocs nincs bekétve
o 9 9 X30P:1 N.C. Ez a kapocs nincs bekétve
Qe 2|5 X30D csatlakozé: X30D:1 V- ov24
[lse o6 x DeviceNet X30D:2 CAN_L CAN_L
T (dugaszolhat6 kapcsok) X30D:3 DRAIN DRAIN
2 o X30D:4  CAN_H CAN_H
Q = X30D:5  V+ 24V
8 X3 S2 DIP kapcsolé S2 fent Aktiv a PROFIBUS terepibusz-interfész
o PROFIBUS/DeviceNet (X30P)
5U atkapcsolas lent Aktiv a DeviceNet terepibusz-interfész
(X30D)
X37
XM|1e o1
Ol2e 2|2
L2(3e e3
1o o1
11|20 2|
30 o3
N—
63209AXX
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El6Inézet
® LED
LR Megnevezés DIP kapcsolé Funkcio6
advanced DHF41B
P Kapocs
vezérlés
PROFIBUS iizem esetén: | 2° Helyiérték: 1
DIP kapcsol6 a 21 Helyiértek: 2
PROFIBUS allomascim 22 Helyiérték: 4
beallitasara 28 Helyiérték: 8
24 Helyiérték: 16
25 Helyiérték: 32
26 Helyierték: 64
DeviceNet-en keresztiili ~ 2° A 29 ... 25 DIP kapcsoléval a MAC-ID (Media
lizemeltetés esetén: 21 Access Control Identifier) allithaté be. A
DIP kapcsol6 a 22 MAC-ID a csomépont cimét irja le (0...63-as
csomoéponti cim 28 cimtartomany).
(MAC-ID), valamint az 24
adatatviteli sebesség 25
beallitasara 26 Az adatatviteli sebesség bedllitasa
27 Az adatatviteli sebesség beallitasa
X38 csatlakozo: X38:1 fenntartva
SafetyBus X38:2 fenntartva
(dugaszolhaté kapcsok) | X38:3 fenntartva

X31 csatlakozé6:

Binaris be- és kimenetek
(dugaszolhat6 kapcsok,
szin: BK)

X34 csatlakozé:

COM1, COM2 RS-485
interfész

(dugaszolhat6 kapcsok,
szin: BK)

X31:1 +24 V-os bemenet

X31:2 REF24V
X31:3 DIOO
X31:4 DIO 1
X31:5 DIO 2
X31:6 DIO 3
X31:7 DIO 4
X31:8 DIO 5
X31:9 DIO 6
X31:10 DIO7

X34:1 RS+
X34:2 RS+, szigetelt
X34:3 RS-

X34:4 RS-, szigetelt
X34:5 DGND
X34:6 GND, szigetelt

DC +24 V fesziltségbemenet

A binaris jelek referenciapotencialja
Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

Binaris be- vagy kimenet

RS-485+ jel (COM 1)
RS-485+ jel, szigetelt (COM 2)
RS-485- jel (COM 1)
RS-485- jel, szigetelt (COM 2)
Referenciapotencial (COM 1)
Referenciapotencial (COM 2)

X35 csatlakozo:
USB csatlakozas
(el6késziiletben)

X35:1 USB +5V
X35:2 USB-
X35:3 USB+

DC 5 V-os feszilltségellatas
USB- jel

USB+ jel
Referenciapotencial

X35:4 DGND
X36 csatlakozé: X36
Ethernet 1 csatlakozas
Rendszerbusz (RJ45
aljzat)
X37 csatlakoz6: X37

Ethernet 2 csatlakozas
(RJ45 aljzat)

Standard Ethernet kiosztas

X32 csatlakozo:

CAN 2 rendszerbusz
(galvanikusan
levalasztva)
(dugaszolhaté kapcsok,
szin: YE/BK)

X32:1 REF_CAN 2
X32:2 CAN 2H
X32:3 CAN 2L

CAN 2 rendszerbusz referenciapotencialja
CAN 2 rendszerbusz, High
CAN 2 rendszerbusz, Low

X33 csatlakozé:
CAN 1 rendszerbusz
(dugaszolhaté kapcsok,

X33:1 DGND
X33:2 CAN 1H
X33:3 CAN 1L

CAN 1 rendszerbusz referenciapotencialja
CAN 1 rendszerbusz, High
CAN 1 rendszerbusz, Low

szin: YE/BK)

. fent Alapértelmezett IP-cim
S1DIP kapcsolo S1 lent Ethernet 2 csatlakozéas
T1 reset gomb T1 Reset
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4.4.2 PROFIBUS-csatlakozé (X30P csatlakozd)

MOVI-PLC®/
PROFIBUS
osszekotése

1,5 Mbaud-nal
nagyobb
adatatviteli
sebességek

Buszlezaras

A PROFIBUS rendszerre valé csatlakoztatas IEC 61158 szerinti 9 pdélusu Sub-D
csatlakozéval torténik. A T-busz-kapcsolatot megfeleléen kialakitott csatlakozéval
kell megvalositani. Az alabbi abra azt a PROFIBUS csatlakozét mutatja, amelyet a
MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés X30P csatlakozbjara kell csatlakoztatni.

RxD/TxD-P
RxD/TxD-N
CNTR-P

DGND (M5V)
VP (P5V/100mA)
DGND (M5V)

[(o} [o >R ¢, NI =) oo} NéV]

61766AXX
7. abra: A 9 pélust Sub-D dugasz kiosztasa az IEC 61158 szerint

[1] 9 polusu Sub-D csatlakozédugasz
[2] jelvezeték, sodrott
[3] vezetbképes, nagy fellletli kapcsolat a csatlakozohaz és az arnyékolas kdzott

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlést rendszerint sodrott, kéteres arnyékolt
vezetékkel kell a PROFIBUS rendszerre csatlakoztatni. A buszcsatlakoz6
kivalasztasakor tgyeljen a legnagyobb tamogatott adatatviteli sebességre.

A kéteres vezeték a PROFIBUS csatlakozd 3. (RxD/TxD-P) és 8. (RxD/TxD-N)
érintkez6jére csatlakozik. A kommunikacio ezen a két érintkezdn keresztll torténik. Az
RxD/TxD-P és RxD/TxD-N RS-485 jeleket valamennyi PROFIBUS résztvevénél
azonosan kell bekétni. Maskilonben a buszrésztvevdk nem tudnak a buszon keresztil
kommunikalni.

A PROFIBUS interfészkartya a 4. (CNTR-P) érintkez&jén TTL jelet ad ki a jelismétl
vagy az optikaikabel-adapter szamara (referenciapont a 9. érintkezd).

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés 1,5 Mbaud-nal nagyobb adatatviteli
sebességgel torténd Uzemeltetése csak specialis 12 Mbaudos PROFIBUS
csatlakozékkal lehetséges.

A PROFIBUS rendszer egyszer(i Uzembe helyezése és a telepitéskor fennalld
hibaforrasok csékkentése érdekében a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlést nem
kell ellatni buszlezard ellenallasokkal.

Ha a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés a PROFIBUS szakasz elején vagy végén
helyezkedik el, és csak egy PROFIBUS kabel vezet a MOVI-PLC® advanced DHF41B
vezerléshez, akkor beépitett buszlezard ellendllassal rendelkezé csatlakozot kell
hasznalni.

Ezen a PROFIBUS csatlakozén kapcsolja be a buszlezaré ellenallasokat.
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Allom&scimek A PROFIBUS allomascimek beallitasa a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlésen
bedllitisa talalhaté 20...28 DIP kapcsolokkal torténik.

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés a 0...125 cimtartomanyt tdmogatja.

Gyarilag 4-es allomascim van beallitva:

20—, helyiérték: 1 x 0 =0
2" = helyiérték: 2x0=0

DHF41B

)2 22 - helyiérték: 4 x 1 = 4
2 3 paa _
2] 20N 2° — helyiérték: 8 x 0 =0
e 2%  helyiérték: 16 x 0=0
=% 25 helyiérték: 32 x0=0
26— helyiérték: 64 x 0 = 0

63210AXX

A PROFIBUS allomascim lzem kézbeni modositasa nem azonnal, hanem csak a
MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlést tartalmazo kompakt vezérlés vagy
hajtasszabalyoz6 ujbdli bekapcsolasat kbvetéen érvényesiil (halozat +24 V ki/be).

4.4.3 DeviceNet-csatlakozé (X30D csatlakozo)

A DeviceNet terepibusz-rendszerre valé csatlakoztatas el6készuletben.

Csatlakozé- A csatlakozokapcsok kiosztasanak leirasa a DeviceNet specifikaciojaban talalhatéd
kiosztas (I. kétet, A figgelék).

/—\/
DHF41B

Slof=lel~]-]

61612AXX

A DHF41B opcionalis kartya a DeviceNet specifikacio (l. kotet, 9. fejezet) szerint a
meghajté oldalan optikailag csatolasmentesitett. Ez azt jelenti, hogy a CAN-Bus
vezérléjét a buszkabelen at kell 24 V fesziltséggel ellatni. Az alkalmazandé kabel
leirasa szintén a DeviceNet specifikacidjaban talalhatd (1. koétet, B fliggelék).
A csatlakoztatast a kdvetkezd tablazatban megadott szinkdd szerint kell végezni.

Erintkezé szama  Jel Jelentés Er szine
1 = ov24 BK
2 CAN_L CAN_L BU
3 DRAIN DRAIN csupasz
4 CAN_H CAN_H WH
5 V+ 24V RD
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Allomdscimek A DeviceNet allomascimek beadllitasa a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlésen
bedllitasa talalhato 2°...25 DIP kapcsolokkal torténik.

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés a 0...63 cimtartomanyt tdmogatja.

Gyarilag 4-es allomascim van beallitva:

20— helyiérték: 1 x 0 =0
2" = helyiérték: 2 x 0 =0
22 -, helyiérték: 4 x 1
23 -, helyiérték: 8 x 0
X
X

DHF41B

2* - helyiérték: 16

4
0
25 - helyiérték: 32 x 0 =

0=0
0=0

63210AXX

A DeviceNet éallomascim Uzem kdzbeni mdédositdsa nem azonnal, hanem csak a
MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlést tartalmazo kompakt vezérlés vagy
hajtasszabalyozo ujbdli bekapcsolasat kdvetéen érvényesiil (halozat +24 V ki/be).

Az adatatviteli Az adatatviteli sebesség beallitasa a 2° és a 27 DIP kapcsoldval torténik.
sebesség -
beallitasa 55 DIP kapcsolo 57 Adatatviteli sebesség
0 0 125 kbaud
1 0 250 kbaud
0 1 500 kbaud
1 1 érvénytelen

4.4.4 SafetyBus-csatlakozo (X38 csatlakozo)

A SafetyBus buszrendszerre val6 csatlakoztatas el6késziletben.
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4.45 A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés iizemi kijelzései

MEGJEGYZES

1

A DHE41B késziilékével azonos LED-ek leirasa "A MOVI-PLC® advanced DHE41B

vezérlés lizemi kijelzései" c. fejezetben talalhato.

11. és 12. LED

L13 LED
(BUS-OFF)

L14 LED (BIO)

A 11. és a 12. LED fenntartva.

Az L13 LED (BUS-OFF) a buszcsomopont fizikai allapotat jelzi.

Az L13 LED Allapot Jelentés
allapota
sotét NO ERROR A buszhibak szama a normal tartomanyon beliil mozog
(error active status)
pirosan villog A készilék DUP-MAC ellenérzést végez és nem tud
(item 125 ms) Uzenetet kiildeni, mivel nincs mas résztvevd
BUS WARNING csatlakoztatva a buszra (error passive state)
pirosan villog A fizikai buszhibak szama tal magas; mar nem irédik
(item 1 s) tébb hibalizenet a buszra (error passive state)
pirosan vilagit | BUS ERROR »  BusOff state
* A fizikai buszhibak szama az error passive allapotra
valo atkapcsolas ellenére tovabb nétt. A buszhoz
valé hozzaférés kikapcsolva.
sargan vilagit | POWER OFF A kuls6 feszultségellatas ki van kapcsolva vagy nincs

csatlakoztatva.

Az L14 LED (Bit-Strobe 1/0) a Bit-Strobe 1/O kapcsolatot ellenérzi.

Az L14 LED
allapota

Allapot

Jelentés

zo6lden villog
(titem 125 ms)

DUP-MAC ellen6rzés

A készilék DUP-MAC ellenérzést végez

sotét

nincs bekapcsolva / offline de
nincs DUP-MAC ellenérzés

* A készilék offline allapotban van
* Akészilék ki van kapcsolva

z0lden villog
(item 1's)

OnLine és Operational Mode

* A készilék online allapotban van

* DUP-MAC ellenérzés sikeresen elvégezve

» BIO kapcsolat felépitése a masterrel
(configuring state)

» Hianyzd, téves vagy hianyos konfiguracio

zo6lden vilagit

OnLine, Operational Mode
és Connected

*  OnLine
* BIO kapcsolat felépllt (established state)

pirosan villog
(item 1 s)

Minor Fault vagy Connection
Timeout

» A DIP kapcsolokkal érvénytelen szamu
folyamatadat van beallitva

» Elharithaté hiba Iépett fel

* Bit-Strobe I/0 kapcsolat id6tullépési allapot
(timeout state)

pirosan vilagit

Critical Fault vagy Critical
Link Failure

* Nem elharithatd hiba lépett fel
*  BusOff
A DUP-MAC ellendrzés hibat allapitott meg
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L15 LED (PIO) Az L15 LED (Polled 1/0) a Polled I/O kapcsolatot ellenérzi.

30

Az L15 LED
allapota

z6lden villog
(Gitem 125 ms)

Allapot

DUP-MAC ellenérzés

Jelentés

A készilék DUP-MAC ellenérzést végez

sotét

nincs bekapcsolva / offline de
nincs DUP-MAC ellenérzés

* A késziilék offline allapotban van
* A készilék ki van kapcsolva

z6lden villog
(litem 1's)

z6lden vilagit

OnLine és Operational Mode

OnLine, Operational Mode
és Connected

* A készlilék online allapotban van

* DUP-MAC ellenérzés sikeresen elvégezve

» Polled I/O kapcsolat felépitése a masterrel
(configuring state)

» Hianyzd, téves vagy hianyos konfiguracio

*  OnLine
* A Polled I/O kapcsolat felépiilt (established state)

pirosan villog
(litem 1's)

Minor Fault vagy Connection
Timeout

« A DIP kapcsolokkal beallitott adatatviteli sebesség
érvénytelen

*  Elharithaté hiba lépett fel

» Polled I/O kapcsolat id6tullépési allapot (timeout
state)

pirosan vilagit

Critical Fault vagy Critical
Link Failure

* Nem elharithato hiba lépett fel
*  BusOff
A DUP-MAC ellenérzés hibat allapitott meg

Az L16 LED-nek (Mod/Net = Module/Network Status) az alabbi tablazatban leirt funkcioi
a DeviceNet specifikacioban vannak meghatarozva.

Az L16 LED Allapot Jelentés
allapota
sotét nincs bekapcsolva / offLine * A készilék offline allapotban van

*  Akészllék DUP-MAC ellenérzést végez
* A készilék ki van kapcsolva

zo6lden villog
(litem 1's)

OnLine és Operational Mode

* A készllék online allapotban van, és nincs felépitett
kapcsolat

+ DUP-MAC ellenérzés sikeresen elvégezve

* Még nem épult fel kapcsolat a masterrel

» Hianyzd, téves vagy hianyos konfiguracio

zo6lden vilagit

OnLine, Operational Mode
és Connected

*  OnLine
» Felépliilt a kapcsolat a masterrel
* Akapcsolat aktiv (established state)

pirosan villog
(item 1 s)

pirosan vilagit

Minor Fault vagy Connection
Timeout

Critical Fault vagy Critical
Link Failure

» Elharithaté hiba Iépett fel

» Polled I/O és/vagy Bit-Strobe 1/O kapcsolat
idétullépési allapot (timeout state)

* A DUP-MAC ellendrzés hibat allapitott meg

« Elharithaté hiba Iépett fel
*  BusOff
A DUP-MAC ellenérzés hibat allapitott meg

Kézikényv — MOVI-PL C® advanced DHE41B/DHF41B/DHR41B vezérlés




Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés telepitése

(Fault Profibus)

(Run Profibus)

Az L17 LED (Fault Profibus) a PROFIBUS interfészen &t folytatott kommunikacié
el6irdsszerl mivoltat jelzi.

Az L17 LED Diagnosztika Hibaelharitas
allapota
sotét « A MOVI-PLC® advanced DHF41B -
vezérlés a PROFIBUS DP masterrel
adatot cserél (Data Exchange éllapot).
piros » Nincs kapcsolat a DP masterrel. * Ellendrizze a készulék PROFIBUS

« A MOVI-PLC® advanced DHF41B
vezérlés nem ismeri fel a PROFIBUS
adatatviteli sebességét.

* Buszszakadas tortént.

+ A PROFIBUS DP master nem lizemel.

csatlakozasat.

* Ellen6rizze a PROFIBUS DP master
tervezési adatait.

* Ellené6rizze a PROFIBUS halézat
valamennyi kabelét.

pirosan villog
(1 Hz)

A MOVI-PLC® advanced DHF41B
vezérlés felismeri az adatatviteli
sebességet. Azonban a DP master nem
szolitia meg a MOVI-PLC® advanced
DHF41B vezérlést.

+ A MOVI-PLC® advanced DHF41B
vezérlés a DP masteren még nem, vagy
nem helyesen lett tervezve.

* Ellendrizze és korrigalja a beallitott
PROFIBUS allomascimet a
MOVI-PLC® advanced DHF41B
vezérlésen és a DP master tervezéi
szoftverében.

* Ellendrizze és korrigalja a DP master
tervezési adatait.

* Atervezéshez hasznalja a MOVI-
PLC megnevezésii SEW_6007.GSD
fajlt.

Az L18 LED (Run Profibus) a PROFIBUS elektronika (hardver) el6irasszeri
mikodését jelzi.

Az L18 LED Diagnosztika Hibaelharitas
allapota
z6ld + A PROFIBUS hardver OK. -

z6lden villog
(1 Hz)

A PROFIBUS allomascim DIP kapcsolon
beallitott értéke nagyobb, mint 125. Ha
125-nél nagyobb PROFIBUS allomascim
lett beallitva, a MOVI-PLC® advanced
DHF41B vezérlés a 4-es PROFIBUS
allomascimet hasznalja.

1. A DIP kapcsolonal ellenérizze és
korrigalja a beallitott PROFIBUS
allomascimet.

2. Kapcsolja ismét be a
hajtasszabalyozot. A modositott
PROFIBUS allomascim csak az
Ujrainditast kovetéen kerdil atvételre.
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4.5 A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés telepitése
4.51 A sorkapcsok, a DIP kapcsoldk és a LED-ek funkciéinak ismertetése
MEGJEGYZES
A DHE41B és DHF41B késziilékével azonos csatlakozasok leirasa "A MOVI-PLC®
i advanced DHE41B/DHF41B vezérlés telepitése” c. fejezetben talalhato.
El6Inézet
MOVI-PLC® Megnevezés I[-)IIEFI'Dka csolé Funkcié
advanced DHR41B 9 Kanoar
vezérlés P
—_— LED 1.LED CAN 1 allapota CAN 1 rendszerbusz allapota
DHR41B 2.LED CAN 2 éllapota CAN 2 rendszerbusz éllapota
3.LED IEC progr. all. Vezérl6program allapota
S a0 4. LED PLC allapota Vezérlé firmware allapota
L1 5.LED felhasznaloi LED Szabadon programozhaté
%} 6.LED | DIO6/7 DIO6/7 be- vagy kimenet allapota
7.LED DIO4/5 DIO4/5 be- vagy kimenet allapota
302 8.LED DIO2/3 DI102/3 be- vagy kimenet allapota
9.LED DIO0/1 DIOO0/1 be- vagy kimenet allapota
10. LED | 24V/1/O OK I/0 feszliltségellatas allapota
11.LED - fenntartva
12.LED | - fenntartva
13. LED Buszallapot
4] 14. LED Buszallapot
e X30-1 csatlakozo: X30-1
Ethernet 3
(RJ45 aljzat) )
o . Standard Ethernet kiosztas
L2 |, X30-2 csatlakozo: X30-2
S e Ethernet 4
X38 (RJ45 aljzat)
or— 29, 2" DIP kapcsol6 20 ON (be) Alapértelmezett IP-cim (192.168.10.4)
020 oa OFF (ki) Tarolt IP-cim / DHCP
9|50 6|32
3 ;: :1% 21 ON (be) EtherNet/IP / Modbus TCP/IP
o OFF (ki) PROFINET
3[1s 42 X38 csatlakozo: X38:1 fenntartva
Olse o6/ SafetyBus X38:2 fenntartva
8 (dugaszolhat6 kapcsok) X38:3 fenntartva
§ X31 csatlakoz6: X31:1 +24 V-os bemenet | DC +24 V feszliltségbemenet
O Binaris be- és kimenetek | X31:2 REF24V A binaris jelek referenciapotencialja
L3 "X36 (dugaszolhat6 kapcsok, X31:3 DIOO Binaris be- vagy kimenet
st szin: BK) X31:4 DIO 1 Binaris be- vagy kimenet
U X31:5 DIO 2 Binaris be- vagy kimenet
X31:6 DIO 3 Binaris be- vagy kimenet
37 X31:7 DIO 4 Binaris be- vagy kimenet
X31:8 DIO 5 Binaris be- vagy kimenet
X31:9 DIO 6 Binaris be- vagy kimenet
X31:10 DIO7 Binaris be- vagy kimenet
s[Te 1] o X34 csatlakozo: X34:1 RS+ RS-485+ jel (COM 1)
0|20 2|2 COM1, COM2 RS-485 X34:2 RS+, szigetelt RS-485+ jel, szigetelt (COM 2)
L2[3e o3 interfész X34:3 RS- RS-485- jel (COM 1)
9 ey 3 (dugaszolhat6 kapcsok, | X34:4 RS-, szigetelt RS-485- jel, szigetelt (COM 2)
3e o3 szin: BK) X34:5 DGND Referenciapotencial (COM 1)
NS X34:6 GND, szigetelt Referenciapotencial (COM 2)
63362AXX
X35 csatlakozo6: X35:1 USB +5V DC 5 V-os fesziltségellatas
USB csatlakozas X35:2 USB- USB- jel
(el6késziiletben) X35:3 USB+ USB+ jel
X35:4 DGND Referenciapotencial
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El6lnézet
® LED
MOVI-PLC Megnevezés DIP kapcsolé Funkcié
advanced DHR41B 9 P u
P Kapocs

vezérlés
X36 csatlakozo: X36
Ethernet 1 csatlakozas
rendszerbusz
(RJ45 aljzat) Standard Ethernet kiosztas
X37 csatlakozé: X37
Ethernet 2 csatlakozas
(RJ45 aljzat)
X32 csatlakozé6: X32:1 REF_CAN 2 CAN 2 rendszerbusz referenciapotencialja
CAN 2 rendszerbusz X32:2 CAN 2H CAN 2 rendszerbusz, High
(galvanikusan X32:3 CAN 2L CAN 2 rendszerbusz, Low
levalasztva)
(dugaszolhat6 kapcsok,
szin: YE/BK)
X33 csatlakozo: X33:1 DGND CAN 1 rendszerbusz referenciapotencialja
CAN 1 rendszerbusz X33:2 CAN 1H CAN 1 rendszerbusz, High
(dugaszolhaté kapcsok, X33:3 CAN 1L CAN 1 rendszerbusz, Low
szin: YE/BK)

. fent Alapértelmezett IP-cim

$1 DIP kapcsolé $1 lent Ethernet 2 csatlakozas
T1 reset gomb T Reset

Kézikényv — MOVI-PL C® advanced DHE41B/DHF41B/DHR41B vezérlés

33



34

Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés telepitése

4.5.2 Csatlakozékiosztas

El6konfekcionalt, arnyékolt, IEC 11801 2.0 kiadas, 5. kategoria szerinti RJ45
dugaszolhaté csatlakozét hasznaljon.

[6]\ [3< [2‘] [/1] %
T BN
A B

54174AXX
8. abra: Az RJ45 dugaszolhaté csatlakoz6 csatlakozokiosztasa

A = eldlnézet

B = hatulnézet

[1] Pin 1 TX+ Transmit Plus (kuldés plusz)

[2] Pin 2 TX- Transmit Minus (kildés minusz)
[3] Pin 3 RX+ Receive Plus (fogadas plusz)

[6] Pin 6 RX— Receive Minus (fogadas minusz)

A MOVIDRIVE® / MOVITRAC® B / Ethernet kapcsolata

A DHR41B kartyanak az Ethernet haldzatra csatlakoztatasahoz kdsse 6ssze az X30-1
vagy az X30-2 Ethernet interfészt (RJ45 csatlakozd) az IEC 11801 2.0 kiadas, D osztaly,
5. kategoria szerinti, arnyékolt sodrott érparral rendelkezé vezetékkel a tébbi halozati
résztvevével. A beépitett switch a halézati topoldégia megvaldsitasaban nyujt segitséget
és autocrossing funkciét biztosit.

MEGJEGYZESEK

* Az IEC 802.3 szerint a maximalis vezetékhossz 10/100 Mbaud atviteli sebességl
e Ethernet (10Base-T / 100Base-T) esetében pl. két halézati résztvevd kézott 100 m.
1 * A végkészilékek nem kivant multicast adatforgalom altali terhelésének

minimalizalasa érdekében azt ajanljuk, hogy az idegen gyartdk végkésziilékeit ne
csatlakoztassa kdzvetlenil a DHR41B opciéra. Az idegen gyartdk készilékeit

IGMP snooping funkciét (pl. managed switch) tdmogaté halézati komponenseken
at csatlakoztassa.
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4.5.3 A buszkabel arnyékolasa és fektetése

Kizarolag olyan arnyékolt kabeleket és 6sszekdétd elemeket hasznaljon, amelyek
teljesitik az IEC 11801 2.0 kiadas szerinti D osztély, 5. kategodria kdvetelményeit is.

A buszkabel szakszer(i arnyékolasa megfeleléen csokkenti az ipari kdrnyezetben
el6forduld elektromos zavarjelek hatasait. Az arnyékolas kialakitasanal Ggyeljen az
alabbiakra:

* Huzza meg szorosan a csatlakozdk, a modulok és a potencialkiegyenlité vezetékek
rogzitécsavarjait.

+ Kizarélag fémhazas vagy fémbevonatu csatlakozékat hasznaljon.
» Az arnyékolast nagy érintkezési felllettel kosse be a csatlakozéba.
* A buszvezeték arnyékolasat mindkét végén kdsse be.

* A jelvezetékeket és a buszkabelt ne az er6saramu kabelekkel (pl. a motor-
kabelekkel) parhuzamosan vezesse, hanem lehetéleg kildn kabelcsatornaban.

 Ipari kérnyezetben hasznaljon fémbdl késziilt, foldelt kabeltarto talcakat.

* A jelkabeleket és a hozzajuk tartozé potencialkiegyenlité vezetékeket egymashoz
kozel, a lehetd legrovidebb uton vezesse.

» Kertlje a buszvezetékek csatlakozokkal valé meghosszabbitasat.
* A buszkabeleket vezesse szorosan a foldpotencialon 1évé felliletek mentén.

STOP!

A rendszerek foéldpotencialja kozotti eltérés, ill. ingadozas esetén a mindkét végén
bekotott és foldpotenciallal (PE) 6sszekotott arnyékolason kiegyenlité aram folyhat.
llyen esetben — a vonatkoz6é VDE-elGirasok figyelembevételével — gondoskodjon a
megfelel6 potencialkiegyenlitésrol.

454 A 2°és 21 DIP kapcsoldk beallitasa

MEGJEGYZES
A "20" DIp kapcsolo bedllitasa csak bekapcsolasi visszaallitaskor (a halézati és a
i DC 24 V-os segéd-tapfesziltség ki- és visszakapcsolasa) keril atvételre.

A 2° DIP kapcsolé Ha a "2%" kapcsol6 allasa = "1" (= ON), akkor a DC 24 V-os segéd-tapfesziiltség
bekapcsolasakor a kdvetkez6 alapértelmezett IP-cim-paraméterek kerlilnek beallitasra:

* IP-cim: 192.168.10.4
+ Alhaldzati maszk: 255.255.255.0

» Alapértelmezett gateway (atjard): 1.0.0.0 EtherNet/IP esetén (192.168.10.4
PROFINET esetén)

» P785 DHCP / startup configuration (DHCP / Gizembe helyezési konfiguracio): Saved
IP parameter (tarolt IP-paraméter) (a DHCP ki van kapcsolva)

A 2" pIp kapcsolé A 21" pIpP kapcsoldval a pillanatnyilag hasznalt terepibusz-protokoll allithaté be.

e 21=mn (= ON) Az EtherNet/IP / Modbus TCP/IP terepibusz-protokoll aktiv.
. 21=ro" (= OFF) A PROFINET terepibusz-protokoll aktiv.
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4.5.5 TCP/IP-cimzés és alhalézatok

Bevezetés Az IP protokoll cimbeallitasai a kdvetkezd paraméterekkel végezheték el
*+ MAC-cim
* IP-cim

* Alhalozati maszk
+ Standard gateway

E paraméterek helyes bedllitasahoz ebben a fejezetben elmagyarazzuk a cimzési
mechanizmusokat és az IP hal6zatok felosztasat alhalézatokra.

MAC-cim A cimbeallitas alapja a MAC-cim (Media Access Controller). Az Ethernet késziilék
MAC-cime vilagszerte csak egyszer kiadott 6 bajtos érték (48 bit). Az SEW Ethernet
késziilékeinek MAC-cime 00-OF-69-xx-xx-xx. A MAC-cim nagyobb halézatokban
rosszul kezelhet6. Ezért szabadon hozzarendelhet6 IP-cimeket hasznalnak.

IP-cim Az IP-cim egy 32 bites érték, ami egyértelmlien azonositja a halézat allomasait. Az IP-
cimet négy decimalis szam irja le, amelyek ponttal vannak elvalasztva.

Példa: 192.168.10.4

Mindegyik decimalis szam a cim egy bajtjanak (= 8 bit) felel meg, és binaris formaban
is leirhato (lasd kovetkez6 tablazat).

1. bajt 2. bajt 3. bajt 4. bajt
11000000 . | 10101000 . 00001010 . 00000100

Az IP-cim egy haldzati cimbdl és egy allomascimbdl all (Iasd kdvetkezé tablazat).
Halézati cim Allomascim
192.168.10 4

A héldzati osztaly és az alhalézati maszk hatdrozza meg azt, hogy az IP-cim melyik
része jeldli a hal6zatot és melyik azonositja az allomast.

A csak nullat vagy egyest tartalmazo (binaris) allomascimek nem megengedettek, mivel
ezek magara a halézatra vagy broadcast-cimre vonatkoznak.

Halozati Az IP-cim els6 bajtja hatarozza meg a halézati osztalyt, igy a halézati cimre és az
osztalyok allomascimre valé felosztast.
Ertéktartoman ies halozatci
y Halozati osztaly Te!jes halozatcim Jelentés
1. bajt (példa)
0...127 A 10.1.22.3 10 = halézatcim
1.22.3 = &lloméscim
128...191 B 172.16.52.4 172.16 = halézatcim
52.4 = allomascim
192...223 o] 192.168.10.4 192.168.10 = halézatcim
4 = allomascim

Sok hélézat esetében nem elegendd ez a durva felosztds. Ezeknél egy beallithato
alhalézati maszkot alkalmaznak.
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Alhalézati maszk

Standard
gateway

DHCP
(Dynamic Host
Configuration
Protocol)

Az alhalézati maszk segitségével a hélézati osztalyok még finomabb felosztédsa
lehetséges. Az alhalézati maszkot — éppugy, mint az IP-cimet — négy decimalis
szammal irjuk le, amelyek ponttal vannak elvalasztva.

Példa: 255.255.255.128

Mindegyik decimalis szam az alhalézati maszk egy bajtjanak (= 8 bit) felel meg, és
binaris formaban is leirhaté (lasd a kévetkezd tablazatot).

1. bajt
1111111

2. bajt
11111111

3. bajt
11111111

4. bajt \
10000000 \

Ha az IP-cimet és az alhalézati maszkot egymas ala irjuk, akkor latszik, hogy az
alhaldézati maszk binaris jeldlésében az egyesek a halézati cimet hatarozzak meg, a
nullak pedig az allomascimet jeldlik (lasd a kdvetkezé tablazatot).

1. bajt 2. bajt 3. bajt 4. bajt
decimalis 192 . | 168. . |10 . 1129
IP-cim
binaris 11000000 10101000 00001010 10000001
decimalis 255 . | 255 . | 255 . 1128
Alhalézati maszk
binaris 11111111 11111111 11111111 10000000

A 192.168.10. cimi C osztalyu halézatot a 255.255.255.128 alhalézati maszk tovabb
osztja. Két halozat keletkezik, amelyek cime 192.168.10.0 és 192.168.10.128.

A két hal6zat engedélyezett allomasai:
+ 192.168.10.1 ... 192.168.10.126
* 192.168.10.129 ... 192.168.10.254

A halézati allomasok az IP-cimet és az alhalézati maszkot logikai ES kapcsolatba allitva
hatarozzak meg, hogy a kommunikaciés partner a sajat halézatban talalhaté-e meg
vagy mas haldézatban. Ha a kommunikaciés partner nem a sajat halézatban talalhaté,
akkor a standard gateway-t szdlitjiak meg az adatok tovabbvezetése céljabdl.

A standard gateway ugyancsak egy 32 bites cimmel szdlithaté meg. A 32 bites cimet
négy decimalis szam irja le, amelyek ponttal vannak elvélasztva.

Példa: 192.168.10.1

A standard gateway biztositja a kapcsolédast a tébbi halézathoz. igy ha egy halézati
allomas egy masik allomast kivan megszélitani, akkor az IP-cimet és az alhalozati
maszkot logikai és kapcsolatba allithatja, és igy elddntheti, hogy a keresett allomas a
sajat halézatban talalhaté-e meg. Ha ez nem igy van, akkor a standard gateway-t
(router) szdlitja meg, aminek a sajat halézatban kell megtalalhaténak lennie. A standard
gateway aztan atveszi az adatcsomagok tovabbitasat.

A harom parameéter, az IP-cim, az alhalézati maszk és a standard gateway kézi
beadllitasanak alternativajaként ezek a paraméterek Ethernet halézatban
automatizaltan, DHCP szerverrel is megadhatok.

Az IP-cim hozzarendelése a MAC-cimeket IP-cimekhez rendel6 tablazatbdl torténik.

A P785 paraméter jelzi, hogy a DHR41B az IP-paraméterek hozzarendelését kézi uton
vagy DHCP-rél varja.
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4.5.6 A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés iizemi kijelzései PROFINET ilizemben

MEGJEGYZES

1

A DHE41B készilékével azonos LED-ek (L1 —L10) leirasa "A MOVI-PLC® advanced
DHE41B vezérlés tzemi kijelzései" c. fejezetben talalhato.

12. LED (FS)

L13 LED
(BUS-FAULT)

A DHRA41B opciondlis kartyan talalhato 4 vilagitodioda (L11, L12, L13, L14), amely a
DHR41B, a PROFINET rendszer és a biztonsagi opcio aktualis allapotat jelzi.

Az L12 LED (FAILSAFE-allapot) a PROFINET Failsafe-allapotat jelzi.

Az "FS" A hiba oka Hibaelharitas
LED
allapota
206ld * A biztonsagi opcio ciklikus adatcserét | —
végez az F hosttal (Data Exchange).
* Normal tzemallapot.
piros * A biztonsagi rész hibat jelez. * Olvassa ki a diagnosztikat az F hoston.
* Hianyzik a 24 V_LS tapfeszlltség. » Szintesse meg a hiba okat, majd
nyugtazza az F hoston.
sotét * A biztonsagi opcid inicializalasa folyik. | «  Ellenérizze a fesziiltségellatast.

« Ellenérizze a busmaster tervezéseét.
zolden/ Korabban hiba Iépett fel a biztonsagi Nyugtazza a hibat az F hoston (Ujboli
pirosan részen, a hiba oka mar megszint — beiktatas).
villog nyugtazas sziikséges.

Az L13 LED (BUS FAULT) a PROFINET 4&llapotat jelzi.

Az L13 LED A hiba oka Hibaelharitas
allapota
sotét * A PROFINET IO késziilék -

adatcserét végez a PROFINET 10
kontrollerrel (data exchange).

z6lden villog
z0lden/pirosan
villog

* A PROFINET IO kontroller
tervezésekor bekapcsoltak a
készulék villogasat, hogy kénnyebb
legyen felismerni.

piros

sarga
sargan villog

» Nincs kapcsolat a PROFINET 10
kontrollerrel.

* APROFINET IO késziilék nem ismer
fel linket.

* Buszszakadas

A PROFINET IO kontroller nem
lzemel.

* Nem engedélyezett modult szereltek
a STEP7 hardverkonfiguracioba.

* Ellen6rizze a DHR41B opcié

* Ellen6rizze a PROFINET IO kontrollert.
e Ellenérizze a PROFINET haldzat

+ Kapcsolja a STEP7

PROFINET csatlakozasat.

kabelezését.

hardverkonfiguraciot ONLINE
allapotba és elemezze a PROFINET
10 késziilék csatlakozohelyeinek
modulallapotat.
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L14 LED (RUN) Az L14 LED (RUN) a buszelektronika eldirasszer(i miikddését jelzi.

Az L14 LED
allapota

A hiba oka

Hibaelharitas

zold

sotét

« A DHR41B hardver OK.
* El6irasszerl lizemelés.

« A DHR41B nem lzemkész.

piros

¢ Hiba a DHR41B hardverében.

z0lden
villog

sargan
villog

sarga

« A DHR41B hardvere nem indul.

» Kapcsolja ismét be a késziiléket. A hiba
ismételt fellépése esetén forduljon az SEW
szervizhez.

» Kapcsolja ismét be a késziiléket. Az "S1" DIP
kapcsoloval allitsa be az alapértelmezett IP-
cimet. A hiba ismételt fellépése esetén
forduljon az SEW szervizhez.

» Kapcsolja ismét be a késziiléket. A hiba
ismételt fellépése esetén forduljon az SEW
szervizhez.

Link/Activity LED A két (X30-1, X30-2) RJ45 dugaszolhat6é csatlakozoba integralt zold Link és sarga
Activity LED az Ethernet kapcsolat allapotat jelzi.

T
Sl —
LED "Link" XY
By
F————
LED "Activity" ~
=
e T o
63365AXX
LED / allapot Jelentés
Link / zold Fennallé Ethernet kapcsolat.
Link / sotét Nincs fennallé Ethernet kapcsolat.
Activity / sarga | Eppen adatatvitel folyik az Ethernet kapcsolaton.
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4.5.7 IP-cim beallitAsa DCP-n at

Elsé iizembe Az IP-cim paraméterét PROFINET 10 esetén a DCP (Discovery and Configuration

helyezés Protocol) protokoll adja meg. A DCP késziiléknevekkel (device name) dolgozik. A
késziléknév egyértelmiien azonositja a halézatban a PROFINET IO résztvevét. A
PROFINET IO kontrollerrel (vezérléssel) vezethet6 be a résztvevok tervezésekor, és
éppen ugy kell beallitani a PROFINET IO eszk6z6n a tervezdi szoftverben. A kontroller
a készuléknév segitségével azonositja indulaskor a készuléket és atadja a hozza
tartozo IP-cim paramétert. Ezaltal mar nincs sziikség a kozvetlendl a slave-en végzett
beallitasokra.

Az IP-cim- Ha az IP-cim paraméterei nem ismertek és nem lehet a soros interfésszel vagy a
paraméterek DBG60B kezel6késziilékkel hozzaférni a hajtasszabalyozéhoz, akkor az IP-cim
visszaallitasa paraméterei a 20 pIp kapcsoloval visszaallithatok az alapértelmezett értékiikre.

A DHR41B opcio ezaltal a kdvetkez6 alapértelmezett értékeket kapja:
* IP-cim: 192.168.10.4

* Alhalozati maszk: 255.255.255.0

+ Alapértelmezett gateway (atjaro): 1.0.0.0

* PROFINET késziiléknév: PNETDeviceName_MACID

Ebben a sorrendben jarjon el az IP-cim paramétereinek alapértelmezett értékre vald
visszaallitasahoz:

» Kapcsolja le a DC 24 V tapfesziiltséget és a halozati fesziiltséget.

* A DHR41B opcién allitsa a "0 pIp kapcsolot "1" allasba.

+ Kapcsolja ismét be a DC 24 V tapfesziiliséget és a halozati feszlltséget.

« Varjon, amig a DHR41B opcié elindul. Ez a zéld szin(i "Run" LED-rél ismerhetd fel.

Ekkor a 192.168.10.4 IP-cimen at férhet hozza a hajtasszabalyozéhoz. Uj IP-cim
parameéter bedllitasahoz a kévetkez6képpen jarjon el:

+ Inditsa el a MOVITOOLS® MotionStudio programot.

+ Allitsa be a kivant cimparamétert.

A DHR41B opcion allitsa a "2°" DIP kapcsolét "0" allasba.

* Az uj cimparaméterek atvétele a készulék ki- és bekapcsolasa utan térténik meg.
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458 A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés iizemi kijelzései EtherNet/IP lizemben

L13 LED
(NETWORK
STATUS)

L14 LED
(MODULE
STATUS)

A DHRA41B opcionalis kartya L13 és L14 LED-je a DHR41B és az EtherNet/IP rendszer
aktualis allapotat mutatjak.

Az L13 LED (NETWORK STATUS) az EtherNet/IP rendszer allapotat jelzi.

Az L13 LED allapota

Jelentés

sotét

villog6 z6ld/piros

A DHRA41B opcionalis kartyanak még nincs IP-paramétere.
A DHR41B opcionalis kartya LED-tesztet hajt végre.

villog6 zo6ld Nem all fenn vezérlé 10 kapcsolat.
z0ld Van fennall6é vezérl6 EtherNet/IP |10 kapcsolat.
piros A készulék az IP-cimek kiosztasakor Utkdzést ismert fel. A halézat egy masik

villogé piros

résztvevlje ugyanazt az IP-cimet hasznalja.

Az el6zéleg felépitett vezérld 10 kapcsolat id6tullépése. Az allapotot a

kommunikacié Ujraindulasa visszaallitja.

Az L14 LED (MODULE STATUS) a buszelektronika el6irasszer(i mikodését jelzi.

Az L14 LED allapota

Jelentés

sotét

villog6 zéld

A DHR41B opcionalis kartya hibas vagy nem kap fesziltséget.

* Ha ezzel egyidejiileg s6tét a NETWORK STATUS LED, elindul a TCP/IP stack
a DHR41B opcionalis kartyan. Ha ez az allapot megmarad és a DHCP szerver
be van kapcsolva, akkor a DHR41B opcié a DHCP szerver adataira var.

* Ha ezzel egyidejlileg vilog a NETWORK STATUS LED, elindul a DHR41B
opciondlis kartya alkalmazasa.

villog6 zo6ld/piros

A DHR41B opcionalis kartya LED-tesztet hajt végre.

z0ld

piros

A DHR41B opcionalis kartya normal Gzemallapota.
A DHR41B opcionalis kartya hibat jelez.

villog6 piros

A késziilék az IP-cimek kiosztasakor Utkdzést ismert fel. A halézat egy masik
résztvevlje ugyanazt az IP-cimet hasznalja.
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Link/Activity LED A két (X30-1, X30-2) RJ45 dugaszolhaté csatlakozdba integralt zéld Link és sarga
Activity LED az Ethernet kapcsolat allapotat jelzi.

i
Sl =
LED "Link" X|]
= ——
o ——
LED "Activity" ~
=
e

63365AXX

LED / allapot Jelentés

Link / zold Fennallé Ethernet kapcsolat.

Activity / sarga Eppen adatatvitel folyik az Ethernet kapcsolaton.

Link / sotét Nincs fennallé Ethernet kapcsolat.
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4.5.9 Az IP-cim-paraméterek beallitasa

Elsé ilizembe
helyezés

1

Gyarilag a DHR41B opcion "DHCP" (Dynamic Host Configuration Protocol) protokoll
van aktivalva. Ez azt jelenti, hogy a DHR41B opcionalis kartya az IP-cim-paramétereit
egy DHCP szerverrdl varja.

MEGJEGYZES

A Rockwell Automation cég honlapjan ingyenesen rendelkezésre bocsat egy
DHCP szervert. Az alabbi cimrél toltheté le a "BOOTP Utility" nevi eszkoz:
http://www.ab.com/networks/bootp.html.

1

A DHCP szerver konfiguralasa és az alhal6zati maszk, valamint a standard gateway
beéllitasa utan a DHR41B opciét fel kell venni a DHCP szerver hozzarendelési listajara.
Ekkor a DHR41B opcié MAC-ID-jéhez érvényes IP-cimet rendelliink hozza.

MEGJEGYZES

A konfiguralt IP-cim-paraméter csak akkor Iép érvénybe a paraméterkészletben, ha a
DHCP-t az IP-cim hozzarendelése utan kikapcsoljak.

Az IP-cim-
paraméterek
mddositdasa az
elsé ilizembe
helyezés
megtoérténte utan

Ha a DHR41B opciot érvényes IP-cimmel inditottak, akkor az IP-cim-paraméterek az
Ethernet interfészen at is hozzaférhetok.

Az IP-cim-paraméterek Etherneten at a kovetkez6képpen modosithatok:
« aMOVITOOLS® MotionStudio szoftverrel Etherneten at
» EtherNet/IP TCP/IP Interface Object segitségével

Ezenkivlul az IP-cim-paraméterek moddosithaték a DBG60B kezelbkészulékkel is.
Ehhez csatlakoztassa a DBG60B kezel6készuléket az UOH21B kompakt vezérlés
soros interfészére (X24).

Ha a DHR41B opcié DHCP szerverrdl kapja az IP-cim-paramétereket, akkor azok csak
a DHCP szerver beallitasainak megvaltoztatasaval médosithatdk.

Az |P-cim-paraméterek modositasanak emlitett lehetéségei csak akkor |épnek
érvénybe, ha a tapfesziltséget (halozat és DC 24 V) ki- majd ismét bekapcsoljak.
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Az IP-cim hozzarendelésének moddjat az EtherNet/IP TCP/IP Interface Object
Configuration Control (konfiguraciévezérlés) attribitumanak beallitasa hatarozza meg.
Ertékét a P785 DHCP / Startup Configuration (DHCP / izembe helyezési konfiguracio)
paraméter jeleniti meg vagy maédositja.

» "Saved IP parameter” (tarolt IP-paraméter) beallitas
A készUllék a tarolt IP-cim-paramétereket hasznalja.
+ "DHCP" beallitas
Az IP-cim-paramétereket a késziilék egy DHCP szerverrdl kéri le.

Amennyiben a Rockwell Automation cég DHCP szerverét hasznaljak, a DHCP egy
gombbal ki- ill. bekapcsolhaté. Ebben az esetben a készilék egy EtherNet/IP
Uzenetet kild a cimzett allomas TCP/IP Interface Object-jének.

Ha az IP-cim-paraméterek nem ismertek és az IP-cim kiolvasasahoz sem DBG60B
kezelbkésziilék, sem soros interfész nem all rendelkezésre, akkor az IP-cim-
paraméterek a "0 pIp kapcsoloval visszaallithatok az alapértelmezett értékikre.

A DHR41B opci6 ezaltal a kdvetkez6 alapértelmezett értékeket kapja:
* IP-cim: 192.168.10.4

« Alhalézati maszk: 255.255.255.0

* Alapértelmezett gateway (atjaro): 1.0.0.0

+ P785 DHCP / startup configuration (DHCP / Gzembe helyezési konfiguracio): Saved
IP parameter (tarolt IP-paraméter) (a DHCP ki van kapcsolva)

Ebben a sorrendben jarjon el az IP-cim paramétereinek alapértelmezett értékre valo
visszaallitdsahoz:

+ Kapcsolja le a DC 24 V tapfesziiltséget és a halozati fesziltséget.
A DHR41B opcién allitsa a "0 pIp kapcsolot "1" allasba.
+ Kapcsolja ismét be a DC 24 V tapfesziiliséget és a halozati feszlltséget.

» Varjon, amig a DHR41B opcié elindul. Ez a zdlden vilagité "MODULE STATUS"
LED-ré6l ismerhet6 fel.

A DHR41B opcidn allitsa a "0 pIp kapcsolot "0" allasba.
» Ekkor lehetdéség van 0j IP-cim hozzarendelésére:

— aMOVITOOLS® MotionStudio szoftverrel Etherneten at
— EtherNet/IP TCP/IP Interface Object segitségével

MEGJEGYZES

« Haa"2% DIP kapcsolot ismét "0" allasba allitja, a DHCP kikapcsolva marad. A
DHCP az EtherNet/IP TCP/IP Interface Object segitségével a P785 paraméterrel
vagy a Rockwell Automation cég DHCP szerverével kapcsolhaté be ismét.

» A gyari beadllitasok visszaallitasakor (P802 Factory settings) a DHCP aktivalt

marad.
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4.5.10 Beépitett Ethernet switch

A beépitett Ethernet switch segitségével a terepibusz-technologiabol ismert
vonaltopoldgia valdsithaté meg. Magatdl értetédéen mas busztopoldgia, igy csillag-
vagy faszerkezetl is lehetséges. A gyl(irls topolégia nem tamogatott.

MEGJEGYZES

A vonalakra kapcsolt Industrial Ethernet Switch-ek szama kihatassal van az
Uzenettovabbitasi idére. Amikor az Uzenet athalad a készllékeken, az
Uzenettovabbitasi id6 az Ethernet switch Store & Forward funkcidjaval né:

* 64 bajtos Uzenethossznal kb. 10 ys-mal (100 Mbit/s esetén)
* 1500 bajtos tizenethossznal kb. 130 ps-mal (100 Mbit/s esetén)

Ez azt jelenti, hogy minél tobb késziléken kell athaladni, annal hosszabb lesz az
Uzenettovabbitasi id6.

Autocrossing

Autonegotiation

Tudnivalék
a csoportos
kezelésrol
(multicast
handling)

Az Ethernet switch két kivezetett portja Autocrossing funkcidval rendelkezik. Ez azt
jelenti, hogy a kovetkezd Ethernet résztvevével vald dsszekapcsolasra patch kabel és
crossover kabel is hasznalhaté.

Amikor felépll a kapcsolat a kdvetkez6 résztvevével, a két Ethernet résztvevd egyezteti
az adatatviteli sebességet és a duplex lizemmaodot. Az EtherNet/IP kapcsolas mindkét
Ethernet portja tamogatja az autonegotiation funkciot és valaszthatéan 100 Mbit vagy
10 Mbit adatatviteli sebességgel, full duplex vagy félduplex izemmaddban muikodik.

* A beépitett Ethernet switchnek nincs Ethernet multicast-lizenet funkcidja. A
csoportos Uzenetek, amelyeket rendszerint az adapterr6l (DHR41B) kildenek a
scannerre (PLC), minden switchportra tovabbitédnak.

* Az IGMP snooping (managed switchekhez hasonlé médon) nem tamogatott.

 Ezért az SEW-EURODRIVE azt ajanlja, hogy a DHR41B opciét csak IGMP
snoopingot tamogaté (pl. managed switch) vagy nagy multicast-terhelés ellen
beépitett védelemmel rendelkezd (pl. SEW-EURODRIVE készulékek) halézati
komponensekkel kosse 6ssze. A ilyen funkcioval nem rendelkezé késziilékeknél a
nagy haldzati terhelés hibas miikédést eredményezhet.
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DH.41B opcié telepitése MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe

1

MEGJEGYZES

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés telepitése "A MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés szerelési lehetéségei” c. fejezet szerint torténik. A MOVI-PLC®
advanced DH.41B vezérlés fesziltségellatasardl a MOVIDRIVE® MDX61B
gondoskodik. Kilon fesziltségellatas csak a binaris be- és kimenetek (X31
csatlakozd) szamara sziikséges.

4.7

DH.41B opci6 telepitése MOVIAXIS® mastermodulba

1

MEGJEGYZES

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés telepitése "A MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés szerelési lehet6ségei" c. fejezet szerint torténik. A rendszerbusz
huzalozasahoz kosse 6ssze a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés X33 (CAN 1)
vagy X32 (CAN 2) csatlakozdéjat az X9 csatlakozoval (a MOVIAXIS® tapmodul vagy
egy MOVIAXIS® tengelymodul jelz6busza) vagy az X12 csatlakozoval (egy
MOVIAXIS® tengelymodul CAN 2 busza). A MOVIAXIS® mastermodulon tovabbi
csatlakozék allnak rendelkezésre, amelyek leirasa alabb talalhato.

4.71

Az X5a / X5b kapcsok funkcidinak ismertetése (MOVIAXIS® mastermodul)

MXM MOVIAXIS® ) iy
Megnevezés Kapocs Funkcié
mastermodul
— X5b csatlakozé | X5b:1 DC 24 Vg | A vezérlbelektronika fesziiltségellatasa
10 X5b X5b:2 DGND A vezérl6elektronika
20 referenciapotencialja
30 X5b:3 | DC 24 Vg | A fék fesziltségellatasa
40 X5b:4 BGND A fékcsatlakozo referenciapotencialja
[1o] [X5a X5a csatlakozé  X5a:1 | DC 24 Vg | A vezérl6elektronika fesziiltségellatasa
20 X5a:2 DGND A vezérléelektronika
3o referenciapotencialja
/&/ X5a:3 DC 24 Vg | A fék fesziltségellatasa
- X5a:4 BGND A fékcsatlakozo referenciapotencialja
59233AXX

+ Az X5a és az X5b csatlakozé parhuzamosan van kapcsolva. igy a MOVIAXIS®

mastermodul fesziltségellatasa torténhet jobbrol az X5b kapcson, vagy alulrél az
X5a kapcson at. Az X5a kapocsra tortén csatlakoztatas esetén az X5b kapcson at
tovabbi modulok (pl. tapmodul, tenge(lglmodul) csatlakoztathatok. A fék
fesziltségellatasat (X5a/b:3, 4) a MOVIAXIS™ mastermodul tovabbvezeti.

« A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés a MOVIAXIS® kapcsoloizemd

tapmodulrdl (MXS) vagy kulsé feszultségforrasrol taplalhatd. Ehhez kdsse 0ssze az
egyes készulékek X5 csatlakozadit.

« Ha a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést a MOVIAXIS® kapcsololizemd

tapmodul latja el DC 24 V feszliltséggel, akkor a MOVI-PLC® advanced DH.41B
vezeérlés mikddése a halozat lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott. Ez akkor
van igy, ha a kozbensbékori fesziiltség megmarad, vagy a MOVIAXIS®
kapcsoloizemi tapmodul kiilsé DC 24 V-os taplalasa rendelkezésre all.

Kézikényv — MOVI-PL C® advanced DHE41B/DHF41B/DHR41B vezérlés




Szerelési és telepitési tudnivalok
DH.41B opcio telepitése MOVIAXIS® mastermodulba

Bekotési rajz
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4.8 DH.41B opci6 telepitése MOVITRAC® B kompakt vezérlésbe

MEGJEGYZES

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés telepitése "A MOVI-PLC® advanced
e DH.41B vezérlés szerelési lehetéségei" c. fejezet szerint torténik. A MOVITRAC® B
1 opcionalis csatlakozéhely és a kompakt vezérlés a MOVI-PLC® advanced DH.41B
vezérlés részeére az alabbiakban leirt kiegészité csatlakozdkat és Uzemi kijelzéseket
bocsatja rendelkezésre.

4.8.1 A sorkapcsok és a LED funkciéinak ismertetése

El6Inézet LED
MOVITRAC® B / Megnevezés Funkcié
_— Kapocs
kompakt vezérlés
_ _ LED H1 Rendszerhiba
O H1 H2 fenntartva
H2 X24 csatlakoz6: X24:4 DGND | COM 1 referenciapotencialja
O RS-485 COM 1 X24:3 RS- RS-485- jel
(RJ10 aljzat) X24:2 RS+ RS-485+ jel
X24:1 5V DC +5 V fesziiltségkimenet
X24
/X/,
58905AXX
Aozt Megnevezés Kapocs Funkcio

kompakt vezérlés

X26 csatlakozé: | X26:1 CAN1H CAN 1 rendszerbusz, High

CAN 1 és X24:2 CAN1L CAN 1 rendszerbusz, Low
fesziiltségellatas | X24:3 DGND Vezérlés / CAN1

(dugaszolhato referenciapotencialja
1123]4{5]6]7 kapocs) X24:4 | fenntartva | -
58906AXX X26:5 fenntartva | -
X26:6 DGND Vezérlés /| CAN1

referenciapotencialja
X26:7 DC 24V Vezérlés feszlltségellatasa

4.8.2 A COM 1 RS-485 interfész csatlakozéja (X24 csatlakozo)

Az X24 és az X34:1/3/5 csatlakozé parhuzamosan van kapcsolva. Az X24 csatlakozéra
DOP11B kezel6terminal csatlakoztathaté. Ha az X24 csatlakoz6 nem foglalt, az
X34:1/3/5 csatlakozéra kezel6terminal vagy MOVIMOT® beépitett frekvenciavaltoval
rendelkezd hajtomiives motor csatlakoztathatd.

Tovabbi informacié a 4.4.5 fejezetben talalhato.
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4.8.3 A CAN 1 rendszerbusz csatlakoztatasa / fesziiltségellatas (X26 csatlakozé)

Az X26:1/2/3 és az X33 csatlakozd parhuzamosan van kapcsolva (— 4.3.3 fejezet).
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés feszlltségellatasa kompakt vezérlés esetén
az X26:6/7 kapcson at torténik.

A MOVITRAC® B képes ellatni a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést a sziikséges
fesziltséggel. Ehhez kdsse 6ssze az X26:3 (6) / 7 kapcsot az X46:3 (6) / 7 vagy X12:9 /
8 kapoccsal. Ha a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlést a MOVITRAC® B latja el
DC 24 V fesziiltséggel, akkor a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés miikddése a
halézat lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott. Ehhez a MOVITRAC® B X12:8 /9
kapcsanak kiilsé DC 24 V-os taplalasa sziikséges.

MOVITRAC® B
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.
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DC 24V
- [24v10
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9. dbra: MOVI-PLC® advanced DHE41B telepitése MOVITRAC® B késziilékbe
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SC11 rendszerbusz +, CAN high
SC12 rendszerbusz -, CAN low

GND, CAN GND ———————.

10. &bra: A MOVI-PLC® advanced DHE41B / UOH..B kompakt vezériés telepitése
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SEW Drive
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4.8.4 A MOVITRAC®B/ kompakt vezérlés opcionalis csatlakozéhelyének lizemi kijelzései

H1 LED A H1 LED az X26 csatlakozon at torténd elbirdsszerl mikddést jelzi.

H1 LED allapota
SOTET

Diagnosztika

Az X26 csatlakozé el6irasszeri lizeme -

Hibaelharitas

H2 LED A H2 LED fenntartva.
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4.9 A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezési interfészei

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezdi hozzaférése az Ethernet 2
interfészen (X37 csatlakozo) at torténik. Emellett a tervezési hozzaférés a MOVI-PLC®
advanced DHF41B vezérlés esetében Profibuson at (X30P csatlakozo) és MOVI-PLC®
advanced DHR41B vezérlés esetében Etherneten at (X30-1/2 csatlakozd) lehetséges.

MEGJEGYZES

Tovabbi informaciok a "MOVI-PLC® advanced PROFIBUS DP-V1, Ethernet TCP/IP,
e EtherNet/IP, DeviceNet, Modbus TCP/IP terepibusz-interfészek" c. kézikonyvben
1 talalhatok.

4.10 A buszkabel arnyékolasa és fektetése
Kizarélag olyan arnyékolt kabeleket és 0Osszekdtd elemeket hasznaljon, amelyek
teljesitik az IEC 11801 2.0 kiadas szerinti D osztaly, 5. kategéria kbvetelményeit is.

A buszkabel szakszer( arnyékolasa megfeleléen csokkenti az ipari kdrnyezetben
el6forduld elektromos zavarjelek hatasait. Az arnyékolas kialakitasanal Ggyeljen az
alabbiakra:

* Huzza meg szorosan a csatlakozdk, a modulok és a potencialkiegyenlité vezetékek
rogzitécsavarjait.

« Kizarélag fémhazas vagy fémbevonatu csatlakozdkat hasznaljon.
» Az arnyékolast nagy érintkezési felllettel kosse be a csatlakozéba.
* A buszvezeték arnyékolasat mindkét végén kdsse be.

« A jelvezetékeket és a buszkabelt ne az er6saramu kabelekkel (pl. a
motorkébelekkel) parhuzamosan vezesse, hanem lehetbleg kalon
kabelcsatornaban.

 Ipari kérnyezetben hasznaljon fémbdl késziilt, foldelt kabeltarto talcakat.

* A jelkabeleket és a hozzajuk tartozé potencialkiegyenlité vezetékeket egymashoz
kozel, a lehetd legrovidebb uton vezesse.

» Kerllje a buszvezetékek csatlakozokkal valé meghosszabbitdsat.
* A buszkabeleket vezesse szorosan a foldpotencialon 1évé felliletek mentén.

STOP!

A rendszerek foldpotencialja kozotti eltérés, ill. ingadozas esetén a mindkét végén
bekotott és foldpotenciallal (PE) 6sszekotott arnyékolason kiegyenlité aram folyhat.
llyen esetben — a vonatkoz6é VDE-el6irasok figyelembevételével — gondoskodjon a
megfeleld potencialkiegyenlitésrol.
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5 Tervezés, uzembe helyezés
Ebben a fejezetben a tervezésrél és lizembe helyezésrél talalhatok tudnivalok
« aMOVI-PLC® advanced DH.41B vezérléshez
« aMOVI-PLC® advanced DH..1B vezérlés altal vezérelt hajtasszabalyozékhoz
+ PROFIBUS DP masterhez

5.1 Tervezés MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftverrel
Projektvalasztas « Inditsa el a MOVITOOLS® MotionStudio szoftvert.

Welcome to MOYITOOLSE-MotionStudio x|

MOVITOOLS’
MOTION STUDIO

- il

ommen! Welcome! Bienvenue!

[11\
[ Mew project
/.F:f: Open project [ Delete list

2] LA SEW sMotionS tudiohProjectshMyProjectMyProject. sevwpro
Other project...

[T Always start with last project

0k I Cancel

58335AXX
11. &bra: A MOVITOOLS® MotionStudio kezdéablaka

[11 [New project] (Uj projekt) valasztdgomb
[2] [Open project] (projekt megnyitasa) valasztogomb
+ Uj projekt létrehozasahoz valassza a [New project] (Uj projekt) valasztégombot.

» Ha mar létezd projektet szeretne megnyitni, valassza az [Open project] (projekt
megnyitasa) valasztogombot [2].
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A tervezoi
hozzaférés
lehetéségei

Pont-pont
kapcsolat
cimbeallitasai

Tervezés MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftverrel @

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérléshez az Ethernet 2 interfészen (X37) at
kétféleképpen lehet tervezbi hozzaférést felépiteni:

Pont-pont kapcsolat esetén a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés Ethernet 2
interfészét (X37) kozvetlenil a tervez6 PC Ethernet interfészével kdsse Ossze.
A tervezd PC-n olyan interfészt hasznaljon, amelyet nem a PC Intranet/Internet
csatlakoztatasara hasznalnak. igy elkeriili az interfész atkonfiguralasat.

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést az Ethernet 2 interfészen (X37) at kosse
be a halézatba. A sziikséges cimbeallitasok elvégzéséhez szerkessze az SD
memoriakartya "System" mappajanak NetConfig.cfg konfiguraciés allomanyat.
A NetConfig.cfg konfiguracids allomanyhoz a kdvetkezéképpen lehet hozzaférni:

— Vegyekia MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlésbél az SD memoriakartyat, és
helyezze egy kéartyaolvasdba.

— ElSszoér épitsen fel pont-pont kapcsolatot a MOVI-PLC® advanced DH.41B
vezérléssel. Ezt kdvetben FTP kliens segitségével hozzaférhet a NetConfig.cfg
konfiguracios allomanyhoz.

Régebbi halozati interfészeknél a pont-pont kapcsolathoz crossover kabel
hasznalatara lehet szikség.

Alapértelmezett IP-cim beallitasa:

— Fesziltségmentesitse a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést.

— Tolja az S1 DIP kapcsolét felsé allasba.

— Kapcsoljon ismét fesziltséget a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlésre.
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés Ethernet 2 interfésze automatikusan
megkapja a 192.168.10.4 IP-cimet és a 255.255.255.0 alhal6zati maszkot.

Mas cim beallitasa:

Mas cim az SD memodriakartya "System" mappajanak NetConfig.cfg konfiguracios
allomanyaban az <Ethernet2...> szakasz szerkesztésével allithato be.

Példa:

<l-- A tervezdi interfész az Ethernet2 -->
<Ethernet2>
<|PAddress>192.168.10.4</IPAddress>
<Netmask>255.255.255.0>/Netmask>
<Gateway>192.168.10.1</Gateway>
<Nameserver>0.0.0.0</Nameserver>
<Hostname>MOVI-PLC_Eth2>/Hostname>
</Ethernet2>

Tolja az S1 DIP kapcsolét alsé allasba. igy biztositott, hogy a MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés kovetkezd betdltésekor (inditasakor) megtérténik a cimek atvétele.
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« PC interfész IP-cimének beallitasa:

— A [Start] / [Settings] (beallitasok) / [Network connections] (halézati kapcsolatok)
pont alatt valassza ki a megfelelé PC-interfészt és a helyi meniiben valassza ki a
PC-interfész tulajdonsagainak ablakat.

— Aktivalja az "Internet protocol (TCP/IP)" bejegyzésnél a "Use this IP address"
(a kovetkezb IP-cim hasznalata) opciot.

— Adja meg a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlésen beallitott alhalozati
maszkot (pl. 255.255.255.0, ha az S1 DIP kapcsol6 a fels6 allasban van).

— Az alhalozati maszktdl fiiggéen allitsa be az IP-cimet. A MOVI-PLC® advanced
DH.41B (Ethernet 2) vezérlés és a PC-interfész IP-cimeinek az alhal6zati maszk
altal definialt tartoméany kivételével kuldonbdzdnek kell lennitk. Az alhaldzati
maszk altal definialt tartomanyban az IP-cimeknek azonosaknak kell lenniik.
Az IP-cim utolsé bajtja nem lehet sem 0, sem 255.

Példa:
Alhalozati maszk
decimalis binaris
255.255.255.0 11111111.11111111.11111111.00000000

A példaban a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés és a PC-interfész IP-cime
utolso 8 bitjenek kildnbdzdnek kell lennie.

Cimbeallitas A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezsi hozzaférésének fennallod haldzaton
halézaton keresztili felépitéséhez a kovetkezdképpen jarjon el:
keresztiili

*+ Az SD-kartyan a "System" mappa NetConfig.cfg konfiguracids allomanyanak

tervegb"i ) <Ethernet2...> szakaszaba a halézati adminisztraci6 adatainak megfeleléen
hozzaférés jegyezze be az alabbiakat:
esetén

— IP-cim
— Alhalézati maszk
— Gateway-cim

+ Tolja az S1 DIP kapcsolét alsé allasba. igy biztositott, hogy a MOVI-PLC® advanced
DH.41B vezérlés kovetkez6 betoltésekor (inditasakor) megtorténik az Uj
cimbeallitdsok atvétele.
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C 20
@

A tervezéi +  Nyissa meg a MOVITOOLS® MotionStudio szoftverben a "Network" (halézat) menti
hozzaférés "Communication plugs" (kommunikaciés csatlakozasok) menupontjat.
bedllitasa a ) ]
MOVITOOLS® Configure communication plugs ﬁ
MotionStudio
szoftverben | .
| Iil |Bhemet -] Activate Emfg:a\} Mo ¥ hctivate
Activate - Yes
— Edit. (2]
— | e
(] SBus
- [V Activate
STMPI
KLink
-
- -]
[ Activate
- =]
MOVITOOLSS MotionStudio Ok || Apbrechen
63436AXX

* A leg06rdilé meniben valassza ki az "Ethernet" [1] pontot. Kattintson az <Edit>
(szerkesztés) gombra [2]. A kivalasztast nyugtazza az <OK> gombbal.

+ Kattintson az egér jobb gombjaval az Ures "SMLP server IP addresses" (SMLP
szerver |IP-cimei) mez6re és az "Add IP address" (IP-cim hozzaadasa) meniponttal
illessze be a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés Ethernet 2 interfészének IP-
cimét (Iasd alabbi dbra). A bevitelt nyugtazza az <OK> gombbal.

S5
(1) Ethernet
SMLF settings | Ethercat settings
¥ Activate SMLP (Default value: Yes)
Basic seftings
Timeout: 1000 =Ims (Default: 1000 ms
Broadcast IP address: 255,255 255,255 | Eehmrk _a_rjfgifr__J
Broadcast scan duration (s)]1 5: 5 (Default: 1s)
Address listings
IP addresses of SMLP servers | Excluded IF addresses
192.168.10.4
+ |
X |
MOVITOOLSS-MotionShuio — e i
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Alternativaként a MOVI-PLC® advanced DH.41B fennallo halozatba vald
bekotésekor a "Broadcast IP address" (broadcast IP-cim) beviteli mez8ben
megadhato a haldzati cim (az IP-cimnek az a része, amelyben a halozati maszk bitjei
vannak bedllitva), feltdltve a megadott haldézat broadcast Uzenetei kuldésének
beallitott bitjeivel. Ebben az esetben az "SMLP server IP addresses" (SMLP szerver
IP-cimei) mez&be semmit sem kell irni.

Példa:

— IP-cim: 10.3.71.38
— Alhalézati maszk 255.255.255.0
— Broadcast IP-cim: 10.3.71.255

Ezt kovetben hajtsa végre a halézat pasztazasat (készilékkeresés). Ehhez
kattintson a MOVITOOLS™ MotionStudio "Scan" ikonjara (— alabbi abra).

5 MOVITOOLS®-MotionStudic - [MyProject]* (o =) o

Project Edit MNetwork View Plug Settings Window  Help iEw

De-B Eh &8 i} )'(||:fScan- 1
Network a

B m [Start network scan (F5)|
-y Ethemet
= ‘,-u 192.168.10.4: MOVI-PLC DHF41B(FROFIBUS)
'} Intemal
=% SBus1
w4y 1: MDXE1B0015-5A3

"l SBus 2

ONLINE Status

.3Fr'.e:: E, Network

11951AXX
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Tervezés MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftverrel @
Késziilék- + Kattintson a MOVITOOLS® MotionStudio < [# > (Scan) ikonjara. A szoftver a
specifikus készulékfan megjeleniti a tervezd PC-hez csatlakoztatott 6sszes késziléket
eszkézvalasztas (— alabbi &bra).
5 MOVITOOLS® -MotionStudio - [MyProject]* [ = [
Project Edit Metwork View ugin  Settings Window Help M
DF-B @b & E 1k X | [ Scan 41 |
MNetwork a
E, Network
=1 1| Ethemet
= 19 [ e—_
'th‘.e.mal il :__||_¢ son (Unline
'3,| SBus 1 g
I‘} SBus 7 Application modules F
Programming L4 -_\El Mew PLC editor project ... (Onling)
Lhagnostics ] en Pl | Proj i
imentat L4 * Iy jemnent (Online
]
[ Show online unit status
i Project unit..
Add medium ¥
¥ Remove
Properties...
m Project ¥ Network

11952AXX

Inditsa el a PLC editort. Ehhez pl. kattintson az egér jobb gombjaval a "MOVI-PLC
advanced DH.41B" bejegyzésre. A helyi meniben valassza a [Programming]
(programozas) menlpontot. A PLC editorban ekkor lehetbsége van Uj projekt
létrehozasara vagy mar meglévd projekt megnyitasara.

A PLC editor a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés programozasara szolgal.
A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés programozasardl tovabbi informacio a
"MOVI-PLC® programozas PLC editorban" rendszerkézikényvben és az alabbi
kézikdnyvekben taldlhaté:

— MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC® kényvtar
— MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC® kényvtar
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Tervezés, iizembe helyezés
A hajtasok tervezése és Uzembe helyezése

5.2 A hajtasok tervezése és lizembe helyezése

A hajtasok tervezésének és Uzembe helyezésének leirdsa az alabbi kényvtar-
kézikdnyvekben talalhato:

Hajtas ‘ Kézikonyv

MOVIDRIVE® B MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC® kényvtar
MOVIAXIS®

MOVITRAC® 07 / B MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC® kényvtar
MOVIMOT®

MEGJEGYZES

Ha a MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlést MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe
épitve kivanjak Uzemeltetni, akkor a MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozénak
legalabb .16 firmware-verzidjunak kell lennie.

Ez attol fiiggetlenill érvényes, hogy a hajtasszabalyozét a beleépitett MOVI-PLC®
advanced DH.41B vezérli-e, vagy hogy a hajtdsszabdlyoz6 csatlakozdhelyét csak a
MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés felszerelésére hasznaljak, mas
hajtasszabalyozok (pl. MOVITRAC® B) egyidejii vezérlése mellett.

5.3 Tervezeés és lizembe helyezés a PLC editorban

MEGJEGYZES

1

« A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés tervezésérdl és lizembe helyezésérdl
informacié a "MOVI-PLC® programozas PLC editorban" c. rendszerkézikbnyvben
talalhato.

* A master és a kilénbdzé terepibusz-rendszerek tervezésérdl a "MOVI-PLC®
advanced PROFIBUS DP-V1, Ethernet TCP/IP, EtherNet/IP, DeviceNet, Modbus
TCP/IP terepibusz-interfészek" c. kézikdnyvben talalhaték informaciok.

5.4 Eljarasmaod késziilékcsere esetén

MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés, kompakt vezérlés vagy vezérelt hajtas
cseréjekor a 4.2 és 4.3 fejezet szerint jarjon el. A régi vezérlés SD kartyajat helyezze be
az uj vezeérlésbe.

MEGJEGYZES

A MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlésen remanens modon mentett
valtozéértékek alapértelmezés szerint nincsenek az SD kartyan eltarolva. Ez vagy az
alkalmazasban (IEC program) programozhaté, vagy az adatmentést a MOVITOOLS®

A hajtasok cseréjérél tudnivalok az adott hajtasszabalyozok kézikdnyveiben
talalhatok.
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A CAN 1/CAN 2 rendszerbusz diagnosztikaja — -

6 Hibakeresés
6.1 A CAN 1/CAN 2 rendszerbusz diagnosztikaja

Diagnosztikai probléma: Nem miikodik a kommunikacié a CAN 1 ill.

a CAN 2 rendszerbuszon.

Kiindulasi allapot:

A CAN 1ill. a CAN 2 rendszerbusz csatlakoztatasa megfelel6.

+ A CAN 1ill. a CAN 2 rendszerbuszon folytatott kommunikacio
programozva van.

l
Be van dugva a buszcsatlakoz6? ‘ nem — [A]
igen
!
Mit mutat a "CAN 1 allapota” LED ill. | harancs — [B]
a "CAN 2 allapota" LED? z6ld — [C]

Pirosan vilagit vagy villog
!

A CAN 1 ill. a CAN 2 rendszerbusz nem tzemel
vagy hibas a rendszerbusz kommunikacioja.

!
[A]
l

Ellendrizze a beallitott adatatviteli sebességet. ‘

!

Adatatviteli sebesség OK? nem — ‘ [D]

igen
!

Ellendrizze a lezaro ellenallasok helyes csatlakoztatasat. ‘

[A] Ellendrizze a busz kabelezését!
[B] Eppen folyamatban van a CAN 1 ill. a CAN 2 rendszerbusz inicializalasa.
[C] A buszkommunikacié OK.

'

Ellendrizze az alkalmazasi programot!

[D] Korrigalja az adatatviteli sebességet!
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<~ Hibakeresés

=~ A PROFIBUS DP diagnosztikaja

A PROFIBUS DP diagnosztikaja

Diagnosztikai probléma: A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés

nem miikédik a PROFIBUS halézaton.

Kiindulasi allapot:

«  AMOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés fizikailag csatlakoztatva van
a PROFIBUS halézatra.

+ A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés a DP masteren meg van
tervezve, a buszkommunikacié aktiv.

!

Be van dugva a buszcsatlakoz6? | nem — [A]

igen

!

SOTET — [B]

Mit mutat a Fault Profibus LED? .
VILAGIT — [C]

VILLOG
!

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés felismeri az adatatviteli
sebességet, a DP masteren azonban még nem, vagy nem helyesen lett
tervezve.

’

Ellendrizze a tervezett és a DIP kapcsolon beallitott PROFIBUS-cimet. ‘

!

Azonosak a PROFIBUS-cimek? nem — ‘ [D]

igen

!

Talan nem megfeleld készliléktipust tervezett vagy helytelen konfiguraciot
definialt.

!

Toérolje a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés tervezését a DP-
halézatrol.

!

Tervezze meg Ujra a MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlést a
"MOVI-PLC" késziilékmegnevezés kivalasztasaval.

Az egyszeribb tervezés érdekében hasznaljon elére definialt konfiguraciot.
Az elére beallitott konfiguracids adatokat ne modositsa!

Adja meg a vezérlérendszerhez tartozé cimtartomanyokat.

!

Toltse be a tervezést a DP masterre és inditsa el Gjra a
buszkommunikaciot.

[A] Ellendrizze a busz kabelezését!

[B] A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés a DP masterrel ciklikusan

adatot cserél.

[C] A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés nem ismeri fel az adatatviteli

sebességet!
Ellenérizze a busz kabelezését!

[D] Allitsa be a buszcimeket!
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Altalanos miiszaki adatok |7

7 Miiszaki adatok és méretlapok

7.1 Altalanos miiszaki adatok

Az alabbi tablazatban feltiintetett altalanos miiszaki adatok a kbvetkez6kre érvényesek:

* hajtasszabalyozoba beépitett MOVI-PLC® advanced DH.41B vezérlés
« MOVI-PLC® advanced DH.41B / UOH..B kompakt vezérlés

Zavartiirés

teljesiti az EN 61800-3 el6irasait

Kornyezeti hémérséklet

Klimaosztaly
Tarolasi hémérséklet

Klimaosztaly

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:

«+ 0°C...+60°C
(Teljesitménycsdkkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVIDRIVE®
MDX60B/61B rendszerkézikdonyv)

MOVITRAC® B késziilékbe épitve (AC 230 V; AC 400/500 V, max. 4 kW):
+ -10°C...+60°C
(Teljesitménycsodkkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVITRAC® B
rendszerkézikdnyv)

MOVITRAC® B késziilékbe épitve (AC 400/500 V, max. 4 kW):

+ 0°C...+60°C
(Teljesitménycsdkkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVITRAC® B
rendszerkézikényv)

MOVIAXIS® mastermodulba épitve:
+ 0°C...+45°C

Kompakt vezérlés:

+ —-10°C...+60°C

EN 60721-3-3, 3k3 osztaly
-25°C ... +70°C

EN 60721-3-3, 3k3 osztaly

Hités modja

Védettségi fokozat

konvekcios hltés
1P20

Uzemméd

folyamatos Gzem
(lasd MOVIDRIVE® MDX60B/61B, MOVITRAC® B, MOVIAXIS®
rendszerkézikonyv)

Szennyezédésosztaly

Telepitési magassag

2 az |EC 60664-1 szerint (VDEO110-1)
max. 4000 m (t. f.)
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7.2  MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés

MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés

Cikkszam

MOVI-PLC® advanced DHE41B: 1821 160 7

Elektromos ellatas

Minden készilékre (MDX, MX, kompakt vezérlés) érvényes:
» Abinaris be- és kimeneteket kilon kell ellatni DC 24 V feszlltséggel (X31:1/2).

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:

+ Teljesitményfelvétel: P.5 = 6,8 W

+ A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlést a MOVIDRIVE® MDX61B a hatoldali csatlakozon at
taplalja.

* A haldzat lekapcsolasa esetén a vezérlés miikddését a DC 24 V segéd-tapfesziiltség tovabbra is
biztositja (a MOVIDRIVE® MDX61B X10:9/10 kapcsan kiilsé DC 24 V-os taplalas szikséges).

MOVIAXIS® mastermodulba (MXM) épitve:

Teljesitményfelvétel: P4 = 8,5 W

U=DC 24V (-15 %/ +20 %)

Imax = 600 mA

A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés a MOVIAXIS® kapcsoliizemii tapmodulrdl (MXS) vagy
klls6 fesziltségforrasroél taplalhaté. Ehhez kdsse dssze az e%yes készllékek X5 csatlakozéit.

«  Ha a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlést a MOVIAXIS kapcsolotizem( tapmodul latja el
DC 24 V fesziiltséggel, akkor a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés miikddése a halozat
lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott (a MOVIAXIS® kapcsolouzem( tapegység X16 kapcsan
kiils6 DC 24 V taplalas szikséges).

e o o o

Potencialszintek

Memoéria

Binaris bemenetek

X31:3...X31:10

Bels6 ellenallas

Jelszint

A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés az alabbi potencialszintekkel rendelkezik:
* avezérlés/ CAN 1/ COM1 potencialja

a COM2 potencialja

a binaris be- és kimenetek potencialja

a CAN 2 rendszerbusz potencialja

e o o

*  Programmemodria: 8 Mbajt (a felhasznaloi program szamara, beleértve az IEC kényvtarakat)
* Adatmemodria: 4 Mbajt (az IEC alkalmazasok szamara)

* Nem felejté adatmemoria: 32 kbajt
* Rendszervaltozok (nem felejtd): 8 kbaijt

potencialmentes (optocsatold), PLC-kompatibilis (IEC 61131-2), letapogatasi idé 1 ms, rendelkezésre all
szlretlendl és szlrten (szréallandd kb. 2 ms)

Konfiguralhato binaris be- vagy kimenetként

X31:6...X31:10 megszakithato (reakcididdé <100 ms)

Ri=3kQ, Iz =10 mA

DC (+13V ... +30 V) = "1" = érintkez6 zarva (IEC 61131 szerint)
DC (-3V ... +5V) ="0" = érintkezd nyitva (IEC 61131 szerint)

Binaris kimenetek

PLC-kompatibilis (IEC 61131-2), megszdlalasi id6 1 ms

X31:3...X31:10 Konfiguralhaté binaris be- vagy kimenetként
Maximalis megengedett kimeneti aram |5 ,ax = DC 150 mA binaris kimenetenként
Mind a 8 binaris kimenet egyidejlileg lizemeltethetd 15 m,ax Mmaximalis megengedett kimeneti
aramerdésséggel. -
Jelszint "0"=0V ™""=DC+24V
CAN 2 rendszerbusz *« CAN 1 és CAN 2 rendszerbusz a CAN 2.0 specifikacio A és B része szerint, atviteli technika az
X32:1...X32:3 ISO 11898 szerint
CAN 1 rendszerbusz « ACAN2 r'endsze[busz galvanikusan le van valasztva.
X33:1.. X333 *  Max. 64 résztvevd CAN. rencliszerbuszonkent . ' ]
B ) * Max. 64 SCOM Transmit objektum / 256 Receive objektum CAN rendszerbuszonként
» Cimtartomany: 0...63
* Adatatviteli sebesség: 125 kbaud ... 1 Mbaud
* Ha X32 vagy X33 a buszlezaras, akkor kivilrél lezaro ellenallast (120 Q) kell csatlakoztatni.
* Az X32 vagy az X33 csatlakozé a rendszerbusz megszakitasa nélkul lehuzhaté.
«  Arendszerbusz a 2. rétegben (SCOM ciklikus, aciklikus) vagy az SEW MOVILINK® protokoll szerint
Uzemeltethetd.
Ethernet 1 rendszerbusz, fenntartva
Ethernet 2 « TCP/IP

» Csatlakoztatasi lehetéségek: tervezé PC, mas vezérlés, intranet

usB

tervezd PC csatlakoztatasara szolgalé USB 1.0 (el6készlletben)
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MOVI-PLC® advanced DHE41B vezeérlés |7

MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlés

RS-485 interfész,
COM1/2
X34:1...X34:6

.

RS-485 interfészenként egy DOP11A kezeléterminal vagy egy MOVIMOT® beépitett
frekvenciavaltoval rendelkezé hajtémives motor csatlakoztathaté.

I/0 standard, 57,6 / 9,6 kbaud, max. kabelhossz 6sszesen 200 m

Dinamikus lezaro ellenallas beépitve

A COM 2 a MOVI-PLC® advanced vezérlésrél galvanikusan le van valasztva

SD memoriakartya
OMH41B-T0...T10

Tervezés

PC-vel olvashato
Tartalma:

— Firmware

— |IEC program

— Adatok

Min. 128 MB meméria

A tervezés Ethernet 2 interfészen (X37) at torténik.
A MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlésre csatlakoztatott minden SEW-komponens tervezése
térténhet ma%én a MOVI-PLC® advanced DHE41B vezérlésen.

A MOVI-PLC

.

advanced DHE41B vezérlés tervezése a hajtasszabalyozékon nem végezhetd el.
MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftver PLC editorral
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MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés

MEGJEGYZES

A DHE41B késziilékével azonos csatlakozasok leirasa "A MOVI-PLC® advanced
DHE41B vezérlés" c. fejezetben talalhato.

MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés

Cikkszam

MOVI-PLC® advanced DHF41B: 1821 161 5

Elektromos ellatas

Potencialszintek

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:
» Teljesitményfelvétel: Ppo = 8 W

MOVIAXIS® mastermodulba (MXM) épitve:
»  Teljesitményfelvétel: P,5x = 10 W

A MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés az alabbi potencialszintekkel rendelkezik:
* avezérlés/ CAN 1/ COM1 potencialja

a COM2 potencialja

a binaris be- és kimenetek potencialja

a CAN 2 rendszerbusz potencialja

a PROFIBUS potencialja

e o o o

PROFIBUS csatlakozas
X30P:1...X30P:9

Buszlezaras
Automatikus adatatviteli
sebesség-felismerés
Protokollvaltozatok
GSD f4jl

DP-azonositoszam

9 polusu Sub-D csatlakozédugasz, csatlakozdkiosztas az IEC 61158 szerint

Nem integralt. A buszlezarast megfeleld, rakapcsolhaté lezaro ellenallassal rendelkezé PROFIBUS
csatlakozoval valositsa meg.

9,6 kbaud ... 12 Mbaud

PROFIBUS DP és DP-V1 az IEC 61158 szerint
SEW_6007.GSD

még nincs kiosztva

DeviceNet csatlakozas
X30D:1...X30D:5

Kommunikaciés protokoll

Folyamatadat-szok szama

Adatatviteli sebesség

Buszkabel hossza

Atviteli szint

MAC ID

* 2 vezetékes busz, 2 vezetékes DC 24 V tapfeszilltség, 5 pélusi Phoenix kapoccsal
« csatlakozokiosztas a DeviceNet specifikacio szerint

Master/Slave Connection Set a DeviceNet specifikacié 2.0 verzidja szerint

» |EC funkciéval programozhaté (0...64 folyamatadat-szo)
* A folyamatadat-szék mellett opcionalisan hasznalhaté paramétercsatorna is

125, 250 vagy 500 kbaud, a 28 ¢s a2’ DIP kapcsoloval allithato

DeviceNet specifikacié 2.0, B figgelék szerinti Thick Cable esetén:
* 125 kbaud esetén 500 m
» 250 kbaud esetén 250 m
* 500 kbaud esetén 100 m

1ISO1198-24V

0...63,a 20 ... 25 DIP kapcsoléval allithato
max. 64 résztvevd
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A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés |7

MOVI-PLC® advanced DHF41B vezérlés

Tamogatott miveletek

P

olled 1/0: 1...10 szé

Bit-Strobe 1/0: 1...4 sz6
Explicit Messages:

Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Reset
Allocate_MS_Connection_Set
Release_MS_Connection_Set

Tervezés

Tovabbi tervezdi hozzaférés a PROFIBUS interfészen (X30P) at

7.4 A MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés

MEGJEGYZES

A DHE41B/DHF41B késziilékével azonos csatlakozasok leirasa "A MOVI-PLC®
advanced DHE41B/DHF41B vezérlés" c. fejezetben talalhato.

1

MOVI-PLC® advanced DHR41B vezérlés

Cikkszam

MOVI-PLC® advanced DHR41B: 1821 632 3

Elektromos ellatas

Ethernet csatlakozas
X30-1, X30-2

.

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:

Teljesitményfelvétel: Py5 = 9,5 W

MOVIAXIS® mastermodulba (MXM) épitve:

Teljesitményfelvétel: Pa = 12 W

RJ45 aljzaton at, IEC 11801 szerinti csatlakozokiosztas
Integralt Ethernet switch autocrossing és autonegotiation funkcidkkal.

Tervezés

Tovabbi tervezdi hozzaférés a PROFINET, EtherNet/IP és Modbus TCP/IP interfészen (X30:1/2) at

7.5 MOVI-PLC® advanced kompakt vezérlések

MOVI-PLC® advanced kompakt vezérlés

Késziilékkivitelek

MOVI-PLC® advanced DHE41B / UOH11B
MOVI-PLC® advanced DHF41B / UOH21B
MOVI-PLC® advanced DHR41B / UOH21B

Elektromos ellatas

X26:U=DC 24V (-15 %/ +20 %)
A DGND-t féldelni kell (PELV)

Teljesitményfelvétel Ppox = 8,5 W, |10 = 600 mA

X31: A binaris be- és kimeneteket kiilon kell ellatni DC 24 V fesziiltséggel.

MEGJEGYZESEK

Vegye figyelembe az alabbi tudnivaldkat:

A CAN1 rendszerbusz parhuzamosan van az X33 és az X26 kapocsra kapcsolva.

A COM1 RS-485 interfész parhuzamosan van az X34 és az X24 kapocsra
kapcsolva.

A tovabbi miiszaki adatok azonosak a 7.1 és 7.2 fejezet szerintiekkel.
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7.6 A MOVI-PLC® advanced DH.41B / UOH..B kompakt vezérlés méretlapjai
7.6.1 A DHE41B/ UOH11B méretlapja
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A MOVI-PLC® advanced DH.41B / UOH..B kompakt vezérlés méretlapjai |7

7.6.2 A DHF/DHR41B / UOH21B méretlapja
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