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Systembeschreibung
Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

1 Systembeschreibung
1.1  Systemiibersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Leistungskomponenten

3 x AC 380...500 V
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Systembeschreibung
Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Geber- und Kommunikationsoptionen

MDX60/61B Technologieausfiihrung fir
den Einsatz von "Elektronischer Kurvenscheibe",

MDX60/61B Standardausfithrung serienméRig mit IPOS PUs®
"Interner Synchronlauf" oder den Applikationsmodulen.
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Option Bediengerat DBG60B
|
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Bediensoftware MOVITOOLS®

Geberoptionen:
DEH 11B DEH 21B DER 11B DIP 11B DIO 11B DRS 11B
DIP11B f DRS11B

A |

Option Schnittstellenumsetzer:

UWS 21B UWS 11A USB 11A
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Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Feldbusoptionen
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Steuerungsoptionen

MOVI-PLC®

DHP 11B OST 11B DHE 41B DHF 41B

DHF 11B

DHE 41B DHF 41B
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Sicherheitsoptionen
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Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Allgemeine
Beschreibung

Schadstoffarm

Gerétefamilie

Geriteaus-
fiihrungen

Standard-
ausfiihrung

Technologie-
ausfiihrung

Ausflihrung mit
lackierten Leiter-
platten

MOVIDRIVE® MDX60B/61B heillt die neue Generation der Antriebsumrichter von
SEW-EURODRIVE. Mit mehr Grundfunktionalitédten, einer Erweiterung im unteren
Leistungsbereich mit gréRerer Uberlastfahigkeit und modularem Geratekonzept (iber-
zeugen die neuen Antriebsumrichter MOVIDRIVE® der Baureihe B.

Im Leistungsbereich von 0,55 bis 160 kW werden damit Drehstromantriebe mit mo-
dernster digitaler Umrichtertechnologie unbeschrankt anwendbar. Mit MOVIDRIVE®
werden auch bei asynchronen Drehstrommotoren hinsichtlich Dynamik und Regelgute
Eigenschaften realisiert, wie sie bisher nur mit Servoantrieben bzw. Gleichstrommoto-
ren erreichbar waren. Durch die integrierte Steuerungsfunktionalitat und die Erweiter-
barkeit durch Technologie- und Kommunikationsoptionen entstehen Antriebssysteme,
die in Bezug auf Applikationsvielfalt, Projektierung, Inbetriebnahme und Betrieb auf
besondere Wirtschaftlichkeit ausgelegt sind.

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B werden besonders schadstoffarm
hergestellt, natlrlich in gewohnt hoher Qualitat. Besonderes Merkmal hierfir ist die kon-
sequente Verarbeitung bleifreier Lotwerkstoffe bei der Produktion der Elektronikproduk-
te. Diese bleifreien Lotprozesse stehen im Einklang mit der EU-Richtlinie RoHS und
dem Elektronikgerategesetz.

Die Geratefamilie MOVIDRIVE® umfasst 3 Typenreihen:

«  MOVIDRIVE® MDX60B: Antriebsumrichter fiir asynchrone Drehstrommotoren ohne
Geberriickfiihrung. Die Gerate sind nicht optionsfahig.

«  MOVIDRIVE® MDX61B: Antriebsumrichter fiir asynchrone Drehstrommotoren ohne oder
mit Geberriickflihrung oder fiir asynchrone und synchrone Ser-
vomotoren. Die Gerate sind optionsfahig.

«  MOVIDRIVE® MDR60A: Netzriickspeisegerat, generatorisch arbeitende MOVIDRIVE®-
Antriebsumrichter (400/500-V-Geréte) speisen Energie in das
Netz zuriick.

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B sind jeweils in zwei Ausflhrungen
lieferbar, und zwar in der Standardausflihrung und der Technologieausfiihrung.

Die Gerate sind serienmafdig mit der integrierten Positionier- und Ablaufsteuerung
IPOSPIUS® gusgestattet. MOVIDRIVE® MDX61B kann mit den angebotenen Optionen
erweitert werden.

Die Standardausfihrung erkennen Sie an den Ziffern "00" am Ende der Typbezeich-
nung.

Zusatzlich zu den Merkmalen der Standardausfiuihrung beinhalten diese Gerate die
Technologiefunktionen "Elektronische Kurvenscheibe" und "Interner Synchronlauf".
Zudem konnen Sie mit den Geraten in der Technologieausfiihrung alle in der Be-
diensoftware MOVITOOLS® verfiigbaren Applikationsmodule nutzen.

Die Technologieausfuhrung erkennen Sie an den Ziffern "0T" am Ende der Typbezeich-
nung.

Die Gerate sind fur den Einsatz in rauen Umgebungen vorgesehen. Durch die Lackie-
rung der Leiterplatten ergibt sich eine héhere Resistenz gegen Umwelteinfliisse.

Die Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten erkennen Sie an den Ziffern "00/L" am Ende
der Typbezeichnung.
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Systembeschreibung 1
Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Modulares Die optionsfahigen Gerate MOVIDRIVE® MDX61B haben folgende Optionssteckplatze:
Gerdtekonzept - Baugréfe 0 (0005 ... 0014) —> 2 Optionssteckplatze

— 1 Optionssteckplatz fiir den Geberanschluss
— 1 Optionssteckplatz fiir eine Kommunikationsoption

+ Baugroée 1 ... 6 (0015 ... 1320) — 3 Optionssteckplatze

— 1 Optionssteckplatz fiir den Geberanschluss
— 1 Optionssteckplatz fiir eine Kommunikationsoption
— 1 Optionssteckplatz fiir eine Erweiterungsoption

HINWEISE

» Ein nachtraglicher Ein- oder Ausbau von Optionskarten ist nur bei MDX61B
BaugroBe 1 bis 6 moglich. Die Firmware der Optionskarte und des Grundge-
i rates miissen zueinander passen.

+ Bei MDX61B in Baugrofe 0 darf der nachtragliche Ein- oder Ausbau der Opti-
onskarten nur von SEW-EURODRIVE durchgefiihrt werden. Bitte berlicksichti-
gen Sie dies bereits bei der Bestellung/Projektierung.

BaugréRe 0 (0005 ... 0014) Baugrofie 1 ... 6 (0015 ... 1320)

(2]

(1]

62725AXX
Bild 1: Optionssteckplétze bei MOVIDRIVE® MDX61B

[11  Gebersteckplatz fiir Geberoption
[2] Feldbussteckplatz fir Kommunikationsoption
[3] Erweiterungssteckplatz flir Kommunikationssoption (nur bei BaugroRe 1 - 6)

Das modulare Geratekonzept erlaubt Ihnen, genau abgestimmt auf lhre Anwendung die
richtige Option einzusetzen. Wenn Sie einen asynchronen Drehstrommotor mit Geber-
rickfihrung (HIPERFACE®, sin/cos oder TTL) einsetzen, verwenden Sie zum Beispiel
die Option HIPERFACE ®_Geberkarte Typ DEH11B.
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Anwendung

Bendtigte Option

Optionssteckplatz

Geberoption

Asynchroner Drehstrommotor mit
Geberrickfuhrung (HIPER-
FACE®, sin/cos, TTL)

Asynchroner oder synchroner
Servomotor mit HIPERFACE®-
Geber

HIPERFACE®-Geberkarte DEH11B

Geberschnittstelle SSI

Absolutwertgeberkarte DEH21B

Synchroner Servomotor mit
Resolver

Resolverkarte Typ DER11B

Kommunikationsoption (Feldbus, Steuerung)

Frei programmierbare Steuerung
MOVI-PLC®

Steuerung MOVI-PLC® basic
DHP11B

2
(nur auf 3, falls 2 belegt ist)

Zusatzliche RS485-Schnittstelle
(nur in Verbindung mit Option
DHP11B)

DHP11B + OST11B

+ DHP11B auf 2, OST11B
auf 1

+ falls 1 belegt ist:
DHP11B + OST11B auf 3

Frei programmierbare Steuerung
MOVI-PLC®

Steuerung MOVI-PLC® advanced
DHE41B

2
(nur auf 3, falls 2 belegt ist)

Steuerung MOVI-PLC® advanced
DHF41B

3

Zusatzliche analoge und binare
Eingange/Ausgange werden
bendtigt

Ein- / Ausgabekarte Typ DIO11B

2
(nur auf 3, falls 2 belegt ist)

Einbindung in ein PROFIBUS-
System

PROFIBUS-Schnittstelle Typ DFP21B

Einbindung in ein PROFIBUS-
System mit PROFIsafe

Feldbusschnittstelle Typ DFS11B

Einbindung in ein INTERBUS-
System

Einbindung in ein Ethernet-

INTERBUS-Schnittstelle Typ DFI11B
/ DFI21B

. Ethernet-Schnittstelle Typ DFE11B,

Sicherheitsmodul

Option DCS21B (nur in Verbindung
mit Option DFS12B/22B) / DCS31B

System DFE12B, DFE13B, DFE32B; DFE33B 5

Einbindung in ein Ethernet- Sys- .

tem mit PROFlsafe Feldbusschnittstelle Typ DFS21B

Einbindung in ein EtherCAT- .

System EtherCAT-Schnittstelle Typ DFE24B

Einbindung in ein DeviceNet- . .

System DeviceNet-Schnittstelle Typ DFD11B

£inbindung in ein GANopen- CANopen-Schnittstelle Typ DFC11B
ystem

Erweiterungsoption

Geberschnittstelle SSI Absolutwertgeberkarte DIP11B

Winkelsynchronlauf Synchronlaufkarte DRS11B 3

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Systembeschreibung
Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Regelverfahren

Systembus
(SBus)

MOVILINK®

IPOSPIus®

Merkmale der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B sind die Regelverfahren
VFC (Voltage Flux Control) und CFC (Current Flux Control)/SERVO. Grundlage fiir bei-
de Regelverfahren ist die kontinuierliche Berechnung des kompletten Motormodells.

Regelverfahren VFC (Voltage Flux Control) Regelverfahren CFC (Current Flux
Control)/SERVO
Spannungsgefiihrtes Regelverfahren fiir asyn- Stromgefiihrtes Regelverfahren fiir asynchrone und
chrone Drehstrommotoren mit und ohne Geberriick- = synchrone Servomotoren. Eine Geberriickfiihrung
fihrung. ist immer erforderlich.
*  Mit Geberriickfiihrung * Mind. 160 % Drehmoment, auch bei stehendem
— Mind. 150 % Drehmoment, auch bei Motor
stehendem Motor * Hochste Prazision und Rundlaufeigenschaften
— Servoahnliche Eigenschaften bis zum Stillstand
Ohne Geberriickfiihrung . Servot_a_igenschaften und Drehmomentregelung
— mind. 150 % Drehmoment bis 0,5 Hz auch flir asynchrone Drehstrommotoren
Reaktion auf Belastungsanderungen innerhalb
weniger Millisekunden

Mit dem standardmaRig vorhandenen Systembus (SBus) koénnen mehrere
MOVIDRIVE®-Antriebsumrichter miteinander vernetzt werden. Somit kann ein schneller
Datenaustausch zwischen den Geraten realisiert werden. Zur Kommunikation tber den
SBus wird das Geréateprofil MOVILINK® benutzt. MOVILINK® ist der gerateubergreifen-
de Standard von SEW-EURODRIVE fir die serielle Kommunikation. Der SBus kann auf
CANopen umgeschaltet werden.

MOVILINK®  benutzt unabhangig von der gewahlten Schnittstelle (SBus, RS232,
RS485, Feldbus-Schnittstellen) immer den gleichen Telegrammaufbau. Dadurch bleibt
die Steuerungssoftware unabhangig von der gewahlten Schnittstelle.

Ein wesentliches Merkmal der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® ist die standardmaRig
integrierte Positionier- und Ablaufsteuerung IPOSPUS®_ Mit IPOSPUS® kdnnen Sie Be-
wegungsablaufe sehr maschinennah direkt im Umrichter steuern. Die libergeordnete
Steuerung wird entlastet und modulare Konzepte konnen leichter realisiert werden.

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B

13



Systembeschreibung
Systemubersicht MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Die Geréte auf einem Blick
MOVIDRIVE® MDX60/61B fiir 3 x AC 380 ... 500 V Anschluss-Spannung (400/500 V-Gerite):

Empfohlene Motorleistung (VFC) Dauer-Ausgangsstrom MOVIDRIVE®-Typ BaugroBe
(CFC) MDX60B MDX61B (Techn.
nicht optionsfahig optionsfahig Daten)
0.55 kW (0.74 HP) | 0.75kW (1.0HP)  AC2.0A 0005-5A3-4-.. 0005-5A3-4-..
0.75kW (1.0HP) | 1.1 kW (1.5 HP) AC 24 A 0008-5A3-4-.. 0008-5A3-4-.. 0
1.1 kW (1.5 HP) 1.5 kW (2.0 HP) AC3.1A 0011-5A3-4-.. 0011-5A3-4-.. (— Seite 34)
1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) AC4.0A 0014-5A3-4-.. 0014-5A3-4-..
1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) AC4.0A - 0015-5A3-4-..
2.2 kW (3.0 HP) 3.0 kW (4.0 HP) AC5.5A - 0022-5A3-4-.. 1
3.0 kW (4.0 HP) 4.0 kW (5.4 HP) AC7.0A - 0030-5A3-4-.. (— Seite 35)
4.0 kW (5.4 HP) 5.5 kW (7.4 HP) AC95A - 0040-5A3-4-..
5.5 kW (7.4 HP) 7.5 kW (10 HP) AC 125 A - 0055-5A3-4-..
28,2

7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP) AC 16 A - 0075-5A3-4-.. (> Seite 36)
11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP) AC 24 A - 0110-5A3-4-..
15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) AC 32 A - 0150-503-4-..

3
22 kKW (30 HP) 30 kW (40 HP) AC 46 A - 0220-503-4-.. (> Seite 37)
30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP) AC 60 A - 0300-503-4-..
37 kW (50 HP) 45 KW (60 HP) ACT73A - 0370-503-4-.. 4
45 kW (60 HP) 55 kW (74 HP) AC 89 A - 0450-503-4-.. (— Seite 38)
55 kW (74 HP) 75 kW (100 HP) AC 105 A - 0550-503-4-.. 5
75 kW (100 HP) 90 kW (120 HP) AC 130 A - 0750-503-4-.. (— Seite 39)
90 kW (120 HP) 110 kW 148 HP) AC 170 A - 0900-503-4-..

6
110 kW (148 HP) | 132 kW (177 HP) | AC 200 A - 1100-503-4-.. (> Seite 40)
132 KW (177 HP) | 160 kW (215 HP) | AC 250 A - 1320-503-4-..

MOVIDRIVE® MDX60/61B fiir 3 x AC 200 ... 240 V-Anschluss-Spannung (230-V-Geréte):
Empfohlene Motorleistung (VFC) Dauer-Ausgangsstrom MOVIDRIVE®-Typ BaugréRe
f MDX61B
(CFC) optionsfihig (Techn. Daten)

1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) AC7.3A 0015-2A3-4-..

1
2.2 kW (3.0 HP) 3.7 kW (5.0 HP) AC 86 A 0022-2A3-4-.. (> Seite 41)
3.7 kW (5.0 HP) 5.0 kW (7.0 HP) AC 14.5 A 0037-2A3-4-..
5.5 kW (7.4 HP) 7.5 kW (10 HP) AC 22 A 0055-2A3-4-.. 2
7.5 kW (10 HP) 11 kW (15 HP) AC29 A 0075-2A3-4-.. (— Seite 42)
11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP) AC 42 A 0110-203-4-.. 3
15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) AC 54 A 0150-203-4-.. (— Seite 43)
22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP) AC 80 A 0220-203-4-.. 4
30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP) AC 95 A 0300-203-4-.. (o Seite 44)

Netzriickspeisegerédte MOVIDRI VE® MDRG60A fiir 400/500-V-Geriite:

Netzriickspeisegerite MOVIDRIVE® MDR60A BaugroBe (Techn. Daten) MOVIDRIVE®MDX60B/61B...-5_3
0370-503-00 INetz =AC 66 A, 174k =DC 70 A 0005 ... 0370
0750-503-00 Inetz = AC 117 A, Ik =DC 141 A | 3, 4, 6 (— Seite 60) 0005 ... 0750
1320-503-00 Inetz = AC 260 A, Iz = DC 340 A 0005 ... 1320
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Blockschaltbild Das folgende Blockschaltbild zeigt den prinzipiellen Aufbau und die Funktionsweise der
Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B.
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Systembeschreibung
Funktionen / Ausstattung

1.2  Funktionen / Ausstattung

Geriéteeigen-
schaften

Steuerungs-
funktionalitét

Grol3er Spannungsbereich

— 400/ 500-V-Gerate fur den Spannungsbereich 3 x AC 380 ... 500 V
— 230-V-Gerate fur den Spannungsbereich 3 x AC 200 ... 240 V

Hohe Uberlastfahigkeit

— BaugroRe 0: 200 % Iy fir mindestens 60 s
— Baugréfe 1 ... 6: 150 % Iy fir mindestens 60 s
— Alle BaugroRen: 125 % Iy dauernd im Betrieb ohne Uberlast (Pumpen, Liifter)

Bei 4 kHz Taktfrequenz ist Iy bis Umgebungstemperatur 3 = 50 °C zuléssig
4Q-fahig durch standardmaRig integrierten Brems-Chopper

Kompakte Geratebauform flr minimal bendtigte Schaltschrankflache und optimale
Nutzung des Schaltschrankvolumens

Standardmafig integriertes Netzfilter bei den Baugrofien 0, 1, 2S und 2, eingangs-
seitig wird ohne weitere MalRnahmen Grenzwertklasse C2 eingehalten

8 potenzialfreie Binareingdnge und 6 Binarausgange, einer davon als Relaisaus-
gang; die Ein-/Ausgange sind programmierbar

1 TF-/ TH- / KTY-Eingang fur den Motorschutz Uber Kaltleiter oder Thermokontakt
7-Segment-Anzeige fir die Betriebs- und Fehlerzustéande

Separater DC-24-V-Spannungseingang zur Versorgung der Umrichterelektronik
(Parametrierung, Diagnose und Datensicherung auch bei abgeschaltetem Netz)

Trennbare Elektronikklemmen
Trennbare Leistungsklemmen bei den Geraten der Baugréf3en 0 und 1
Sicherer Halt gemaR EN 954-1

Steuerverfahren VFC oder CFC fir feldorientierten Betrieb (Asynchronservo)
IPOSPIUS®  standardmanig integrierte Positionier- und Ablaufsteuerung

2 komplette Parametersatze

Automatisches Einmessen des Motors

Automatische Bremsenansteuerung durch den Umrichter

Gleichstrombremsung zur Verzégerung des Motors auch im 1Q-Betrieb
Energiesparfunktion zur automatischen Optimierung des Magnetisierungsstroms

Schlupfkompensation fiir hohe stationare Drehzahlgenauigkeit auch ohne Geber-
rickfihrung

Fangfunktion zur Zuschaltung des Umrichters auf einen noch drehenden SEW-Mo-
tor

Hubwerksfahig mit allen anschlieRbaren Motorsystemen

Motor-Kippschutz durch gleitende Strombegrenzung im Feldschwachbereich
Drehzahlfenster-Ausblendung zur Vermeidung mechanischer Resonanzbereiche
Heizstrom gegen Kondensatbildung im Motor

Parametersperre zum Schutz gegen Parameterveranderungen

Drehzahlregler und Gebereingang fiir Inkremental-, Hiperface® oder SSI-Geber und
Resolver. In der Bedienoberflache komfortable Unterstlitzung der Reglereinstellung.

Schutzfunktionen zum vollstandigen Schutz von Umrichter und Motor (Kurzschluss,
Uberlast, Uber-/Unterspannung, niederohmiger Erdschluss, Ubertemperatur des
Umrichters, Kippen des Motors, Ubertemperatur des Motors)

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Systembeschreibung 1
Funktionen / Ausstattung

Sollwert-Technik

Kommunikation /
Bedienung

Systemer-
weiterung

Drehzahliiberwachung und Uberwachung der motorischen und generatorischen
Grenzleistung

Programmierbare Signalbereichsmeldungen (Drehzahl, Strom, Maximalstrom)

Speicher zur Darstellung von x/t-Diagrammen Uber Prozessdaten-Visualisierung
SCOPE (8 Kanale, echtzeitfahig)

Fehlerspeicher (5 Speicherplatze) mit allen zum Fehlerzeitpunkt relevanten
Betriebsdaten

Betriebsstundenzahler fir Einschaltstunden (Gerat am Netz oder DC 24 V) und
Freigabestunden (Endstufe bestromt)

Modulare Optionstechnik zur applikationsspezifischen Geratekonfiguration

Einheitliche Bedienung, identische Parametrierung und gleiche Gerateanschluss-
technik Uber die gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE®

Rampenumschaltung (insgesamt 4 Rampen)

Motorpotenziometer, kombinierbar mit Analogsollwert und internen Festsollwerten
Externe Sollwertvorgaben: DC (0 ... +10V, =10V ... #+10 V, 0 ... 20 mA, 4 ... 20 mA)
S-Verschliff fiir ruckfreie Drehzahlanderungen

Programmierbare Eingangskennlinie fur flexible Sollwertverarbeitung

6 bipolare Festsollwerte, mischbar mit externen Sollwerten und Motorpotifunktion
Leitfrequenzeingang

Einstellbare Ruckbegrenzung

Systembus zur Vernetzung von max. 64 MOVIDRIVE®-Geraten untereinander
RS485-Schnittstelle zur Kommunikation einer SPS / IPC mit bis zu 31 Umrichtern
Einfache Inbetriebnahme und Parametrierung iber Bediengerat oder PC
Steckbares Speichermodul fiir schnellen Geratetausch im Servicefall

Umfangreiche Erweiterungsmoglichkeiten, beispielsweise:

— Abnehmbares Klartext-Bediengerat mit Parameterspeicher

— Schnittstellenumsetzer USB11A, RS232 <> RS485

— Feldbus-Schnittstelle, wahlweise PROFIBUS, INTERBUS, Ethernet, DeviceNet,
CAN / CANopen

— Ein-/Ausgabekarte

— Bremswiderstande, Netzfilter, Netzdrosseln, Ausgangsdrosseln, Ausgangsfilter

Bediensoftware MOVITOOLS® mit Prozessdaten-Visualisierung SCOPE

Technologieausfiihrung mit dem Zugriff auf die Technologiefunktionen und dem Zu-
griff auf die Applikationsmodule zur komfortablen L6sung von Antriebsaufgaben

Netzrickspeisegerat MOVIDRIVE® MDR60A. Generatorische Energie wird in das
Netz zurlickgespeist, dadurch wird der Schaltschrank thermisch entlastet und es
werden Kosten gespart.
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Normen /

Zulassungen

1.3

Systembeschreibung
Zusatzfunktionen Technologieausfihrung

* UL-, cUL- und C-Tick-approbiert. MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 besitzt keine
UL-, cUL- oder C-Tick-Approbation. Das GOST-R-Zertifikat (Russland) ist fur die
gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE® erteilt.

» Sichere Trennung von Leistungs- und Elektronikanschlissen gemafl EN 61800-5-1

» Erfillt alle Voraussetzungen fir die CE-Kennzeichnung der mit MOVIDRIVE®
ausgeristeten Maschinen und Anlagen auf Basis der EG-Niederspannungsrichtlinie
73/23/EWG und der EMV-Richtlinie 89/336/EWG. Erfillt die EMV-Produktnorm
EN 61800-3.

» Erfullt die Sicherheitsanforderung "Sicherer Halt" nach EN 954-1, Kategorie 3

» Zugelassen fir den Einsatz in Anwendungen fiir Performance-Level d gemaflt EN
ISO 13849-1

Zusatzfunktionen Technologieausfiihrung

Fir spezielle Antriebsaufgaben bietet SEW-EURODRIVE Zusatzfunktionen an. Diese
Zusatzfunktionen kénnen Sie mit den MOVIDRIVE®-Geraten in der Technologieausflih-
rung (...-0T) nutzen.

Folgende Zusatzfunktionen stehen zur Verfugung:
» Elektronische Kurvenscheibe
* Interner Synchronlauf

HINWEIS

1

Ausfihrliche Informationen Uber die Zusatzfunktionen finden Sie in den Handbichern
"Kurvenscheibe" und "Interner Synchronlauf".

Elektronische
Kurvenscheibe

LAVE

MASTER

Immer wenn komplexe Bewegungsablaufe in zyklisch laufenden Maschinen aufeinan-
der abgestimmt werden missen, kdnnen Sie die Geratereihe MOVIDRIVE® mit "Elek-
tronischer Kurvenscheibe" einsetzen. Im Vergleich zur mechanischen Kurvenscheibe
bietet Ihnen diese Ldsung wesentlich mehr Freiheit und wird somit den Anforderungen
moderner Produktions- und Verarbeitungsanlagen gerecht.

Ein komfortabler Kurvenscheibeneditor unterstiitzt Sie bei der Inbetriebnahme. Sie ha-
ben dabei auch die Moglichkeit, bereits vorhandene Kurvendaten zu importieren. Die
Ein- und Auskuppelphasen kénnen Sie ebenfalls mit dem Kurvenscheibeneditor anwen-
dungsspezifisch parametrieren.

Beachten Sie bitte die folgenden Hinweise:

- Die "Elektronische Kurvenscheibe" kann nur mit den MOVIDRIVE®-Geraten
MDX61B in der Technologieausfiihrung (...-0T) realisiert werden.

+ Eine Geberruckflihrung wird zwingend bendétigt. Deshalb kann die "Elektronische
Kurvenscheibe" in den Betriebsarten "CFC", "SERVO" und "VFC-n-Regelung" mit
Master-Slave-Verbindung Uber X14-X14 oder mit SBus-Verbindung realisiert
werden.

» Die "Elektronische Kurvenscheibe" steht nur im Parametersatz 1 zur Verfigung.

» Die Option "Synchronlaufkarte Typ DRS11B" kann nicht zusammen mit der "Elektro-
nischen Kurvenscheibe" genutzt werden.
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Zusatzfunktionen Technologieausfuhrung

Motor und Geber

Beispiel

Verwenden Sie folgende Motortypen:
- Fur den Betrieb mit MOVIDRIVE® MDX61B...-4-0T:

— Asynchroner Servomotor CT/CV, hochauflésender sin/cos-Geber standardmafig
eingebaut oder HIPERFACE®-Geber

— Drehstrommotor DR/DT/DV/D mit Inkrementalgeber, vorzugsweise hochauflo-
senden sin/cos-Geber oder HIPERFACE®-Geber.

— Synchrone Servomotoren DS/CM/CMD/CMP, Resolver (standardmafig einge-
baut) oder HIPERFACE®-Geber

Fur den optimalen Betrieb der Kurvenscheibe wird eine hochauflésende Drehzahler-
fassung bendétigt. Die standardmalig eingebauten Geber der CT/CV- und
DS/CM/CMD/CMP-Motoren erfillen die Anforderungen. Werden DR/DT/DV/D-Motoren
eingesetzt, empfiehlt SEW-EURODRIVE als Inkrementalgeber hochauflésende sin/cos-
Geber.

Das folgende Bild zeigt ein Anwendungsbeispiel fir die "Elektronische Kurvenscheibe".
Geflillte Jogurtbecher werden zur Weiterverarbeitung umgesetzt. Die "Elektronische
Kurvenscheibe" ermoglicht einen stolRfreien Bewegungsablauf, eine wichtige Voraus-
setzung fur diese Anwendung.

03672AXX
Bild 2: Anwendungsbeispiel fiir die "Elektronische Kurvenscheibe"
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Systembeschreibung
Zusatzfunktionen Technologieausfihrung

Interner
Synchronlauf

{30
@3-

Motor und Geber

Immer wenn eine Gruppe von Motoren winkelsynchron zueinander oder in einem ein-
stellbaren Proportionalverhaltnis (elektronisches Getriebe) zueinander betrieben wer-
den muss, kdnnen Sie die Geratereihe MOVIDRIVE® mit "Internem Synchronlauf" ein-
setzen. Ein komfortabler Monitor unterstitzt Sie bei der Inbetriebnahme.

Beachten Sie bitte folgende Hinweise:

Der "Interne Synchronlauf' kann nur mit MOVIDRIVE® MDX61B in der Technologie-
ausfuhrung (...-0T) realisiert werden.

Eine Geberrickfihrung wird zwingend bendtigt. Deshalb kann der "Interne Syn-
chronlauf" in den Betriebsarten "CFC", "SERVOQO" und "VFC-n-Regelung" mit Master-
Slave-Verbindung tiber X14-X14 oder mit SBus-Verbindung realisiert werden.

Der "Interne Synchronlauf" steht nur im Parametersatz 1 zur Verfligung.

Die Option "Synchronlaufkarte DRS11B" kann nicht zusammen mit dem "Internen
Synchronlauf* genutzt werden.

Verwenden Sie fiir den Betrieb mit MOVIDRIVE® MDX61B...-4-0T folgende Motortypen:

Asynchroner Servomotor CT/CV, hochauflésender sin/cos-Geber standardmafig
eingebaut oder HIPERFACE®-Geber

Drehstrommotor DR/DT/DV/D mit Inkrementalgeber, vorzugsweise hochauflésen-
den sin/cos-Geber oder HIPERFACE®-Geber.

Synchrone Servomotoren DS/CM/CMD/CMP, Resolver (standardmafig eingebaut)
oder HIPERFACE®-Geber

Fir den optimalen Betrieb des "Internen Synchronlaufs" wird eine hochauflésende
Drehzahlerfassung benétigt. Die standardmaRig eingebauten Geber der CT/CV- und
DS/CM/CMD/CMP-Motoren erfillen die Anforderungen. Werden DR/DT/DV/D-Motoren
eingesetzt, empfiehlt SEW-EURODRIVE als Inkrementalgeber hochauflésende sin/cos-
Geber.
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Zusatzfunktionen Technologieausfuhrung

Beispiel Das folgende Bild zeigt eine typische Anwendung fir den "Internen Synchronlauf".
Strangmaterial muss auf Lange abgeschnitten werden. Die Sage erhalt ein Startsignal
und synchronisiert sich auf das Strangmaterial. Wahrend des S&gevorgangs fahrt die
Sage synchron mit dem Strangmaterial mit. Am Ende des Sagevorgangs fahrt die Sage
in die Ausgangsposition zurlck.

03866AXX
Bild 3: Typische Anwendung fiir den "Internen Synchronlauf”
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1 Systembeschreibung
Applikationsmodule fir MOVIDRIVE® MDX61B

1.4 Applikationsmodule fiir MOVIDRIVE® MDX61B

Die Antriebs-
aufgabe

Die Lésung mit
MOVIDRIVE®

Die Vorteile auf
einem Blick

Lieferumfang und
Dokumentation

Verfiigbare Appli-
kationsmodule

Positionieren

Wickeln

Steuern

22

Die Antriebsaufgabe beinhaltet oft mehr als die Drehzahlverstellung eines Motors. Hau-
fig wird gefordert, dass der Umrichter auch Bewegungsablaufe steuert und typische
SPS-Aufgaben Ubernimmt. Es kdnnen immer komplexere Antriebsaufgaben geldst wer-
den, ohne dass lange Projektierungs- und Inbetriebnahmezeiten entstehen.

Speziell fur die Anwendungsbereiche "Positionieren”, "Wickeln" und "Steuern" bietet
SEW-EURODRIVE verschiedene standardisierte Steuerungsprogramme, so genannte
Applikationsmodule, an. Die Applikationsmodule sind Bestandteil der Bediensoftware
MOVITOOLS® und kénnen mit den Geraten in der Technologieausflihrung genutzt
werden.

Sie werden mit einer anwenderfreundlichen Bedienoberflache durch die Parametrie-
rung gefiihrt und mussen lediglich die fir lnre Anwendung notwendigen Parameter ein-
geben. Das Applikationsmodul erstellt daraus das Steuerungsprogramm und I&dt es in
den Umrichter. MOVIDRIVE® tibernimmt die komplette Bewegungssteuerung, die Uber-
geordnete Steuerung wird entlastet und dezentrale Konzepte werden leichter realisiert.

* Hohe Funktionalitat

» Anwenderfreundliche Bedienoberflache

* Nur die fir die Applikation erforderlichen Parameter missen eingegeben werden

» Geflihrte Parametrierung statt aufwandige Programmierung

» Keine Programmiererfahrung erforderlich

» Keine langwierige Einarbeitung, dadurch schnelle Projektierung und Inbetriebnahme
» Die komplette Bewegungssteuerung erfolgt direkt im MOVIDRIVE®

» Dezentrale Konzepte kdnnen einfacher realisiert werden

Die Applikationsmodule sind Bestandteil der Software MOVITOOLS® und kénnen mit
MOVIDRIVE® MDX61B in der Technologieausfiihrung (...-0T) genutzt werden. Die ein-
zelnen Applikationshandbiicher finden Sie auch auf der SEW-Homepage als PDF-Datei
zum Download.

Nachfolgend ist aufgefiihrt, welche Applikationsmodule bereits verfligbar sind. Auf den
folgenden Seiten werden diese Applikationsmodule erldutert.

Lineare Bewegung, der Umrichter verwaltet die Fahrsatze:

+ Tabellenpositionierung Uber Klemme oder Uber Feldbus

Lineare Bewegung, die SPS verwaltet die Fahrsatze:

» Buspositionierung

* Erweiterte Buspositionierung

» Absolutwertpositionierung (Eil- / Schleichgangpositionierung)
Rotatorische Bewegung:

* Modulo-Positionierung Uber Klemme: Der Umrichter verwaltet die Fahrsatze
* Modulo-Positionierung tber Feldbus: Die SPS verwaltet die Fahrsatze
» Zentralwickler

* Fliegende Sage

» DriveSync Uber Feldbus

* Restwegpositionierung (Sensorpositionierung)
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Applikationsmodule fur MOVIDRIVE® MDX61B

Anwendung
module in einem Blocklager.
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Bild 4: Anwendung in einem Blocklager
1. Hubwerk: Tabellenpositionierung

2. Fahrachse: Absolutwert- oder Buspositionierung
3. Drehverteiler: Modulo-Positionierung
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Das folgende Bild zeigt beispielhaft die Anwendung verschiedener SEW-Applikations-
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Systembeschreibung
Applikationsmodule fir MOVIDRIVE® MDX61B

Positionieren Die Applikationsmodule fir den Anwendungsbereich "Positionieren" sind fir alle An-
wendungen geeignet, bei denen Zielpositionen vorgegeben und angefahren werden.
Der Bewegungsablauf kann dabei linear oder rotatorisch sein.

Dies sind beispielsweise Fahrwerke, Hubwerke, Portale, Drehtische, Schwenkeinrich-
tungen und Regalbediengerate.

Linear Bei den Applikationsmodulen fir lineares Positionieren unterscheidet SEW-EURO-

positionieren DRIVE, ob die Fahrsatze im Umrichter verwaltet werden oder in der Ubergeordneten
SPS.

Fahrsétze im » Tabellenpositionierung iiber Klemme

Umrichter « Tabellenpositionierung iiber Feldbus

Diese Applikationsmodule eignen sich fir Anwendungen, bei denen nur eine begrenzte
Anzahl von unterschiedlichen Zielpositionen angefahren werden muss und bei denen
grétmagliche Unabhangigkeit von der Gbergeordneten Steuerung gefordert wird.

Es kénnen maximal 32 Fahrsatze im Umrichter verwaltet werden. Ein Fahrsatz besteht
aus Zielposition, Geschwindigkeit und Rampe. Die anzufahrende Zielposition wird binar
kodiert angewahlt, und zwar Uber die Binareingange des Umrichters oder Uber die
virtuellen Klemmen (Feldbus, Systembus). Die Applikationsmodule haben folgenden
Leistungsumfang:

» Es kdnnen 32 Tabellenpositionen definiert und angewahlt werden.

» Fur jede Positionsfahrt kann die Verfahrgeschwindigkeit frei gewahlt werden.
* Fur jede Positionsfahrt kann die Rampe separat eingestellt werden.

» Es kénnen Softwareendschalter definiert und ausgewertet werden.

» Als Geber kdnnen wahlweise Inkrementalgeber oder Absolutwertgeber ausgewertet
werden.

» Gefihrte Inbetriebnahme und Diagnose.

Zur Steuerung der Maschine stehen 4 Betriebsarten zur Verfigung:
» Tippbetrieb: Die Maschine kann manuell verfahren werden.

» Referenzfahrt: Bei inkrementeller Wegmessung wird der Maschinennullpunkt auto-
matisch ermittelt.

» Teach-In: Die gespeicherte Position kann ohne Programmiergerat korrigiert werden.
» Automatikbetrieb: Automatisch gesteuerter Ablauf durch die Gbergeordnete SPS.

Fahrsétze in der » Buspositionierung

SPS * Erweiterte Buspositionierung

Diese Applikationsmodule eignen sich fiir Anwendungen, bei denen eine groflte Anzahl
von unterschiedlichen Zielpositionen angefahren werden muss.

Bei diesen Applikationsmodulen werden die Fahrsatze in der SPS verwaltet. Zielpositi-
on und Verfahrgeschwindigkeit werden Gber den Feldbus oder Systembus vorgegeben.
Die Applikationsmodule haben folgenden Leistungsumfang:

» Beliebig viele Zielpositionen konnen definiert und tber Feldbus / Systembus ange-
wahlt werden.

» Furjede Positionsfahrt kann die Verfahrgeschwindigkeit (iber den Feldbus / System-
bus frei gewahlt werden.

+ Es kénnen Softwareendschalter definiert und ausgewertet werden.

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Systembeschreibung
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Als Geber kdnnen wahlweise Inkrementalgeber oder Absolutwertgeber ausgewertet
werden.

Einfache Anbindung an die Gibergeordnete Steuerung.
Gefuhrte Inbetriebnahme und Diagnose.

Zur Steuerung der Maschine stehen 3 Betriebsarten zur Verfugung:

Tippbetrieb: Die Maschine kann manuell verfahren werden.

Referenzfahrt: Bei inkrementeller Wegmessung wird der Maschinennullpunkt auto-
matisch ermittelt.

Automatikbetrieb: Automatisch gesteuerter Ablauf durch die Ubergeordnete SPS.

Absolutwertpositionierung (Eil- / Schleichgangpositionierung)

Bei diesem Applikationsmodul werden die Fahrsatze ebenfalls in der SPS verwaltet und
Uber Feldbus oder Systembus vorgegeben. Es wird kein Motorgeber bendtigt. Fir die
Positionierung wird der an der Strecke montierte Absolutwertgeber verwendet. Das
Applikationsmodul hat folgenden Leistungsumfang:

Beliebig viele Zielpositionen kénnen definiert und ber Feldbus/Systembus ange-
wahlt werden.

Es kénnen Softwareendschalter definiert und ausgewertet werden.
Zur Wegmessung werden ausschlie3lich Absolutwertgeber verwendet.
Es ist kein Motorgeber erforderlich.

Einfache Anbindung an die Gbergeordnete Steuerung.

Geflhrte Inbetriebnahme und Diagnose.

Zur Steuerung der Maschine stehen 2 Betriebsarten zur Verfigung:

Tippbetrieb: Die Maschine kann manuell verfahren werden.
Automatikbetrieb: Automatisch gesteuerter Ablauf durch die ibergeordnete SPS.
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Rotatorisch
positionieren

Systembeschreibung
Applikationsmodule fir MOVIDRIVE® MDX61B

* Modulo-Positionierung

In automatisierten Férder- und Logistikanwendungen mussen zum Transport des Mate-
rials eine Vielzahl von Bewegungen gesteuert werden. Dabei spielen lineare Bewegun-
gen in Form von Fahr- und Hubwerken und rotatorische Bewegungen Uber Drehtische
eine wesentliche Rolle.

Drehbewegungen erfolgen haufig getaktet (Rundtakt-Tische), das Material wird dabei
um eine bestimmte Gradzahl weitergetaktet. Es gibt jedoch auch viele Drehanwen-
dungen, bei denen das Material tber den kirzesten Weg zum Ziel gelangen soll (weg-
optimierte Positionierung) oder die Zielposition nur mit einer definierten Drehrichtung
angefahren werden darf (Positionierung mit fester Drehrichtung).

Um diesen Anforderungen gerecht zu werden, wird die Positionsachse auf einen
Zahlenkreis von 0° bis 360° abgebildet. Damit bewegt sich die Istposition immer in
diesem Bereich.

Das Applikationsmodul "Modulo-Positionierung” 16st diese Aufgaben mit verschiedenen
Betriebsarten, die Uber die Binareingange (16 Tabellenpositionen) oder die virtuellen
Klemmen (Steuerung Uber Feldbus; variable Positionen) angewahlt werden.

Zur Steuerung der Maschine stehen die folgenden Betriebsarten zur Verfliigung:
+ Tippbetrieb

+ Teach-Mode (nur bei Klemmensteuerung)

* Referenzierbetrieb

» Automatikbetrieb wegoptimiert

» Automatikbetrieb mit Drehrichtungssperre (Rechtslauf - Linkslauf)

+ Automatikbetrieb getaktet

Folgende Vorteile zeichnen die "Modulo-Positionierung" aus:
» Anwenderfreundliche Bedienoberflache

* Nur die fir die Modulo-Positionierung erforderlichen Parameter (Zédhnezahl des
Getriebes, Geschwindigkeit) missen eingegeben werden

» Geflihrte Parametrierung statt aufwandiger Programmierung
* Monitorbetrieb bietet optimale Diagnose

» Der Anwender benétigt keine Programmiererfahrung

» Keine langwierige Einarbeitung
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Wickeln .

Zentralwickler

Das Applikationsmodul "Zentralwickler" eignet sich fir Anwendungen, bei denen End-
losmaterial, wie Papier, Kunststoff, Textilien, Blech oder Draht kontinuierlich auf-, ab-
oder umgewickelt werden muss.

Die Steuerung erfolgt wahlweise Uber die Binareingange des Umrichters oder iber die
virtuellen Klemmen (Feldbus, Systembus).

Das Applikationsmodul "Zentralwickler" hat folgenden Leistungsumfang:

Vom Durchmesser unabhangige konstante Zugkraft oder Bahngeschwindigkeit.
Automatische Ermittlung der drehzahlabhangigen Reibwerte lber eine Lernfahrt.
Wickelcharakteristik zur Vermeidung des "Austeleskopieren" des Wickelgutes.
Bindre Auswahl von 4 verschiedenen Wickelhilsen.

Durchmessererfassung mittels Durchmesserrechner (Leitgeber erforderlich) oder
Analogeingang (Distanzsensor erforderlich).

Freilauffunktion (Tippen).

Rechts- / Linkswickeln, Auf- / Abwickeln.

Einfache Anbindung an die tbergeordnete Steuerung (SPS).
Gefuhrte Inbetriebnahme und Diagnose.

Zur Steuerung der Maschine stehen 4 Betriebsarten zur Verfligung:

Tippbetrieb: Die Maschine kann manuell nach rechts oder links verfahren werden.
Lernfahrt: Die drehzahlabhangigen Reibwerte werden automatisch ermittelt.
Automatikbetrieb mit konstanter Zugkraft.

Automatikbetrieb mit konstanter Bahngeschwindigkeit.
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Systembeschreibung
Applikationsmodule fir MOVIDRIVE® MDX61B

+ Fliegende Sage

Das Applikationsmodul "Fliegende Sage" eignet sich fiir Anwendungen, in denen End-
losmaterial geschnitten, gesagt oder bedruckt werden muss, beispielsweise Diagonal-
sagen oder fliegender Stempel.

Bei diesem Applikationsmodul wird der Bewegungsablauf entsprechend der Vorgaben
gesteuert. Das Applikationsmodul hat folgenden Leistungsumfang:

+  Wahlweise Steuerung Uber Feldbus oder tiber Klemmen.

» Schnittkantenschutz oder Vereinzelung durch die Funktion "Liicke ziehen".
» Sofortschnittfunktion durch manuellen Interrupt.

» Zahler fur die Materiallange.

» Einfache Anbindung an die GUbergeordnete Steuerung.

» Geflihrte Inbetriebnahme und Diagnose.

Zur Steuerung der Maschine stehen 4 Betriebsarten zur Verfigung:
» Tippbetrieb: Die Maschine kann manuell verfahren werden.

» Referenzfahrt: Der Bezugspunkt in der Anlage wird festgelegt.

» Positionierbetrieb

* Automatikbetrieb

* DriveSync iiber Feldbus

Mit dem Applikationsmodul "DriveSync Uber Feldbus" kénnen Férderanlagen und Ma-
schinen realisiert werden, deren Antriebe zeitweise oder standig winkelsynchron zuein-
ander fahren mussen.

Das Programm kann sowohl fir den Leitantrieb (Master) als auch fir den Folgeantrieb
(Slave) verwendet werden. Der Master arbeitet in den Betriebsarten "Tippbetrieb" und
"Positionierbetrieb", wahrend die Slaveantriebe im "Synchronlauf" betrieben werden.

Wenn bei den Slaveantrieben die Betriebsart "Synchronlauf' abgewahlt wird, kdnnen
diese im Freilauf in den Betriebsarten "Tippbetrieb" und "Positionierbetrieb" verfahren
werden.

Das Applikationsmodul "DriveSync uber Feldbus" hat folgenden Leistungsumfang:
» Geflihrte Inbetriebnahme sowie umfangreiche Diagnosefunktionen.

* Hoher Wiedererkennungswert mit der "Erweiterten Buspositionierung".

» Ein Programmmodul fur Master- und Slaveantrieb.

- Die ausgewahlte IPOSPUS®_Geberquelle ist auch im Synchronlauf wirksam.

» Der Leitwert fiir die Betriebsart "Synchronlauf" ist einstellbar.

+ Ersatz einer mechanischen Kénigswelle durch Ubertragung des virtuellen Leitwertes
Uber SBus-Kopplung méglich.

* Rotatorische Endlosbewegungen werden durch die Modulofunktion unterstitzt.
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Applikationsmodule fur MOVIDRIVE® MDX61B

Zur Steuerung der Applikation stehen 4 Betriebsarten zur Verfuigung:
+ Tippbetrieb

* Referenzfahrt

» Positionierbetrieb

* Synchronbetrieb

— Die elektrische Verbindung der Master-Slavekopplung kann durch die X14-Ge-
berkopplung oder eine SBus-Verbindung erfolgen.

— Wenn die SBus-Verbindung genutzt wird, ist der Inhalt des Sendeobjektes ein-
stellbar.

— Zeit- oder wegbezogener Bewegungslauf flir Synchronisiervorgange.

— Der Start des Einkuppelvorgangs kann zusatzlich interruptgesteuert erfolgen.

* Restwegpositionierung (Sensorpositionierung)

Mit diesem Applikationsmodul wird der Antrieb auf ein externes Sensorsignal plus
einstellbaren Restweg positioniert. Das Applikationsmodul ist besonders geeignet fur
Anwendungen aus folgenden Branchen:

» Fordertechnik

— Fahrwerke
— Hubwerke
— Schienenfahrzeuge

» Logistik

— Regalbediengerate
— Querverfahrwagen
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1.5

Systembeschreibung

Bediensoftware MOVITOOLS®

Bediensoftware MOVITOOLS®

Beschreibung

MOVITOOLS® ist ein Programmpaket, das SHELL, SCOPE, IPOSPUS®_Compiler ent-
halt. Mit MOVITOOLS® kénnen Sie wahlweise die Geratefamilien MOVIDRIVE®
MDX60B/61B und MOVIDRIVE® compact ansprechen.

Mit SHELL konnen Sie den Antrieb komfortabel in Betrieb nehmen und parametrie-
ren.

Mit SCOPE stehen lhnen umfangreiche Oszilloskopfunktionen zur Diagnose des An-
triebes zur Verfligung.

Mit dem IPOSPUS®_Compiler kénnen Sie komfortabel in Hochsprache Applikations-
programme erstellen.

Mit dem Assembler kdnnen Sie maschinennah Anwendungsprogramme erstellen.
Im Geratestatus sehen Sie den Zustand des angeschlossenen Gerates.

Verschiedene Applikationsmodule, beispielsweise Tabellenpositionierung, sind bereits
als IPOSPIUS®_programm im MOVITOOLS® hinterlegt und kénnen mit den Geréten in
der Technologieausfuhrung aktiviert werden.

MOVITOOLS® wird auf CD-ROM geliefert und steht auf der SEW-Homepage
(http://www.sew-eurodrive.de) zum Download zur Verfigung. MOVITOOLS® kann mit
folgenden Betriebssystemen betrieben werden:

I'F SHELL MOVITOOLS®

Windows® 95
Windows® 98
Windows NT® 4.0
Windows® 2000
Windows® Me
Windows® XP
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Bild 5: MOVITOOLS®-Fenster
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2 Technische Daten und MaRbilder
2.1 CE-Kennzeichnung, UL-Approbation und C-Tick

CE-Kennzeich-
nung

€

UL-/cUL/
GOST-R

c(UL) us

&;

C-Tick o

Niederspannungsrichtlinie

Die Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B erfiillen die Vorschriften der
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG.

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV)

Antriebsumrichter und Netzriickspeisegerate MOVIDRIVE® sind als Komponenten
zum Einbau in Maschinen und Anlagen bestimmt. Sie erflllen die EMV-Produktnorm
EN 61800-3 "Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe". Bei Beachtung der Instal-
lationshinweise sind die entsprechenden Voraussetzungen zur CE-Kennzeichnung
der gesamten damit ausgeriisteten Maschine/Anlage auf Basis der EMV-Richtlinie
89/336/EWG gegeben. Ausfiihrliche Hinweise zur EMV-gerechten Installation finden
Sie in der Druckschrift "EMV in der Antriebstechnik" von SEW-EURODRIVE.

Die Einhaltung der Grenzwertklasse C1 oder C2 wurde an einem spezifizierten
Prifaufbau nachgewiesen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE dazu weitere Infor-
mation zur Verfigung.

Das CE-Zeichen auf dem Typenschild steht fir die Konformitat zur Niederspannungs-
richtlinie 2006/95/EG. Auf Wunsch stellen wir hierzu eine Konformitatserklarung aus.

Die UL- und cUL-Approbation (USA) sowie das GOST-R-Zertifikat (Russland) ist fiir die
gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE® erteilt. cUL ist gleichberechtigt zur Approbation
nach CSA.

Die C-Tick-Approbation ist fir die gesamte Geratefamilie MOVIDRIVE® erteilt. C-Tick
bescheinigt Konformitat von der ACMA (Australian Communications and Media Autho-

rity).
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7 Allgemeine Technische Daten

2.2 Allgemeine Technische Daten

In der folgenden Tabelle werden die Technischen Daten genannt, die fur alle An-
triebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B, unabhangig von Typ, Ausflihrung, Bau-
gréRe und Leistung, gultig sind.

32

MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Alle BaugroBen

Storfestigkeit

Erflllt EN 61800-3

Netzseitige Stéraussendung
bei EMV-gerechter Installation

Umgebungstemperatur Sy

BaugréRe 0O bis 6 erfiillen die EN 61800-3

BaugréRe 0 bis 5: Gemal Grenzwertklasse C1 nach EN 61800-3 mit
entsprechendem Netzfilter

Baugrofle 0, 1 und 2 gemal Grenzwertklasse C2 nach 61800-3 ohne
weitere Mallnahmen

BaugrofRe 6 gemal Grenzwertklasse C2 nach EN 61800-3 mit
entsprechendem Netzfilter

0 °C...+50 °C bei Ip = 100 % Iy und fpyyy = 4 kHz

0 °C...+40 °C bei ID =125 % IN und fPWM =4 kHz
0 °C...+40 °C bei Ip = 100 % Iy und foyyy = 8 kHz

In-Reduktion 2.5 % Iy pro K zwischen 40 °C - 50 °C

Umgebungstemperatur 3 % Iy pro K bei 50 °C - 60 °C

Klimaklasse EN 60721-3-3, Klasse 3K3
Lagertemperatur?) 9. | —25°C..+70 °C (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Bediengerat DBG: —20 °C...+60 °C

Kiihlungsart (DIN 41751)

Fremdkihlung
(temperaturgeregelter Lufter, Ansprechschwelle 45 °C)

Schutzart EN 60529 (NEMA1)
BaugroBe 0 bis 3
BaugroBe 4 bis 6

IP20

IPOO (Leistungsanschliisse)

IP10 (Leistungsanschlisse) mit

* montierter, serienmafig mitgelieferter Plexiglasabdeckung und
» montiertem Schrumpfschlauch (nicht im Lieferumfang)

Betriebsart

Dauerbetrieb mit 50 % Uberlastfahigkeit (Baugréfe 0: 100 %)

Uberspannungskategorie

Verschmutzungsklasse

Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
2 nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Aufstellungshéhe h

Bis h <1000 m (3281 ft) keine Einschrankungen.
Bei h > 1000 m (3281 ft) gelten folgende Einschrankungen:
+ Von 1000 m (3281 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):

— Iy-Reduktion um 1 % pro 100 m (328 ft)

» Von 2000 m (6562 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):
— AC-230-V-Gerate: Uy-Reduktion um AC 3 V pro 100 m (328 ft)
— AC-500-V-Gerate: Uy-Reduktion um AC 6 V pro 100 m (328 ft)

Uber 2000 m (6562 ft) nur Uberspannungsklasse 2, fiir Uber-
spannungsklasse 3 sind externe Manahmen erforderlich.
Uberspannungsklassen nach DIN VDE 0110-1.

des Gerates verkiirzen kann.

1) Bei Langzeitlagerung alle 2 Jahre fiir mind. 5 min. an Netzspannung legen, da sich sonst die Lebensdauer
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P| Hz
Gerdétefamilie
MOVIDRIVE®
MDX60B/61B,
BaugréfB3e 0
LY

- 15X

Oos

B

51485AXX
Bild 6: Gerétefamilie MOVIDRIVE® MDX60B/61B, Baugréie 0

Gerdétefamilie
MOVIDRIVE®
MDX61B,

BaugréBe 1 bis 6

52159AXX
Bild 7: Gerétefamilie MOVIDRIVE® MDX61B, Baugré3e 1 bis 6
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7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate)

2.3 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite)

BaugréB3e 0
MOVIDRIVE® MDX60/61B 0005-5A3-4-0_ ‘ 0008-5A3-4-0_ 0011-5A3-4-0_ 0014-5A3-4-0_
BaugroRe 0S oM
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Uye¢,

3 xAC 380V -500V

Netzfrequenz fetz 50Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom) Inetz 100 % AC18A AC22A AC28A AC36A

(bei Uyegz = 3 x AC 400 V) 125 % AC23A AC27A AC35A AC4.5A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung? CN 1.4 KVA 1.6 KVA 2.1 kVA 2.8 kVA

(bei Uyegz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom?) Iy AC2A AC24A AC3.1A AC4A

(bei Uyerz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip AC25A AC3A AC38A AC5A

(bei Uyegz = 3 x AC 400 V und fpyyy = 4 kHz)

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Uygz = 3 x AC 400 V und fpyyy = 8 kHz) AC2A AC24A AC3.1A AC4A

Strombegrenzung Imax

Motorisch und generatorisch 200 % Iy, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...200 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 68 Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung ny/Any | —6000 ...0 ... #6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? Pymax 42 W 48 W 58 W 74W

Kihlluftbedarf 3m3h 9 m3h

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4 Trennbare Reihenklemme 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228

Anzugsdrehmoment 0.6 Nm

1) Bei Upetz =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.
2) Die Leistungsdaten gelten fir fp\y = 4 kHz.
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MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate)

MDX60B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0005-5A3-4-00
0005-5A3-4-00/L

8277222
828 947 6

0008-5A3-4-00
0008-5A3-4-00/L

8277230
828 948 4

0011-5A3-4-00
0011-5A3-4-00/L

8277249
828 949 2

0014-5A3-4-00
0014-5A3-4-00/L

8277257
828 950 6

MDX60B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0005-5A3-4-0T
0005-5A3-4-0T/L

0008-5A3-4-0T
0008-5A3-4-0T/L

0011-5A3-4-0T
0011-5A3-4-0T/L

0014-5A3-4-0T
0014-5A3-4-0T/L

Sachnummer 8277265 8277273 827 728 1 827 729 X
828 951 4 828 952 2 828 953 0 828 954 9
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot 0.55 kW (0.74 HP) |0.75 kW (1.0 HP) |1.1 kW (1.5 HP) 1.5 kW (2.0 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot 0.75 kW (1.0 HP) 1.1 kW (1.5 HP) |1.5kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP)
Masse 2.0kg (4.4 Ib) 2.5kg (5.51b)
Abmessungen BxHxT 45 mm x 317 mm x 260 mm 67,5 mm x 317 mm x 260 mm

(1.8inx12.5inx10.2in)

(2.66inx12.5inx 10.2in)

MDX61B Standardausfiihrung (VFC/CFC/SERVO)

Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0005-5A3-4-00
0005-5A3-4-00/L

827730 3
828 9557

0008-5A3-4-00
0008-5A3-4-00/L

827 7311
828 956 5

0011-5A3-4-00
0011-5A3-4-00/L

827 732 X
828 957 3

0014-5A3-4-00
0014-5A3-4-00/L

8277338
828 958 1

MDX61B Technologieausfiihrung (VFC/CFC/SERVO)

Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0005-5A3-4-0T
0005-5A3-4-0T/L

0008-5A3-4-0T
0008-5A3-4-0T/L

0011-5A3-4-0T
0011-5A3-4-0T/L

0014-5A3-4-0T
0014-5A3-4-0T/L

Sachnummer 827 734 6 827 7354 827 736 2 827 7370
828 960 3 828 961 1 828 963 8 828 964 6

Masse 2.3kg (5.1 1b) 2.8 kg (6.2 Ib)

Abmessungen BxHxT 72,5 mm x 317 mm x 260 mm 95 mm x 317 mm x 260 mm

(2.85in x12.5 in x10.2 in)

(3.7 in x12.5in x10.2 in)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl!"
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7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate)

BaugroéBe 1 (AC 400/500-V-Geréte)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3 xAC 380V -500V

Netzfrequenz fNetz 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Netznennstrom" Inetz 100 % AC36A AC5.0A ACB6.3A AC 8.6 A

(bei Uynetz = 3 x AC 400 V) 125 % AC45A AC6.2A AC79A AC 10.7 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistungz) SN 2.8 kVA 3.8 kVA 4.9 kVA 6.6 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom?) Iy AC 4 A AC55A ACT7A AC9.5A

(bei Uynetz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upeg, = 3 x AC 400 V und fpyyy = 4 kHz) AC5A ACB6.9A AC 88A AC11.9A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz =3 x AC 400 V und fp\yy = 8 kHz) AC4A AC55A ACT7A AC95A

Strombegrenzung Imax

Motorisch und generatorisch 150 % Iy,

Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuléssiger Brems- RewWmin 68 O

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung nal/An, | —6000 ...0 ... +6000 min~" /0.2 min~" tiber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? Pymax 85 W 105 W 130 W 180 W

Kiihlluftbedarf 40 m¥h

Masse 3.5kg (7.7 Ib)

Abmessungen BxHxT | 105 mm x 314 mm x 234 mm

(4.13in x12.4 in x 9.21 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Anzugsdrehmoment

Trennbare Reihenklemme 4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
0.6 Nm

1) Bei Upetz = 3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.
2) Die Leistungsdaten gelten fiir fpyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung

0015-5A3-4-00
0015-5A3-4-00/L

827 957 8
1840013 2

0015-5A3-4-0T
0015-5A3-4-0T/L

827 9756
18400310

1.5 kW (2.0 HP)

0022-5A3-4-00
0022-5A3-4-00/L

827 958 6
18400140

0022-5A3-4-0T
0022-5A3-4-0T/L

827 976 4
18400329

2.2 kW (3.0 HP)

0030-5A3-4-00
0030-5A3-4-00/L

827 959 4
18400159

0030-5A3-4-0T
0030-5A3-4-0T/L

827 977 2
18400337

3.0 kW (4.0 HP)

0040-5A3-4-00
0040-5A3-4-00/L

827 960 8
1840016 7

0040-5A3-4-0T
0040-5A3-4-0T/L

8279780
1840 034 5

4.0 kW (5.4 HP)

PMot
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—  empfohlene Motorleistung Pmot

2.2 kW (3.0 HP)

3.0 kW (4.0 HP)

4.0 kW (5.4 HP)

5.5 kW (7.4 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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Technische Daten und MaRbilder
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) |7

BaugréBe 2S, 2 (AC 400/500-V-Geriite)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
BaugroRe 2S 2
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Uye¢, 3 xAC 380V -500V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom) Inetz 100 % AC 11.3A AC 144 A AC21.6 A

(bei Uyegz = 3 x AC 400 V) 125 % AC 14.1 A AC 18.0 A AC27.0A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung? CN 8.7 kVA 11.2 KVA 16.8 KVA

(bei Uyegz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom?) Iy AC 125 A AC 16 A AC 24 A

(bei Uyegz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 400 V mit fpyyy = 4 kHz) ACT56 A AC20A AC30A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Uygtz = 3 x AC 400 V mit fpyyy = 8 kHz) AC 12.5A AC 16 A AC24 A

Strombegrenzung Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 47 Q 220

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/Any | —6000 ... 0 ... #6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? Pymax 220 W 290 W 400 W

Kihlluftbedarf 80 m%h

Masse 6.6 kg (15 Ib)

Abmessungen BxHxT | 105 mm x 335 mm x 294 mm 135 mm x 315 mm x 285 mm

(4.13in x13.2 in x11.6 in)

(5.311in x12.4 in x11.2 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Reihenklemmen 4 mm

2 Aderendhiilse

DIN 46228

Kombischraube M4 mit
Klemmbugel

4 mm?2 Aderendhiilse

DIN 46228

6 mm? Quetschkabelschuh
DIN 46234

Anzugsdrehmoment

1.5 Nm

1) Bei Upet, =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.
2) Die Leistungsdaten gelten fir fpyyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0055-5A3-4-00
0055-5A3-4-00/L

827 961 6
1840017 5

0075-5A3-4-00
0075-5A3-4-00/L

827 962 4
1840018 3

0110-5A3-4-00
0110-5A3-4-00/L

827 963 2
1840 0191

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0055-5A3-4-0T

8279799
1840 035 3

0075-5A3-4-0T

827 980 2
1840 036 1

0110-5A3-4-0T

8279810
1840 038 8

|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung

PMot
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot

Empfohlene Motorleistung

5.5 kW (7.4 HP)

7.5 kW (10 HP)
— Kapitel "Motorauswahl"

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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7 Technische Daten und MaRbilder
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate)

BaugréBe 3 (AC 400/500-V-Geréte)

MOVIDRIVE® MDX61B 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3 xAC 380V -500V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom?) INetz 100 % AC 28.8 A AC414A AC 54 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V) 125 % AC 36 A AC51.7A AC67.5A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung? CN 22.2 kVA 31.9kVA 41.6 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom” In AC 32 A AC 46 A AC 60 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upeg, = 3 x AC 400 V mit foyyy = 4 kHz) AC40A ACST.SA ACTSA

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 400 V mit fpyyy = 8 kHz) AC 32A AC 46 A AC 60 A

Strombegrenzung Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 150 120
widerstandswert (4Q-Betrieb)
Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? PVmax 550 W 750 W 950 W

Kihlluftbedarf 180 m3h

Masse 15.0 kg (33 Ib)

Abmessungen BxHxT | 200 mm x 465 mm x 308 mm

(7.87 in x18.3 in x12.1 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Kombischraube M6 mit Scheibe max. 25 mm?
Quetschkabelschuh DIN 46234

Anzugsdrehmoment

3.5Nm

1) Bei Upetz =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.
2) Die Leistungsdaten gelten fir fpyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0150-503-4-00
0150-503-4-00/L

827 964 0
1840 020 5

0220-503-4-00
0220-503-4-00/L

827 965 9
1840 021 3

0300-503-4-00
0300-503-4-00/L

827 966 7
1840 022 1

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0150-503-4-0T
0150-503-4-0T/L

0220-503-4-0T
0220-503-4-0T/L

0300-503-4-0T
0300-503-4-0T/L

Sachnummer 8279829 827 9837 827 984 5
1840 039 6 1840 041 8 1840 042 6
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl!"
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Technische Daten und MaRbilder
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) |7

BaugréBe 4 (AC 400/500-V-Geréte)

MOVIDRIVE® MDX61B 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3 xAC 380V -500V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom") INetz 100 % AC 65.7 A AC 80.1 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V) 125 % AC 81.9A AC 100.1 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistungz) SN 51.1 kVA 62.3 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom” In AC73A AC 89 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upeg, = 3 x AC 400 V mit foyyy = 4 kHz) ACOTA ACTITA

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 400 V mit fpyyy = 8 kHz) ACT73A AC 89 A

Strombegrenzung

Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 6 Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? PVmax 1200 W 1450 W

Kihlluftbedarf 180 m3h

Masse 27 kg (60 Ib)

Abmessungen BxHxT | 280 mm x 522 mm x 307 mm

(11.0 in x20.6 in x12.1 in)

Bolzen M10 mit Mutter

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4 Max. 70 mm
Presskabelschuh DIN 46235
Anzugsdrehmoment 14 Nm

1) Bei Upetz = 3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstréome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.

2) Die Leistungsdaten gelten fur fpyyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0370-503-4-00
0370-503-4-00/L
827 967 5

1840 024 8

0450-503-4-00
0450-503-4-00/L

827 968 3
1840 025 6

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0370-503-4-0T
0370-503-4-0T/L

0450-503-4-0T
0450-503-4-0T/L

Sachnummer 827 985 3 827 986 1
1840 043 4 1840 044 2
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot |37 KW (50 HP) 45 kW (60 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot |45 kKW (60 HP) 55 kW (74 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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Technische Daten und MaRbilder
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate)

BaugréBe 5 (AC 400/500-V-Geréte)

MOVIDRIVE® MDX61B 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaREN 50160)Uyet, 3 xAC380V-500V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom") INetz 100 % AC 945 A AC 117 A

(bei Unetz =3 x AC 400 V) 125 % AC 118.1 A AC 146.3 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistungz) SN 73.5 kVA 91.0 kVA

(bei Upetz = 3 x AC 380...500 V)

Ausgangsnennstrom” In AC 105 A AC 130 A

(bei Unetz = 3 x AC 400 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upeg, = 3 x AC 400 V mit foyyy = 4 kHz) AC131A AC 162 A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz =3 x AC 400 V mit fpyyy = 8 kHz) AC 105 A AC 130 A

Strombegrenzung Imax Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 6 Q 4Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? PVmax 1700 W 2000 W

Kihlluftbedarf 360 m%h

Masse 35 kg (77 Ib)

Abmessungen BxHxT | 280 mm x 610 mm x 330 mm

(11.0in x24.0 in x 13.0 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Bolzen M10 mit Mutter
Max. 70 mm?
Presskabelschuh DIN 46235

Anzugsdrehmoment

14 Nm

1) Bei Upetz =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.
2) Die Leistungsdaten gelten fur fpyyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0550-503-4-00
0550-503-4-00/L

827 969 1
1840 026 4

0750-503-4-00
0750-503-4-00/L

827 970 5
1840 027 2

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0550-503-4-0T
0550-503-4-0T/L

0750-503-4-0T
0750-503-4-0T/L

Sachnummer 827 988 8 827 989 6
18400450 1840 046 9
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot |55 kKW (74 HP) 75 kW (100 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot 75 kKW (100 HP) 90 kW (120 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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Technische Daten und MaRbilder VA 7 =
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) [7
P| Hz
BaugréBe 6 (AC 400/500-V-Geréte)
MOVIDRIVE® MDX61B 0900-503-4-0_ 1100-503-4-0_ 1320-503-4-0_
EINGANG
Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3 xAC 380V -500V
Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %
Netznennstrom?) Inetz 100 % AC 153 A AC 180 A AC 225 A
(bei Unetz =3 x AC 400 V) 125 % AC 191 A AC 225 A AC 281 A
AUSGANG
Ausgangsscheinleistung? Sn 118 kVA 139 kVA 174 kKVA
(bei Uegz = 3 x AC 380...500 V)
Ausgangsnennstrom” In AC 170 A AC 200 A AC 250 A
(bei Utz = 3 x AC 400 V)
= o
e e By ACZI2A o250
Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip
(bei Uyegz = 3 x AC 400 V mit fpyyy = 4 kHz) AC 170 A AC 200 A AC 250 A

Strombegrenzung

Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 27Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4 oder 8 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy? PVmax 2300 W 2500 W 2700 W

Kihlluftbedarf 600 m3/h

Masse 60 kg (130 Ib)

Abmessungen BxHxT | 280 mm x 1000 mm x 382 mm

(11.0in x39.37 in x 15.0 in

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Bolzen M12 mit Mutter
Max. 185 mm?
Presskabelschuh DIN 46235

Anzugsdrehmoment

20 Nm

1) Bei Upetz =3 x AC 500 V miissen die Netz- und Ausgangsstrome im Vergleich zu den Nennangaben um 20 % reduziert wer-

den.

2) Die Leistungsdaten gelten fur fpyyy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

Sachnummer

0900-503-4-00
0900-503-4-00/L

8279713
1840028 0

1100-503-4-00
1100-503-4-00/L
827 9721
1840029 9

1320-503-4-00
1320-503-4-00/L
827974 8

1840 030 2

MDX61B Technologieausfiihrung
Ausfiihrung mit lackierten Leiterplatten

0900-503-4-0T
0900-503-4-0T/L

1100-503-4-0T
1100-503-4-0T/L

1320-503-4-0T
1320-503-4-0T/L

Sachnummer 827 991 8 827 992 6 827 993 4
1840 047 7 1840 048 5 1840 049 3
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot |90 kW (120 HP) 110 kW (148 HP) 132 kW (177 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Puot 110 kW (148 HP) 132 kW (177 HP) 160 kW (215 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B

41



42

Technische Daten und MaRbilder
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerate)

2.4 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite)

BaugréBe 1 (AC 230-V-Gerite)

MOVIDRIVE® MDX61B 0015-2A3-4-0_ ‘ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3xAC200V-240V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom INetz 100 % ACB.7A AC78A AC 129 A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V) 125 % AC84A AC9.8A AC 16.1 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung® CN 2.7 kVA 3.4 kVA 5.8 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 230...240 V)

Ausgangsnennstrom In AC73A AC 8.6 A AC 145A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V)

Dauerausgangsstrom (=125%1y) Ip

(bei Upegy = 3 x AC 230 V mit foyyy = 4 kHz) AC9.1A AC 10.8 A AC 18.1 A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 230 V mit fpyyy = 8 kHz) AC7.3A AC 8.6 A AC 145A

Strombegrenzung Imax

Interne Strombegrenzung

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuléssiger Brems- Rewmin 270

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung nal/An, | —6000 ...0 ... +6000 min~" /0.2 min~" tiber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy" PVmax 110 W 126 W 210 W

Kiihlluftbedarf 40 m%h

Masse 2.8 kg (6.2 Ib)

Abmessungen BxHxT | 105 mm x 314 mm x 234 mm

(4.13inx 12.4 in x 9.21 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Trennbare Reihneklemme
4 mm? Aderendhiilse DIN 46228

Anzugsdrehmoment

0.6 Nm

1) Die Leistungsdaten gelten fir fp\yy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

Sachnummer 827 994 2 8279950 827 996 9
MDX61B Technologieausfiihrung 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Sachnummer 828 003 7 828 004 5 828 005 3
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot 1.5 kW (2.0 HP) 2.2 kW (3.0 HP) 3.7 kW (5.0 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
— empfohlene Motorleistung Pmot 2.2 kW (3.0 HP) 3.7 kW (5.0 HP) 5.0 kW (6.7 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerate) [7

Technische Daten und MaRbilder

BaugréBe 2 (AC 230-V-Gerite)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3xAC200V-240V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom INetz 100 % AC 195 A AC 274 A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V) 125 % AC 244 A AC 343 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung” SN 8.8 kVA 11.6 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 230...240 V)

Ausgangsnennstrom In AC 22 A AC 29 A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upegy = 3 x AC 230 V mit foyyy = 4 kHz) AC27.5A AC36.3 A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz =3 x AC 230 V mit fpyyy = 8 kHz) AC 22 A AC 29 A

Strombegrenzung

Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 120

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy" PVmax 300 W 380 W

Kihlluftbedarf 80 m%h

Masse 5.9kg (13 Ib)

Abmessungen BxHxT | 135 mm x 315 mm x 285 mm

(6.31in x12.4 in x11.2 in)

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4

Kombischraube M4 mit Klemmbugel
4 mm? Aderendhiilse DIN 46228
6 mm? Quetschkabelschuh DIN 46234

Anzugsdrehmoment

0.6 Nm

1) Die Leistungsdaten gelten fir fp\yy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Sachnummer 8279977 827 998 5
MDX61B Technologieausfiihrung 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Sachnummer 828 006 1 828 008 8

|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung

Ppot

5.5 kW (7.4 HP)

7.5 kW (10 HP)

Quadratische Belastung oder konstante

Belastung ohne Uberlast
—  empfohlene Motorleistung

Pot

7.5 kW (10 HP)

11 kW (15 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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7 Technische Daten und MaRbilder
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerate)

BaugréBe 3 (AC 230-V-Gerite)

MOVIDRIVE® MDX61B 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3xAC200V-240V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom INetz 100 % AC 40 A AC 49 A

(bei Unetz =3 x AC 230 V) 125 % AC50A AC61A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung® CN 17.1 KVA 21.5 kVA

(bei Upetz = 3 x AC 230...240 V)

Ausgangsnennstrom In AC 42 A AC 54 A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V)

= o

o o)y ACS25A Acers A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 230 V mit fpyyy = 8 kHz) AC42A AC 54 A

Strombegrenzung Imax Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 7.5Q 56 Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy " PVmax 580 W 720 W

Kiihlluftbedarf 180 m3h

Masse 14.3 kg (31.51b)

Abmessungen BxHxT | 200 mm x 465 mm x 308 mm

(7.87 in x18.3 in x12.1 in)

Kombischraube M6 mit Scheibe

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4 max. 25 mm
Quetschkabelschuh DIN 46234
Anzugsdrehmoment 3.5Nm

1) Die Leistungsdaten gelten fir fp\yy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung

0110-203-4-00

0150-203-4-00

Sachnummer 827 999 3 828 000 2
MDX61B Technologieausfiihrung 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Sachnummer 828 009 6 828011 8
|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung Pmot 11 kW (15 HP) 15 kW (20 HP)
Quadratische Belastung oder konstante
Belastung ohne Uberlast
—— empfohlene Motorleistung Pmot 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerate) [7

Technische Daten und MaRbilder

BaugréBe 4 (AC 230-V-Gerite)

MOVIDRIVE® MDX61B 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
EINGANG

Netznennspannung (gemaR EN 50160)Upet, 3xAC200V-240V

Netzfrequenz fetz 50 Hz ... 60 Hz £5 %

Netznennstrom INetz 100 % ACT72A AC 86 A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V) 125 % AC 90 A AC 107 A
AUSGANG

Ausgangsscheinleistung” SN 31.8 kVA 37.8 kVA

(bei Uyetz = 3 x AC 230...240 V)

Ausgangsnennstrom In AC 80 A AC95A

(bei Unetz = 3 x AC 230 V)

Dauerausgangsstrom (=125 % 1y) Ip

(bei Upegy = 3 x AC 230 V mit foyyy = 4 kHz) AC 100 A AC 118 A

Dauerausgangsstrom (=100 % ly) Ip

(bei Unetz = 3 x AC 230 V mit fpyyy = 4 kHz) AC 80 A AC 95 A

Strombegrenzung

Imax

Motorisch und generatorisch 150 % ly, Dauer abhangig von der Auslastung

Interne Strombegrenzung

Imax = 0...150 % einstellbar

Minimal zuldssiger Brems- Rewmin 3Q

widerstandswert (4Q-Betrieb)

Ausgangsspannung Ua Max. Unetz

PWM-Frequenz fewm Einstellbar: 4/8/12/16 kHz

Drehzahlbereich / Auflésung na/ Anp —6000 ... 0 ... +6000 min~" /0.2 min~" iber den gesamten Bereich
ALLGEMEIN

Verlustleistung bei Sy" PVmax 1100 W 1300 W

Kihlluftbedarf 180 m3h

Masse 26.3 kg (57 Ib)

Abmessungen BxHxT | 280 mm x 522 mm x 307mm

(11.0 in x20.6 in x12.1 in)

Bolzen M10 mit Mutter

Gerateklemmen-Querschnitt X1, X2, X3, X4 max. 70 mm
Presskabelschuh DIN 46235
Anzugsdrehmoment 3.5Nm

1) Die Leistungsdaten gelten fir fp\yy = 4 kHz.

MDX61B Standardausfiihrung

0220-203-4-00

0300-203-4-00

Sachnummer 828 001 0 828 002 9
MDX61B Technologieausfiihrung 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Sachnummer 8280126 828 013 4

|: Konstante Belastung
empfohlene Motorleistung

Ppot

22 kW (30 HP)

30 kW (40 HP)

Quadratische Belastung oder konstante

Belastung ohne Uberlast
—  empfohlene Motorleistung

Pot

30 kW (40 HP)

37 kW (50 HP)

Empfohlene Motorleistung

— Kapitel "Motorauswahl"
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Technische Daten und MaRbilder
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B Elektronikdaten

2.5

MOVIDRIVE® MDX60/61B

MOVIDRIVE® MDX60/61B Elektronikdaten

Allgemeine Elektronikdaten

X11:1
X11:5

Spannungsversorgung
fur Sollwerteingang

REF1: DC+10V +5 % / =0 %, Ihax = DC 3 mA | Referenzspannungen fiir
REF2: DC-10V +0 % / =5 %, |nax = DC 3 mA | Sollwertpotenziometer

Sollwerteingang n1 X11:2/X11:3

(Differenzeingang)
Betriebsart Al11/Al12
Auflésung
Innenwiderstand

Interne Sollwerte

Al11/AlI12: Spannungs- oder Stromeingang, einstellbar mit S11 und P11_, Abtastzeit 1 ms

Spannungseingang:

n1=DCO0...+10 V oder DC -10 V...0...+10 V
12 Bit

R; = 40 kQ (externe Spannungsversorgung)
R = 20 kQ (Versorgung von REF1/REF2)

Parametersatz 1: n11/n12/n13 = —6000...0...+6000 min™'
Parametersatz 2: n21/n22/n23 = —-6000...0...+6000 min™!

Stromeingang:

n1=DC 0...20 mA oder DC 4...20 mA
11 Bit

R; =250 Q

Zeitbereiche der Drehzahlrampen
bei An = 3000 min™’

HiIfsspannungsausgang”
X13:8/X10:8

Externe Spannungsversorgung”)
X10:9

1. Rampe t11/t21 Auf: 0...2000 s Ab: 0..2000 s
2. Rampe t12/t22 Auf = Ab: 0...2000 s

Stopp-Rampe t13/t23 Ab: 0..20 s

Not-Rampe t14/t24 Ab: 0...20 s

Motorpotenziometer 3 Auf: 0.2...50 s Ab: 0.2..50 s

VO24: Ugyt = DC 24 V, maximale Gesamt-Strombelastbarkeit |5 = DC 400 mA

VI24: Ujy=DC 24V —15 % / +20 % gemaR EN 61131-2

Binareingange
X13:1...X13:6 und X16:1/X16:2
Innenwiderstand

Signalpegel

Funktion X13:1
X13:2...X13:6, X16:1/X16:2

Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kompatibel (EN 61131), Abtastzeit 1 ms
DIg@...DIZ5 und DIG6/DIG7
Ri~ 3 kQ, [ *DC 10 mA

DC +13 V...+30 V="1" = Kontakt geschlossen
DC -3 V...+5V ="0" = Kontakt offen

DI@@: fest belegt mit "/Reglersperre"
DI@1...DIg5, DIG6/DIA7: Wahimdglichkeit — Parametermenii P60_

gemaR EN 61131

Binérausgénge”
X10:3/X10:7 und X16:3...X16:5

Signalpegel

Funktion X10:3

X10:7, X16:3...X16:5

SPS-kompatibel (EN 61131-2), Ansprechzeit 1 ms
DB@@/DOY2 und DOG3...DOL5

"0"=DCOV ""=DC+24V

DB@@: fest belegt mit "/Bremse", |,,,5x = DC 150 mA, kurzschlussfest, einspeisefest bis DC 30 V
DO@2, DOW3...DOY5: Wahlmdglichkeit — Parametermeni P62_,
Imax = DC 50 mA, kurzschlussfest, einspeisefest bis DC 30 V

Achtung: Keine Fremdspannung anlegen!

Relaisausgang X10:4...X10:6 | DO@1: Belastbarkeit der Relaiskontakte U5 = DC 30V, |5« = DC 800 mA
Funktion X10:4 DO@1-C: gemeinsamer Relaiskontakt
X10:5 DO@1-NO: SchlieRerkontakt Wahlmdglichkeit — Parameterment P62_
X10:6 DO@1-NC: Offnerkontakt
Systembus (SBus) X12:1 DGND: Bezugspotenzial | CAN-Bus nach CAN-Spezifikation 2.0, Teil A und B, Ubertragungs-
X12:2 SC11: SBus High technik nach ISO 11898, max. 64 Teilnehmer, Abschlusswiderstand
X12:3 SC12: SBus Low (120 Q) zuschaltbar tiber DIP-Schalter
RS485-Schnittstelle X13:10  ST11: RS485 + EIA-Standard, 9.6 kBaud, max. 32 Teinehmer
X131 | ST12: RS485 - Max Kabelldnge 200 m .
: ’ Dynamischer Abschlusswiderstand fest eingebaut
TF-/TH-/KTY-Eingang X10:1 TF1: Ansprechschwelle bei Rtg > 2.9 kQ £10 %
Bezugsklemmen X11:4 AGND: Bezugspotenzial fur Analogsignale und Klemmen X11:1 und X11:5 (REF1/REF2)
X12:1/X13:9/X16:6/X10:2/X10:10 DGND: Bezugspotenzial fir Binarsignale, Systembus, RS485-Schnittstelle und TF/TH
X137 DCOM: Bezugspotenzial der Binareingange X13:1...X13:6 und X16:1/X16:2 (DIgd...DIJ5

zulassiger Leitungsquerschnitt

und DI@6/DIA7)

0.20...2.5 mm? (AWG 24...12)

Eine Ader pro Klemme:
0.25..1 mm? (AWG 22...17)

Zwei Adern pro Klemme:

1) Das Gerat stellt fiir die DC+24-V-Ausgange (VO24, Binarausgange) einen Strom von |5« = DC 400 mA zur Verfligung. Reicht dieser
Wert nicht aus, muss an X10:9 (VI24) eine DC-24-V-Spannungsversorgung angeschlossen werden.
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Technische Daten und MaRbilder VA 7 =
MOVIDRIVE® MDX60/61B Elektronikdaten [7
P| Hz
MOVIDRIVE® MDX60/61B Allgemeine Elektronikdaten
Sicherheitskontakt X17:1 DGND: Bezugspotenzial fiir X17:3
X17:2 VO24: : Ugyt = DC 24V, nur zur Versorgung von X17:4 desselben Geréts, nicht erlaubt zur
Versorgung weiterer Gerate
X17:3 SOV24: Bezugspotenzial fir DC+24-V-Eingang "Sicherer Halt" (Sicherheitskontakt)
X17:4 SVI24: DC+24-V-Eingang "Sicherer Halt" (Sicherheitskontakt)

zulassiger Leitungsquerschnitt

Leistungsaufnahme X17:4

Eingangskapazitat X17:4

Zeit fur Wiederanlauf
Zeit zur Sperrung der Endstufe

Signalpegel

Eine Ader pro Klemme: 0.08...1.5 mm? (AWG28...16)
Zwei Adern pro Klemme: 0.25 ... 1.0 mm? (AWG23...17)

Baugrofie 0: 3 W
BaugrofRe 1: 5 W
Baugrofie 2, 2S: 6 W
BaugrofRe 3: 7.5 W
Baugrofie 4: 8 W
Baugréfle 5: 10 W
Baugrofie 6: 6 W

Baugrofie 0: 27 pF
Baugréfie 1...6: 270 yF

ta =200 ms
ts =200 ms

DC +19.2 V...+30 V= "1" = Kontakt geschlossen
DC -30 V...+5 V= "0" = Kontakt offen

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B

47



48

RVA] Tn Technische Daten und MaRbilder
MaRbilder MOVIDRIVE® MDX60B

P| Hz

2.6 MaBbilder MOVIDRIVE® MDX60B

BaugréBe 0S

BaugréBe 0S mit
angebautem
Bremswiderstand
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Bild 8: MaBbild MDX60B, Baugréf3e 0S, Mal3e in mm (in)
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Bild 9: MaR3bild MDX60B, Baugré3e 0S mit Bremswiderstand, Mal3e in mm (in)
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Malbilder MOVIDRIVE® MDX60B |7

P| Hz
BaugréB3e OM
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Bild 10: Ma3bild MDX60B, Baugrél3e OM, Mal3e in mm (in)
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Bild 11: Ma3bild MDX60B, Baugréf3e OM mit Bremswiderstand, Mal3e in mm (in)
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MaRbilder MOVIDRIVE® MDX61B

2.7 MaBbilder MOVIDRIVE® MDX61B

1

BaugréBle 0S

HINWEIS

Bei MOVIDRIVE® MDX61B, BaugréRe 0 hat der Einbau des Bremswiderstands keinen
Einfluss auf die Abmessungen. Die MaRbilder MOVIDRIVE® MDX61B, Baugrofie 0
werden deshalb ohne eingebauten Bremswiderstand gezeigt.
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Bild 12: Ma3bild MDX61B, Baugrél3e 0S, Mal3e in mm (in)
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Mafbilder MOVIDRIVE® MDX61B |7
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Bild 13: Ma3bild MDX61B, Baugrél3e OM, Mal3e in mm (in)
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MaRbilder MOVIDRIVE® MDX61B

BaugréBe 1
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Bild 14: Ma3bild MDX61B, Baugrél3e 1, MaRe in mm (in)
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Mafbilder MOVIDRIVE® MDX61B

BaugréBe 2S
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Bild 15: Ma3bild MDX61B, Baugrél3e 2S, Mal3e in mm (in)
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MaRbilder MOVIDRIVE® MDX61B
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Bild 16: Mal3bild MDX61B, Baugrée 2, Mal3e in mm (in)
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MafRbilder MOVIDRIVE® MDX61B 7
P| Hz
BaugréBle 3
- 308 (12.1) . . 200 (7.87) .
20008)/, = < 105(413)
;V
J i / s
| @ J
= - -
0 I —
§ E’ @®®
© =5 ®06
~ ~ Clolo)
[0JOJO]
[0JOJO]
6100}
0 @O0
= i — T
@ |
R —‘ : e
Y |
70,
52315CXX

Bild 17: Ma3bild MDX61B, BaugréRe 3, Mal3e in mm (in)
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MaRbilder MOVIDRIVE® MDX61B
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Bild 18: Ma3bild MDX61B, Baugré3e 4, Mal3e in mm (in)
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Malbilder MOVIDRIVE® MDX61B |7
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Bild 19: Ma3bild MDX61B, BaugréRe 5, Mal3e in mm (in)
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Bild 20: Mal3bild MDX61B, BaugréRe 6, Mal3e in mm (in)
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Netzrickspeisegerate MOVIDRIVE® MDRGOA [

2.8 Netzriickspeisegeriéte MOVIDRIVE® MDR60A

UL-Approbation

§chutz- und
Uberwachungs-
funktionen

Bei generatorisch arbeitenden MOVIDRIVE®-Antriebsumrichtern (4Q-Betrieb) kann al-
ternativ zu Bremswiderstanden das Netzrlckspeisegerat MOVIDRIVE® MDR60A ein-
gesetzt werden. Voraussetzung hierfir ist ein leistungsstarkes Versorgungsnetz. Aus-
fuhrliche Informationen hierzu finden Sie im Systemhandbuch "MOVIDRIVE® MDR60A
Netzrickspeisung ", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen kénnen.

MOVIDRIVE® MDR60A versorgt den Gleichspannungszwischenkreis der angeschlos-
senen MOVIDRIVE®-Antriebsumrichter bei motorischem Betrieb mit elektrischer Ener-
gie aus dem Netz und fiihrt bei generatorischem Betrieb Energie aus dem Gleichspan-
nungszwischenkreis in das Netz zurlck.

Die UL- und cUL-Approbation ist fir die Gerate MOVIDRIVE® MDR60A0370-503-00
und MDR60A0750-503-00 erteilt. cUL ist gleichberechtigt zur Approbation nach CSA.
Das Gerat MOVIDRIVE® MDR60A1320-503-00 besitzt keine UL- oder cUL-Approbati-
on.

+ Uberwachung und Schutz gegen thermische Uberlast.
» Erkennen von Netzausfall innerhalb einer Netzhalbwelle.
+ Schutz gegen Uberspannung.

b
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e
]
]
=

54512AXX

Bild 21: Netzriickspeisegeréte MOVIDRIVE® MDR60A
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7 Netzrickspeisegerate MOVIDRIVE® MDRG0A
P| Hz
Eigenschaften + Energiebilanz: Generatorische Energie wird ins Netz zuriickgespeist und nicht in
des Netzriick- Verlustwarme umgewandelt.
spelse:qerats Im + Installationseinsparung bei mehreren Umrichtern (Netz- u. Bremswiderstandsan-
Vergleich zum schliisse). Fiir geregeltes Stillsetzen auch bei Netzstérung ist jedoch ein Bremswi-
Umrichter mit derstand erforderlich.
Bremswiderstand

» Einsparung von Schaltschrankplatz und Lifterleistung, wenn bisher der Bremswider-
stand im Schaltschrank eingebaut werden musste.

Allgemeine technische Daten

MOVIDRIVE® MDR60A 0370-503-00 (BaugroRe 3) 1320-503-00 (BaugréRe 6)
0750-503-00 (BaugréRe 4)
Stérfestigkeit Erfiillt EN 61800-3 Erfiillt EN 61000-6-1 und EN 61000-6-2

Stéraussendung bei EMV-
gerechter Installation

Erflllt EN 61800-3
*  mit Netzfilter NFO85-503 (Baugrofe 3)
» mit Netzfilter NF150-503 (BaugroRe 4)

Erflllt EN 61000-6-4 mit Netzfilter
NF300-503

Umgebungstemperatur Sy
IN-Reduktion Umgebungs-
temperatur

0°C...+40 °C
In-Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 60 °C

0°C...+40°C
In-Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 55 °C

Klimaklasse

Lagertemperatur?) 9L

EN 60721-3-3, Klasse 3K3

—25 °C...+70 °C (EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

—25°C...+55°C
(EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Kiihlungsart (DIN 41751)

Fremdkihlung
(temperaturgeregelter Lufter, Ansprechschwelle 50 °C)

Fremdkuhlung
(temperaturgeregelter Lufter,
Ansprechschwelle 45 °C)

Schutzart BaugroBe 3 | IP20 1P20
EN 60529 BaugroBe 4 | IPOO (Leistungsanschliisse)
(NEMA1) IP10 (Leistungsanschlisse)
*  mit montierter, serienmafig mitgelieferter
Plexiglasabdeckung
* mit montiertem Schrumpfschlauch (nicht im
Lieferumfang)
Betriebsart Dauerbetrieb mit 50 % Uberlast

Uberspannungskategorie

Verschmutzungsklasse

Il nach IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
2 nach |IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Aufstellungshéhe

Bei h <1000 m (3281 ft) keine Einschrankungen.

Bei h > 1000 m (3281 ft) gelten folgende

Einschrankungen:

» Von 1000 m (3281 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):
— Iy-Reduktion um 1 % pro 100 m (328 ft)

* Von 2000 m (6562 ft) bis max. 4000 m (13120 ft):
— Uyn-Reduktion um AC 6 V pro 100 m (328 ft)

Uber 2000 m (6562 ft) nur Uberspannungsklasse 2, fiir
Uberspannungsklasse 3 sind externe MaRnahmen
erforderlich. Uberspannungsklassen nach DIN

VDE 0110-1.

h <1000 m (3281 ft):

Keine Einschrankung

Von 1000 m (3281 ft) bis max. 4000 m
(13120 ft):

In-Reduktion: 0.5 % pro 100 m (328 ft)

1) Bei Langzeitlagerung alle 2 Jahre fir mind. 5 min. an Netzspannung legen, da sich sonst die Lebensdauer des Gerates verkurzen

kann.
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Technische Daten Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A

MOVIDRIVE® MDR60A 0370-503-00 0750-503-00 1320-503-00
(BaugroBe 3) (BaugroBe 4) (BaugroBe 6)
Sachnummer 826 658 1 826 556 9 827 9527
EINGANG
Netznennpannung (geméaR EN 50160)Uye¢, . 3 xAC 380V -500V
Netzfrequenz etz 50 Hz - 60 Hz £5 % 40Hz-60 Hz £10 %
Anschlussnennleistung Pn 37 kW 75 kW 132 kW
Netznennstrom INetz AC 66 A AC 117 A AC 260 A
(bei Unetz = 3 x AC 400 V)
ZWISCHENKREIS
Ausgangsscheinleistung Sa 50 kVA 90 kVA 173 kVA
(bei Uyetz =3 x AC 380...500 V)
Zwischenkreisspannung Uzk DC 560V -780V
Zwischenkreisnennstrom Iz DC70A DC 141 A DC 340 A
Max. Zwischenkreisstrom Izk_max | DC 105 A DC 212 A DC 410 A
ALLGEMEIN '
Verlustleistung bei Py Pymax 950 W 1700 W 2650 W
Kiihlluftbedarf 180 m3/h 360 m%h 700 m¥h
Anschluss Leistungsklemmen X1, X2 . Kombischraube M6 Anschlussbolzen M10 Anschlussbolzen M10

(L1, L2, L3 bei BaugroRe 6)
zulassiges Anzugsdrehmoment
zulassiger Leitungsquerschnitt

3.5 Nm (31 in-Ib)
25 mm? (AWG4)

14 Nm (120 in-lb)
70 mm? (AWG2/0)

3.5Nm
25 mm? (AWG4)

Anschluss Zwischenkreisanschluss UG - - 150 mm? (Netzanschluss)
/30 Nm (270 in-Ib)"
zulassiger Leitungsquerschnitt 185 mm? (Zwischenkreis-
zulassiges Anzugsdrehmoment anschluss) / 32 Nm
(280 in-Ib)"
Anschluss Elektronikklemmen X3 Zulassiger Leitungsquerschnitt: Zulassiger Leitungsquer-
(X2 bei BaugroBe 6) * eine Ader pro Klemme: 0.20...2.5 mm? schnitt:
(AWG24...13) « 08..4mm?
«  zwei Adern pro Klemme:0.25...1 mm?2 (AWG18...12)
(AWG23...17)
Masse 16 kg (35 Ib) 24 kg (53 Ib) 90 kg (200 Ib)
Abmessungen BxHxT 200 mm x 465 mm x 280 mm x 522 mm x 380 mm x 937 mm x
221 mm 205 mm 395 mm
(7.87inx18.3inx 8.7 in) | (11in x 20.6 in x 8.07 in) (15in x 36.9in x 15.6 in)
Netzdrossel (immer notwendig) ND085-013 ND200-0033 bereits eingebaut
Ly =0.1 mH Ly =0.03 mH
Sachnummer 826 014 1 Sachnummer 826 579 8
Netzfilter (optional) NF085-503, NF150-503, Sachnummer | NF300-503, Sachnummer
Sachnummer 827 4150 | 827 4177 827 419 3
Fiir MOVIDRIVE® MDX60B/61B...-5_3 0005 ... 0370 0005 ... 0750 0005 ... 1320

1) Beachten Sie: Anzugsdrehmoment nicht direkt in die Klemmen L1, L2, L3 und UG einleiten, sondern mit einem zweiten Schrauben-

schliissel aufnehmen.
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Technische Daten und MaRbilder
Netzrickspeisegerate MOVIDRIVE® MDRG0A

MaBbilder
MDRG60A

Ober- und unterhalb mindestens je 100 mm Freiraum vorsehen. Kein seitlicher Freiraum
erforderlich, die Geréate kdnnen direkt aneinander gereiht werden. Bei Baugréfe 4 und
6 bis 300 mm (11.8 in) oberhalb des Gerates keine temperaturempfindlichen Kompo-
nenten, beispielsweise Schitze oder Sicherungen, einbauen.

1 X 7 A N :t
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< <
| R w [
) 7 (0.3)
o
= 105 (4.13) 173 (6.81)
200 (7.87) " 221(8.70)
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Bild 22: Ma3bild MDR60A Baugré3e 3, Mal3e in mm (in)
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Bild 23: Ma3bild MDR60A Baugré3e 4, Mal3e in mm (in)
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Zwischenkreis-
verbindung

P| Hz
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Bild 24: Ma3bild MDR60A Baugré3e 6, Mal3e in mm (in)

SEW-EURODRIVE empfiehlt fir die Zwischenkreisverbindung die Verwendung der
nachfolgend genannten Kabelsatze. Diese Kabelsdtze verfligen udber die
entsprechende Spannungsfestigkeit und sind zudem farblich gekennzeichnet. Dies ist
notwendig, da Verpolung und Erdschluss zur Zerstérung der angeschlossenen Gerate
fuhren.

Die Kabel begrenzen durch ihre Lange die Zwischenkreisverbindung auf die zulassige
Lange von funf Metern, wobei fiir den Anschluss mehrerer Gerate diese auch kunden-
seitig abgelangt werden kénnen. Die Kabelschuhe zum Anschluss an das Netzriickspei-
segerat und an einen Umrichter liegen dem Kabelsatz bei. Fir den Anschluss weiterer
Umrichter sind handelslbliche Kabelschuhe zu verwenden. Die Umrichter miussen dann
sternférmig an das Netzriickspeisegerat angeschlossen werden.

Kabelsatz Typ DCP12A DCP13A DCP15A DCP16A
Sachnummer 814 567 9 814 250 5 814 251 3 817 593 4
fiir den Anschluss von MOVIDRIVE® 0005 ... 0110 | 0150 ... 0370 | 0450 ...0750 | 0900 ... 1320

HINWEIS

Beachten Sie zur Zwischenkreisverbindung die Hinweise im Systemhandbuch
"MOVIDRIVE® MDR60A Netzriickspeisung", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen
kdnnen.
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2.9 |POSPlus®

Beschreibung

Eigenschaften

Nur mit Geber-

Die IPOSPUS®_positionier- und Ablaufsteuerung ist standardmafRig in jedem
MOVIDRIVE®-Umrichter integriert. Mit IPOSPUS® kénnen Steuerfunktionen und Positi-
onieraufgaben gemeinsam oder unabhangig voneinander ausgefiihrt werden.

Die IPOSPIUS®_Aplaufsteuerung ermdglicht das Ausfiihren eines Anwenderprogramms
unabhangig von einer Geberriickfiihrung und dem gewahlten Regelverfahren (VFC,
CFC, SERVO). Mit Geberriickfiihrung bietet die IPOSPIUS®_positionierung eine leis-
tungsfahige Punkt-zu-Punkt-Positionierung. Die IPOSPUS®_Programmerstellung erfolgt
mit der Bediensoftware MOVITOOLS®. Die Inbetriebnahme des Umrichters, der Zugriff
auf Parameter und das Verandern von Variablen kdnnen mit der Bediensoftware oder
mit dem Bediengerat DBG60B (Inbetriebnahme nur in VFC) erfolgen.

* Ausflihrung des Programmes unabhangig von Geberriickflihrung und Betriebsart

* Anwenderprogramm wird auch bei einer Stérung des Gerates weitergefiihrt (Fehler-
behandlung im Anwenderprogramm mdglich)

* Es kdnnen drei Anwenderprogramme parallel und unabhangig voneinander ausge-
fuhrt werden (Task 1, Task 2 und Task 3, jeweils interruptfahig)

+ Die Anwenderprogramme in Assembler-Programmierung kénnen insgesamt bis zu
3200 Programmzeilen haben

+ Komfortable und umfassende Steuermdglichkeiten fiir den Umrichter
» Zugriffsmdglichkeit auf die vorhandenen Optionen

* Umfangreiche Mdglichkeiten zur Kommunikation tber Systembus (SBus), RS485,
RS232 und Feldbus (direkte Kommunikation mit MOVIMOT® maéglich)

* Verarbeiten von digitalen und analogen Ein- / Ausgangssignalen

» Positionierung mit wahlbarer Verfahrdrehzahl, Positionierrampe und Ruckbegren-

riickfiihrung zung
» Vorsteuerung fir Lage-, Drehzahl- und Drehmomentregelkreise mit minimiertem
Schleppfehler
» Zwei Touch-Probe-Eingange
*  Rampenformen: LINEAR, RUCKBEGRENZT, SINUS und QUADRATISCH
+ Status- und Uberwachungsfunktionen: Schleppfehleriiberwachung, Positionsmel-
dung, Software- und Hardwareendschalter
* Neun Referenzfahrttypen
» Veranderung von Zielposition, Verfahrdrehzahl, Positionierrampe und Drehmoment
wahrend des Verfahrens moglich
+ "Endlos-Positionieren" moglich
* Override-Funktion
* Nockenschaltwerk
» Synchronlauf und Kurvenscheibe
Max. Programmléange Task 1, Task 2 und Task 3 ca. 3200 Programmzeilen insgesamt
Befehlsbearbeitungszeit pro Programmzeile Task 1, 2: 1 ... 11 Befehle/ms konfigurierbar
Task 3: mindestens 1 Befehl/ms (typ. 40 Befehle/ms)
Variablen 1024, davon 128 (0...127) fest speicherbar; Wertebereich: —231 .. +(231-1)

Touch-Probe-Eingange

2 Eingange, Verarbeitungszeit < 100 pus

Abtastzeit digitaler und analoger Eingéange 1ms

Digitale Ein-/Ausgange

8 Eingéange / 5 Ausgange

Analoge Ein-/Ausgange

1 Eingang (DC 0...10 V, DC£10 V, DC 0...20 mA, DC 4...20 mA)
1 Eingang (DC 0...10 V)
1 Ausgang (DC 0...20 mA, DC 4...20 mA)
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2.10 Option Bediengerdt DBG60B

Beschreibung MOVIDRIVE® ist als Grundgerit ohne Bediengerat DBG60B ausgefiihrt und kann
optional mit dem Bediengerat erganzt werden.
Bediengerat Sprachvarianten Sachnummer
DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
DBG60B-01 (deutsch/englisch/franzdsisch/italienisch/spanisch/por- 1820 403 1
tugiesisch/niederlandisch)
DE/EN/FR/FI/SV/IDAITR
DBG60B-02 (deutsch/englisch/franzésisch/finnisch/ 1820 405 8
schwedisch/danisch/tiirkisch)
DE/EN/FR/RU/PL/CS
DBG60B-03 (deutsch/englisch/franzésisch/russisch/polnisch/tschechisch) 1820 406 6
DE/EN/FR/ZH
DBG60B-04 (deutsch/englisch/franzésisch/chinesisch) 1820 850 9
Tiireinbausatz') Beschreibung (= Lieferumfang) Sachnummer
+ Einbaugehause fiir DBG60B (IP65)
DBEM60B Verlangerungskabel DKG60B, Lange 5 m 8248532
Verlangerungskabel | Beschreibung (= Lieferumfang) Sachnummer
DKG60B + Lange5m 817 5837

4-adrige, geschirmte Leitung

1) Das Bediengerat DBG60B ist nicht im Lieferumfang enthalten und muss separat bestellt werden.

Funktionen

Ausstattung

Anzeigen von Prozesswerten und Statusanzeigen

Statusanzeigen der binaren Ein-/Ausgange

Abfrage des Fehlerspeichers und Fehler-Reset

Anzeigen und Einstellen der Betriebsparameter und Serviceparameter
Datensicherung und Ubertragung von Parametersatzen auf andere MOVIDRIVE®
Komfortables Inbetriebnahmementi fir die Betriebsart VFC

Manuelle Steuerung des MOVIDRIVE® B und MOVITRAC® B

Manuelle Bedienung des MOVIMOT® (— Dokumentation Dezentrale Technik)

Beleuchtetes Klartextdisplay, verschiedene Sprachen einstellbar
Tastatur mit 21 Tasten

Auswahl zwischen Anwendermend, ausfiihrlichem Parametermeni und Inbetrieb-
nahmemenl in der Betriebsart VFC (CFC- und SERVO-Inbetriebnahme mit
DBG60B nicht mdglich)

Auf MOVIDRIVE® aufsteckbar
Anschluss Uber Verlangerungskabel DKG60B (5 m) mdglich
Schutzart IP40 (EN 60529)
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HINWEIS
Die Optionen Bediengerat DBG60B und Schnittstellenumsetzer werden auf den
o gleichen Umrichtersteckplatz (XT) aufgesteckt und kénnen deshalb nicht gleichzeitig
1 verwendet werden.

MaBbild DBG60B  Malie in mm (in)

135 (5.31)

CICICICRICI®
(»)
SICICIOXOICIC

(o)

45 (1.8) 8 (0.71)

53147CXX
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Zur abgesetzten Montage des Bediengerates DBG60B (z. B. in der Schaltschrankttr)

MaBbild Einbau-
gehduse fiir kann die Option DBM60B verwendet werden. Die Option DBM60B besteht aus einem
DBG60B Einbaugeh&duse in Schutzart IP65 und 5 m Verlangerungskabel DKG60B.

0_63)

<
@4 (0.2) o 2
gﬁH sl |z
H - - )
oj 5
| C -

62899AXX
Bild 25: Mal3bild Einbaugehéuse fiir DBG60B, Mal3e in mm (in)
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2.11 Option Montageblech DMP11B
Sachnummer 818 398 8

Beschreibung

DMP11B

54588AXX

Soll ein MOVIDRIVE® MD_60A, BaugréRe 2 durch ein MOVIDRIVE® MDX61B, Bau-
grélRe 2S ersetzt werden, kann mit dem Montageblech DMP11B das MDX61B, Bau-
grélRe 2S auf der vorhandenen Montageplatte befestigt werden, ohne dass neue Be-
festigungslocher gebohrt werden miissen.
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2.12 Option Beriihrungsschutz DLB11B
Sachnummer 823 111 7 (Lieferumfang 12 Stuck)

Beschreibung

63233AXX

Mit dem Beriihrungsschutz DLB11B kann bei folgenden Geraten die Schutzart IP20
erreicht werden:

« MOVIDRIVE® MDX61B BaugroBe 4 (AC 500-V-Gerite: MDX61B0370/0450;
AC 230-V-Gerate: MDX61B0220/0300)

- MOVIDRIVE® MDX61B BaugréRe 5 (AC 500-V-Gerate: MDX61B0550/0750)
«  Netzriickspeisung MOVIDRIVE® MDR60A Baugrofe 4 (MDR600750-503-00)
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2.13 Option HIPERFA CE®-Geberkarte Typ DEH11B
Sachnummer 824 3107

Beschreibung Die optionsfahigen Gerate MOVIDRIVE® MDX61B kénnen mit der HIPERFACE®-Ge-
berkarte Typ DEH11B ausgestattet werden. Die Geberkarte bietet einen Eingang fir
den Motorgeber und einen Eingang fir einen externen Geber, auch Streckengeber ge-
nannt. Der Eingang fur den externen Geber kann auch als Ausgang fur eine Inkremen-
talgeber-Nachbildung verwendet werden.

Elektronikdaten
Option DEH11B
Ausgang Inkremental- Ausgang Inkrementalgeber- Eingang Externer Geber (max. 200 kHz):
geber-Nachbildung oder Nachbildung: zulassige Gebertypen:
Eingang Externer Geber » Signalpegel gemal RS422 + HIPERFACE™-Geber
X14: » Die Impulszahl ist die gleiche wie | «  sin/cos-Geber AC 1 Vgg
an X15 Eingang Motorgeber *  TTL-Geber mit negierten Spuren

Geber mit Signalpegel gemafl RS422

Geberversorgung:
+ DC+12V (Toleranzbereich DC 10.5 - 13 V)
Imax = DC 650 mA")

Eingang MotorgeberX15: Zulassige Gebertypen:

+ HIPERFACE™-Geber

sin/cos-Geber AC 1 Vgg

TTL-Geber mit negierten Spuren

Geber mit Signalpegel gemal RS422

zulassige Strichzahl: 128/256/512/1024/2048 Inkremente

Geberversorgung:
+ DC+12V (Toleranzbereich DC 10.5 - 13 V)
* lnax = DC 650 mA"

11870AXX

1) Gesamt-Strombelastung der DC-12-V-Geberversorgung < DC 650 mA.
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2.14 Option Absolutwertgeberkarten Typ DEH21B/DIP11B
Sachnummern + DEH21B: 1820 818 5
+ DIP11B: 824 969 5
Beschreibung Die Optionen DEH21B und DIP11B erweitern das MOVIDRIVE® B-System um eine

SSI-Schnittstelle fiir Absolutwertgeber. Somit sind bei IPOSPUS®_Positionierungen
folgende Mdglichkeiten realisierbar:

» Bei Anlagenstart oder Netzausfall ist keine Referenzfahrt notwendig

» Positionierung wahlweise mit dem Absolutwertgeber oder mit dem Inkrementalge-
ber/Resolver am Motor

» Positionsschalter an der Verfahrstrecke sind nicht erforderlich, auch ohne Motorge-
ber-Ruckflhrung

» Freie Verarbeitung der Absolutposition im IPOSP'“S®-Programm mdglich

» Zusatzlich zum Grundgerat sind bei der Option DIP1B 8 digitale Eingange und 8 di-
gitale Ausgange verfligbar

» Der Absolutwertgeber kann sowohl am Motor als auch an der Strecke (z. B. Hochre-
gallager) angebaut werden

» Einfache Geberjustage Uber die benutzergefihrte Inbetriebnahme
* Endlospositionierung in Kombination mit aktivierter Modulo-Funktion moglich

Elektronikdaten DEH21B

Option DEH21B

Anschluss Motorgeber X15: Zulassige Gebertypen:
* HIPERFACE™-Geber
sin/cos-Geber AC 1 Vgg
TTL-Geber mit negierten Spuren
Geber mit Signalpegel gemafl RS422
zulassige Strichzahl: 128/256/512/1024/2048 Inkremente

Geberversorgung: ,
« DC+12V (Toleranzbereich DC 10.5 ... 13 V)
Imax = DC 650 mA

Anschluss Geber X62: SSI-Gebereingang

Anschluss 24VIN: Versorgungsspannung DC 24 V fiir an X62 angeschlossenen Geber
Spannungsversorgung X60:1

DEH21B

]
ad
'3

@

4
~r

.
.
.
.

@

Bezugsklemme X60:2 | Bezugspotenzial 24VIN

11935AXX

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B 71




72

RVA] Tn Technische Daten und MaRbilder
7 Option Absolutwertgeberkarten Typ DEH21B/DIP11B

Elektronikdaten DIP11B

Option DIP11B

Anschluss Bindreingange X60:1 ... 8

DIP11B

Innenwiderstand
Signalpegel (EN 61131)
Funktion X60:1...8

DI10 ... DI17 potenzialfrei Uber Optokoppler, SPS-kompatibel (EN 61131),
Abtastzeit 1 ms

R~ 3 kQ, Ig=~ DC 10 mA
DC+13V ...+30Vv="1"/DC-3V ...+5Vv="0"
DI10 ... DI17: Wahiméglichkeit — Parameterment P61_

Anschluss Binarausgange X61:1...8

Signalpegel (EN 61131)

DO10 ... DO17, SPS-kompatibel (EN 61131), kurzschlussfest und
einspeisefest bis DC 30 V
Ansprechzeit 1 ms

DC+24 V ="1" DC 0V ="0" Achtung: Keine Fremdspannung anlegen!

Zulassiger Leitungsquerschnitt

Funktion X61:1...8 DO10 ... DO17: Wahlmdglichkeit — Parametermeni P63_
Anschluss Geber X62: SSI-Gebereingang
Bezugsklemmen X60:9 DCOM: Bezugspotenzial fiir Binareingéange (DI10 ... DI17)
X60:10 DGND: Bezugspotenzial fir Binarsignale und 24VIN

» ohne Bricke X60:9 - X60:10 (DCOM-DGND) potenzialfreie Binar-
eingange

*  mit Briicke X60:9 - X60:10 (DCOM-DGND) potenzialgebundene
Binareingange

Eine Ader pro Klemme: 0.08 ... 1.5 mm? (AWG28 ... 16)
Zwei Adern pro Klemme: 0.25 ... 1 mm?2 (AWG22 .. 17)

Spannungseingang X61:9

11884AXX

24VIN: Versorgungsspannung DC+24 V fur Bindrausgange DO10 ...
DO17 und Geber (zwingend erforderlich)
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2.15 Option Resolverkarte Typ DER11B
Sachnummer 824 307 7
Beschreibung Die optionsfahigen Gerate MOVIDRIVE® MDX61B kénnen mit der Resolverkarte Typ

DER11B ausgestattet werden. Die Resolverkarte bietet einen Eingang fir den Resolver
als Motorgeber und einen Eingang fiir einen externen Geber, auch Streckengeber ge-
nannt. Der Eingang fur den externen Geber kann auch als Ausgang fur eine Inkremen-
talgeber-Nachbildung verwendet werden.

Elektronikdaten
Option DER11B
1B Ausgang Inkrementalgeber- | Ausgang Inkrementalgeber- Eingang Externer Geber (max. 200 kHz):
DER 1 Nachbildung oder Nachbildung: zulassige Geber%pen:
Eingang Externer Geber Signalpegel gemaf RS422 + HIPERFACE™-Geber
X14: | Die Impulszahl betragt 1024 + sin/cos-Geber AC 1 Vgg
Impulse/Umdrehung *  TTL-Geber mit negierten Spuren

*  Geber mit Signalpegel gemal RS422

Geberversorgung:
DC+12 V (Toleranzbereich DC 10.5 - 13 V)
Imax = DC 650 mA

Eingang Motorgeber  X15: | Resolver
2-polig, Uyt = AC 3.5 Vg, 4 kHz
Uin / Uref =0.5

Maximal anschlieBbare 100 m (328 ft)
Leitungslange

11871AXX
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2.16 Steckeradapter zum Gerédtetausch MD_60A - MDX60B/61B

Um in laufenden Anlagen ein MOVIDRIVE® A-Gerét schnell durch ein MOVIDRIVE® B-
Gerat zu ersetzen, stehen folgende Adapter zur Verfigung.

DAT11B: Klemmenadapter, Sachnummer 824 671 8

Ist beim Einsatz von MOVIDRIVE® MD_A die Option TF/TH an X10 angeschlossen,
kann X10 direkt umgesteckt werden. Ist die Option TF/TH am Gebereingang X15 an-
geschlossen, muss die Briicke zwischen X10:1 und X10:2 entfernt werden. Drei Ste-
cker missen umverdrahtet werden. Um diese Arbeit zu sparen, kann durch den Ein-
satz des Klemmenadapters DAT11B ein Umverdrahten vermieden werden. Dies
fuhrt zu fehlerfreiem Anschlieen und spart Zeit. Der Klemmenadapter ist notwendig
fur die Klemmen X11 (Analogeingang), X12 (SBus) und X13 (Binareingange).

DAT11B

54589AXX

DAE15B: Geberadapter X15, Sachnummer 817 629 9

Ist ein Motor mit Geber an X15 am MDV, MCV im Einsatz, dann ist der Geber liber
einen 9-poligen Stecker am MOVIDRIVE® A angeschlossen. Da die Option DEH11B
fir MOVIDRIVE® MDX61B eine 15-polige Buchse besitzt, muss entweder das
Geberkabel umgebaut oder der Geberadapter verwendet werden. Der Geberadapter
DAE15B zum Anschluss von sin/cos- und TTL-Gebern kann direkt zwischen das vor-
handene Geberkabel mit 9-poligem Stecker und der 15-poligen Buchse auf der
DEH11B gesteckt werden. Damit ist ein fehlersicherer und schneller Anschluss be-
stehender Antriebe mdglich. HTL-Geber missen mit der Option DWE11B/12B an
MOVIDRIVE® B angeschlossen werden (— Kap. "Option Schnittstellenumsetzer
DWE11B/12B").

DAE15B

54585AXX
Lange DAE15B: 200 mm £+ 20 mm (7,87 in £ 0,79 in)
Leitungsquerschnitt: 6 x 2 x 0,25 mm? (AWG 23)
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» DAE14B: Geberadapter X14, Sachnummer 817 630 2

Ist ein Streckengeber an X14 am MOVIDRIVE® MDV, MDS, MCV oder MCS im Ein-

Klemme des 15-poligen Sub-D-Steckers Aderfarbe des Klemme der 9-poligen
(MOVIDRIVE® MDX61B, Option DEH11B, X15) | konfektionierten Kabels Sub-D-Buchse
(Geberseite)

1 Gelb (YE) 1

2 Rot (RD) 2

3 Rosa (PK) 3

4 Violett (VT) 4

8 Braun (BN) 5

9 Griin (GN) 6

10 Blau (BU) 7

11 Grau (GY) 8

15 Weilt (WH) 9

satz, dann erfolgt der Anschluss Uber eine 9-polige Buchse. Da die Optionen

DEH11B und DER11B fiir MOVIDRIVE® MDX61B einen 15-poligen Stecker be-

sitzen, muss entweder das Geberkabel umgebaut oder der Geberadapter DAE14B
verwendet werden. Der Geberadapter DAE14B kann direkt zwischen das vorhande-

ne Geberkabel mit 9-poliger Buchse und dem 15-poligen Stecker auf der

DEH11B/DER11B gesteckt werden. Damit ist ein fehlersicherer und schneller An-
schluss bestehender Antriebe mdéglich.

DAE14B

Lange DAE14B: 200 mm £ 20 mm (7,87 in £ 0,79 in)
Leitungsquerschnitt: 6 x 2 x 0,25 mm? (AWG 23)

54586AXX

Klemme der 15-poligen Sub-D-Buchse Aderfarbe des Klemme des 9-poligen
(MOVIDRIVE® MDX61B, Option konfektionierten Kabels Sub-D-Steckers
DEH11B/DER11B, X14) (Geberseite)

1 Gelb (YE) 1

2 Rot (RD) 2

3 Rosa (PK) 3

7 Violett (VT) 4

8 Braun (BN) 5

9 Griin (GN) 6

10 Blau (BU) 7

11 Grau (GY) 8

15 Weils (WH) 9
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2.17 Option Schnittstellenumsetzer Typ DWE11B/12B

Sachnummer und
Beschreibung

DWE11B, Sachnummer 188 187 6

Der Schnittstellenumsetzer DIWE11B (HTL—TTL) in Form eines Adapterkabels dient
zum Anschluss von massebezogenen HTL-Gebern an die Optionen
DEH11B/DEH21B. Es wird nur die A-, B- und C-Spur verdrahtet. Der Schnitt-
stellenumsetzer ist fiir alle HTL-Geber geeignet, die bereits am MOVIDRIVE® A,
MDV und MCV betrieben wurden und kann ohne Umverdrahtungsaufwand ange-
schlossen werden.

T

[C]

I

58748AXX

[A] 5x2x0,25 mm? (AWG 23)/ Lange 1000 mm (39,37 in) /
Max. Leitungslange Umrichter - Geber: 100 m (328 ft)

[B] Anschluss DC 24 V fur HTL-Geber; 1 x 0,5 mm?2 (AWG 20)
/ Lange 250 mm (9,84 in)

Signal Klemme der 9-poligen Sub-D-Buchse [C] (Geberseite)
A 1
B 2
C 3
uB 9
GND 5
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- DWE12B, Sachnummer 188 180 9

Der Schnittstellenumsetzer DWE12B (HTL—TTL) in Form eines Adapterkabels dient
zum Anschluss von Gegentakt-HTL-Gebern an die Optionen DEH11B/DEH21B.
Neben der A-, B- und C-Spur werden auch die negierten Spuren (A, B, C) verdrahtet.
SEW-EURODRIVE empfiehlt, bei neu projektierten Anlagen diesen Schnitt-

stellenumsetzer zu verwenden.

T

. [€]

58748XX

[A] 4x2x0,25 mm? (AWG 23 / Lange 1000 mm (39,37 in)
Max. Leitungslange Umrichter - Geber: 200 m (656 ft)

[B] Anschluss DC 24 V fiir HTL-Geber; 1 x 0,5 mm? (AWG 20) /
Lange 250 mm (9,84 in)

Signal Klemme der 9-poligen Sub-D-Buchse [C] (Geberseite)
A 1
A 6
B 2
B 7
C 3
C 8
uB 9
GND 5
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2.18 Option Schnittstellenumsetzer Typ UWS11A

Sachnummer

Beschreibung

RS232-Schnitt-
stelle

RS485-Schnitt-
stelle

MaBbild

Technische Daten

78

822 689 X

Mit der Option UWS11A werden RS232-Signale, beispielsweise vom PC, in RS485-Si-
gnale gewandelt. Diese RS485-Signale kénnen dann auf die RS485-Schnittstelle des
MOVIDRIVE® (ST11/ST12) gefiihrt werden.

Die Option UWS11A benétigt eine DC-24-V-Spannungsversorgung (l,ax = DC 50 mA).

Die Verbindung UWS11A - PC erfolgt mit einem handelsublichen seriellen Schnittstel-
lenkabel (geschirmt!).

Uber die RS485-Schnittstelle der UWS11A kdnnen max. 32 MOVIDRIVE® zu Kommu-
nikationszwecken vernetzt werden [max. Leitungslange 200 m (656 ft) gesamt]. Es sind
dynamische Abschlusswiderstidnde fest eingebaut, deshalb diirfen keine externen
Abschlusswiderstdnde angeschlossen werden!

Zulassiger Leitungsquerschnitt: eine Ader pro Klemme 0,20...2,5 mm? (AWG 24...12)
zwei Adern pro Klemme 0,20...1 mm? (AWG 24...17)

MaRbild UWS11A, Malde in mm (in)

EW I b
I -
101 1||24v I
N2 I 2f)ff - I
€3 1) 3)|[rs+ ok
A C(RS |5 I
5 sff| L | & |'L
2 e L
N I| '5'
o 1 —
Y fe® i
2 :: A [I]
S |les !
@ B
UwWs y PR
5(0.2) 68 (2.7)
- Lol 4’ il Lol
22.5(0.88)
83 (3.3)

59322BXX

Die Option UWS11A wird im Schaltschrank auf eine Tragschiene (EN 50022-35 x 7,5)
montiert.

UWS11A

Sachnummer 822 689 X

Umgebungstemperatur 0...40°C

Lagertemperatur —25°C ... +70 °C (geman EN 60721-3-3, Klasse 3K3)
Schutzart IP20

Stromaufnahme max. DC 50 mA

Masse 150 g (0.351b)

Abmessungen 83 mm x 75 mm x 22.5 mm (3.3 in x 3.0 in x 0.866 in)
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2.19 Option Schnittstellenumsetzer Typ UWS21B

Sachnummer

Beschreibung

RS232-Schnitt-
stelle

RS485-Schnitt-
stelle

Lieferumfang

MaBbild

Technische Daten

1820 456 2

Mit der Option UWS21B werden RS232-Signale, beispielsweise vom PC, in RS485-Si-
gnale gewandelt. Diese RS485-Signale kénnen dann auf den Steckplatz XT des
MOVIDRIVE® B gefiihrt werden.

Die Verbindung UWS21B - PC erfolgt mit einem handelstblichen seriellen Schnitt-
stellenkabel (geschirmt!).

Die Verbindung UWS21B - MOVIDRIVE® B erfolgt mit einem seriellen Schnittstellenka-
bel mit RJ10-Steckern.

Der Lieferumfang fir die Option UWS21B enthalt:
+ Gerat UWNS21B

» Serielles Schnittstellenkabel mit 9-poliger Sub-D-Buchse und 9-poligem Sub-D-
Stecker zur Verbindung UWS21B - PC.

» Serielles Schnittstellenkabel mit 2 RJ10-Steckern zur Verbindung UWS21B -
MOVIDRIVE® B.

«  CD-ROM mit MOVITOOLS®

MafRe in mm (in)

 25(0.98) 96 (3.8)

A
Y

90 (3.5)

\

(S I 3 Al 3
—

RS232 RS485

Typ:  UWS21
Sach-Nr. 1 820 456 2

i

43 (1.7)

[T

L ' 58558BXX
UWsS21B

Sachnummer 1820 456 2

Umgebungstemperatur 0..40°C

Lagertemperatur —25°C ... +70 °C (gemaB EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP20

Masse 300 g (0.7 Ib)

Abmessungen 96 mm x 43 mm x 25 mm (3.8 in x 1.7 in x 0.98 in)
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2.20 Option Schnittstellenumsetzer Typ USB11A

Sachnummer

Beschreibung

USB11A - PC

MOVIDRIVE® -

USB11A

Lieferumfang

MaBbild

824 831 1

Mit der Option USB11A kann ein PC oder Laptop mit USB-Schnittstelle mit dem Steck-
platz XT des MOVIDRIVE® B verbunden werden. Der Schnittstellenumsetzter USB11A
unterstutzt USB1.1 und USB2.0.

Die Verbindung USB11A - PC erfolgt mit einem handelsiblichen, geschirmten USB-An-
schlusskabel Typ USB A-B.

Die Verbindung MOVIDRIVE® B - USB11A erfolgt mit einem seriellen Schnittstellenka-
bel mit RJ10-Steckern.

Der Lieferumfang fiir die Option USB11A enthalt:
» Schnittstellenumsetzer USB11A
» USB-Anschlusskabel zur Verbindung USB11A - PC

» Serielles Schnittstellenkabel mit 2 RJ10-Steckern zur Verbindung MOVIDRIVE® B -
USB11A

«  CD-ROM mit Treibern und MOVITOOLS®

MaRe in mm (in)

25(0.98) 92.5 (3.64)

90 (3.0)

— — O == I

43 (1.7)

UsB

i Typ:  USB11A i
Sach-Nr. 0 824 831 1

Technische Daten
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55732CXX

USB11A

Sachnummer 824 8311

Umgebungstemperatur 0...40°C

Lagertemperatur —25°C ... +70 °C (gemaB EN 60721-3-3, Klasse 3K3)

Schutzart IP20

Masse 300 g 80.7 Ib)

Abmessungen 92.5 mm x 43 mm x 25 mm (3.64 in x 1.7 in x 0.98 in)
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2.21 Option DC-5-V-Geberversorgung Typ DWI11A

Sachnummer

Beschreibung

1

Empfehlung

MaBbild

Technische Daten

8227594

Wenn Sie einen Inkrementalgeber mit DC-5-V-Geberversorgung verwenden, installie-
ren Sie zwischen Umrichter und Inkrementalgeber die Option DC-5-V-Geberversorgung
Typ DWI11A. Diese Option stellt eine geregelte DC-5-V-Versorgung fiir den Geber be-
reit. Dazu wird die DC-12-V-Versorgung der Gebereingange Uber einen Spannungsreg-
ler auf DC 5 V umgesetzt. Uber eine Sensorleitung wird die Versorgungsspannung am
Geber gemessen und der Spannungsfall des Geberkabels kompensiert.

Inkrementalgeber mit DC-5-V-Geberversorgung durfen nicht direkt an die Gebereingan-
ge X14: und X15: angeschlossen werden. Dies wirde die Geber zerstdren.

HINWEIS

Beachten Sie, dass bei einem Kurzschluss der Sensorleitung der angeschlossene
Geber eventuell Gber seine zulassige Spannung hinaus beaufschlagt wird.

Verwenden Sie flir den Geberanschluss die konfektionierten Kabel von SEW.

MafRe in mm (in)

4 Rl

x1: MOVIDRIVE SEW|

I

75 (3.0)
| 1 4 — [}

b@End PC

X2: Encoder

=
=

225 (0.886)

01315DXX

Die Option DWI11A wird im Schaltschrank auf eine Tragschiene (EN 50022-35 x 7,5)
montiert.

Option DC-5-V-Geberversorgung Typ DWI11A

Sachnummer 822759 4
Spannungseingang DC 10...30 V, ljpax = DC 120 mA
Geber-Spannungsversorgung DC +5 V (bis Uyax = +10 V), lax = DC 300 mA

Max. anschlieBbare Leitungslange @ 100 m (328 ft) gesamt

Fir die Verbindung Geber - DWI11A und DWI11A - MOVIDRIVE®
geschirmtes Kabel mit paarweise verdrillten Adern (A und A, B
und B, C und C) verwenden.
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2.22 Option Ein-/Ausgabekarte Typ DIO11B

Sachnummer 824 308 5
Beschreibung Die Anzahl der Ein-/Ausgange des Grundgerates MOVIDRIVE® B kann mit der Option
DIO11B erweitert werden. Die Option DIO11B wird auf den Feldbussteckplatz gesteckt.
Ist der Feldbussteckplatz belegt, kann die Option DIO11B auch auf den Erweiterungs-
steckplatz gesteckt werden. Die programmierbaren Signalarten der zusatzlichen bina-
ren Ein-/Ausgange sind gleich dem Grundgerat (— Parametergruppe P6__, Klemmen-
belegung).
Elektronikdaten
Option DIO11B
Sollwerteingang n2 X20:1/X20:2 | AI21/Al22: Spannungseingang
Differenzeingang oder Eingang mit AGND-Bezugspotenzial
Betriebsart Al21/A122 n2=DC 0...+10 V oder DC-10 V...0...+10 V
Auflésung 12 Bit, Abtastzeit 1 ms
Innenwiderstand R; =40 kQ
Analogausgange X21:1/X21:4 | AOV1/AOV2: Spannungsausgange DC-10 V...0...+10 V, |5 = DC 10 mA,
kurzschlussfest und einspeisefest bis DC 30 V, Wahimdglichkeit — Parame-
terment P64_
X21:2/X21:5 | AOC1/AOC2: Stromausgange DC 0(4)...20 mA, Max. Ausgangsspannung
DC 15V, kurzschlussfest und einspeisefest bis DC 30 V,
Wahlmaoglichkeit —Parametermeni P64 _
Ansprechzeit 5ms
Auflésung 12 Bit
Binareingange Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kompatibel (EN 61131)
X22:1...X22:8 DI14...DI17
Innenwiderstand Ri~ 3 kQ, I * DC 10 mA
Abtastzeit 1 ms
. DC+13 V...+30 V= "1" = Kontakt geschlossen i
Signalpegel DC-3V. 45V ="0" = Kontakt offen Gemal EN 61131
Funktion X22:1...X22:8 DI10...DI17: Wahlmdglichkeit — Parametermenu P61_
Bindrausgange X23:1...X23:8 DO1@...D017: SPS-kompatibel (EN 61131-2), Ansprechzeit 1 ms
Signalpegel "0"=DCOV "1"=DC+24V
Funktion X23:1...X23:8 DO10...DO17: Wahlméglichkeit — Parameterment P63_,

Bezugsklemmen X20:3/X21:3/X21:6

Imax = DC 50 mA, kurzschlussfest und einspeisefest bis DC 30 V
AGND: Bezugspotenzial fiir Analogsignale (Al21/AI22/A0_1/A0_2)

X22:9 DCOM: Bezugspotenzial der Binareingange X22:1...X22:8 (DI1Q...DI17)
X22:10 DGND: Bezugspotenzial fiir Binarsignale, Bezugspotenzial fir DC-24-V-
11872AXX Versorgung
Spannungseingang X23:9 24VIN: Versorgungsspannung DC +24 V fiir Binarausgange DO1@...D017
Zulssiger Leitunasquerschnitt Eine Ader pro Klemme: 0.08...1.5 mm? (AWG 28...16)
9 9sq Zwei Adern pro Klemme:  0.25...1 mm2 (AWG 22...17)
Funktionen + 8 Binareingange

» 8 Bindrausgange

* 1 Analogdifferenzeingang (DC 0...10 V, DC-10 V...+10 V, DC 0...20 mA mit ent-

sprechender Burde)

* 2 Analogausgange (DC-10V ... +10 V, DC 0...20 mA, DC 4...20 mA)
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2.23 Option Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS Typ DFP21B

Sachnummer

Beschreibung

Elektronikdaten

824 240 2

MOVIDRIVE® B kann mit einer 12 MBaud-Feldbus-Schnittstelle fir das serielle Bussys-
tem PROFIBUS-DP ausgestattet werden. Auf der SEW-Homepage (http://www.sew-
eurodrive.de) finden Sie in der Rubrik "Software" als Projektierungshilfe und zur
einfachen Inbetriebnahme die Geratestammdateien (GSD) und Typ-Dateien fir
MOVIDRIVE® B.

PROFIBUS-DP (Dezentrale Peripherie) wird vorrangig im Sensor-/Aktorbereich einge-
setzt, in dem kurze Reaktionszeiten erforderlich sind. Die hauptsachliche Aufgabe von
PROFIBUS-DP ist der schnelle zyklische Datenaustausch, z. B. von Sollwerten oder
Binarbefehlen, zwischen zentralen Automatisierungsgeraten (PROFIBUS-Master) und
dezentral angeordneten Peripheriegerdten (z. B. Antriebsumrichter). Die Option
DFP21B unterstiitzt PROFIBUS-DP und DP-V1. Somit kann das MOVIDRIVE® B tber
eine SPS und PROFIBUS-DP / DP-V1 gesteuert werden.

Option DFP21B

11873AXX

Protokollvariante PROFIBUS-DP und DPV1 nach IEC 61158
Baudrate
Anschlusstechnik 9-polige Sub-D-Buchse, Steckerbelegung nach IEC 61158

Busabschluss Nicht integriert, mit geeignetem PROFIBUS-Stecker mit zuschaltbaren Abschlusswi-

Stationsadresse 1 ... 125, Uber DIP-Schalter einstellbar

Name der GSD-Datei DP: SEW_6003.GSD

DP-Ident-Nummer 60036y (2457946)

Max. Anzahl der Prozessdaten | 10 Prozessdaten

Automatische Baudratenerkennung von 9.6 kBaud bis 12 MBaud

derstanden realisieren

DP-V1: SEWA6003.GSD
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2.24 Option Feldbus-Schnittstelle INTERBUS Typ DFI11B
Sachnummer 824 309 3

Beschreibung MOVIDRIVE® B kann mit einer Feldbus-Schnittstelle fiir das offene und standardisierte

serielle Sensor-/Aktor-Bussystem INTERBUS ausgestattet werden.

INTERBUS ist in der EN 50254 / DIN 19258 definiert und besteht funktional aus einem
Prozessdaten- und einem Parameterdatenkanal. Intelligente Aktoren wie Antriebsum-
richter MOVIDRIVE® B kénnen komfortabel gesteuert und parametriert werden.

Elektronikdaten

Option DFI11B

DFi 11B

o1

20 om
21 -
22 =

d =i
= 4

11874AXX

Unterstltzte Baudraten 500 kBaud und 2 MBaud, umschaltbar tiber DIP-Schalter

Anschlusstechnik Fernbuseingang: 9-poliger Sub-D-Stecker

Fernbusausgang: 9-polige Sub-D-Buchse

RS485-Ubertragungstechnik, 6-adrig geschirmte und paarweise verdrillte Zweidraht-
leitung

DP-Ident-Nummern E3hex = 227 4o, (1 PCP-Wort)

EOhex = 22440, (2 PCP-Wobrter)

Elhex = 2254, (4 PCP-Wobrter)

38hex = 564z (Microprocessor not ready)
03hex = 3dez (kein PCP-Wort)

Max. Anzahl Prozessdaten | 6 Prozessdaten
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2.25 Option Feldbus-Schnittstelle INTERBUS-LWL Typ DFI21B
Sachnummer 824 3115
Beschreibung MOVIDRIVE® B kann mit einer Feldbus-Schnittstelle fiir das offene und standardisierte

serielle Sensor-/Aktor-Bussystem INTERBUS / INTERBUS mit Lichtwellenleitern
(INTERBUS-LWL) ausgestattet werden.

INTERBUS ist in der EN 50254 / DIN 19258 definiert und besteht funktional aus einem
Prozessdaten- und einem Parameterdatenkanal. Intelligente Aktoren wie Antriebsum-
richter MOVIDRIVE® B kénnen komfortabel gesteuert und parametriert werden.

Elektronikdaten

Option DFI21B

Unterstltzte Baudraten
Anschlusstechnik

DP-ldent-Nummern

Max. Anzahl Prozessdaten

E
(=]
(]
x
e
=
2
=]
o
>

X33/0UT.§ X32/IN

11875AXX

500 kBaud und 2 MBaud, umschaltbar tiber DIP-Schalter
F-SMA-Stecker

E3phex = 227 4o, (1 PCP-Wort)

EOhex = 2244, (2 PCP-Wbrter)

Elhex = 22540, (4 PCP-Worter)

38pex = 564ez (Microprocessor not ready)
03hex = 34ez (kein PCP-Wort)

6 Prozessdaten
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Option Feldbus-Schnittstelle Modbus/TCP Typ DFE11B

2.26 Option Feldbus-Schnittstelle Modbus/TCP Typ DFE11B
Sachnummer 1820 036 2

Beschreibung

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE11B

aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll MODBUS / TCP). Zur Anderung von Parametern und IPOSPUs®.
Programmen kénnen Sie durch den Einsatz der Option DFE11B direkt Gber Ethernet mit
den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® (iber Ethernet betrei-
ben. Ein integrierter Webserver ermdglicht Ihnen den schnellen und einfachen Zugriff
auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Elektronikdaten

Option DFE11B

Applikationsprotokolle

MODBUS/TCP (Transmission Control Protocol) zur Steuerung und Parame-
trierung des Antriebsumrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.

SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS® genutzt wird.
DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) zur automatischen Vergabe der
Adressparameter.

Verwendete Port-Nummern

502 (MODBUS)
300 (SMLP)

80 (HTTP)

67 / 68 (DHCP)

Ethernet-Dienste

ARP
ICMP (Ping)

Automatische Baudraten-
erkennung

10 MBaud / 100 MBaud

Max. Anzahl Prozessdaten

10 Prozessdaten

Anschlusstechnik

Adressierung

RJ45-Steckverbinder
4 Byte IP-Adresse

o
2
]
2
o
-]
v
o
o
u
=
o
o

MAC-ID:
1P:

11876AXX

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme

Software MOVITOOLS®MotionStudio
Bediengerat DBG60B

Funktionen

86

» Protokoll MODBUS / TCP
» RJ45-Steckverbinder, sternférmige Verkabelung

»  Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und Parameterdaten zur gleichen Zeit

» Vergabe der IP-Adresse auf drei verschiedene Arten:

1. Manuelle Einstellung der Knotenadresse (Byte 0 oder IP-Adresse)
2. Einstellung per Handbediengerat DBG60B und MOVITOOLS®
3. Zuweisung der IP-Adresse mittels DHCP-Server

- Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® tiber Ethernet-TCP/IP

» Diagnose des Umrichters Uber einen Standard-Browser (z. B. Internet Explorer) Gber
den integrierten Webserver:

— Ubertragung von Anzeigewerten
— Konfiguration der DFE11B (nach Login)
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2.27 Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET IO RT Typ DFE12B
Sachnummer 1820 563 1
Beschreibung Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE12B

aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll PROFINET 10). Zur Anderung von Parametern und IPOSPUS®_pro-
grammen kénnen Sie durch den Einsatz der Option DFE12B direkt tGber Ethernet mit
den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® iiber Ethernet betrei-
ben. Ein integrierter Webserver ermdglicht lhnen den schnellen und einfachen Zugriff
auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Elektronikdaten

Option DFE12B

Applikationsprotokolle *  PROFINET IO zur Steuerung und Parametrierung des Antriebsumrichters.
*  HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.
«  SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS®

s genutzt wird.
s Verwendete Port-Nummern * 34962 - 34964 (PROFINET 10)
s + 300 (SMLP)
= + 80 (HTTP)
. Ethernet-Dienste * ICMP (ping)
+ ARP
Ubertragungsrate 100 MBit Vollduplex
Ubertragungsverfahren 100BASETX
Max. Anzahl Prozessdaten 10 Prozessdaten
Anschlusstechnik RJ45-Steckverbinder
Autonegation Ja
GSD-Datei GSDML-V1.0-SEW-DFE 12B-xxxxxxxx.xml

(xxxxxxxx ist Platzhalter fiir Jahr/Monat/Tag)
Herstellerkennung SEW (VendorID) | 010Ae

Geratekennung (DevicelD) 0001pex
Alarme Diagnosealarme bei Geratefehler (einschaltbar)
f Diagnose Ja
;: Parametrierung tber PROFINET In Vorbereitung
a : Max. Anzahl Verbindungen 3
s = Hilfsmittel zur Inbetriebnahme +  Software MOVITOOLS®MotionStudio
* Bediengerdat DBG60B
11877AXX
Funktionen » Protokoll PROFINET IO

» RJ45-Steckverbinder, sternférmige Verkabelung

»  Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und PROFINET-Diagnoseparameter-
daten zur gleichen Zeit

» Die Zuweisung der IP-Adresse erfolgt durch den PROFINET IO-Controller
» Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® iiber Ethernet-TCP/IP

» Diagnose des Umrichters Uber einen Standard-Browser (z. B. Internet Explorer) Gber
den integrierten Webserver:

— Ubertragung von Anzeigewerten
— Konfiguration der DFE12B (nach Login)
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2.28 Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET IO RT Typ DFE32B

Sachnummer

1821 3456

Beschreibung Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE32B

aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll PROFINET 10). Zur Anderung von Parametern und IPOSPUS®_pro-
grammen konnen Sie durch den Einsatz der Option DFE32B direkt tiber Ethernet mit
den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® iiber Ethernet betrei-
ben. Ein integrierter Webserver ermdglicht lhnen den schnellen und einfachen Zugriff
auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Elektronikdaten

Option DFE32B

DFE32B

RUN

Applikations-Protokolle * PROFINET IO (Ethernet Frames mit Framekennung 8892;,) zur
Steuerung und Parametrierung des Antriebsumrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.
SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS®
genutzt wird.

10
00-0F - 69-00-0F -88

MAC-

DEFIP =
AS =

GRE )
PROFINET IO

11878AXX

Verwendete Port-Nummern « 300 (SMLP)
+ 80 (HTTP)
Ethernet-Dienste + ARP
+ ICMP (Ping)
ISO / OSI-Schicht 2 Ethernet Il
Baudrate 100 MBaud im Vollduplexverfahren
Anschlusstechnik Zwei RJ45-Steckverbinder mit integriertem Switch und Auto-Crossing
Adressierung 4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xX)
Herstellerkennung 010Apex
(Vendor-ID)
Hilfsmittel zur Inbetriebnahme +  Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
» Bediengerat DBG60B
Firmware-Stand des MOVIDRIVE® Firmware-Stand 824 854 0.17 oder héher (— Anzeige mit P076)
MDX61B

Funktionen

* Protokoll PROFINET IO
+ Zwei RJ45-Steckverbinder fiir stern- oder linienformige Verkabelung

»  Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und PROFINET-Diagnoseparameterda-
ten zur gleichen Zeit

» Die Zuweisung der IP-Adresse erfolgt durch den PROFINET IO-Controller
» Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® (iber Ethernet-TCP/IP

» Diagnose des Umrichters Uber einen Standard-Browser (z. B. Internet Explorer) Gber
den integrierten Webserver:

— Ubertragung von Anzeigewerten
— Konfiguration der DFE32B (nach Login)
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2.29 Option Feldbus-Schnittstelle EtherNet/IP Typ DFE13B
Sachnummer 1820 565 8

Beschreibung

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE13B

aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll EtherNet/IP). Zur Anderung von Parametern und IPOSPUS®_pro-
grammen konnen Sie durch den Einsatz der Option DFE13B direkt tiber Ethernet mit
den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® iiber Ethernet betrei-
ben. Ein integrierter Webserver ermdglicht lhnen den schnellen und einfachen Zugriff
auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Elektronikdaten

Option DFE13B

33888333

u
¥
°
e
o
]
?
@
°
w
e
o
o

MAC-1D:

11879AXX

Applikationsprotokolle

Verwendete Port-Nummern

EtherNet/IP (Industrial Protocol) zur Steuerung und Parametrierung des
Antriebsumrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.
SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS®
genutzt wird.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) zur automatischen Vergabe
der Adressparameter.

44818 (Ethernet/IP TCP)
2222 (EtherNet/IP UDP)
300 (SMLP)

80 (HTTP)

67 / 68 (DHCP)

Ethernet-Dienste

ARP
ICMP (Ping)

Automatische Baudratenerkennung

10 MBaud / 100 MBaud

Max. Anzahl Prozessdaten

Anschlusstechnik

10 Prozessdaten
RJ45-Steckverbinder

Adressierung

4 Byte IP-Adresse

Herstellerkennung (Vendor-ID)

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme

013Bex

Software MOVITOOLS®MotionStudio
Bediengerat DBG60B

Funktionen

* Protokoll EtherNet/IP

» RJ45-Steckverbinder, sternformige Verkabelung

» Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und Parameterdaten zur gleichen Zeit

» Vergabe der IP-Adresse auf zwei verschiedene Arten:

1. Einstellung per Handbediengerat DBG60B und MOVITOOLS®
2. Zuweisung der IP-Adresse mittels DHCP-Server

- Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® tiber Ethernet-TCP/IP

» Diagnose des Umrichters Uber einen Standard-Browser (z. B. Internet Explorer) tiber
den integrierten Webserver:

— Ubertragung von Anzeigewerten
— Konfiguration der DFE13B (nach Login)

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B 89




90

AZIRZ

Z

P| Hz

Technische Daten und MaRbilder
Option Feldbus-Schnittstelle EtherNet/IP Typ DFE33B

2.30 Option Feldbus-Schnittstelle EtherNet/IP Typ DFE33B

Sachnummer 1821 346 4

Beschreibung Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE33B
aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll EtherNet/IP). Zur Anderung von Parametern und IPOSPUS®_pro-
grammen konnen Sie durch den Einsatz der Option DFE33B direkt tiber Ethernet mit
den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® MotionStudio tber
Ethernet betreiben. Ein integrierter Webserver ermdglicht lhnen den schnellen und ein-
fachen Zugriff auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Elektronikdaten

Option DFE33B

DFE33B Applikations-Protokolle . EthngetIIP.(IndustriaI Protocol) zur Steuerung und Parametrierung des
Antriebsumrichters.

JDULE

10
00-0F-69-00-0F-88

MAC-

ETHERNET/IP

11880AXX

*  HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.

«  SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS® genutzt
wird.

*  DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) zur automatischen Vergabe der
Adressparameter.

Verwendete Port-Nummern * 44818 (EtherNet/IP TCP)
» 2222 (EtherNet/IP UDP)
+ 300 (SMLP)

+ 80 (HTTP)
*+ 67/68 (DHCP)
Ethernet-Dienste + ARP
* ICMP (Ping)
ISO / OSI-Schicht 2 Ethernet Il
Automatische Baudraten- 10 MBaud / 100 MBaud
erkennung
Anschlusstechnik Zwei RJ45-Steckverbinder mit integriertem Switch und Auto-Crossing
Adressierung 4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00-0F-69-xx-Xx-Xx)
Herstellerkennung 013Bpex
(Vendor-ID)

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme  «  Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
+ Bediengerat DBG60B

Firmware-Stand des Firmware-Stand 824 854 0.17 oder héher (— Anzeige mit P076)
MOVIDRIVE® MDX61B

Funktionen

* Protokoll EtherNet/IP

» Zwei RJ45-Steckverbinder fiir stern- oder linienformige Verkabelung

» Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und Parameterdaten zur gleichen Zeit
» Vergabe der IP-Adresse auf zwei verschiedene Arten:

1. Einstellung per Handbediengerat DBG60B und MOVITOOLS®
2. Zuweisung der IP-Adresse mittels DHCP-Server

» Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® MotionStudio tiber Ethernet-TCP/IP

» Diagnose des Umrichters Uber einen Standard-Browser (z. B. Internet Explorer) tGiber
den integrierten Webserver:

— Ubertragung von Anzeigewerten
— Konfiguration der DFE33B (nach Login)
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2.31 Option Feldbus-Schnittstelle EtherCAT Typ DFE24B

Sachnummer 1821126 7

Beschreibung Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFE24B
aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
EtherCAT. Zur Anderung von Parametern und IPOSPYS®_Programmen kénnen Sie
durch den Einsatz der Option DFE24B (ber den EtherCAT-Master mit den Umrichtern
kommunizieren und die Software MOVITOOLS® MotionStudio iiber EtherCAT betrei-
ben.

Elektronikdaten

Option DFE24B

DFE 248 Standards IEC 61158, IEC 61784-2
Baudrate 100 MBaud Vollduplex

|, RUN

ERR

Anschlusstechnik

Busabschluss

Zwei RJ45-Steckverbinder

Nicht integriert, da Busabschluss automatisch aktiviert wird.

OSI Layer Ethernet Il

Stationsadresse Einstellung Uber EtherCAT-Master (— Anzeige mit P093)
Name der XML-Datei SEW_DFE24B.xml

Vendor ID 0x59 (CANopenVendor ID)

EtherCAT services CoE (CANopen over EtherCAT)

*  VoE (Simple MOVILINK-Protocol over EtherCAT)

Firmware-Status MOVIDRIVE® B 824 854 0.18 oder hoher (— Anzeige mit P076)

Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
Bediengerat DBG60B

L Hilfsmittel zur Inbetriebnahme .
AS .
F1 =

EtherCAT

X31 OUT

11881AXX

Funktionen » EtherCAT
» Zwei RJ45-Steckverbinder fiir linienférmige Verkabelung

* Gleichzeitige Kommunikation von bis zu 10 Prozessdaten und Parameterdaten
sowie Zugriff (Rx, Tx) auf 8 IPOSPUS®_variablen

» Automatische Adressierung Uber EtherCAT-Master
- Engineering-Zugang mittels MOVITOOLS® MotionStudio tber EtherCAT
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2.32 Option Feldbus-Schnittstelle DeviceNet Typ DFD11B

Sachnummer

8249725

Beschreibung Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFD11B

aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
das offene und standardisierte Feldbussystem DeviceNet.

Die Feldbus-Schnittstelle DeviceNet Typ DFD11B kann bei allen MOVIDRIVE®
MDX61B auf den Feldbussteckplatz gesteckt werden. Die Option DFD11B ermdglicht
die Kommunikation mit der Ubergeordneten Steuerung mit maximal 10 Prozessdaten.
Zur Einbindung der DFD11B in die Ubergeordnete Steuerung bendtigten Sie eine EDS-
Datei, die Sie von der SEW-Homepage im Bereich Software herunterladen kénnen.

Elektronikdaten

Option DFD11B

DFD11B

Kommunikationsprotokoll Master-Slave Connection-Set nach DeviceNet-Spezifikation Version 2.0

Anzahl der Prozessdatenworte Uber DIP-Schalter einstellbar:
¢ 1...10 Prozessdatenworte
* 1...4 Prozessdatenworte bei Bit-Strobe 1/0

Baudrate 125, 250 oder 500 kBaud, einstellbar tiber DIP-Schalter

Buskabellange Fir Thick Cable laut DeviceNet-Spezifikation 2.0 Appendix B:
* 500 m bei 125 kBaud
+ 250 m bei 250 kBaud
* 100 m bei 500 kBaud

Ubertragungspegel ISO 11 98-24V

Anschlusstechnik *  2-Leiter-Bus und 2-Leiter-Versorgungsspannung DC 24 V mit 5-poliger
Phonix-Klemme
»  Steckerbelegung nach DeviceNet-Spezifikation

MAC-ID 0 ... 63, einstellbar iber DIP-Schalter
Max. 64 Teilnehmer
Unterstltzte Dienste * Polled I/0O: 1 ... 10 Worte

* Bit-Strobe I/0: 1 ... 4 Worte
« Explicit Messages:
— Get_Attribute_Single
— Set_Attribute_Single
— Reset
— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

11882AXX

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme +  Software MOVITOOLS® MotionStudio
* Bediengerat DBG60B
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2.33 Option Feldbus-Schnittstelle CAN/CANopen Typ DFC11B

Sachnummer

Beschreibung

Elektronikdaten

824 317 4

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFC11B
aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
das offene und standardisierte Feldbussystem CANopen. Sie kébnnen auf Parameter
und Prozessdaten auch Uber das speziell auf Gerate von SEW-EURODRIVE zuge-

schnittene MOVILINK®-Protokoll zugreifen.

Die Feldbus-Schnittstelle DFC11B kann bei allen MOVIDRIVE® MDX61B auf den Feld-
bussteckplatz gesteckt werden. Auf diese Weise wird ein zweiter Systembus (CAN) des
MOVIDRIVE® zur Verfugung gestellt. Die Option DFC11B ermdglicht die Kommunikati-
on mit der Ubergeordneten Steuerung mit maximal 10 Prozessdaten. Zur Einbindung
der DFC11B in die Ubergeordnete CANopen-Steuerung bendtigen Sie eine EDS-Datei,

die Sie von der SEW-Homepage herunterladen kénnen (Bereich Software).

Option DFC11B

DFC 11B

Anzahl Prozessdatenworte

Kommunikationsprofil «  SEW-MOVILINK®

CANopen
CAN Layer 2

1 ... 10 Prozessdatenworte

Baudrate

Einstellung Gber Parameter P894:
125 kBaud / 250 kBaud / 500 kBaud / 1 MBaud

Anschlusstechnik

Zulassiger Leitungsquerschnitt X31

Uber Klemme X31

Eine Ader pro Klemme: 0.20 ... 2.5 mm? (AWG24 ... 12)

9-poliger Sub-D-Stecker X30 (Steckerbelegung nach CIA-Standard) oder

11883AXX

Bediengerat DBG60B

(CAN-Bus-Anschluss) Zwei Adern pro Klemme: 0.25 ...1 mm? (AWG22 ... 17)
Abschlusswiderstand 120 Q (Einstellung Uber DIP-Schalter S1-R)

Adressierung Einstellung Gber Parameter P891 (SBus MOVILINK) oder P896 (CANopen)
Hilfsmittel zur Inbetriebnahme +  Software MOVITOOLS® MotioStudio

Funktionen

» CAN Layer 2 und Kommunikationsprofil MOVILINK® oder CANopen

» Potenzialtrennung tber Optokoppler

1

HINWEIS

Wenn keine Potenzialtrennung gefordert ist, kann der CAN-Bus auch ohne die Option
DFC11B direkt an X12:SC11/SC12 am Grundgerat mit gleicher Funktionalitadt ange-

schlossen werden.
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2.34 Option Synchronlaufkarte Typ DRS11B

Sachnummer 824 672 6

Beschreibung Mit der Option DRS11B kann eine Gruppe von Motoren winkelsynchron zueinander
oder in einem einstellbaren Proportionalverhaltnis betrieben werden. Ausfihrliche Infor-
mationen hierzu finden Sie im Handbuch "Synchronlaufkarte Typ DRS11B", das Sie bei
SEW-EURODRIVE bestellen kénnen. Grundlage fiir den Synchronlauf ist der stédndige
Vergleich der Rotorwinkellagen der Master- und Slave-Motoren. Die Motoren miissen
dazu mit Gebern ausgestattet sein. Die Option DRS11B wird auf den Erweiterungs-

steckplatz gesteckt.

Option DRS11B

DRS 11B Bindreingénge X40:1...X40:6

Innenwiderstand

Signalpegel

Funktion

e I T |
X4

EING@...EINGS5: potenzialfrei (Optokoppler)
SPS-kompatibel (EN 61131)

Ri~ 3 kQ, Ie = DC 10 mA

Abtastzeit 5 ms

DC+13 V...+30 V= "1" = Kontakt geschlossen
DC-3 V...+5V ="0" = Kontakt offen

Fest belegt mit:

EING@ = Freilauf

EING1 = Offset 1

EING2 = Offset 2

EING3 = Offset 3

EING4 = IPOSPUS®_v/ariable H477.0
EING5 = IPOSPUS®_v/ariable H477.1

e o o o o o

Binarausgange X40:9/X40:10

1
2
3

Signalpegel

Funktion

Bezugsklemmen X40:11
X40:7

Spannungsausgang  X40:8

AUSG@I/AUSG1: SPS-kompatibel (EN 61131-2)
Ansprechzeit 5 ms

"0"=DCOV "1"=DC+24V
Achtung: Keine Fremdspannung anlegen!

Fest belegt mit:
«  AUSG@ = IPOSPIS®_y/ariable H476.0
« AUSG1 = IPOSPUS®_v/griable H476.1

Imax = DC 50 mA, kurzschlussfest, einspeisefest bis DC 30 V

DGND: Bezugspotenzial fiir Binarsignale
DCOM: Bezugspotenzial der Binareingange X40:1...X40:6 (EING@...EING5)
VO24: Spannungsausgang DC+24 V, max. DC 100 mA

Eingang Streckengeber X41:
Geberversorgung

Eingang Mastergeber X42:
Geberversorgung

Max. 200 kHz, Signalpegel gemaR RS422 oder sin/cos
DC+24 V, lpax = 650 mA")
9-polige Sub-D-Buchse

Max. 200 kHz, Signalpegel gemaR RS422 oder sin/cos
DC+24 V, I a4 = DC 650 mA")
9-polige Sub-D-Buchse

Ausgang GebernachbildungX43:

Signalpegel gemal RS422
9-poliger Sub-D-Stecker

Spannungseingang X44:1
X44:2

X44:3

Zulassiger Leitungsquerschnitt

GND

DC+24-V-Versorgungsspannung firr Bindrausgange X40:9/X40:10 und
Geber

GND

Eine Ader pro Klemme: 0.08 ... 1.5 mm?2 (AWG28 ... 16)
Zwei Adern pro Klemme: 0.25 ... 1 mm? (AWG22 .. 17)

11885AXX

1) Gesamt-Strombelastung (X41 und X42) der DC-24-V-Geberversorgung < DC 650 mA
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Option Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS DP-V1 mit PROFlsafe Typ DFS11B |7

2.35 Option Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe Typ DFS11B
Sachnummer 1820962 9

Beschreibung MOVIDRIVE® B kann mit einer 12 MBaud-Feldbus-Schnittstelle DFS11B fiir das seriel-
le Bussystem PROFIBUS-DP-V1 mit PROFIsafe ausgestattet werden. Neben dem
zyklischen und azyklischen Datenaustausch findet auch eine sicherheitsgerichtete
Kommunikation statt, mit der ein sicherer Ausgang F-DO geschaltet werden kann. Auf
der SEW-Homepage (http://www.sew-eurodrive.de) finden Sie in der Rubrik "Software"
als Projektierungshilfe und zur einfachen Inbetriecbnahme die Geratestammdateien
(GSD) und Typ-Dateien fiir MOVIDRIVE® B.

Ausflhrliche Informationen hierzu finden Sie im Handbuch "Feldbus-Schnittstelle
DFS11B PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen

koénnen.
Elektronikdaten
Option DFS11B
SFaTie PROFIBUS-Protokollvarianten PROFIBUS DP und DP-V1 nach IEC 61158
Automatische Baudraten- 9.6 kBaud ... 12 MBaud
erkennung
Anschlusstechnik *  9-polige Sub-D-Buchse
»  Steckerbelegung nach IEC 61158
Busabschluss . Nicht integriert, mit geeignetem PROFIBUS-Stecker mit zuschaltbaren
Abschlusswiderstanden realisieren.
Stationsadresse . 1 ... 125, Uber DIP-Schalter einstellbar
g Name der GSD-Datei SEW_600C.GSD
i § DP-ldent-Nummer 600C = 24588,¢
I5 Diagnosedaten L. Max. 8 Byte

« Standarddiagnose 6 Byte

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme +  Software MOVITOOLS® MotionStudio
« Bediengerat DBG60B

F-Adresse 1 ... 1022 Einstellung der Failsafe-Adresse uber DIP-Schalter
Umgebungstemperatur 0..55°C

X30

11892AXX
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VA 7 " Technische Daten und MaRbilder
7 Option Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe Typ DFS11B
P| Hz
Sicherheitsteil

Sicherheitskenngréofen

Maximal erreichbare Sicherheitsklasse

Systemstruktur

* SIL 3 gemalk EN 61508
« Kategorie 4 gemal EN 954-1
» Performance-Level e gemaR EN ISO 13849-1

2-kanalig mit Diagnose (1002D)

Auslegung der Betriebsart

"High demand" gemaf EN 61508 (hohe Anforderungsrate)

Wahrscheinlichkeit eines gefahrbrin-
genden Ausfalls pro Stunde (PFH-Wert)

<1.00E-09 (1 FIT)

Proof-Test-Intervall (EN 61508)

10 Jahre, danach muss die Komponente durch eine Neue ersetzt werden

Reparaturzeit

100 Stunden

Sicherer Zustand

Wert "0" furr alle sicherheitsgerichteten Prozesswerte F-DO (Ausgang abgeschaltet)

Sicherer Ausgang

P-M-schaltend
(aus Lastspannungsversorgung)

DC-24-V-Ausgang gemaf EN 61131-2 kurzschluss- und Uberlastfest

Bemessungsstrom

Leckstrom (bei "0"-Signal)

Spannungsfall intern
(P- und M-Ausgang)

1A

Typisch —2 mA (bei 2 V / 1 kQ Lastwiderstand)
(Hinweis: Strom flieRt von F-DO_M nach F-DO_P)

max. 3V

Kurzschluss-Schutz

Elektronisch, Ansprechwert: 2.8 A ... 9 A

Uberlastschutz Ansprechwert: 1.4 A ... 1.6 A
Lastwiderstandsbereich 24 kQ ... 1kQ
Spannungsbegrenzung bei Typisch =70 V

Abschaltung einer induktiven Last

Reaktionszeit (Befehl iber PROFIsafe | <25 ms

— Ausgang schaltet)

Maximale Leitungsléange 30m
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2.36 Option Feldbus-Schnittstelle PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe Typ DFS12B

Sachnummer

Beschreibung

1820 963 7 (in Vorbereitung)

MOVIDRIVE® B kann mit einer 12 MBaud-Feldbus-Schnittstelle DFS12B fiir das seriel-
le Bussystem PROFIBUS-DP-V1 mit PROFIsafe ausgestattet werden. Neben dem
zyklischen und azyklischen Datenaustausch findet zusatzlich eine sicherheitsgerichtete
Kommunikation in Verbindung mit der Option DCS21B statt. Auf der SEW-Homepage
(http://www.sew-eurodrive.de) finden Sie in der Rubrik "Software" als Projektierungshil-
fe und zur einfachen Inbetriebnahme die Geratestammdateien (GSD) und Typ-Dateien
ftir MOVIDRIVE® B.

Ausfluhrliche Informationen hierzu finden Sie im Handbuch "Feldbus-Schnittstelle
DFS12B PROFIBUS DP-V1 mit PROFIsafe", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen

kénnen.

Elektronikdaten

Option DFS12B

DFS12B
B run

PROFIBUS-Protokollvarianten

Automatische Baudraten-
erkennung

PROFIBUS DP und DP-V1 nach IEC 61158
9.6 kBaud ... 12 MBaud

BUS
I FAULT

Anschlusstechnik

9-polige Sub-D-Buchse
Steckerbelegung nach IEC 61158

Busabschluss

Nicht integriert, mit geeignetem PROFIBUS-Stecker mit zuschaltbaren
Abschlusswiderstanden realisieren.

Stationsadresse

1 ... 125, Uber DIP-Schalter einstellbar

Name der GSD-Datei

SEW_600C.GSD

DP-ldent-Nummer

600C = 24588},

Diagnosedaten

Max. 8 Byte
Standarddiagnose 6 Byte

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme

Software MOVITOOLS® MotionStudio
Bediengerat DBG60B

F-Adresse

Einstellung der Failsafe-Adresse Uber die Option DCS21B

e |

11893AXX

Umgebungstemperatur

0..55°C
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Technische Daten und MaRbilder
Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 mit PROFIsafe Typ DFS21B

2.37 Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET IO mit PROFIsafe Typ DFS21B

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFS21B
aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll PROFINET IO RT). Neben dem zyklischen und azyklischen Daten-
austausch findet auch eine sicherheitsgerichtete Kommunikation statt, mit der ein siche-
rer Ausgang F-DO geschaltet werden kann. Zur Anderung von Parametern und
IPOSPIUS®_programmen kénnen Sie durch den Einsatz der Option DFS21B direkt tiber
Ethernet mit den Umrichtern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® iber
Ethernet betreiben. Ein integrierter Webserver ermoglicht Ihnen den schnellen und ein-
fachen Zugriff auf Diagnosewerte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Ausfuhrliche Informationen hierzu finden Sie im Handbuch "Feldbus-Schnittstelle
DFS21B PROFINET 10 mit PROFIsafe", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen

Sachnummer 1821 183 6
Beschreibung

kénnen.
Elektronikdaten

Option DFS21B

DFS21B
rRE Wss
erlf W roo

F-ADDRESS

|DEF 1P
AS
0 1
PROFINET 10

11894AXX

Applikations-Protokolle

PROFINET 10 (Ethernet Frames mit Framekennung 8892,.) zur Steuerung
und Parametrierung des Antriebsumrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) zur Diagnose mittels Web-Browser.
SMLP (Simple Movilink Protocol), Protokoll, das von MOVITOOLS® genutzt
wird.

Verwendete Port-Nummern 300 (SMLP)
80 (HTTP)
Ethernet-Dienste ARP
ICMP (Ping)
ISO / OSI-Schicht 2 Ethernet I

Baudrate

100 MBaud im Vollduplexverfahren

Anschlusstechnik

Zwei RJ45-Steckverbinder mit internem Switch und Auto-Crossing

Adressierung

Herstellerkennung
(Vendor-ID)

4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xx)
010Anex

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme

Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
Bediengerat DBG60B

F-Adresse 1 ... 1022 Einstellung der Failsafe-Adresse Uber DIP-Schalter
Firmware-Stand des Firmware-Stand 824 854 0.17 oder héher (— Anzeige mit PO76)
MOVIDRIVE® MDX61B

Umgebungstemperatur 0..55°C
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Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 mit PROFIsafe Typ DFS21B |7

P
Sicherheitsteil
Sicherheitskenngréofen
Maximal erreichbare Sicherheitsklasse |+ SIL 3 gemal EN 61508
« Kategorie 4 gemal EN 954-1
» Performance-Level e gemaR EN ISO 13849-1
Systemstruktur 2-kanalig mit Diagnose (1002D)
Auslegung der Betriebsart "High demand" gemaf EN 61508 (hohe Anforderungsrate)
Wahrscheinlichkeit eines gefahrbrin- <1.00E-09 (1 FIT)
genden Ausfalls pro Stunde (PFH-Wert)
Proof-Test-Intervall (EN 61508) 10 Jahre, danach muss die Komponente durch eine Neue ersetzt werden
Reparaturzeit 100 Stunden
Sicherer Zustand Wert "0" furr alle sicherheitsgerichteten Prozesswerte F-DO (Ausgang abgeschaltet)

Sicherer Ausgang

P-M-schaltend DC-24-V-Ausgang gemaf EN 61131-2 kurzschluss- und Uberlastfest
(aus Lastspannungsversorgung)

Bemessungsstrom 1A

Leckstrom (bei "0"-Signal) Typisch —2 mA (bei 2 V / 1 kQ Lastwiderstand)
(Hinweis: Strom flieRt von F-DO_M nach F-DO_P)

Spannungsfall intern max. 3V

(P- und M-Ausgang)

Kurzschluss-Schutz Elektronisch, Ansprechwert: 2.8 A ... 9 A

Uberlastschutz Ansprechwert: 1.4 A ... 1.6 A

Lastwiderstandsbereich 24 kQ ... 1kQ

Spannungsbegrenzung bei Abschal- Typisch =70 V

tung einer induktiven Last

Reaktionszeit (Befehl liber PROFIsafe® | <25 ms
— Ausgang schaltet)

Maximale Leitungsléange 30m
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Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET 10 mit PROFIsafe Typ DFS22B

P| Hz

2.38 Option Feldbus-Schnittstelle PROFINET IO mit PROFIsafe Typ DFS22B

Der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX61B ermdglicht Ihnen mit der Option DFS22B
aufgrund seiner leistungsfahigen universellen Feldbus-Schnittstelle die Anbindung an
Ubergeordnete Automatisierungs-, Projektierungs- und Visualisierungssysteme uber
Ethernet (Protokoll PROFINET IO RT). Neben dem zyklischen und azyklischen Daten-
austausch findet zusatzlich eine sicherheitsgerichtete Kommunikation in Verbindung mit
der Option DCS21B statt. Zur Anderung von Parametern und IPOSPUS®_programmen
kénnen Sie durch den Einsatz der Option DFS22B direkt Giber Ethernet mit den Umrich-
tern kommunizieren und die Software MOVITOOLS® (iber Ethernet betreiben. Ein inte-
grierter Webserver ermdglicht Ihnen den schnellen und einfachen Zugriff auf Diagnose-
werte mit einem Standard-Browser (z. B. Internet Explorer).

Ausfluhrliche Informationen hierzu finden Sie im Handbuch "Feldbus-Schnittstelle
DFS22B PROFINET 10 mit PROFIsafe", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen

Sachnummer 1821 184 4
Beschreibung

kénnen.
Elektronikdaten

Option DFS22B

DFs22B

Applikations-Protokolle

PROFINET IO (Ethernet Frames mit Framekennung 8892;,.,) zur Steuerung und
Parametrierung des Antriebsumrichters.

HTTP (Hypertext Transfer Protokoll) zur Diagnose mittels Web-Browser.

SMLP (Simple Movilink Protokoll), Protokoll, das von MOVITOOLS® genutzt wird.

Verwendete Port-Nummern

300 (SMLP)
80 (HTTP)

Ethernet-Dienste

ARP
ICMP (Ping)

ISO / OSI-Schicht 2

Ethernet Il

Baudrate

100 MBaud im Vollduplexverfahren

Anschlusstechnik

Zwei RJ45-Steckverbinder mit internem Switch und Auto-Crossing

Adressierung

4 Byte IP-Adresse bzw. MAC-ID (00:0F:69:xx:xx:xx)

Herstellerkennung 010Anex

(Vendor-ID)

Hilfsmittel zur Software MOVITOOLS® MotionStudio ab Version 5.40
Inbetriebnahme Bediengerat DBG60B

F-Adresse Einstellung der Failsafe-Adresse Uber die Option DCS21B

Firmware-Stand des
MOVIDRIVE® MDX61B

Firmware-Stand 824 854 0.17 oder héher (— Anzeige mit PO76)

 11895AXX

Umgebungstemperatur

0..55°C
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2.39 Option Sicherheitsmodul MOVISAFE® DCS21B/31B

Sachnummern

Beschreibung

+ DCS21B komplett mit konfektioniertem Kabel DAE34B (CAN-Busverbindung
zwischen DCS21B X86 und DFS21B X31): 1821 895 4

« DCS21B ohne konfektioniertes Kabel: 1820 392 2
- DCS31B: 1820 958 0

Die Optionen DCS21B und DCS31B der MOVISAFE®-Reihe sind als Erweiterungs-
optionen der funktionalen Sicherheit konzipiert. Sie konnen verschiedene Antriebsiber-
wachungsfunktionen ausfiihren, z. B. Stilltstands-, Drehzahl-, Drehrichtungs- oder
Positionsiiberwachung. Zusatzlich kénnen ber sichere Ein- und Ausgange Sensorsig-
nale verarbeitet und MOVIDRIVE® B entsprechend der Stopp-Kategorien 0, 1 oder 2
abgeschaltet werden.

Um sicherheitsgerichtet mit einer ibergeordneten Sicherheitssteuerung kommunizieren
zu kénnen, muss die Option DCS21B zusammen mit der Feldbusschnittstelle DFS12B
(PROFIBUS DP-V1) oder DFS22B (PROFINET I0) eingesetzt werden. Die Option
DCS21B/31B wird auf den Erweiterungssteckplatz gesteckt.

Ausfluhrliche Informationen hierzu finden Sie im Handbuch "Sicherheitswachter
DCS21B/31B", das Sie bei SEW-EURODRIVE bestellen konnen.
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Elektronikdaten

\ Option DCS21B/31B

11890AXX

LED Alarm / Fehler
LED Watchdog
LED System B
LED System A

X80: Anschluss Spannungsversorgung

X81: Anschluss Binareingange

X82: Anschluss Binarausgange DOO, DO1

X83: Anschluss Bindrausgang DO2

X84: Anschluss Inkremental-, Sin/Cos-, Absolutwertgeber (Geber 1)

X85: Anschluss Inkremental-, Sin/Cos-, Absolutwertgeber (Geber 2)

X86: Anschluss CAN-Bus (nur bei DCS21B)

X87: Anschluss Service-Schnittstelle

11891AXX
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2.40 Option Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B..

Sachnummern

Beschreibung

Die Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B.. steht in 3 Ausfihrungen zur Verfigung, die

sich in der Ausflihrbarkeit von Bausteinen aus verschiedenen Bibliotheken unterschei-

den.

Sachnummer | Gerateausfiihrung Beschreibung
MOVI-PLC® basic DHP11B..

1820472 4 DHP11B-TO

Steuerung MOVI-PLC® basic

1820822 3 DHP11B-T1

1820 823 1 DHP11B-T2

Technologieausfiihrung | (ermdglicht zusatzlich zur Aus-
fihrung TO u. a. Kurvenscheibe, Synchronlauf)

Technologieausfiihrung Il (ermdglicht zusatzlich zur
Ausfiihrung T1 u. a. Handling)

MOVI-PLC® ist eine Steuerungsfamilie von SEW-EURODRIVE. MOVI-PLC® ist nach
IEC 61131-3 und PLCopen frei programmierbar.

Die Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B.. ist ausgestattet mit einer PROFIBUS DP-
V1 Slave-Schnittstelle, zwei SBus-Schnittstellen (CAN), RS485 und acht digitalen
Ein-/Ausgangen, von denen finf interruptfahig sind. MOVI-PLC® basic DHP11B.. kann
gleichzeitig 12 Gerate ansteuern (MOVIDRIVE® B/compact, MOVITRAC® B,
MOVIAXIS®, MOVIMOT®).

Elektronikdaten

Option MOVI-PLC® basic DHP11B..

DHP 11B

'

’
f

.
i

7
]
o
N

[

11886AXX

]

|
|
|
|
|
|
I
|
)
|
|
|

1
2
3

Statusanzeigen

LEDs flir Spannungsversorgung der I/O, Firmware, Programm, PROFIBUS,
Systembusse

Feldbus

e o o o o o

PROFIBUS DP und DP-V1 nach IEC 61158

Automatische Baudratenerkennung von 9.6 kBaud bis 12 MBaud
Busabschluss mit geeignetem Stecker zu realisieren

GSD-Datei SEW_6007.GSD

DP-Ident-Nummer 6007 },¢x (245794¢2)

Maximal 32 Prozessdaten

Systembus

Engineering

2 Systembusse (CAN) zur Ansteuerung von 12 Umrichtern und CANopen 1/O-
Modulen

CAN Schicht 2 (SCOM zyklisch, azyklisch) oder tiber das SEW-MOVILINK®-
Protokoll

Baudrate: 125 kBaud ... 1 MBaud

Busabschluss extern

Adressbereich: 0 ... 127

Uber RS485, PROFIBUS und die Systembusse

Panelbetrieb

Uber RS485 und CAN 2 (in Vorbereitung)

Anschlusstechnik

Binarein- / ausgange

PROFIBUS: 9-poliger Sub-D-Stecker nach IEC 61158
Systembusse und I/O: steckbare Klemmen
RS485: RJ10

8 1/0 nach IEC 61131-2, als Ein- oder Ausgang konfigurierbar, davon 5
interruptfahig

Speicher

.

Programm: 512 kByte
Daten: 128 kByte
Retain: 24 kByte

Hilfsmittel zur Inbetriebnahme

MOVITOOLS®-MotionStudio mit integriertem PLC-Editor
(Programmiersprachen AWL, ST, KOP, FUP, CFC, AS; Bibliotheken zur optimierten
Ansteuerung der Umrichter)
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2.41 Option OST11B
Sachnummer 1820 544 5

Beschreibung Die Option OST11B stellt fiir die Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B.. eine zusitz-
liche RS485-Schnittstelle (COM2) in Klemmenausfiihrung oder als Engineering-Schnitt-
stelle zur Verfligung. Die Option OST11B ist nur in Verbindung mit der Steuerung
MOVI-PLC® basic DHP11B.. zu verwenden.

Wenn die Option MOVI-PLC® basic DHP11B.. auf den Feldbussteckplatz montiert ist,
wird die Option OST11B auf den Gebersteckplatz eingebaut. Wenn die Option
MOVI-PLC® basic DHP11B.. auf den Erweiterungssteckplatz montiert ist, wird die
Option OST11B auf den Erweiterungssteckplatz oberhalb der Option MOVI-PLC® basic
DHP11B.. eingebaut.

Elektronikdaten

Option OST11B

OST 11B RS485-Schnittstelle COM2 | «  Zum Anschluss eines Engineering-PC, eines Bedien-Terminals DOP11A/B oder
X35:1 ... X35:4 eines Getriebemotors mit integriertem Frequenzumrichter MOVIMOT®
X36:1 ... X36:3 |+ E/A-Standard, 57.6 kBaud, max. Kabellange 200 m gesamt, dynamischer
Abschlusswiderstand fest eingebaut
Potenzialebene COM2 ist von der Steuerung MOVI-PLC® basic DHP11B.. galvanisch getrennt.
11887AXX
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2.42 Option Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B

Sachnummern

Beschreibung

Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B.. steht in 2 Bauformen zur Verfligung, die
sich in den vorhandenen Feldbusschnittstellen unterscheiden.

Sachnummer Geriteausfithrung MOVI-PLC® | Feldbusschnittstellen
advanced DH.41B
18211607 DHE41B Ethernet TCP/IP, UDP
18211615 DHF41B Ethernet TCP/IP, UDP, PROFIBUS DP-V1

Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B ist erhaltlich:

- als Steuerungskarte MOVI-PLC® advanced DH.41B als Option fiir die Umrichter
MOVIDRIVE® B und MOVITRAC® B sowie fiir den Servoverstarker MOVIAXIS®

.+ als Kompaktsteuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B/UOH11B oder
DHF41B/UOH21B vorbereitet fur die Montage auf einer Hutschiene. Als Kompakt-
steuerung ist sie fur die Ansteuerung von Umrichtern ausgelegt.

MOVI-PLC® ist eine Steuerungsfamilie von SEW-EURODRIVE. MOVI-PLC® ist nach
IEC 61131-3 und PLCopen frei programmierbar.

Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B ist mit zahlreichen Kommunikations-
Schnittstellen ausgestattet.

Die beiden Systembus-Schnittstellen CAN 1 und CAN 2 dienen bevorzugt zum An-
schluss und zur Steuerung mehrerer Umrichter sowie zur Einbindung dezentraler
I/O-Module. SEW-EURODRIVE empfiehlt, an die Steuerung MOVI-PLC® advanced
DH.41B maximal 256 Eingange und 256 Ausgange anzuschlieen.

Das so gebildete Maschinenmodul kénnen Sie Uber die integrierte Feldbusschnittstelle
an einer Ubergeordneten Steuerung betreiben.

Das Engineering erfolgt Uber die integrierte Ethernet-2- oder USB-Schnittstelle (in
Vorbereitung).

An die RS485-Schnittstellen werden ein Bedien-Terminal (z. B. DOP11A/B) oder ein
Getriebemotor mit integriertem Frequenzumrichter MOVIMOT® angeschlossen.
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Option Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B

Elektronikdaten DHE41B

Option MOVI-PLC® advanced DHE41B

DHE 41B

o

Elektrische Versorgung

Fir alle Gerate (MDX, MX, Kompaktsteuerung) gilt:
» Sie missen die Binarein- und -ausgange separat mit DC 24 V versorgen (X31:1/2)

Eingebaut in MOVIDRIVE® MDX61B:

* Leistungsaufnahme: P54 = 6.8 W

+  Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B wird von MOVIDRIVE® MDX61B tiber
den Ruckwandstecker versorgt.

» Bei Netzabschaltung ist die Funktion der Steuerung durch den DC-24-V-Stutzbetrieb
weiterhin gewahrleistet (externe DC-24-V-Versorgung an X10:9/10 des MOVIDRIVE®
MDX61B erforderlich).

Eingebaut in MOVIAXIS®-Mastermodul (MXM):

» Leistungsaufnahme: P55 = 8.5 W

« U=DC24V (-15%/+20 %)

* lpax =600 mA

* Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B kann vom MOVIAXIS® Schaltnetzteil-
modul (MXS) oder von einer externen Spannungsquelle versorgt werden. Verbinden Sie
dazu X5 zwischen den einzelnen Geréaten.

+  Wird die Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B durch das MOVIAXIS® Schaltnetz-
teilmodul mit DC 24 V versorgt, ist die Funktion der Steuerung MOVI-PLC® advanced
DHE41B.. bei Netzabschaltung weiter gewahrleistet (externe DC-24-V-Versorgung an
X16 des MOVIAXIS®-Schaltnetzteilmoduls erforderlich).

Potenzial-Ebenen

Die Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B verfiigt tiber folgende Potenzial-Ebenen:
* Potenzial Steuerung / CAN 1/ COM1

* Potenzial COM2

» Potenzial bindre Ein- und Ausgange

* Potenzial Systembus CAN 2

11888AXX

Speicher

*  Programmspeicher: 8 MByte (fiir Anwenderprogramm, inkl. IEC-Bibliotheken)
» Datenspeicher: 4 MByte (fiir IEC-Applikation)

* Retaindaten: 32 kByte

» Systemvariablen (Retain): 8 kByte

Binareingange

X31:3...X31:10

Innenwiderstand

Signalpegel

Binarausgange

X31:3...X31:10

Signalpegel

Potenzialfrei (Optokoppler), SPS-kompatibel (IEC 61131-2), Abtastzeit 1 ms, ungefiltert
sowie gefiltert (Filterkonstante ca. 2 ms) verfligbar

Konfigurierbar als Binarein- oder -ausgange

X31:6...X31:10 sind interruptfahig (Reaktionszeit <100 ms)

Ri~3KQ, Ig ~ 10 mA

DC (+13 V...+30 V) = "1" = Kontakt geschlossen (gemaR IEC 61131)
DC (-3 V...+5 V) ="0" = Kontakt offen (gemaR IEC 61131)

SPS-kompatibel (IEC 61131-2), Ansprechzeit 1 ms
Konfigurierbar als Binarein- oder -ausgange
Maximal zulassiger Ausgangsstrom Ip max = DC 150 mA pro Bindrausgang

Alle 8 Binarausgange diirfen gleichzeitig mit dem maximal zulassigen Ausgangsstrom
In_max belastet werden.

"0"=0V ""=DC+24V
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Technische Daten und MaRbilder kVA[ Tn

Option MOVI-PLC® advanced DHE41B

Systembus CAN 2
X32:1 ... X32:3

Systembus CAN 1
X33:1 ... X33:3

+  Systembus CAN 1 und CAN 2 nach CAN-Spezifikation 2.0, Teil A und B, Ubertragungs-

technik nach 1ISO 11898

Der Systembus CAN 2 ist galvanisch getrennt

Max. 64 Teilnehmer pro CAN-Systembus

Max. 64 SCOM Transmit-Objekte / 32 Receive-Objekte pro CAN-Systembus

Adressbereich 0...127

Baudrate: 125 kBaud...1 MBaud

Ist X32 oder X33 der Busabschluss, missen Sie einen Abschlusswiderstand (120 Q)

von extern anschlieRen

» Sie kdnnen den Stecker X32 oder X33 abziehen, ohne den Systembus zu unterbrechen

+ Der Systembus kann in Schicht 2 (SCOM zyklisch, azyklisch) oder gemaft SEW-
MOVILINK®-Protokoll betrieben werden

e o o o o o

Ethernet 1
Ethernet 2

X36
X37

uSB

Systembus, reserviert

« TCP/IP
*  Anschlussmdglichkeiten: Engineering-PC, andere Steuerung, Intranet

USB 1.0 zum Anschluss eines Engineering-PC (in Vorbereitung)

RS485-Schnittstelle
COM1/2
X34:1 ... X34:4

SD-Speicherkarte

Engineering

¢ Zum Anschluss eines Bedien-Terminals DOP11A/B oder eines Getriebemotors mit
integriertem Frequemzumrichter MOVIMOT®

* E/A-Standard, 57.6 / 9.6 kBaud, max. Kabellange 200 m gesamt

»  Dynamischer Abschlusswiderstand fest eingebaut

*« PC-lesbar

* Beinhaltet:
— Firmware
— IEC-Programm
— Daten

*  Mind. 128 MB Speicher
* Ausfliihrungen, Sachnummern und Funktionen:
— OMH41B-T0: 1821 204 2
Funktionen: Verwaltung Drehzahlregelung, Positionierung, z. B. mit der Bibliothek
MPLCMotion_MDX
— OMH41B-T1: 1821 2050
Funktionen: zusatzlich z. B. Kurvenscheibe, elektronisches Getriebe, Nockenschalt-
werk
— OMH41B-T2: 1821 206 9
Funktionen: zuséatzlich z B. Handling

Das Engineering erfolgt Gber eine der folgenden Schnittstellen:
» Ethernet 2 (X37)
* in Vorbereitung: USB (X35)

Das Engineering aller an der Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B angeschlossenen
SEW-Komponenten kann Gber die Steuerung MOVI-PLC® advanced DHE41B erfolgen.
Das Engineering der Steuerung MOVI-PLC™ advanced DHE41B kann nicht tber die
Umrichter durchgefiihrt werden.

+  PC-Software MOVITOOLS® MotionStudio mit PLC-Editor
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P| Hz

Technische Daten und MaRbilder
Option Steuerung MOVI-PLC® advanced DH.41B

Elektronikdaten DHF41B

HINWEIS

1

DHE41B".

Die zur DHE41B identischen Anschlisse finden Sie im Abschnitt "Elektronikdaten

Option MOVI-PLC® advanced DHF41B

DHF 41B

11889AXX

Potenzial-Ebenen

PROFIBUS-Anschluss
X30P:1 ... X30P:9

Busabschluss

Automatische Baudraten-
erkennung

Protokollvarianten
GSD-Datei

DP-ldent-Nummer

DeviceNet-Anschluss
X30D:1 ... X30D:5

Kommunikationsprotokoll

Anzahl der
Prozessdatenworte

Baudrate

Buskabellange

Ubertragungspegel

MAC-ID

Unterstltzte Dienste

Dle Steuerung MOVI-PLC® advanced DHF41B verfiigt tiber folgende Potenzial-Ebenen:
Potenzial Steuerung / CAN 1/ COM1

Potenzial COM2

Potenzial binare Ein- und Ausgéange

Potenzial Systembus CAN 2

Potenzial PROFIBUS

Uber 9-poligen Sub-D-Stecker, Steckerbelegung nach IEC 61158

Nicht integriert. Realisieren Sie den Busabschluss mit geeignetem PROFIBUS-Stecker
mit zuschaltbaren Abschlusswiderstanden.

9.6 kBaud ... 12 MBaud

PROFIBUS-DP und DP-V1 nach IEC 61158
SEW_6007.GSD

noch nicht zugeteilt

*  2-Leiter-Bus und 2-Leiter-Versorgungsspannung DC 24 V mit 5-poliger Phonix-
Klemme
» Steckerbelegung nach DeviceNet-Spezifikation

Master-Slave Connection-Set nach DeviceNet-Spezifikation Version 2.0

+  Uber IEC-Funktion programmierbar (O ... 64 Prozessdatenworte)
*  Optional kann zuséatzlich zu den Prozessdatenworten ein Parameterkanal verwendet
werden

125, 250 oder 500 kBaud, einstellbar Gber DIP-Schalter 26u. 27

Fir Thick Cable laut DeviceNet-Spezifikation 2.0 Appendix B:
* 500 m bei 125 kBaud
* 250 m bei 250 kBaud
* 100 m bei 500 kBaud

ISO 1198 -24V

0 ... 63, einstellbar tiber DIP-Schalter 20 ... 25
Max. 64 Teilnehmer

*  Polled I/0: 1 ... 10 Worte
+ Bit-Strobe 1/0: 1 ... 4 Worte
« Explicit Messages:
— Get_Attribute_Single
— Set_Attribute_Single
— Reset
— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set
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Technische Daten und MaRbilder kVA[ Tn
Option Bremswiderstande Typ BW.../BW...-T/BW...-P  [7

2.43 Option Bremswiderstidnde Typ BW... / BW...-T / BW...-P

Allgemein

PTC-Widerstand
BWO090-P52B

Bremswider-
stdnde in
Flachbauform

Draht- und Stahl-
gitterwidersténde

UL- und cUL-
Approbation

» Die Bremswiderstande BW... / BW...-T und BW...-P sind auf die technischen Merk-
male der Antriebsumrichter MOVIDRIVE® abgestimmt.

+ Ab einer Umgebungstemperatur von 40 °C ist eine Leistungsreduktion von 4 % je
10 K vorzusehen. Eine maximale Umgebungstemperatur von 80 °C darf nicht Gber-
schritten werden.

» Direktmontage am MOVIDRIVE® MDX60B/61B BaugrofRe 0 (0005 ... 0014) (— Kap.
"MaRbilder MOVIDRIVE® MDX60B")

* Auch mit angebautem Bremswiderstand BW090-P52B dirfen die MOVIDRIVE®-Ge-
rate aneinandergereiht werden

+ Der Widerstand schiitzt sich selbst (reversibel) vor generatorischer Uberlast, indem
er sprungférmig hochohmig wird und keine Energie mehr aufnimmt. Der Umrichter
schaltet dann mit Fehler Brems-Chopper (F04) ab.

» Beruhrungssicher (IP54)
+ Interner thermischer Uberlastschutz (nicht auswechselbare Schmelzsicherung)
» Beruhrungsschutz und Tragschienenbefestigung als Zubehor bei SEW erhaltlich

* Lochblechgehause (IP20), das zur Montageflache hin offen ist

» Die Kurzzeitbelastbarkeit der Draht- und Stahlgitterwiderstande ist héher als bei den
Bremswiderstanden in Flachbauform (— Systemhandbuch MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, Kap. "Auswahl des Bremswiderstands")

* Im Bremswiderstand BW...-T ist ein Temperaturschalter integriert
+ Im Bremswidertstand BW...-P ist ein thermisches Uberstromausléser integriert

SEW-EURODRIVE empfiehlt, die Draht- und Stahlgitterwiderstédnde zusatzlich tUber ein
Bimetallrelais mit einer Ausldsecharakteristik der Ausléseklasse 10 oder 10A (geman
EN 60947-4-1) gegen Uberlast zu sichern. Stellen Sie den Auslésestrom auf den Wert
Ir (— folgende Tabellen) ein. Verwenden Sie keine elektronischen oder elektromagne-
tischen Sicherungen, diese kdnnen bereits bei kurzzeitigen, noch zulassigen Strom-
Uberschreitungen auslésen.

Bei Bremswiderstdnden der Baureihen BW..-T / BW...-P kdnnen Sie alternativ zu einem
Bimetallrelais den integrierten Temperaturfihler / das Uberstromrelais mit einem
2-adrigen, geschirmten Kabel anschlielen. Die Kabelzufuhrung bei den Bremswider-
stdnde BW...-T und BW...-P kann von vorn oder hinten erfolgen (— Mafbild Bremswi-
derstdnde BW... / BW...-T / BW...-P). Verwenden Sie Blindstopfen fir die nicht ange-
schlossenen Gewindebohrungen.

Die Widerstandsoberflachen erreichen bei Belastung mit Py hohe Temperaturen. Der
Einbauort muss diesem Umstand Rechnung tragen. Ublicherweise werden Bremswi-
derstande deshalb auf dem Schaltschrankdach montiert.

Die in den folgenden Tabellen aufgefihrten Leistungsdaten geben die Belastbarkeit der
Bremswiderstande abhangig von ihrer Einschaltdauer an (Einschaltdauer = ED des
Bremswiderstandes in % bezogen auf eine Spieldauer < 120 s).

In Verbindung mit den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE® B sind die Bremswiderstande
Typ BW... gemal UL und cUL zugelassen. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hier-
Uber einen Nachweis zur Verfiugung. Die Bremswiderstdnde BW...-T und BW...-P
besitzen eine vom Umrichter MOVIDRIVE® unabhangige cRUus-Zulassung.
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Technische Daten und MaRbilder
Option Bremswiderstande Typ BW... / BW...-T / BW...-P

Parallelschaltung Bei einigen Umrichter-Widerstandkombinationen missen zwei Bremswiderstadnde mit

gleichem Wert parallel geschaltet werden. In diesem Fall muss am Bimetallrelais der
Ausldsestrom auf den doppelten Wert des Tabellenwertes I¢ eingestellt werden. Bei den
Bremswiderstanden BW...-T / BW...-P missen die Temperaturschalter / Uberstromre-
lais in Reihe geschaltet werden.

Zuordnung zu AC 400/500-V-Geriéten (...-5_3)

. BW090- BW100- BW072- | BWO072-
Bremswiderstand Typ BW... P52B 005 BW100-006 003 005 BW168 BW268
Sachnummer 8245630 | 826269 1 8217017 826 0583 8260605 820604X @ 8207151
Bremswiderstand Typ BW...-T BW100-006-T BW168-T BW268-T
Sachnummer 1820419 8 1820 1334 1820417 1
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 0.10 kW 0.45 kW 0.6 kW 0.23 kW | 0.45 kW 0.8 kW 1.2 kW
Belastbarbeit 50 % ED" 0.15 kW 0.60 kW 1.1 kW 0.31 kW | 0.60 kW 1.4 kW 2.2 kW
bei 25 % ED 0.2 kW 0.83 kW 1.9 kW 0.42kW | 0.83 kW 2.6 kW 3.8 kW
12 % ED 0.4 kW 1.11 kW 3.6 kW 0.58 kW 1.11 kW 4.8 kW 7.2 kW
6 % ED 0.7 kW 2.00 kW 5.7 kW 1.00 kW | 2.00 kW 7.6 KW 11 kW
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 90 Q +35 % 100 Q +10 % 720110 % 68 QO £10 %
Auslosestrom (von F16) IF - 0.8 ARMS 2.4 ARMS 0.6 ARMS 1 ARMS 3.4 ARMS 4.2 ARMS
Drahtwider- .
Bauart PTC Flachbau- stand auf Flachbauform Drahtmder_stand auf
form ; Keramikrohr
Keramikrohr
Keramikklem- .
Anschliisse / men 2.5 mm? Keramikklemmen
Kabel Kabel ; Kabel 2.5 mm? (AWG13)
Anzugsdrehmoment (AWG13)
0.5Nm
0.5 Nm
IP20 (in . .
Schutzart IP20 IP54 montiertem IP54 IP20 (in montiertem
Zustand)
Zustand)
Umgebungstemperatur Sy -20...+40°C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
. ® 0005 ... 0005 ... 0005 ... 0015 ...
Fir MOVIDRIVE™ (Empfehlung) 0014 0022 0015 ... 0040 0005 ... 0014 0040 0040

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
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Technische Daten und MaRbilder
Option Bremswiderstande Typ BW... / BW...-T / BW...-P

AZIREZ

N g

Bremswiderstand Typ BW... BW147 BW247 BW347 BW039-012
Sachnummer 8207135 820714 3 820798 4 821689 4
Bremswiderstand Typ BW...-T BW147-T BW247-T BW347-T BW039-012-T | BW039-026-T BW039-050-T
Sachnummer 1820 134 2 1820 084 2 1820 1350 1820 136 9 18204155 1820137 7
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 1.2 kW 2.0 kW 4.0 kW 1.2 kW 2.6 kW 5.0 kW
Belastbarbeit 50 % ED" 2.2 kW 3.6 kW 7.2 kW 2.1 kW 4.7 kW 8.5 kW
bei 25 % ED 3.8 kW 6.4 kW 12.8 kW 3.8 kW 8.3 kW 15.0 kW
12 % ED 7.2 kW 12 kW 20 kw?) 7.2 kW 15.6 kW 24.0 kW?)
6 % ED 11 kW 19 kW 20 kW? 11.4 kW 24.0 kW?) 24.0 kw?)
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 47 Q +10 % 390410 %
Auslosestrom (von F16) IF 5 ARMS 6.5 ARMS 9.2 ARMS 55 ARMS 8.1 ARMS 1.3 ARMS
Bauart Drahtwiderstand auf Keramikrohr St_ahlgltter—
widerstand
Anschliisse / Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG13) /0.5 Nm Bolzen M8 /
Anzugsdrehmoment BW347-T: Keramikklemmen 10 mm? (AWG8) / 1.6 Nm 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur 9y -20...+40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkuihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0055/0075 0110
1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreisspannung und des Widerstandswertes.
Bremswiderstand Typ BW... BW018-015
Sachnummer 821684 3
Bremswiderstand Typ BW...-T/-P BW018-015-P BW018-035-T BW018-075-T BW915-T
Sachnummer 1820 416 3 1820 138 5 1820 1393 18204139
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 1.5 kW 3.5 kW 7.5 kW 16 kW
Belastbarbeit 50 % ED" 2.5 kW 5.9 kW 12.7 kW 27.2 kW
bei 25 % ED 4.5 kW 10.5 kW 22.5 kW 48 kW
12 % ED 6.7 kW 15.7 kW 33.7 kW 62.7 kw?)
6 % ED 11.4 kKW 26.6 kW 52.2 kW?) 62.7 kw?)
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rpw 18 Q+10 % 15Q+10 %
Auslosestrom (von F16) I 9.1 ARus 13.9 Aruis 20.4 Arms 32.6 Arms
Bauart DrahtW|der‘stand auf Stahlgitterwiderstand
Keramikrohr
Anschliisse / BWO018-015:
Anzugsdrehmoment Keramikklemmen
2.5 mm?2 (AWG13) /
0.5 Nm
BWO018-015-P: Bolzen M8 /6 Nm
Klemme
2.5 mm?2 (AWG13) /
1 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur 9y -20...+40 °C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0150/0220 und 2 x parallel bei 0370/0450%) 0220

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp <120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreisspannung und des Widerstandswertes.

3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.
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7 Option Bremswiderstande Typ BW... / BW...-T / BW...-P
P| Hz
Bremswiderstand Typ BW...- BW012-025
Sachnummer 8216800
Bremswiderstand Typ BW...-T/-P BW012-025-P BW012-050T BW012-100-T BW106-T BW206-T
Sachnummer 18204147 1820 1407 1820 1415 1820 083 4 18204120
Dauerbremsleistung (= 100 % ED) 2.5 kW 5.0 kW 10 kW 13.5 kW 18 kW
Belastbarbeit 50 % ED") 42 KW 8.5 kW 17 kW 23 kW 30.6 kW
bei 25 % ED 7.5 kW 15.0 kW 30 kW 40 kW 54 kW
12 % ED 11.2 kW 22.5 kW 45 kW 61 kW 81 kw
6 % ED 19.0 kW 38.0 kW 76 kW 102 kW 136.8 kW
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew 12010 % 6 Q+10 %
Auslosestrom (von F16) IF 14.4 ARMS 20.4 ARMS 28.8 ARMS 47.4 ARMS 54.7 ARMS
Bauart Stahlgitterwiderstand

Anschliisse /
Anzugsdrehmoment

Schutzart

Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG13) /0.5 Nm
BW012-025-P: Klemmen 4 mm?2 (AWG12) / 1 Nm

IP20 (in montiertem Zustand)

Bolzen M8 /6 Nm

Umgebungstemperatur Sy

—20 ... +40 °C

Kiihlungsart

ur mpreniung
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehl

KS = Selbstkiihlung

0370...0750 und 2 x parallel bei

0300 0900/1100/13202)

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp <120 s.
2) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.
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Option Bremswiderstande Typ BW.../BW...-T/BW...-P  [7
P| Hz
Zuordnung zu AC 230-V-Geriten (...-2_3)
Bremswiderstand Typ BW... BW039- | BW039-  BW039- BW027- = BW027-
003 006 012 006 012
Sachnummer 821687 8821688 6 821689 4 8224226 | 822423 4
Bremswiderstand Typ BW...-T BW039- | BW039- BW018- = BWO018-
012-T 026-T 015-P 035-T

Sachnummer 1820 136 9 18204155 1820 416 3| 1820 138 5
Dauerbremsleistung (=100 % ED) 0.3kW | 06kW = 1.2kwW 2.6 kW 0.6 kW 1.2 kW 1.5 kW 3.5 kW
Belastbarbeit 50%ED" | 05kW | 11kW | 2.1kwW 4.6 kW 11kW | 2.1kw 2.5 kW 5.9 kW
bei 25 % ED 1.0kW | 1.9kw | 38kW | 60kw? = 19kw | 3.8kw 4.5 kw 10.5 kW

12 % ED 18kW | 36kW | 6.0kw?d | 6.0kW2 | 36kW | 7.2kwW 6.7kW | 13.0 kw?

6 % ED 28kW = 57kwW | 6.0kw?  60kw? | 57kw | 87kwWw?  11.4kW | 13.0 kw?

Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)

Widerstandswert Rpw 39010 % 27 Q+10 % 18 Q+10 %
Auslésestrom (von F16)  Ig 27 ARvs | 3.9Arws  55ArMs | 8.1Arws | 4.7 Arws | 66Agus | 9-1Arws | 13.9 Arys
Bauart Drahtwiderstand Stahlgitterwiderstand
Anschliisse / Keramikklemmen 2.5 mm? (AWG12) / Bolzen M8 /
Anzugsdrehmoment 0.5 Nm 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur Sy -20...+40°C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung \
Fiir MOVIDRIVE® (Empfehlung) 0015/0022 \ 0015...0037 2 x parallel bei 01103

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer von Tp <120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreisspannung und des Widerstandswertes.

3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.

Bremswiderstand Typ BW...-T/-P

BW018-075-T | BW915-T BW012-025-P BW012-050-T BW012-100-T BW106-T A BW206-T

Sachnummer

18201393 18204139 18204147 | 18201407 18201415 1820083 4|18204120

Dauerbremsleistung (= 100 % ED)

7.5 kW 15.6 kw?) 2.5 kW 5.0 kW 10 kW 13.5 kW 18 kW

Belastbarbeit 50 % ED" 12.7 kW 15.6 kw?) 4.2 kW 8.5 kW 17 kW 23kW_ | 30.6 kW
bei 25 % ED 13.0kW? | 15.6 kW? 7.5 kW 15.0 kW 19.6 kW2 | 39.2 kW2 392 kw?)
12 % ED 13.0kW? | 156 kW? | 11.2 kW 19.6 kW2 | 196 kw2 | 39.2kwW?  39.2 kw?)
6 % ED 13.0kW?2 | 156 kW2 | 19.0 kW 19.6 kW2 | 196 kw2 | 39.2kw?  39.2 kw?
Generatorische Leistungsbegrenzung des Umrichters beachten!
(= 150 % der empfohlenen Motorleistung — technische Daten)
Widerstandswert Rew  18Qx10% 00 120410 % 6Q+10%
Auslosestrom (von F16) IF 20.4 ARMS 32.6 ARMS 14.4 ARMS 20.4 ARMS 28.8 ARMS 47 .4 ARMS ‘ 547 ARMS
Bauart Stahlgitterwiderstand
Anschliisse / Bolzen M8/
Anzugsdrehmoment 6 Nm
Schutzart IP20 (in montiertem Zustand)
Umgebungstemperatur Sy -20...+40°C
Kiihlungsart KS = Selbstkiihlung
. ® . 3) 0150 und 2 x parallel
Fiir MOVIDRIVE™ (Empfehlung) 2 x parallel bei 0110 0055/0075 bei 0220/03003)

1) ED = Einschaltdauer des Bremswiderstandes, bezogen auf eine Spieldauer Tp < 120 s.
2) Physikalische Leistungsbegrenzung aufgrund der Zwischenkreisspannung und des Widerstandswertes.

3) Bei Parallelschaltung verdoppeln sich Belastbarkeit und Auslésestrom.

Technische Daten

Bremwiderstand

BW...-T/ BW...-P BW...-T / BW...-P
Anschlussquerschnitt Meldekontakt 1x 2,5 mm?2
Schaltleistungen des Meldekontaktes des Temperaturschalters « DC2A/DC24V (DC11)

« AC2A/AC 230V (AC11)

Schaltkontakt (Offner) gemaf EN 61800-5-1
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) BW...:

A | * 1 = Flachbauform
Die Anschlussleitung ist
500 mm (19.7 in) lang.
Zum Lieferumfang
gehoren je 4 Gewinde-
bolzen M4 der Ausfiih-
rung 1 und 2.

« 2 = Stahlgitterwiderstand

* 3 = Drahtwiderstand

* 4 = Drahtwiderstand mit
Temperaturschalter

(-T/-P)

M12 Die Kabelzufiihrung (X)

ist von beiden Seiten
maoglich.
-
Il
a
A
60021BXX

Typ BW... Bauform Hauptabmessungen mm (in) Befestigungen mm (in) Kabelver- Masse
BW..-T/ BW...-P AIA B c a blc d schraubung kg (Ib)
BW106-T 2 795(31.3) 270 (10.6) 490 (19.3) | 770(30.3) 380 (15)  10.5 (0.41) - 32 (71)
BW206-T 2 995(39.2) 270 (10.6) 490 (19.3) | 970 (38.2) 380 (15)  10.5 (0.41) - 40 (88)
BW012-025 2 295 (11.6) | 260 (10.2) | 490 (19.3) 270 (10.6)| 380 (15)  10.5(0.41)  M12+M25 8.0 (18)
BW012-025-P 2 (121?2’)?(5154) 260 (10.2) | 490 (19.3) 270 (10.6) 380 (15)  10.5(0.41) MI12+M25 8.0 (18)
BW012-050-T 2 395(15.6) 260 (10.2) 490 (19.3) 370 (14.6) 380 (15)  10.5 (0.41) - 12 (26)
BW012-100-T 2 595 (23.4) | 270 (10.6) | 490 (19.3) 570 (22.4) 380 (15)  10.5 (0.41) - 21 (46)
BW915-T 2 795(31.3) | 270(10.6) | 490 (19.3) 770 (30.3) 380 (15) 10.5 (0.41) - 30 (66)
BW018-015 3 620 (24.4) 120 (4.72) 92(3.6) 544 (21.4) 64(2.5) 6.5(0.26) PG11 4.0 (8.8)
BW018-015-P 4 649 (25.6) 120 (4.72) 185 (7.28) 530 (20.9) 150 (5.91) 6.5(0.26) = M12+M25 5.8 (13)
BW018-035-T 2 295 (11.6) | 270 (10.6) | 490 (19.3) 270 (10.6) 380 (15)  10.5 (0.41) - 9.0 (20)
BW018-075-T 2 595 (23.4) | 270 (10.6) | 490 (19.3) 570 (22.4) 380 (15)  10.5 (0.41) - 18.5 (40.8)
BW027-006 3 486 (19.1) | 120 (4.72) 92(3.6) 430(16.9) 64 (2.5) 6.5(0.26) PG11 2.2 (4.9)
BW027-012 3 486 (19.1) | 120 (4.72) 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5 (0.26) PG11 4.3 (9.5)
BW039-003 3 286 (11.3) | 120 (4.72) | 92(3.6) 230(9.06) 64(2.5) 6.5(0.26) PG11 1.5 (3.3)
BW039-006 3 486 (19.1) | 120 (4.72) 92(3.6) 430(16.9) 64 (2.5) 6.5(0.26) PG11 2.2 (4.9)
BW039-012 3 486 (19.1) | 120 (4.72) 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5 (0.26) PG11 4.3 (9.5)
BW039-012-T 4 549 (21.6) = 120 (4.72) | 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5(0.26) M12+M25 4.9 (11)
BW039-026-T 4 649 (25.6) 120 (4.72) 275 (10.8) 530 (20.9) 240 (9.45) 6.5(0.26) M12+M25  7.5(17)
BW039-050-T 2 395 (15.6) | 260 (10.2) | 490 (19.3) 370 (14.6) 380 (15) 10.5 (0.41) - 12 (26)
BW147 3 465(18.3) | 120 (4.72) 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5(0.26)  PG13.5 4.3 (9.5)
BW147-T 4 549 (21.6) | 120 (4.72) | 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5(0.26) M12+M25 4.9 (11)
BW247 3 665(26.2) 120 (4.72) 185 (7.28) 626 (24.6) 150 (5.91) 6.5(0.26)  PG13.5 6.1(13)
BW247-T 4 749 (29.5) | 120 (4.72) | 185(7.28) 626 (24.6) 150 (5.91) 6.5(0.26) = M12+M25 9.2 (20)
BW347 3 670 (26.4) 145 (5.71) 340 (13.4) 630 (24.8) 300 (11.8) 6.5(0.26)  PG135 | 13.2(29.1)
BW347-T 4 749 (29.5) | 210(8.27) | 185(7.28) 630 (24.8) 150 (5.91) 6.5(0.26) M12+M25  12.4 (27.3)
BW168 3 365 (14.4) | 1204.72) | 185(7.28) 326 (12.8) 150 (5.91) 6.5(0.26)  PG13.5 3.5(7.7)
BW168-T 4 449 (17.7) | 120 (4.72) 185 (7.28) 326 (12.8) 150 (5.91) 6.5(0.26) M12+M25 3.6 (7.9)
BW268 3 465(18.3) | 120 (4.72) 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5(0.26)  PG13.5 4.3 (9.5)
BW268-T 4 549 (21.6) | 120 (4.72) | 185(7.28) 426 (16.8) 150 (5.91) 6.5(0.26) M12+M25 4.9 (11)
BW072-003 1 110 (4.33) | 80(3.1) | 15(0.59) 98(3.9) @ 60 (2.4) - - 0.3(0.7)
BW072-005 1 216(85)  80(3.1) | 15(0.59) 204 (8.03) 60 (2.4) - - 0.6 (1)
BW100-005 1 216 (85)  80(3.1) | 15(0.59) 204 (8.03) 60 (2.4) - - 0.6 (1)
BW100-006 4 486 (19.1) | 120 (4.72) 92(3.6) 430(16.9) 64 (2.5) 6.5(0.26) PG11 2.2 (4.9)
BW100-006-T 4 549 (21.6) 120 (4.72) | 92(3.6) 430(16.9) 80(3.1)  6.5(0.26) M12+M25 3.0 (6.6)

114 Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Technische Daten und MaRbilder kVA[ Tn 2
Option Bremswiderstande Typ BW.../BW...-T/BW...-P  [7

P| Hz
Beriihrungs- Fir die Bremswiderstande in Flachbauform ist ein Berlhrungsschutz BS.. erhaltlich.
schutz BS... .
Beriihrungsschutz BS003 BS005
Sachnummer 813 1511 813 152 X
fiir Bremswiderstand BW027-003 BW027-005
BW072-003 BWO072-005
BW100-005
MaBbild BS...
v .
x : A R
u il
’___]_ ) S S
| |
1 / | ﬁUrL§ L O
- L L L1 _ i i — _ _
| o = | o H-HB-E HHHiH
]q\ ‘ | AP nnnnnnnnnnnn
Y |
L \ 1
' |
—» & e > -
2]
05247AXX
Bild 26: Mal3bild Bertihrungsschutz BS mit Tiille [1] und Tragschienenbefestigung [2]
Typ Hauptabmessungen mm (in) BefestigungsmaBRe mm (in) Masse kg (Ib)
A B C b d e a X
BS-003 | 60 (2.4) 160 (6.3) | 146 (5.75) 125(4.92) = 40(1.6) 20 (0.79) 6 (0.2) 17.5 (0.69) 0.35 (0.77)
BS-005 | 60 (2.4) 160 (6.3) | 252(9.92) 125(4.92) @ 4(1.6) 20 (0.79) 6 (0.2) 17.5 (0.69) 0.5 (1)
Tragschienen- Fir die Tragschienenmontage des Beriihrungsschutzes ist eine Tragschienenbefesti-
montage gung HS001, Sachnummer 822 194 4, als Zubehoér bei SEW-EURODRIVE erhaltlich.
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P| Hz

Z

DKB11A Montagekiihlkérper fiir Bremswidersténde in Flachbauform

Sachnummer 814 3455
Beschreibung Mit dem Montagekuhlkoérper DKB11A werden Bremswiderstdnde in Flachbauform
(BW072-005, BW100-005) unter dem MOVIDRIVE® B BaugréRe 1 (400/500-V-Geréte:
0015...0040; 230-V-Gerate: 0015...0037) Platz sparend montiert. Der Widerstand wird
in den Kihlkorper eingesetzt und mit den beiliegenden Schrauben (M4 x 20) befestigt.
MaLbild
4 x Abstandsbolzen 4 x Linsenschrauben
[2] 4 x M5 x 12 4 x M5 x 12 [2]4xM5x12

3

[ j/ ]
_ i ) _f € 1:. 31.55‘ o T 4
—] = “
. BW.. OOJ
l Il
1] [1]
U Al =
o) I ol =
o g ol 8
© 3y & = S o
u 3 9 5 BW...003 2
~| <2
NI 0
o
1] =
@
=
o]
D
o
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Y

B ;; - LB B p YN e
%Eﬁ ¥ FU
85 (3. 3) 10 (0.39)

4
- 1209 - 105(413)
. 30 |
A 262.5 (10.33) (1.2) PE-Schraube M5

62085ADE
Bild 27: Ma3bild DKB11A Montageklihlkérper, alle Mal3e in mm (in)

[1] Montageflache fir den Bremswiderstand
[2] Befestigungsschrauben, gehdren nicht zum Lieferumfang
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2.44 Option Netzdrosseln Typ ND..

Zur Erhéhung des Uberspannungsschutzes.

Zur Begrenzung des Ladestroms bei mehreren eingangsseitig parallel geschalteten
Umrichtern und gemeinsamen Netzschiitzen (Nennstrom der Netzdrossel = Summe
der Umrichterstrome).

Die Netzdrosseln ND.. besitzen eine vom Antriebsumrichter MOVIDRIVE® unabhan-
gige cRUus-Zulassung.

Netzdrossel Typ ND020-013 ND030-023" ND045-013 | NDO085-013 <ND150-013 ND200- ND300-0053
0033
Sachnummer 8260125 827 1518 826 013 3 826 014 1 8255482 8265798 8277214
Netznennspannung Uy 3 x AC 380V - 500V, 50/60 Hz
(geman EN 50160)
Nennstrom? In AC 20 A AC 30 A AC 45 A AC 85 A AC 150 A |[AC 200 A| AC 300 A
Verlustleistung bei Iy Py 10W 30w 15W 25W 65 W 100 W 280 W
Induktivitat Ly 0.1 mH 0.2mH 0.1 mH 0.1 mH 0.1 mH 0.03mH | 0.05mH
Umgebungstemperatur Sy -25..+45°C
Schutzart IP0O (EN 60529)
Reihenklemmen Reihenklemmen Reihen- Reihen-

Anschliisse 4 mm2 (AWG12) 2.5 mmZ2... 10 mm2 | klemmen klemmen Bolzen M10 Bolzen M12

(AWG13 ... AWG8) 10 mm? 35 mm? PE: Bolzen M8 PE: 2 x M10

(AWGS) (AWG2)
Anzugsdrehmoment 0.6 ...0.8 Nm max. 2.5 Nm 3.2..3.7Nm  Bolzen M10: 10 Nm |Bolzen M12:
PE: 6 Nm 15.5 Nm
PE: 10 Nm
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate (MDX60/61B...-5_3)
0300...0450
Nennbetrieb (100 %) 0005...0075 0110...0220 und 0550/0750 |MDR60A
MDR60A0370 o750  0900..1320

Erhohte Leistung (125 %) 0005...0075 0110/0150 0220...0370 | 0450...0750
Zuordnung AC 230-V-Gerate (MDX61B...-2_3)
Nennbetrieb (100 %) 0015...0055 - 0075/0110 0150/0220 0300 - -
Erhohte Leistung (125 %) 0015...0037 - 0055/0075 0110/0150 | 0220/0300 - -

1)ND030-023 bei Zwischenkreisverbindung ohne Netzriickspeisegerit in Schaltungsart A oder B einsetzen (— Systemhand-
buch MOVIDRIVEg MDR60A Netzriickspeisung)
2) Wird mehr als ein MOVIDRIVE® an eine Netzdrossel angeschlossen, darf die Summe der Netznennstrome der angeschlossenen

Gerate den Nennstrom der Netzdrossel nicht liberschreiten!

MaBbilder ND...

A
T a
C
T [
N | | | |
COcCocCaflcca oo
OIS OIS & S —
[1u1][1u2][1v1]{[1v2][1w1][1w2

(1]

U‘flo

N

(1]

Bild 28: MaBbild Netzdrossel ND020.. / ND0O30.. / ND045.. / ND085..

[1]
Einbaulage beliebig

Raum fiir Einbauklemmen
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Bild 29: Mal3bild Netzdrossel ND150.. / ND200.. / ND300..

Netzdrossel Hauptabmessungen mm (in) BefestigungsmaBe mm (in) LochmaR mm (in) Masse
Typ A B c a b c kg (Ib)
ND020-013 85 (3.3) 60 (2.4) 120 (4.72) 50 (2) 31-42(1.2-1.7)  5-10(0.2 - 0.39) 0.5 (1)
ND030-023
ND045.-013 125 (4.92) 95 (3.7) 170 (6.69) 84 (3.3) 55-75 (2.2 - 3) 6 (0.24) 2.5 (5.5)
ND085-013 185 (7.28) 115 (4.53) 235 (9.25) 136 (5.35) | 56-88 (2.2 -3.5) 7 (0.28) 8 (18)
ND150-013 255 (10) 140 (5.51) 230 (9.06) 170 (6.69) 77 (3) 8 (0.31) 17 (37)
ND200-0033 250 (9.84) 160 (6.3) 230 (9.06) 180 (7.09) 98 (3.9) 8 (0.31) 15 (33)
ND300-0053 300 (11.8) 190 (7.48) 295 (11.6) 255 (10) 145 (5.71) 11 (0.43) 35 (77)
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2.45 Option Netzfilter Typ NF...-...

» Zur Unterdriickung der Stéraussendung auf der Netzseite von Umrichtern.
«  Zwischen NetZfilter NF... und MOVIDRIVE® darf nicht geschaltet werden.
- Die Netzfilter NF... besitzen eine vom Antriebsumrichter MOVIDRIVE® unabhangige

cRUus-Zulassung.

Netzfilter Typ NF009-503 NF014-503 NF018-503 NF035-503 NF048-503
Sachnummer 827 4126 827 116 X 827 413 4 827 128 3 827 117 8
Z}‘:‘;"%"E;";&T&‘o’;g Un 3 x AC 380 V - 500 V, 50/60 Hz
Nennstrom In AC9A AC 14 A AC 18 A AC35A AC 48 A
Verlustleistung bei Iy Py 6W 9IW 12W 15 W 2W
Ableitstrom bei Uy <25mA <25mA <25mA <25mA <40 mA
Umgebungstemperatur 9y -25...+40°C
Schutzart IP20 (EN 60529)
Anschliisse  L1-L3/L1°-L3’ 4 mm? (AWG 10) 10 mm?2 (AWG 8) 10 mm?2 (AWG 8)
Anzugsdrehmoment L1-L3/L1’-L3’ 0.8 Nm 1.8 Nm 1.8 Nm
Anschluss PE Bolzen M5 Bolzen M5 Bolzen M6
Anzugsdrehmoment PE 3.4 Nm 3.4 Nm 5.5Nm
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate (MDX60/61B...-5_3)
Nennbetrieb (100 %) 0005...0040 0055/0075 - 0110/0150 0220
Erhohte Leistung (125 %) 0005...0030 0040/0055 0075 0110 0150
Zuordnung AC 230-V-Gerate (MDX61B...-2_3)
Nennbetrieb (100 %) 0015/0022 0037 - 0055/0075 0110
Erhohte Leistung (125 %) 0015 0022 0037 0055/0075 -
Netzfilter Typ NF063-503 NF085-503 NF115-503 NF150-503 NF210-503 NF300-503
Sachnummer 827 414 2 8274150 827 416 9 827 4177 827 418 5 827 419 3
&‘2‘;“&"2;";‘31“6“0?9 Un 3 x AC 380 V - 500 V, 50/60 Hz
Nennstrom In AC 63 A AC 85 A AC 115 A AC 150 A AC 210 A AC 300 A
Verlustleistung bei Iy Py 30W 3B5W 60 W 0 W 150 W 180 W
Ableitstrom bei Uy <30 mA <30 mA <30 mA <30 mA <40 mA <45 mA
Umgebungstemperatur 9y -25...+40 °C
Schutzart IP20 (EN 60529)
Anschliisse  L1-L3/L1°-L3’ 16 mm? 35 mm? 50 mm? 50 mm? 95 mm? 150 mm?
(AWG 6) (AWG 2) (AWG1/0) (AWG1/0) (AWG4/0) (AWG300-2)
Anzugsdrehmoment L1-L3/L1°-L3’ 3 Nm 3.7 Nm 3.7 Nm 3.7 Nm 20 Nm 30 Nm
Anschluss PE M6 M8 M10 M10 M10 M12
Anzugsdrehmoment PE 5.5Nm 12.8 Nm 23.8 Nm 23.8 Nm 23.8 Nm 36 Nm
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate (MDX60/61B...-5_3)
Nennbetrieb (100 %) 0300 0370/0450 0550 0750 0900/1100 1320
Erhohte Leistung (125 %) 0220 0300/0370 0450 0550/0750 0900 1100/1320
Zuordnung AC 230-V-Gerate (MDX61B...-2_3)
Nennbetrieb (100 %) 0150 0220 0300 - - -
Erhohte Leistung (125 %) 0110/0150 - 0220/0300 - - -
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Bild 30: MaRbild Netzfilter NF
Einbaulage beliebig
Netzfilter Hauptabmessungen mm (in) BefestigungsmaRBe mm (in) | LochmaR mm (in) PE- Masse
Typ A B (o] a b c Anschluss | kg (Ib)
NF009-503 55 (2.2) 195 (7.68) 180 (7.09) 0.8 (2)
NF014-503 ' 225 (8.86) 80 (3.1) 20 (0.78) 210 (8.27) M5 0.9 (2)
NF018-503 | 50 (1.97) 255 (10) 240 (9.45) 5.5(0.22) 1.1(2.4)
NF035-503 275 (10.8) 255 (10) 1.7 (3.7)
——————— 60(2.36) 30 (1.18)
NF048-503 315(12.4) | 100 (3.94) 295 (11.6) M6 2.1(4.6)
NF063-503 260 (10.2) 235 (9.25) 2.4 (5.3)
——————— 90(3.54) 60 (2.36)
NF085-503 320 (12.6) | 140 (5.51) M8 3.5(7.7)
NF115-503 255 (10) 4.8 (11)
100 (3.94) 330 (13) 155 (6.1) 65 (2.56) 6.5 (0.26)
NF150-503 M10 5.6 (12.3)
NF210-503 | 140(5.51) 450 (17.7) | 190 (7.48) 102 (4.02) 365 (14.4) 8.9 (20)
NF300-503 = 170 (6.69) | 540 (21.3) | 230 (9.06) 125 (4.92) 435 (17.1) M12 12.2 (26.9)
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2.46 Option Ausgangsdrosseln Typ HD...

Ausgangsdrossel Typ
Sachnummer
Max. Verlustleistung Py pax

Fiir Kabelquerschnitte/Anschliisse/

Zur Unterdruckung der Stdrabstrahlung des ungeschirmten Motorkabels. Bei HD001
bis HD003 empfehlen wir, das Motorkabel mit 5 Windungen durch die Ausgangs-
drossel zu fuhren. Bei grollem Kabeldurchmesser kdnnen weniger als 5 Windungen
durchgefiihrt werden und daflr 2 oder 3 Ausgangsdrosseln in Reihe geschaltet wer-
den. Bei 4 Windungen sollten zwei Ausgangsdrosseln und bei 3 Windungen drei

Ausgangsdrosseln in Reihe geschaltet werden.

Die Ausgangsdrosseln HD0O01 bis HD0O03 werden anhand der Kabelquerschnitte der
Motorleitungen zugeordnet. Fir die AC 230-V-Gerate wird deshalb keine separate
Zuordnungstabelle bendtigt.

Die Ausgangsdrossel HD004 wird den Geraten der BaugréRe 6 (0900 ... 1320)

zugeordnet.

HD001"
8133255
15W

1.5...16 mm? (AWG 16...6)

HD002"
8135576
8 W

< 1.5 mm? (AWG 16)

> 16 mm? (AWG 6)

HD003" HD0042)
813558 4 816 885 7
30W 100 W

Anschlussbolzen M12

Anzugsdrehmoment 20 Nm
Schutzart - - - IP10
1) Die Ausgangsdrossel Typ HD... ist kein UL-/cUL-relevantes Bauteil.
2) Fir die Ausgangsdrossel HD004 ist die UL/cUL-Zulassung nicht erteilt
MaBbild HD...
- A B
S
¢ HD002
£2 HD003
==
m—— IIT aC N
»lilec b,
. a > « i >
58419AXX
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Ausgangs- Hauptabmessungen mm (in) Befestigungsmae mm ||, .\ o m (in) e Masse
drossel (in) (in)
Typ A B c a b d c kg (Ib)
HD001 121(4.76)  64(25) | 131(5.16) 80 (3.1) 50 (2.0) 50 (2.0) 5:5.(0.23) 0.5 (1)
HD002 6(26) @ 49(1.9) 73 (2.9) 44 (1.7) 38 (1.5) 23 (0.91) 0.2 (0.4)
HD003 170 (6.69)  64(25)  185(7.28) @ 120 (472) 50 (2.0) 88 (3.5) 7.0 (0.28) 11(2.4)
HD004 150 (5.91) 400 (15.7) 360 (14.2) = 120 (4.72) 370 (14.6) - 9.0(035)  125(27.6)
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2.47 Option Ausgangsfilter Typ HF...

Ausgangssfilter Typ HF... sind Sinusfilter zum Glatten der Ausgangsspannung von Um-
richtern. Die Ausgangsfilter HF... (auBer HF450-503) sind zugelassen gemaf UL/cUL in
Verbindung mit den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE®. Ausgangsfilter HF.. werden ein-
gesetzt:

» Bei Gruppenantrieben (mehrere parallele Motorleitungen); die Umladestrome in den
Motorkabeln werden unterdrickt.

» Zum Schutz der Motorwicklungsisolation von Fremdmotoren, die nicht fir Umrichter
geeignet sind.

+ Zum Schutz vor Uberspannungsspitzen bei langen Motorleitungen (> 100 m).

Beachten Sie die folgenden Hinweise:

HINWEISE

* Ausgangsfilter dirfen nur in den Betriebsarten VFC und U/f eingesetzt werden.

o Nicht in den CFC-/SERVO-Betriebsarten einsetzen.
1 » Ausgangsfilter dirfen nicht bei Hubwerken eingesetzt werden.
+ Beachten Sie bei der Projektierung des Antriebes den Spannungsfall im Ausgangs-
filter und die damit verbundene Reduzierung des verfiigbaren Motordrehmomentes.
Dies gilt besonders bei AC 230-V-Geraten mit Ausgangsfilter.
Ausgangsfilter Typ HF008-503" | HF015-503" | HF022-503" | HF030-503" | HF040-503" | HF055-503")
Sachnummer 826 029 X 826 030 3 826 031 1 826 032 X 826 3116 826 312 4
Nennspannung Uy 3 x AC 230V - 500 V, 50/60 Hz2
Ableitstrom bei Uy Al 0 mA
Verlustleistung beily Py 25W | 3B5W | 55W | B65W | 90W 115 W

Storaussendung liber

. . Gemal Grenzwertklasse C1 nach EN 61800-3
ungeschirmte Motorleitung

Umgebungstemperatur 9y 0 ... +45 °C (Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 60 °C)

Schutzart (EN 60529) 1P20

Anschliisse / Anschlussbolzen M4

Anzugsdrehmoment 1.6 Nm +20 %

Masse 3.1kg (6.8 Ib) 4.4 kg (9.7 Ib) 10.8 kg (23.8 Ib)
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate (MDX60/61B...-5_3)

Spannungsfall bei Iy AU <6.5% (7.5 %) bei AC 400 V / < 4 % (5 %) bei AC 500 V bei fomax = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangsnennstromly 400y AC25A AC4 A ACB A AC 8 A AC 10 A AC12A
(bei Uyetz = 3 x AC 400 V)

Durchgangsnennstrom®ly 500y AC2A AC3A AC5A AC6 A AC 8 A AC10A
(bei Uyetz = 3 x AC 500 V)

Nennbetrieb (100 %) 3 0005 ... 0011 | 0014 /0015 0022 0030 0040 0055
Erhéhte Leistung (125 %) % 0005 0008 /0011 0014 /0015 0022 0030 0040
Zuordnung AC 230-V-Gerite (MDX61B...-2_3)

Spannungsfall bei Iy AU - <18.5 % (19 %) bei AC 230 V bei fomayx = 50 Hz (60 Hz)
(fl’o‘gfgg::gg"gf;ggggg'fj;n 220V AC43A AC65A | AC108A = AC13A  AC17.3A AC 22 A
Nennbetrieb (100 %) 3 - - 0015/0022 - 0037 0055
Erhéhte Leistung (125 %) %) - - 0015/0022 - - 0037

1) Zugelassen gemalk UL/cUL in Verbindung mit den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE®. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hieriber
einen Nachweis zur Verfigung.

2) Oberhalb von fy = 60 Hz gilt fir den Durchgangsnennstrom Iy eine Reduktion von 6 % Iy pro 10 Hz.

3) Gilt nur bei Betrieb ohne U,-Anbindung. Beachten Sie bei Betrieb mit U,-Anbindung die Projektierungshinweise im Systemhandbuch
des jeweiligen Umrichters.
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Ausgangsfilter Typ HF075-503" HF023-403" HF033-403" HF047-403" HF450-503
Sachnummer 826 313 2 825784 1 825 785 X 825786 8 826 948 3
Nennspannung Uy 3 x AC 230 V - 500 V, 50/60 Hz?)
Ableitstrom bei Uy Al 0 mA
Verlustleistung bei Iy Py 135 W 90 W \ 120 W 200 W \ 400 W
Stél:aussendung _iiber unge- Gemal Grenzwertklasse C1 nach EN 61800-3
schirmte Motorleitung
Umgebungstemperatur Sy 0 ... +45 °C (Reduktion: 3 % Iy pro K bis max. 60 °C)
Schutzart (EN 60529) IP 20 IP20 IP 10
Anschliisse / Anschlussbolzen 35 mm? (AWG 2)
Anzugsdrehmoment M4 3.2 Nm
9 1.6 Nm +20 % :
Masse 10.8kg (23.81b)  15.9kg (35.11b) | 16.5kg (36.41b)  23kg(511b) | 32kg(711b)
Zuordnung AC 400/500-V-Gerate (MDX60/61B...-5_3)
Spannungsfall bei Iy AU <6.5% (7.5 %) bei AC 400 V /<4 % (5 %) bei AC 500 V bei famax = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangsnennstrom® Iy 400 v AC 16 A AC23A AC 33 A AC47 A AC 90 A
(bei Unetz = 3 x AC 400 V)
Durchgangsnennstrom® Iy 500 v AC 13 A AC19A AC 26 A AC38A ACT72A
(bei Unetz = 3 x AC 500 V
0370/0450/
Nennbetrieb (100 %) %) 0075 0110 0150/0300% 0220 05504/0750%)
0900%
4)
. . 3) 4 0300/0370/0450
Erhéhte Leistung (125 %) 0055 0075 0110/0220 0150 105504/0750%)
Zuordnung AC 230-V-Gerate (MDX61B...-2_3)
Spannungsfall bei Iy AU <18.5 % (19 %) bei AC 230 V bei fomax = 50 Hz (60 Hz)
Durchgangsnennstrom®) IN 230V
(bei Uy, = 3 x AC 230 V) AC 29 A AC 42 A AC 56.5 A AC 82.6 A AC 156 A
Nennbetrieb (100 %)% 0075 0110 0150/0300%) 0220 0300
erhéhte Leistung (125 %)% 0055 0075 0110/0220% 0150 0220/0300

1) Zugelassen gemaf UL/cUL in Verbindung mit den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE®. Auf Wunsch stellt SEW-EURODRIVE hiertiber
einen Nachweis zur Verfiigung.

2) Oberhalb von fp = 60 Hz gilt fiir den Durchgangsnennstrom Iy eine Reduktion von 6 % Iy pro 10 Hz.

3) Gilt nur bei Betrieb ohne Uz-Anbindung. Beachten Sie bei Betrieb mit Uz-Anbindung die Projektierungshinweise im Systemhandbuch
MOVIDRIVE® MDX60/61B, Kapitel "Projektierung/Anschluss der optionalen Leistungskomponenten”.
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MaBbilder Ausgangsfilter HF...-503
HF008/015/022/030-503 HF040/055/075-503
1
/ o i
) -z .
i [\\ = ( | |
| @ TN
® - ® L @ @ @
o]0 J o|a @)
I /N
% 4 5 6 8
I > - » MOVIDRIVE®
! S & v ! r:;’?l ‘
T" [— E»\ \«a ‘
A » c - - ol e c -
58418AXX
Bild 31: MaB3bilder Ausgangsfilter HF008...075-503
Zulassig ist nur die im Maf3bild dargestellte Einbaulage.
H . Befestigungsmale LochmaR Liiftungsfreiréume” mm
auptabmessungen mm (in) ; . .
Ausgangsfilter Typ mm (in) mm (in) (in)
A B C a b c oben unten
HF008/015/022/030-503 | 80 (3.1) | 286 (11.3) 176 (6.93) - 265 (10.4)
7(0.3) 100 (3.94) = 100 (3.94)
HF040/055/075-503 135(5.31) | 296 (11.7) 216 (8.5) = 70(2.8) | 283 (11.1)
1) Kein seitlicher Freiraum erforderlich, die Gerate dirfen aneinandergereiht werden.
HF450-503
I
@ 4
Fy
4 o .
Ke]
s}
c
N +
- i\\g +
%
T I
a
< A » «—— C
58417AXX

Bild 32: Ma3bild Ausgangsfilter HF450-503

Nur Einbaulage wie im Maf3bild dargestellt zulassig

. BefestigungsmaRe mm
Ausgangsfilter Hauptabmessungen mm (in) 9 (i?])
T
P A B C a b
HF450-503 465 (18.3) | 385 (15.2) | 240 (9.45) | 436 (17.2) 220 (8.66)

LochmaR mm
(in)
c
8.5 (0.33)

Liiftungsfreirdaume mm
(in)
unten
100 (3.94)

oben
100 (3.94)
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MaBbild Ausgangsfilter HF...-403
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4 A Y
A P C
58996AXX
Bild 33: Mal3bild Ausgangsfilter HF...-403
. BefestigungsmaBe mm (in) LochmaR Liiftungsfreiriume mm
Hauptabmessungen mm (in) . .
Typ Standardeinbau = Einbaulage quer = mm (in) (in)
A B C/C1 a b a1l a2 c seitlich | oben | unten
HF023-403 = 145 284 365/390 268 424
HF033-403 (5.71) | (11.2) = (14.4/15.4) (10.6) ' 210 334 502 1830 150 150
rorraos 19 300 385/400 2 g0 (827)  (13.1) (12) | (5.91)  (5.91)
(7.48)  (11.8)  (15.2115.7) | (11.2) :
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2.48 Konfektionierte Kabel

Ubersicht

Far den einfachen und fehlerfreien Anschluss verschiedener Systemkomponenten an
MOVIDRIVE® bietet SEW-EURODRIVE Kabelsatze und konfektionierte Kabel an. Die
Kabel werden in Meterschritten fur die gewtinschte Lange konfektioniert. Dabei wird un-
terschieden, ob die Kabel zur festen Verlegung oder zur Schleppkettenverlegung vor-
gesehen sind.

1. Kabelsatze zur Zwischenkreisverbindung MDR — MDX
2. Motorkabel und Verlangerungskabel fir den Anschluss der CM-Motoren

3. Motorkabel und Verlangerungskabel fir den Anschluss der DS-, CMD- und CMP-
Motoren

4. VR-Fremdlifterkabel und Verlangerungskabel

5. Anschluss an DEH11B/DEH21B/DER11B: Geberkabel und Verlangerungskabel (Hi-
perface®, Inkrementalgeber), Resolverkabel und Verlangerungskabel in Stecker-
und Klemmenkastenausfiihrung fir Motoren

1. Kabelsatze zur Zwischenkreisverbindung MDR — MDX

Beschreibung

Verlegungsart

SEW-EURODRIVE empfiehlt dringend die Verwendung der in der folgenden Tabelle
genannten Kabelsatze. Die Kabelsatze verfiigen Uber die geforderte Spannungsfestig-
keit und sind zudem farblich gekennzeichnet. Dies ist notwendig, da Verpolung und Erd-
schluss zur Zerstérung der angeschlossenen Gerate flihren.

Die Kabel begrenzen durch ihre Lange die Zwischenkreisverbindung auf die zulassige
Lange von funf Metern, wobei fur den Anschluss mehrerer Gerate diese auch kunden-
seitig abgelangt werden kénnen. Die Kabelschuhe zum Anschluss an das Netzriickspei-
segerat und an einen Umrichter liegen dem Kabelsatz bei. Verwenden Sie fir den An-
schluss weiterer Umrichter handelslbliche Kabelschuhe. Sie mussen die Umrichter
dann sternférmig an das Netzrickspeisegerat anschlieffen. Verwenden Sie einen
Schienenunterverteiler, wenn die Zwischenkreisklemmen des Netzriickspeisegerates
nicht ausreichen.

Es ist nur feste Verlegung maoglich.

Kabelsatztyp DCP12A DCP13A DCP15A DCP16A

Sachnummer 814 567 9 814 250 5 814 251 3 817 593 4

fur den Anschluss 0015...0110 0150...0370 0450...0750 0900...1320

von MOVIDRIVE®
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2. Konfektionierte Kabel und Verldngerungskabel fiir den Anschluss der CM-Motoren an MDX

Motorkabel Die Kabel sind mit Stecker flir den Motoranschluss und mit Aderendhilsen fiir den
Umrichteranschluss ausgestattet.

Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 199179 5 CM..SM51
4x1.5 mm? + 3x1.0 mm? 199 189 2 CM..BR SB51
4x2.5 mm? 1991817 CM..SM52
4x2.5 mm? + 3x1.0 mm? 199 191 4 CM..BR SB52
4x4 mm? 199 183 3 CM..SM54
Feste Verlegung
4x4 mm? + 3x1.0 mm? 199 193 0 CM..BR SB54
4x6 mm? 199 185 X CM..SM56
4x6 mm? + 3x1.5 mm? 199 195 7 CM..BR SB56
4x10 mm? 199 187 6 CM..SM59
4x10 mm? + 3x1.5 mm? 199 197 3 CM..BR SB59
Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 13331140 CM..SM51
4x1.5 mm? + 3x1.0 mm? 13331167 CM..BR SB51
4x2.5 mm? 13331159 CM..SM52
4x2.5 mm? + 3x1.0 mm? 13331175 CM..BR SB52
4x4 mm? 199 184 1 CM..SM54
3 3 Schleppkettenverlegung
4x4 mm? + 3x1.0 mm 199194 9 CM..BR SB54
4x6 mm? 199 186 8 CM..SM56
4x6 mm? + 3x1.5 mm? 199 196 5 CM..BR SB56
4x10 mm?2 199 188 4 CM..SM59
4x10 mm? + 3x1.5 mm? 199 198 1 CM..BR SB59
Verléngerungs- Die Kabel sind mit Stecker und Kupplung fiir die Verlangerung des CM-Motorkabels
kabel ausgestattet.
Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 199 549 9 CM..SM51
4x1.5 mm? + 3x1.0 mm? 199 199 X CM..BR SB51
4x2.5 mm? 199 5510 CM..SM52
4x2.5 mm? + 3x1.0 mm? 1992015 CM..BR SB52
4x4 mm? 199 553 7 CM..SM54
3 3 Feste Verlegung
4x4 mm?2 + 3x1.0 mm 199 203 1 CM..BR SB54
4x6 mm? 199 555 3 CM..SM56
4x6 mm? + 3x1.5 mm? 199 205 8 CM..BR SB56
4x10 mm? 199 557 X CM..SM59
4x10 mm? + 3x1.5 mm? 199 207 4 CM..BR SB59
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Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 13331183 CM..SM51
4x1.5 mm? + 3x1.0 mm? 13331205 CM..BR SB51
4x2.5 mm? 13331191 CM..SM52
4x2.5 mm? + 3x1.0 mm? 13331213 CM..BR SB52
4x4 mm? 199 554 5 CM..SM54
2 2 Schleppkettenverlegung
4x4 mm? + 3x1.0 mm 199 204 X CM..BR SB54
4x6 mm? 199 556 1 CM..SM56
4x6 mm? + 3x1.5 mm? 199 206 6 CM..BR SB56
4x10 mm? 199 558 8 CM..SM59
4x10 mm? + 3x1.5 mm? 199 208 2 CM..BR SB59

3. Konfektionierte Kabel und Verldngerungskabel fiir den Anschluss der DS- / CMD- / CMP-Motoren

Motorkabel Die Kabel sind mit Stecker fir den Motoranschluss und mit Aderendhilsen fiir den
Umrichteranschluss ausgestattet.
Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 590 454 4 DS56 / CMD.. / CMP.. SM11
4x1.5 mm? + 2x1 mm? 13324853 DS56..B/ CMD..BP / CMP..BP SB11
4x2.5 mm? 590 455 2 DS56 / CMD.. / CMP.. SM12
Feste Verlegung
4x2.5 mm? + 2x1 mm? 13332139 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB12
4x4 mm? 590 456 0 DS56 / CMD.. / CMP.. SM14
4x4 mm? + 2x1 mm?2 13332147 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB14
Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 590 624 5 DS56 / CMD.. / CMP.. SM11
4x1.5 mm? + 2x1 mm? 13331221 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB11
4x2.5 mm? 590625 3 DS56 / CMD.. / CMP.. SM12
3 3 Schleppkettenverlegung

4x2.5 mm- + 2x1 mm 13332155 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB12
4x4 mm? 590 480 3 DS56 / CMD.. / CMP.. SM14
4x4 mm? + 2x1 mm? 13332163 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB14

Verléngerungs- Die Kabel sind mit Stecker und Kupplung fir die Verlangerung des Motorkabels
kabel ausgestattet.
Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart fiir Motor
4x1.5 mm? 13332457 DS56 / CMD.. / CMP.. SM11
4x1.5 mm?2 + 2x1 mm? 13332481 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB11
4x2.5 mm? 13332465 DS56 / CMD.. / CMP.. SM12
2 2 Schleppkettenverlegung
4x2.5 mm- + 2x1 mm 13332503 DS56..B / CMD..BP / CMP..BP SB12
4x4 mm? 13332473 DS56 / CMD.. / CMP.. SM14
4x4 mm? + 2x1 mm? 13332511 DS56..B/ CMD..BP / CMP..BP SB14
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4. Konfektionierte Kabel und Verldngerungskabel fiir den Anschluss VR-Fremdliifter
VR-Fremdliifterkabel:

Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart
3x1 mm? 198 634 1 Feste Verlegung
3x1 mm? 199 560 X Schleppkettenverlegung

Verldngerungskabel fiir VR-Fremdllifterkabel:

Aderzahl und Leitungsquerschnitt Sachnummer Verlegungsart
3x1 mm? 199 561 8 Feste Verlegung
3x1 mm? 199 562 6 Schleppkettenverlegung
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5. Konfektionierte Kabel fiir den Anschluss an Option DEH11B / DEH21B / DER11B

Bedeutung der
Symbole

In den Ubersichten auf den folgenden Seiten werden samtliche Anschlussmaglichkeiten
der Optionen DEH11B/DEH21B und DER11B dargestellt.

Die unterschiedlichen Anschlusskabel sind mit einer Sachnummer und einem Symbol
gekennzeichnet. Die Symbole haben folgende Bedeutung:

Symbol Bedeutung

—=0 Anschlusskabel Stecker — Stecker fiir feste Verlegung
56047AXX

Drr——=~C
56051AXX

Verlangerung Anschlusskabel Stecker — Stecker fiir feste Verlegung

-G
SN Anschlusskabel Stecker — Stecker fiir Schleppkettenverlegung
56048AXX

D -,
DL Verlangerung Anschlusskabel Stecker — Stecker fur Schleppkettenverlegung

56052AXX

D=

Anschlusskabel Stecker — Klemmenkasten flr feste Verlegung
56049AXX
- .
N Anschlusskabel Stecker — Klemmenkasten fur Schleppkettenverlegung
56050AXX

D :g Anschlusskabel Stecker — Y-Stecker fur feste Verlegung

56053AXX
-G
Ve Anschlusskabel Stecker — Y-Stecker fiir Schleppkettenverlegung
56054AXX
:D—@f; Anschlusskabel Stecker — Stecker mit gekreuzter A/B-Spur zur Drehrichtungsum-
= kehr (fur feste Verlegung)
56489AXX

Geberanschluss Uber Steckverbinder

Geberanschluss Gber Geberklemmleiste

561

N

3AXX

@

Anschluss iber motorseitigen Steckverbinder

i
:

)

56114AXX

Anschluss Uber motorseitigen Klemmenkasten

A

)

56115AXX
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Anschlussméglichkeiten an X15 DEH11B/DEH21B

EF1H, EKOH, ES1H, ES3H, ES4H EV1H, AV1H

DS, CM, CMD, CMP
DT(E)/DV(E), CT/CV, DZ/DX

AF1H, AKOH, AS1H, AS3H, AS4H

CM

AS1H, ES1H

DS

AS1H, ES1H

=) —0 —J0
Hiperface® ED)
199 539 1 .':]L .':]L .-:{
o, ‘£‘§—J ‘£‘§—J ‘%—J
DL
199 540 5
X15 DEH.1B
— Hiperface® X15 DEAAB
— - Hiperface®
perface
: EVET NN e
< Do " 1332457 8
1332 455 1 'ﬁf—_—_f——< 1332 765 8
1 e 1332 454 3 T
— 1332766 6
1
n
i 1
x (I,
g (= X15 DEH.1B ~—
X15 DEH.1B DWI11A — Sin/Cos
I — X1 DWIM1A p—<F
X15 DEH11B ||
DEH11B — HTL/TTL 1332 813 1 N
DEH21B 817 957 3 L ey g
X15 DEH.1B 188 180 9 - o
. o
X i Ros L} (DWE12B) ¢ 1332812 3
D NP X62 DIP11B
x ® SS|
1332459 4 DIP11B
SERIERC .
e I 3 DEH21B
1332 458 6 5 DWITIA )
HTL N S TTL/5V I
——— pemm— D
198 829 8 198 829 8 AV1Y
DD,
-G EF T DAL
iameonx R pee— 593 968 2
198 828 X 198 828 X
DT(E)/DV(E), eDT/eDV, CT/CV DT(E)/DV(E), eDT/eDV  DT(E)/DV(E), eDT/eDV  DT(E)/DV(E), CT/CV
DR63, DZ/DX DR63, DZ/DX DR63, DZ/DX DR63, DZ/DX
ES1S, ES2S, EV1S, EV2S, EH1S  ES1C, ES2C, EVIC  ES1T, ES2T, EVAT, EV2T, AV1Y
ES1R, ES2R, EV1R, EV2R, EH1R EH1C, EV2C EHAT
62907AXX
HINWEIS
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Die jeweiligen Anschluss-Schaltbilder finden Sie im Kapitel "Installation" der
Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B".
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« Kabel zum Anschluss von HIPERFACE®-Geber AF1 H, AKOH, AS1H, AS3H, AS4H,
EF1H, EKOH, ES1H, ES3H, ES4H, EV1H, AV1H mit motorseitigem Steckverbinder-
anschluss an DS-, CM-, CMD-, CMP-, DT-, DV-, DT(E)-, DV(E)-, CT-, CV-, DZ- oder

DX-Motoren.

Qﬂ[@l |

56135AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D—=0C
DEH11B/21B X15 —> DS-/CM-/CMD-/CMP-/DT- 6047AXX | 2024535
/DV-/DT(E)-/DV(E)-/CT-/CV-/DZ/DX-Motoren mit
AF1H, AKOH, AS1H, AS3H, AS4H, EF1H, EKOH, F,---1F
ES1H, ES3H, ES4H, EV1H, AV1H g 1332 455 1
56048AXX

» Verlangerungskabel zum Anschluss von HIPERFACE®-Geber AF1H, AKOH, AS1H,
AS3H, AS4H, EF1H, EKOH, ES1H, ES3H, ES4H, EV1H, AV1H mit motorseitigem
Steckverbinderanschluss an DS-, CM-, CMD-, CMP-, DT-, DV-, DT(E)-, DV(E)-, CT-,

CV-, DZ- oder DX-Motoren.

D) [ ] [ ] © H
56136AXX

Typ Verlegung Sachnummer

P E 0 4995391
DEH11B/21B X15 — DS-/CM-/CMD-/CMP-/DT-/DV- 56051AXX
/DT(E)-/DV(E)-/CT-/CV-/DZ/DX-Motoren mit AF1H,
AKOH, AS1H, AS3H, AS4H, EF1H, EKOH, ES1H, D -D
ES3H, ES4H, EV1H, AV1H Dt 199 540 5

56052AXX

« Kabel zum Anschluss von HIPERFACE®-Geber AS1H, ES1H, AF1H, EF1H mit
motorseitigem Klemmenkastenanschluss an CM-Motoren.

=——1[___ [ T ]

|

56137AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D—-=
1332457 8
56049AXX
DEH11B/21B X15 — CM-Motoren mit AS1H,
ES1H, AF1H, EF1H
-
R = 1332454 3
56050AXX
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Kabel zum Anschluss von HIPERFACE®-Geber AS1H, ES1H, AF1H, EF1H mit
motorseitigem Klemmenkastenanschluss an DS-Motoren.

56132AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D—-=
13327658
56049AXX
DEH11B/21B X15 — DS-Motoren mit AS1H, ES1H,
AF1H, EF1H S
e 1332 766 6
56050AXX

Kabel zum Anschluss von sin/cos-Geber ES1S, ES2S, EV1S, EV2S, EH1S, ES1R,
ES2R, EV1R, EV2R, EH1R mit motorseitigem Klemmenkastenanschluss an CT-,
CV-, DT(E)-, DV(E)-, eDT-, eDV-, DR-, DZ- und DX-Motoren.

56132AXX

Typ Verlegung Sachnummer

D < 1332459 4
DEH11B/21B X15 — DT(E)-/DV(E)-/eDT-/eDV- 56049AXX
/CT-/CV-/DR-/DZ-/DX-Motoren mit sin/cos-Geber
ES1S, ES2S, EV1S, EV2S, EH1S, ES1R, ES2R, -k
EV1R, EV2R, EH1R ‘. _'\.______< 1332 458 6

56050AXX
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AZIREZ

Konfektionierte Kabel

Z

P| Hz

Kabel (Option DWE12B, Schnittstellenumsetzer HTL— TTL) zum Anschluss von

Gegentakt-HTL-Gebern an X15 der Option DEH11B/21B (— Kap. "Option Schnitt-

stellenumsetzer DWE11B/12B").

T

59109AXX
Typ Verlegung Sachnummer
DEH11B/21B X15 — Option DWE12B (Anschluss pD— 188 180 9
Gegentakt-HTL-Geber) 56047AXX

DZ- und DX-Motoren.

Kabel zum Anschluss von Gegentakt-HTL-Geber ES1C, ES2C, EV1C, EV2C, EH1C
mit motorseitigem Klemmenkastenanschluss an DT(E)-, DV(E)-, eDT-, eDV-, DR-,

56132AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D=
198 829 8
Gegentakt-HTL-Geber ES1C, ES2C, EV1C, EV2C, 56049AXX
EH1C — DT(E)-/DV(E)-/eDT-/eDV-/DR-/DZ-/DX-
Motoren -G
e 198 828 X
56050AXX
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7 Konfektionierte Kabel

7 Technische Daten und MaRbilder

Kabel zum Anschluss der DC-5-V-TTL-Geber ES1T, ES2T, EV1T, EV2T, EH1T mit

motorseitigem Klemmenkastenanschluss (DT(E)-, DV(E)-, eDT-, eDV-, DR-, DZ-
oder DX-Motoren) an DC-5-V-Geberversorgung Typ DWI11A.

N

56132AXX
Typ Verlegung Sachnummer
— <
198 829 8
DC-5-V-TTL-Geber ES1T, ES2T, EVAT, EV2T, 56049AXX
EH1T— DWI11A X2
-
T < 198 828 X
56050AXX

Kabel zum Anschluss der DC-5-V-Geberversorgung Typ DWI11A (ber Steckverbin-

der.
56109AXX
Typ Verlegung Sachnummer
DEH11B/21B X15 — DWI11A X1 D ¢ 817 957 3
56047AXX
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Konfektionierte Kabel [7

P

Hz

Y-Kabel zum Anschluss des Absolutwertgebers AV1Y mit motorseitigem Steckver-
binder an DT(E)-, DV(E)-, CT-, CV-, DR-, DZ- und DX-Motoren. Mit dem Y-Kabel

werden folgende Geberspuren ausgewertet:

— SSI-Spur des Absolutwertgebers AV1Y und an DIP11B/DEH21B X62

— sin/cos-Spur des Absolutwertgebers AV1Y an DEH11B X15

||
(a— =
||
59321AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D Cg 13328131
56053AXX
DEH11B X15 — AV1Y und DIP11B/DEH21B X62
G-
< 13328123
56054AXX

Verlangerungskabel zum Anschluss des Absolutwertgebers AV1Y mit motorseitigem

Steckverbinder an DT(E)-, DV(E)-, CT-, CV-, DR-, DZ- und DX-Motoren.

(a— Il
e = =
— ML
56131AXX

Typ Verlegung Sachnummer

D -,
DT(E)-/DV(E)-/CT-/CV-/DR-/DZ-/DX-Motoren — AV1Y | D—r -+~ 593 968 2

56052AXX
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2 7 Technische Daten und MaRbilder
7 Konfektionierte Kabel

Anschlussméglichkeiten an X14, DEH11B / DER11B

AV1H EV1S, EVIR EVIT
©o00
oors
Hiperface®
et - DWI11A
% 1995391 X14 DER11B/DEH11B ¢ X2DWHI1A
D -D, — TTL, Sin/Cos .6 1 — TTL/5V
o S —— : —=
199 540 5 817 960 3 D s 198 829 8
=
X14 DER11B/ EE - e
DEH11B x
ppmmmmm=——ms - Hiperface® 818 168 3 198 828 X
'DER11B!
1 1 D—¢ o
pR— X14 DER11B/DEH11B 5
DEH11B Sl mss X X1 DWI1A R § (]
A g D—o0 w
91 3 818 1659 818 164 0 &
< (.
J
X 1 —
(I —
15 8 E g | f @5
¥ J 4+ 'DEH11B! |X14 DER11B/DEH11B N e
1T /=717~ [x14 DER11B/DEH11B ' | |->X42 DRS11B N B
15D g —>X14 DEH11B DER11B| [—= x|\
° — X14 DER11B 818166 7
wllse 0 9, =
x|ls3 817 958 1 —)
o I 8181675 691
9‘\‘11 Y ™ .
15 8 N
995
~L@ 1 DRS11B
63294AXX
HINWEIS
Die jeweiligen Anschluss-Schaltbilder finden Sie im Kapitel "Installation" der
i Betriebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

+ Kabel zum Anschluss externer Hiperface®-Geber AV1H, AS1H, ES1H, AF1H, EF1H
Uber Steckverbinder.

%mﬁjl |

56130AXX

Typ Verlegung Sachnummer

D a 8180156

56047AXX
DEH11B / DER11B X14 — AV1H, AS1H, ES1H,
AF1H, EF1H -
N | 8181659
56048AXX
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Konfektionierte Kabel [7

- Verlangerungskabel zum Anschluss externer HIPERFACE®-Geber AV1H, AS1H,
ES1H, AF1H, EF1H Uber Steckverbinder.

D)w: [ ] [ ] © H

56131AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D d 199 539 1
56051AXX
DEH11B / DER11B X14 — AV1H, AS1H, ES1H,
AF1H, EF1H DD
D27 199 540 5
56052AXX
» Kabel zum Anschluss externer sin/cos-Geber iber Geberklemmleiste.
56132AXX

Typ Verlegung Sachnummer

D=
819 869 1
56049AXX

DEH11B / DER11B X14 — sin/cos-Geber
-
R 818 168 3

56050AXX

» Kabel zum Anschluss der DC-5-V-Geberversorgung Typ DWI11A Uber Steckverbin-

der.
56109AXX
‘ Typ ‘ Verlegung ‘ Sachnummer
8181640

DEH11B / DER11B X14 — DWI11A X1 D a
56047AXX
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7 Konfektionierte Kabel

+ Kabel zum Anschluss externer DC-5-V-TTL-Geber an DC-5-V-Geberversorgung
Typ DWI11A Uber Geberklemmleiste.

||

56132AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D——=
198 829 8
56049AXX
DC-5-V-TTL-Geber — DWI11A X2
k-
(R 198 828 X
56050AXX
» Kabel zum Anschluss einer Master-Slave-Verbindung.
56109AXX

Typ Verlegung Sachnummer

P—=
DEH11B/DER11B X14 — DER11B/DEH11B X14 817 958 1
56047AXX

» Kabel zum Anschluss der Gebersimulation (DEH11B/DER11B:X14) des Masters an
Anschluss X42 der Option DRS11B.

LA

56109AXX
Typ Verlegung Sachnummer
DEH11B/DER11B X14 — DRS11B X42 D——a 0818 166 7
(Master und Slave haben gleiche Drehrichtung) 56047AXX
DEH11B/DER11B X14 — DRS11B X42 /@:’\‘
(Master und Slave haben entgegengesetzte B 0818 167 5
Drehrichtung) 56489AXX
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Konfektionierte Kabel [7

Anschlussméglichkeiten an X15 DER11B

X14

Lo o : E
Sl e || =2 X15 DER11B |, m—
Lo 3 X15 DERT1B | — RH1IM/L I
1 — RHIMIL — <
X1 hrane 13328174 ] L
5 5 199 589 8 k- X62 DIP11B ‘
— T ssl -2
DER11B 1994875 || [ GG 1332 844 1 =
oo 199 590 1 198 929 4 DIP11B
199 319 4 .
RHAM/L 198 930 8
oo
199 542 1 C) AVAY
D——F -4
199 541 3
=] [ 6 =i
DS, CM, CMD, CMP cMm DS DS, CM
RH1M, RH1L RH1M, RH1L RH1M, RH1L RH1M, RH1L
56483BXX
HINWEIS

Die jeweiligen Anschluss-Schaltbilder finden Sie im Kapitel "Installation” der Be-
triebsanleitung MOVIDRIVE® MDX60B/61B.
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7 Konfektionierte Kabel

» Kabel zum Anschluss von Resolver RH1M / RH1L mit motorseitigem Steckverbin-
deranschluss an DS-, CM-, CMD- oder CMP-Motoren.

=R
AN KT
N2/ A -
E’— m =
=
56138AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D ¢ 199 487 5
56047AXX
DER11B X15 — DS-/CM-/CMD-/CMP-Motoren
mit RH1M/RH1L - -
[P U—C 199 319 4
56048AXX

» Verlangerungskabel zum Anschluss von Resolver RH1M / RH1L mit motorseitigem
Steckverbinderanschluss an DS-, CM-, CMD- oder CMP-Motoren.

5| = @Eﬂﬂ

56139AXX
Typ Verlegung Sachnummer
RAGR 199 542 1
56051AXX
DER11B X15 — DS-/CM-/CMD-/CMP--Motoren
mit RH1M/RH1L DD
D4 1995413
56052AXX

142 Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Technische Daten und MaRbilder
Konfektionierte Kabel

tenanschluss an CM- und DS-Motoren.

=

£

Kabel zum Anschluss von Resolver RH1M / RH1L mit motorseitigem Klemmenkas-

56142AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D=
199 589 8
56049AXX
DER11B X15 — CM-Motoren mit RH1M/RH1L
-
= 199 590 1
56050AXX
D=
1332817 4
56049AXX
DER11B X15 — DS-Motoren mit RH1M/RH1L
-
= 1332 844 1
56050AXX

CM- und DS-Motoren mit integriertem Resolver: Zusatzliches Kabel zum Anschluss

des Absolutwertgebers AV1Y mit motorseitigem Steckverbinderanschluss an

DIP11B X62.
|||
|| = [
—
. b
56143AXX
Typ Verlegung Sachnummer
D ¢ 198 929 4
56047AXX
DS-/CM-Motoren mit AV1Y— DIP11B X62
-
e Nee——— 198 930 8
56048AXX
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3 — Motorauswahl
= Grundsatzliche Empfehlungen zur Motorauswanhl

3 Motorauswahl
3.1  Grundsatzliche Empfehlungen zur Motorauswahl

*  Nur Motoren mit mindestens Warmeklasse F verwenden.

* Verwendung von Thermofiihlern TF oder Wicklungsthermostaten TH. TH vorzugs-
weise bei Gruppenantrieben an einem Umrichter. Die Reihenschaltung der TH-Kon-
takte (Offner) unterliegt keiner Begrenzung, wenn eine gemeinsame Uberwachung
vorgesehen ist.

» Bei Gruppenantrieben empfehlen wir, dass die Motoren nicht mehr als 3 Typen-
springe auseinander liegen.

» Vorzugsweise 4-polige Motoren verwenden. Besonders bei Getriebemotoren, die
aufgrund der vertikalen Einbaulage mit groBem Olfiiligrad betrieben werden.

» Bei von S1-Betrieb abweichenden Betriebsbedingungen, z.B. Positionierantrieb mit
Stellbereich 1:20 im S3-Betrieb, kann der Motor in aller Regel mit seiner listenmafi-
gen Leistung ohne Fremdkuhlung betrieben werden.

+ Eine Uberdimensionierung des Motors ist zu vermeiden, insbesondere in der Drei-
eckschaltung. Der Umrichter kann sonst eine Kurzschlusserkennung auslosen.

» Fur die Drehzahlregelung ist ein MOVIDRIVE® MDX61B mit Option HIPERFACE®-
Geberkarte Typ DEH11B oder mit Option Resolverkarte DER11B erforderlich. Der
Motor muss dann mit einem Geber (HIPERFACE®, sin/cos oder TTL) oder mit einem
Resolver ausgerustet sein.

3.2 Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

Spannungs-Fre- Die Betriebsart VFC fihrt den Asynchronmotor an einer belastungsabhangigen Span-

quenz-Kennlinie nungs-Frequenz-Kennlinie. Die standige Berechnung des Motormodells ermoglicht die
Realisierung des vollen Motordrehmoments bis zu kleinsten Drehzahlen. Diese Kennli-
nie wird durch Eingabe der Motornennspannung und Motornennfrequenz in der Inbe-
triebnahmefunktion eingestellt. Die Einstellung bestimmt die drehzahlabh&ngige Dreh-
moment- und Leistungscharakteristik des Asynchronmotors.

Das folgende Bild zeigt beispielhaft die Spannungs-Frequenz-Kennlinien eines asyn-
chronen Drehstrommotors 230/400 V, 50 Hz.

v A
400F----mmmmemme e 1 ,;_s
-/ 3
280 A 2/ §
s
v | 3
0 0 50 87 T‘|Z

63199AXX
Bild 34: Spannungs-Frequenz-Kennlinie des Asynchronmotors

1 Sternschaltung; 400 V, 50 Hz
2 Dreieckschaltung: 230 V, 50 Hz
3 Dreieckschaltung: 400 V, 87 Hz
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Motorauswahl fur asynchrone Drehstrommotoren (VFC) ZEEs

Die Ausgangsspannung U, des Umrichters ist durch die angeschlossene Versorgungs-
spannung begrenzt. Der Eingabewert "Netznennspannung" in der Inbetriebnahmefunk-
tion begrenzt den Effektivwert der maximalen Ausgangsspannung. Diese Begrenzung
wird verwendet, wenn der angeschlossene Motor eine kleinere Bemessungsspannung
als die Versorgungsspannung des Umrichters hat. Es ist die maximal zuldssige Motor-
spannung einzugeben. Weiterhin ist zu beachten, dass der Eingabewert "Netznenn-
spannung" kleiner oder gleich der Versorgungsspannung des Umrichters ist.

Drehzahl-Dreh- Mit Erreichen der eingestellten maximalen Ausgangsspannung des Umrichters beginnt
moment-Charak- der Feldschwéachbereich des Motors. Der Drehzahlbereich des Motors wird somit in
teristik zwei Bereiche aufgeteilt:

* Grunddrehzahlbereich — konstantes Drehmoment bei steigender Leistung
» Feldschwachbereich — konstante Leistung mit reziprok fallendem Drehmoment.

Bei der Festlegung der Maximaldrehzahl im Feldschwéachbereich muss beachtet wer-
den, dass das Nenndrehmoment My (bezogen auf Nenndrehzahl, z.B. ny = 1500 1/min)
reziprok und das Kippmoment Mg umgekehrt quadratisch abnimmt. Das Verhéltnis
Mk/My ist eine motorspezifische GréRe. Der MOVIDRIVE®-Kippschutz begrenzt bei
Erreichen des maximal mdglichen Drehmomentes die Drehzahl.

Das folgende Bild zeigt beispielhaft verschiedene Motorkennlinien im Grunddrehzahlbe-
reich und im Feldschwéchbereich.

A
M 3.0 My = 3.0 My
My ——My = 2.8 My,
2.5 My = 2.5 My
Mg =2.2 M
2.0
My = 1.8 My
1.5
1 O_ . MN ..............
0.57 ! =3
—— Grunddrehzahlberelch—w—% Feldschwachberelch4>
0 > B
0 1500 1800 2100 2400 2700 3000 3300 3600 n/ min !

01729BDE
Bild 35: Quadratisch abnehmendes Kippmoment

Bei Getriebemotoren ist die maximale Motordrehzahl von Grofte und Bauform des Ge-
triebes abhangig und sollte wegen der Gerauschentwicklung und den Planschverlusten
3000 1/min nicht Gberschreiten.
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===z Motorauswahl fur asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

Typische Dreh-
zahl-Drehmoment-
Kennlinie

Dynamische
Anwendungen
(Pumrichter gréBer
P Motor)

My wird durch den Motor bestimmt. M55 und ngg sind von der Kombination Motor-Um-
richter abhangig. Die Werte flr nggy, My und My knnen Sie den Motorauswahltabel-
len fiir die Betriebsart CFC entnehmen.

M
413]

M

max

2]

i

(1]

0 Neek 1.4 Nege

01651BDE
Bild 36: Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie in der Betriebsart CFC

[11 Mit Eigenkihlung
[2] Mit Fremdkihlung
[3] Maximales Drehmoment

Beachten Sie bei dynamischen Anwendungen, bei denen die Umrichterleistung deutlich
groRer ist als die Motorleistung, folgende Hinweise:

» Die Inbetriebnahmefunktion stellt die Umrichterstromgrenze (P303/P313) auf 150 %
des Motornennstromes. Der Wert der Stromgrenze bezieht sich auf den Umrichter-
nennstrom. 150 % Motornennstrom sind deshalb kleiner als 150 % Umrichternenn-
strom (Wert von P303/P313). Dieser Parameter muss fiir dynamische Anwendungen
manuell auf einen grofReren Wert eingestellt werden.

» Die Inbetriebnahmefunktion stellt den Parameter Schlupfkompensation (P324/P334)
auf den Nennschlupf des Motors. Bei VFC-n-REGELUNG lasst die interne Schlupf-
begrenzung den Schlupf maximal 150 % dieser Einstellung werden. Der Motor ent-
wickelt somit maximal 150 % des Motornennmomentes. Fur gréRere Drehmomente
muss der Parameter Schlupfkompensation (P324) entsprechend erhéht werden.

1

Kombinationen

Pumrichter 9rofBer
4 x Ppotor

146

HINWEIS

Stellen Sie fir kippsicheren Betrieb den Parameter P324 "Schlupfkompensation" auf
max. 130 % des Motornennschlupfes ein.

Bei Umrichter-Motor-Kombinationen mit einer Umrichterleistung grof3er der vierfachen
Motorleistung missen bei Projektierung und Inbetriebnahme besondere Malinahmen
getroffen werden. Der Grund hierfir ist der grof3e Unterschied zwischen Umrichterbe-
messungsstrom und Motorbemessungsstrom.

Beachten Sie deshalb folgende MalRnahmen:

» Den Motor fiir Anschluss in Dreieckschaltung projektieren. Dadurch wird der Motor-
strom um den Faktor \3 erhoht und das unglnstige Verhaltnis verringert.

* Reicht diese MaRnahme nicht aus, muss der Motor in den Betriebsarten VFC &
GRUPPE oder U/f in Betrieb genommen werden. In diesen Betriebsarten simuliert
der Umrichter ein starres Netz mit konstantem U/f-Verhaltnis.
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Motorauswahl —
Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrommotoren (VFC) ~ |22=2
—
Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)
Motoren fiir AC 380 V' / 60 Hz kbnnen ebenfalls nach dieser Auswahltabelle zugeordnet werden.
Pmax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite)
Schaltung A /AC 400 V" A/AC 230 V2
Kiihlung Eigen Fremd Eigen Fremd
forin = Froa Hz Jo-2070-60 <25-50/<3-60% 9-87 <2.5-87%)
Nenin - Nmax 1/min 300~ 12001 189 - 1800 <75-1500/ < 90 - 1800 270-2610 = <75-2610
Stellbereich 1:5/1:10/ 1:15 >1:20 1:10 >1:20
Motortyp4) Bﬁ;?::rs\;nlgs- P Precuzier 6) P 6) N Perhahts) 6)
kW (HP) " EERHATE 60/212).?.-5_3 RN 60/¢|av1lg)f.-5_3 s 60/2”'1%).(..-5_3
DR63S4 0.12 (0.16) 0.18
DR63M4 0.18 (0.24) 0.18 0005 0.25 0005
DR63L4 0.25 (0.34) 0.18 (0.24) 0005 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DT71D4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 0005/0015
DT80K4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015
DT80N4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015
DT90S4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DT90L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2(3.0) 0022
DV100M4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030
DV100L4 3.0 (4.0) 2.2(3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
DV112M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055
DV13254 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075
DV132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110
DV132ML4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 1 (15)
DV160M4 11 (15) 9.2 (12) 0110 11 (15) o110 15 (20) 0150
DV160L4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220
DV180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 24.8) 0220 22 (30) 0300
DV180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30) 30 (40)
DV200L4 30 (40) 22 (30) 0220 30 (40) 0300 37 (50) 0370
DV225S4 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 45 (60) 0450
DV225M4 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 55 (74) 0550
DV250M4 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 75 (100) 0750
DV280S4 75 (100) 55 74) 0550 75 (100) 0750 90 (120) 0900
D280M4 90 (120) 75 (100) 0750 90 (120) 0900 110 (148) 1100
D315S4 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100 132 (177) 1320
D315M4 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320
D315M4a 160 (215) 132 (177) 1320

1) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 460 V oder AC 500 V und fiir Motoren AC 400/690 V in A-Schaltung.

2) Gilt auch fir Motoren mit Nennspannung AC 266 V oder AC 290 V.

3) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

4) In Belastungsart S3 (40 % ED) darf der Motor auch ohne Fremdkiihlung mit seiner listenméaRigen Leistung (P = P,,) betrieben

werden. Beipiel: Pgty¢ = 2 kW, Py, = 2,5 kW — gewéhlter Motor DV100M4 (P, = 2,2 kW).

5)Pqrhant Pedeutet, dass der Motor mit der Leistung des nachst groBeren Motors (1 Typensprung) betrieben wird, nicht mit der

BaugréBe 0 (0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugréfen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung
und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (—

V3fachen Leistung.
6)Die aufgefiihrten Gerite erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei

Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist bei fp\yy = 4 kHz verfiigbar.
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3 — Motorauswahl
===z Motorauswahl fur asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

Beispiele fiir die Motorauswahl Dreieck/Stern AC 230/400 V
Fahrwerksantrieb Konstante Belastung mit Uberlast (Beschleunigung) und geringer Last bei der Fahrt:
------ * Pranrt = 1,3 kW
I * Ppax =13 kW
*  Nmpin = 270 1/min, Stellbereich 1:10
* Nmax = 2610 1/min

Im Umrichterbetrieb kann der Motor bei angepasster Leistung (P = P,,) 150 % seiner
listenmaRigen Leistung wahrend der Beschleunigungsphase abgeben. Somit gilt:

PmMot = Pmax : 1,5 = 13kW : 1,5 = 8,67 kW
Es wird ein DV132M4 in Dreieckschaltung (P, = 9,2 kW) ausgewahlt.

Nach der Auswahltabelle (— Seite 147) wird ein MOVIDRIVE® MDX61B0110 (P = Py
zugeordnet.

Hubwerksantrieb Hohe konstante Belastung mit kurzzeitiger Uberlast (Beschleunigung):
------ *  Pmax = 26 kW
I * Ppayer = 20 kW

» Stellbereich 1:15, kleine Drehzahl nur zum Positionieren

* Bremse im Stillstand geschlossen
» Belastungsart S3 (40 % ED)

Der Umrichter kann wahrend der Beschleunigungsphase 150 % seines Nennstromes
abgeben. Es wird daher ein MOVIDRIVE® MDX61B0220 ausgewahilt.

Nach der Auswahltabelle wird unter Berlicksichtigung der Belastungsart (S3, 40 % ED)
der Motortyp DV180L4 (P, = 22 kW) in Sternschaltung zugeordnet.

Weitere Hinweise — Kap. Projektierung von Hubwerken

Lifter/Pumpe Quadratische Belastung mit folgenden Leistungswerten:
* Pmax =48 kW
IZ * Nmax = 1400 1/min, Dauerbetrieb mit Nyay

Wegen des quadratisch fallenden Drehmomentes kann der Motor auch ohne Fremd-
kahlung mit seiner listenmaRigen Leistung (P = P,) betrieben werden. Deshalb ist der
Motortyp DV132S4 in Sternschaltung (P,, = 5,5 kW) ausreichend.

Nach der Auswahltabelle wird ein MOVIDRIVE® MDX61B0055 (P = P,) zugeordnet. Da
jedoch quadratische Belastung ohne Uberlast vorliegt, kann der Umrichter mit erhéhter
Ausgangsleistung betrieben werden. Somit ist ein MOVIDRIVE® MDX61B0040 ausrei-
chend.
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Motorauswahl —
Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrommotoren (VFC) ~ |22=2
-
Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (AC 230/460 V / 60 Hz)
Ppmax in kW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite)
Schaltung A /AC 460V AL /TAC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd Eigen Fremd
frmin - fmax Hz 6 - 90 10 - 60 0-60" 10-120 0-120"
Nemin - Mmax 1/min 180 - 2700 300 - 1800 0 - 1800 300 - 3600 0 - 3600
Stellbereich 1:15 1:6 >1:15 1:12 >1:20
Rt P = Preduziert P=P, P = l-"erhiihtz)
Motortyp leistung P,, Mit Mit Mit
KW (HP) kW (HP) MDX60/61B...- | kW (HP)  MDX60/61B...-| kW (HP)  MDX60/61B...-
5 3% 5 3% 5 3%
DR63S4 0.12 (0.16) 0.18 (0.24)
DR63M4 0.18 (0.24) 0.18 (0.24) 0.25 (0.34) 0005
DR63L4 0.25 (0.34) 0.18 (0.24) 0005 0.25 (0.34) 0005 0.37 (0.5)
DT71D4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.75 (1.0) 0008/0015
DT80K4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0005/0015 0.55 (0.74) 1.1 (1.5) 0011/0015
DT80N4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.5 (2.0) 0014/0015
DT90S4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 0008/0015 1.1 (1.5) 0011/0015 2.2 (3.0) 0022
DT90L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 0011/0015 1.5 (2.0) 0014/0015 3.0 (4.0) 0030
DV100M4 2.2(3.0) 1.5 (2.0) 0014/0015 2.2(3.0) 0022 4.05.4) 0040
DV100L4 3.7 (5.0) 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030 5.5 (7.4) 0055
DV112M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040 7.5 (10) 0075
DV132S84 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5 (7.4) 0055 9.2 (12) 0110
DV132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075 11 (15)
DV132ML4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110 15 (20) 0150
DV160M4 11 (15) 9.2 (12) 11 (15) 18.5 (24.8)
0110 0220
DV160L4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150 22 (30)
DV180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220 30 (40) 0300
DV180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 0220 22 (30) 37 (50) 0370
DV200L4% 30 (40) 22 (30) 30 (40) 0300 45 (60) 0450
DV22554%) 37 (50) 30 (40) 0300 37 (50) 0370 55 (74) 0550
DV225M4%) 45 (60) 37 (50) 0370 45 (60) 0450 75 (100) 0750
DV250M4°) 55 (74) 45 (60) 0450 55 (74) 0550 90 (120) 0900
DV280S4% 75 (100) 55 (74) 0550 75 (100) 0750 110 (148) 1100
D280M4°) 90 (120) 75 (100) 0750 90 (120) 0900 132 (177) 1320
D315S4 110 (148) 90 (120) 0900 110 (148) 1100
D315M4 132 (177) 110 (148) 1100 132 (177) 1320
D315M4a 160 (215) 132 (177) 1320

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2)Peornsnt bedeutet, dass der Motor mit der Leistung des néchst groReren Motors (1 Typensprung) betrieben wird, nicht mit der

BaugroRe 0 (0005 ... 0014) und bis zur 1,5fachen Nennlast bei den Baugréfen 1 ... 6 (0015 ... 1320). Bei quadratischer Belastung
und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleistung betrieben werden (—

V3fachen Leistung.
3)Die aufgefiihrten Geréte erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 2fachen Nennlast bei

Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei fp\yy = 4 kHz verfiigbar.
4) Maximal zulassige Motordrehzahl np,5, = 3000 1/min

5) Maximal zuldssige Motordrehzahl ng,5 = 2600 1/min
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3 — Motorauswahl
===z Motorauswahl fur asynchrone Drehstrommotoren (VFC)

Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (AC 230 V/ 50 Hz)

Pnax KW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite)
Schaltung A/ AC 230V
Kiihlung Eigen Fremd
10 - 50
frmin - fmax Hz 6 - 60 <25-50/<3-60"
5-70/5.5-80
300 - 1500
Npmin - Nmax 1/min 180 - 1800 <75-1500/<90 - 1800
150 - 2100 / 165 - 2400
1:5
Stellbereich 1:10 >1:20
1:15
q P=P i P=P
Motortyp? Bemess:cvgs:ﬁ;stung P, reduziert \ n \
(HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_3° kW (HP) Mit MDX61B...-2_3°

DT71D4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DT80K4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0.55 (0.74)
DT80N4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0015 0.75 (1.0) 0015
DT90S4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 1.1 (1.5)
DT0L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DV100M4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2 (3.0) 0022
DV100L4 3.0 (4.0) 2.2 (3.0) 0022 3.0 (4.0) 0030
DV112M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
DV132S4 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5(7.4) 0055
DV132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075
DV132ML4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110
DV160M4 11 (15) 9.2 (12) 0110 11 (15)
DV160L4 15 (20) 11 (15) 15 (20) 0150
DV180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0220
DV180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30)

0220 - 0300
DV200L4 30 (40) 22 (30) 30 (40)
DV225S4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2) In Belastungsart S3 (40 % ED) darf der Motor auch ohne Fremdkiihlung mit seiner listenméRigen Leistung (P = P,)) betrieben
werden. Beipiel: Pgy¢ = 2 kW, Py, = 2,5 kW — gewahlter Motor DV100M4 (P, = 2,2 kW).
3)Die aufgefiihrten Geréte erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei
quadratischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleis-
tung betrieben werden (— Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Geratenennstromes ist nur bei
fpwm = 4 kHz verfiigbar.
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Motorauswahl —
Motorauswahl fiir asynchrone Drehstrommotoren (VFC) ~ |22=2
-—
Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (AC 230 V/ 60 Hz)
Pmax KW (HP) fiir Betrieb am MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite)
Schaltung LA /AC 230V
Kiihlung Eigen Eigen Fremd
frmin - fmax 6- 90 10 - 60 0-60"
Npmin = Nmax 180 - 2700 300 - 1800 0 - 1800
Stellbereich 1:15 1:6 >1:15
Motortyp Bemessmkxcvgsleistung P, P = Preduziert P=P,
(HP) kW (HP) Mit MDX61B...-2_32) kW (HP) Mit MDX61B...-2_3%
DT71D4 0.37 (0.5) 0.25 (0.34) 0.37 (0.5)
DT80K4 0.55 (0.74) 0.37 (0.5) 0.55 (0.74)
DT80N4 0.75 (1.0) 0.55 (0.74) 0015 0.75 (1.0) 0015
DT90S4 1.1 (1.5) 0.75 (1.0) 1.1 (1.5)
DT90L4 1.5 (2.0) 1.1 (1.5) 1.5 (2.0)
DV100M4 2.2 (3.0) 1.5 (2.0) 2.2(3.0) 0022
DV100L4 3.7 (5.0) 2.2 (3.0 0022 3.0 (4.0) 0030
DV112M4 4.0 (5.4) 3.0 (4.0) 0030 4.0 (5.4) 0040
DV132S84 5.5 (7.4) 4.0 (5.4) 0040 5.5 (7.4) 0055
DV132M4 7.5 (10) 5.5 (7.4) 0055 7.5 (10) 0075
DV132ML4 9.2 (12) 7.5 (10) 0075 9.2 (12) 0110
DV160M4 11 (15) 9.2 (12) 11 (15)
DV160L4 15 (20) 11 (15) o110 15 (20) 0150
DV180M4 18.5 (24.8) 15 (20) 0150 18.5 (24.8) 0300
DV180L4 22 (30) 18.5 (24.8) 22 (30)
DV200L4 30 (40) 22 (30) 0220 30 (40) 0370
DV225S4 37 (50) 30 (40) 0300 -

1) Ohne Drehzahlregelung gilt: f,i, = 0,5 Hz

2)Die aufgefiihrten Geréte erlauben im jeweiligen Anwendungsfall Kurzzeitiiberschreitungen bis zur 1,5fachen Nennlast. Bei
quadratischer Belastung und konstanter Belastung ohne Uberlast kann jeder Umrichter auch mit erhéhter Dauerausgangsleis-

tung betrieben werden (— Kap. Technische Daten). Der Dauerausgangsstrom von 125 % des Gerdatenennstromes ist nur bei
fpwm = 4 kHz verfiigbar.
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3.3

Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Motorauswahl fiir asynchrone Servomotoren (CFC)

1

HINWEIS

Durch die Inbetriebnahmefunktion der Bediensoftware MOVITOOLS® wird die Dreh-
momentgrenze (M-Grenze) automatisch eingestellt. Dieser automatisch eingestellte
Wert darf nicht erhéht werden!

SEW-EURODRIVE empfiehlt, fir die Inbetriebnahme immer die neueste
MOVITOOLS®-Version zu verwenden. Die neueste MOVITOOLS®-Version finden Sie
zum Download auf unserer Homepage (www.sew-eurodrive.de).

Motoreigen-

schaften

Magnetisierungs-

strom

Die Eigenschaft des Antriebs in den CFC-Betriebsarten ist die Fahigkeit, das Drehmo-
ment direkt und schnell zu regeln. Damit wird eine hohe dynamische Uberlastfahigkeit
(mehr als 3 x My) und ein sehr hoher Drehzahl- und Regelbereich (bis 1:5000) erreicht.
Drehzahlrundlauf und Positioniergenauigkeit erfillen die hohen Anforderungen der Ser-
votechnik. Realisiert wird dieses Verhalten durch die feldorientierte Regelung. Die
Stromkomponenten fiir die Magnetisierung (l4) und fur die Drehmomentbildung (1) wer-
den getrennt geregelt. Voraussetzung der CFC-Betriebsarten ist, dass immer ein Geber
am Motor vorhanden sein muss.

Fur die Rechnung des Motormodells benétigt der Umrichter genaue Angaben Uber den
angeschlossenen Motor. Diese Daten stellt die Bediensoftware MOVITOOLS® mit der
Inbetriebnahmefunktion zur Verfligung. Die CFC-Betriebsarten sind nur mit den 4-poli-
gen SEW-Motoren (CT/CV oder DT/DV/D) maglich, nicht mit den anderen SEW-Moto-
ren oder Fremdmotoren. Fir die 4-poligen SEW-Motoren sind die notwendigen Motor-
daten fiir die CFC-Betriebsarten im MOVIDRIVE® gespeichert.

Dynamische Antriebe, die ohne Zeitverzégerung beschleunigen sollen, werden auch im
Stillstand ohne Last bestromt, es flieRt dann der Magnetisierungsstrom |4. Bei Anwen-
dungen mit standig freigegebener Endstufe, beispielsweise in der Betriebsart CFC &
M-REGELUNG, muss der Umrichter diesen Strom dauerhaft liefern kbnnen. Besonders
bei groflen Motoren mit einer Schlupffrequenz < 2 Hz missen Sie anhand der Diagram-
me im Kapitel "Belastbarkeit der Gerate bei kleinen Ausgangsfrequenzen" prifen, ob
der Umrichter den Strom liefern kann. Prifen Sie auch, ob der Motor thermisch daflr
geeignet ist (Fremdlifter). Den Magnetisierungsstrom |4 kénnen Sie den Motorentabel-
len (CT/CV — Seite 156, DT/DV/D — Seite 161) entnehmen.
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Motorauswahl —
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC) ZEEs

CFC-Betrieb mit
Drehzahliregelung

Kiihlung des
Motors

Eine Unterscheidung hinsichtlich der Belastungsarten quadratisch, dynamisch und sta-
tisch ist bei der Projektierung fir die Betriebsart CFC nicht sinnvoll. Die Projektierung
eines Asynchronmotors im CFC-Betrieb richtet sich nach folgenden Anforderungen:

. Effektiver Drehnmomentbedarf bei mittlerer Drehzahl der Anwendung.

Meff < IVIN_Mot

Der Punkt muss unterhalb der Kennlinie fir das Dauerdrehmoment (Bild 36,
Kurve 2) liegen. Wenn dieser Arbeitspunkt unter der Kennlinie der Eigenkihlung
(Bild 36, Kurve 1) liegt, wird keine Fremdliiftung benétigt.

. Maximal bendtigtes Drehmoment Uber den Drehzahlverlauf.

Mmax < Mdyn_Mot
Dieser Arbeitspunkt muss unterhalb der Kennlinie fir das maximale Drehmoment
der Motor-MOVIDRIVE®-Kombination (Bild 36, Kurve 3) liegen.

. Maximaldrehzahl

Die Maximaldrehzahl des Motors sollte nicht héher als das 1,4fache der Eckdrehzahl
projektiert werden. Das zur Verfigung stehende Maximalmoment betréagt dann noch
ca. 110 % des Dauernennmomentes des Motors und bei Dreieckschaltung ist die
eintreibende Drehzahl fiir das nachfolgende Getriebe noch kleiner 3000 1/min.

Nmax < 1,4 X Ngei < 3000 1/min

Die Selbstkiihlung der Asynchronmotoren basiert auf dem Eigenlifter und ist somit
drehzahlabhangig. Bei kleinen Drehzahlen und Stillstand erfolgt keine Kiihlung durch
den Eigenlifter. Im Falle von hoher statischer Last oder hohem effektiven Drehmoment
kann eine FremdkUhlung notwendig sein.
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3 — Motorauswahl
===z Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

CFC-Betrieb mit Diese Betriebsart ermoglicht im Grunddrehzahlbereich (n < nggy) die direkte Drehmo-

Momentenrege- mentregelung des Asynchronmotors. Die Sollwertquellen des drehzahlgeregelten CFC-
lung (CFC&M- Betriebes kdénnen auch fir die Momentenregelung verwendet werden. Alle Drehzahl-
REGELUNG) sollwertquellen (aufRer Bussollwerte) werden als Stromsollwertquellen interpretiert. Bei

Feldbusansteuerung ist ein Prozessdatenwort mit "Strom" zu belegen. Die Einstellun-
gen zur Bewertung des Analogeingangs (— P11_, Parameterbeschreibung) bleiben
ebenfalls wirksam. Die Festsollwerte (P16_, P17_) kénnen wahlweise in den Einheiten
(1/min) oder (%lN Umrichter) €iNgegeben werden (— MOVITOOLS®).

Es gilt folgender Zusammenhang zwischen den Einheiten:
3000 1/min A 150 % Umrichternennstrom

Das Drehmoment an der Abtriebswelle des Motors konnen Sie flir den Grunddrehzahl-
bereich (n < ngg) mit den folgenden Formeln berechnen:

Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in %ly_ymrichter:

M= kT X IN_Umrichter x Sollwert

04972ADE
Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in 1/min:
Sollwert
M =ky x1,5x1 i X —
T N_Umrichter 3000 1/min
04973ADE
IN_Umrichter = Ausgangsnennstrom des Umrichters
kTt = Drehmomentkonstante = M, / 15 ,

M, und Iy j sind motorspezifische Gr6Ren. Die Werte der Drehmomentkonstan-
ten kt und der motorspezifischen Gréen M,, und I, , kdnnen Sie den Motoren-
tabellen (DT/DV/D — Seite 161, CT/CV — Seite 155) entnehmen.

Der Umrichter muss au3er dem drehmomentbildenden Strom I, auch den Magnetisie-
rungsstrom |y liefern. Den tatsachlich flieRenden Umrichterausgangsstrom lges konnen
Sie mit den folgenden Formeln berechnen:

Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in %ly_ymrichter:

2
lges = \/(SOIlwert X IN_Umrichter) + lg_N

04974ADE
Bei Vorgabe eines Sollwertes fiir das Motordrehmoment in 1/min:
2
2
l,es = .|| Sollwert x1,5x 1 ; X——| +1/
ges ( N_Umrichter 3000 1/min] d_N
04975ADE
Il n = Nennwert des drehmomentbildenden Stromes laut Motorentabelle
lg n = Nennwert des Magnetisierungsstromes laut Motorentabelle
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Asynchrone Ser-
vomotoren CT/CV

Hohe Leistungs-
ausbeute

Einteilung in
Drehzahlklassen

Standardméanig mit
sin/cos-Geber

StandardméaBig mit
Motorschutz TF
oder TH

StandardmaéBig
Wéarmeklasse F

Verstérkte
Ritzelzapfen

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Speziell fiir den Betrieb mit MOVIDRIVE® in den CFC-Betriebsarten bietet SEW-EURO-
DRIVE die asynchronen Servomotoren der Baureihe CT/CV an. Diese Motoren zeich-
nen sich durch folgende Eigenschaften aus:

Die optimale Wicklung der CT/CV-Motoren ermdglicht eine hohe Leistungsausbeute.

Die CT/CV-Motoren werden in vier Drehzahlklassen geliefert. Dies gewahrleistet opti-
male Nutzung der Drehmomente und Drehzahlen.

Die CT/CV-Motoren sind standardmaRig mit einem hochauflésenden sin/cos-Geber
(ES1S, ES2S, EV1S) ausgeristet.

Die Wicklungstemperatur der drei Motorphasen wird mit Thermofiihlern (TF) Gberwacht.
Der Thermofuhler kann auf den TF/TH-Eingang des MOVIDRIVE® gefuhrt werden. Die
thermische Uberwachung erfolgt dann durch das MOVIDRIVE®, es wird kein zusatzli-
ches Uberwachungsgerat benétigt.

Anstelle von Thermofiihlern kénnen auch Bimetallschalter (TH) verwendet werden. Die
Bimetallschalter werden ebenfalls auf den TF/TH-Eingang geflhrt.

Die CT/CV-Motoren sind standardmafig mit Materialien der Warmeklasse F gebaut.

Die CT/CV-Motoren kénnen im dynamischen Betrieb maximal das dreifache des Motor-
nennmomentes erzeugen. Aus diesem Grund haben diese Motoren fir den direkten Ge-
triebeanbau verstarkte Ritzelzapfen, um die hohen Momente sicher Gbertragen zu kon-
nen.

Im CFC-Betrieb kdnnen wahlweise DT/DV/D-Motoren oder CT/CV-Motoren eingesetzt
werden. Um die Vorteile des CFC-Betriebes optimal zu nutzen, empfiehlt SEW-EURO-
DRIVE den Einsatz der CT/CV-Motoren.

Vorteil Nachteil

Geringere Eckdrehzahl als der
CT/CV-Motor.

Die Leistungsausbeute des
Motors liegt unter der
Bemessungsleistung.

CFC-Betrieb mit DT/DV/D-Motor

! Bezogen auf die Leistungsaus-
Motorauswahl — Seite 163

beute ist die Massentragheit gro-
Rer als bei den CT/CV-Motoren.

Motor in Standardausfiihrung

Bei einigen Umrichter-Motor-
Kombinationen ist das maximale
Drehmoment wegen der mecha-

nischen Festigkeit begrenzt.

Hohere Eckdrehzahl

als DT/DV/D-Motor.
Kein IEC-Normmotor

Zumeist um einen Typensprung

héhere Leistungsausbeute.
CFC-Betrieb mit CT/CV-Motor

Motorauswahl — Seite 157

Bezogen auf die Leistungsaus-
beute niedrigere Massen-
tragheit.

Motor ist fiir den dynamischen
Betrieb konstruiert.

Hoherer Strombedarf durch die
hdhere Leistungsausbeute, des-
halb muss ein gréRerer Umrichter
zugeordnet werden.
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3 —] Motorauswahl
===z Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Motorentabelle CT/CV

ny Motor My In Ign lg_n kr Un JImot JBMot
1/min Nm (Ib in) A A A Nm/A (Ib in(A) ' 104 kgm?
CT71D4 3(27) 1.4 1.21 0.69 2.48 (21.9) 360 46 5.5
CT80N4 5 (44) 2.1 1.65 1.30 3.0 (27) 350 8.7 9.6
CT90L4 10 (88.5) 3.65 3.13 1.89 3.2 (28) 345 34 39.5
CV100M4 15 (133) 47 4.15 2.25 3.61(32) 345 53 59
CV100L4 26 (230) 8.5 7.9 3.21 3.29 (29.1) 320 65 71
CV13254 37 (327) 1.5 10.4 483 3.56 (31.5) 340 146 158
1200 CV132M4 50 (440) 15.5 14.2 6.18 3.52(31.2) 340 280 324
CV132ML4 | 61 (540) 18.2 16.7 7.43 3.66 (32.4) 345 330 374
CV160M4 73 (650) 225 20.3 9.73 3.60 (31.9) 335 400 440
CV160L4 95 (840) 30 26.7 14.2 3.56 (31.5) 330 925 1030
CV180M4 110 (974) 36 30.2 19.7 3.65 (32.3) 330 1120 1226
CV180L4 125 (1110) 39.5 338 205 3.7 (33) 345 1290 1396
CV200L4 200 (1770) 58 53.2 237 3.76 (33.3) 330 2340 2475
CT71D4 3(30) 1.9 1.67 0.95 1.80 (15.9) 355 46 5.5
CT80N4 5 (40) 2.9 2.28 1.79 2.19 (19.4) 350 8.7 9.6
CT90L4 10 (89) 5 432 2.61 2.32(20.5) 345 34 39.5
CV100M4 15 (130) 6.5 5.73 3.10 2.62(23.2) 345 53 59
CV100L4 26 (230) 1.7 10.9 4.41 2.39 (21.2) 320 65 71
CV13254 37 (330) 15.8 14.4 6.67 2.58 (22.8) 340 146 158
1700 CV132M4 48 (420) 21 19.2 8.7 2.50 (22.1) 335 280 324
CV132ML4 = 58 (510) 26.5 238 11.2 2.44 (21.6) 320 330 374
CV160M4 71 (630) 305 27.2 13.4 2.60 (23) 340 400 440
CV160L4 89 (790) 39.5 345 19.5 2.58 (22.8) 335 925 1030
CV180M4 105 (929) 48 39.7 27.2 2.64 (23.4) 335 1120 1226
CV180L4 115 (1020) 56 46.6 30.7 2.47 (21.9) 325 1290 1396
CV200L4 190 (1680) 79 71.2 33.4 2.67 (23.6) 325 2340 2475
CT71D4 3(27) 24 2.1 1.20 1.43 (12.7) 345 46 5.5
CT80N4 5 (44) 3.65 2.87 2.26 1.74 (15.4) 340 8.7 9.6
CT90L4 10 (88.5) 6.4 5.44 3.29 1.84 (16.3) 335 34 395
CV100M4 15 (130) 8.2 7.23 3.91 2.07 (18.3) 335 53 59
CV100L4 25 (221) 14.3 13.2 5.56 1.9 (17) 310 65 71
CV13284 37 (330) 19.9 18.1 8.41 2.05 (18.1) 335 146 158
2100 CV132M4 48 (425) 26 23.7 10.75 2.03 (18) 330 280 324
CV132ML4 = 58 (510) 305 275 12.9 2.1 (19) 340 330 374
CV160M4 70 (620) 38 33.9 16.9 2.07 (18.3) 330 400 440
CV160L4 88 (780) 49.5 43 246 2.05 (18.1) 330 925 1030
CV180M4 100 (885) 59 47.7 34.2 2.1 (19) 325 1120 1226
CV180L4 115 (1020) 64 53.7 35.4 2.14 (18.9) 345 1290 1396
CV200L4 175 (1550) 91 80.1 41.2 2.16 (19.1) 325 2340 2475
CT71D4 3(27) 3.35 2.9 1.65 1.04 (9.2) 350 46 5.5
CT80N4 4.5 (40) 475 3.6 3.1 1.26 (11.2) 345 8.7 9.6
CT90L4 9.5 (84) 8.4 7.12 454 1.33 (11.8) 345 34 395
CV100M4 15 (133) 11.3 9.95 5.39 1.51 (13.4) 345 53 59
CV100L4 21 (190) 17 15.2 7.65 1.38 (12.2) 310 65 71
CV132S4 35 (310) 26.5 236 11.6 1.49 (13.2) 340 146 158
3000 CV132M4 45 (400) 345 31.2 15.1 1.44 (12.7) 335 280 324
CV132ML4 | 52 (460) 415 36.9 19.3 1.41 (12.5) 320 330 374
CV160M4 64 (570) 48.5 42.6 233 1.50 (13.3) 340 400 440
CV160L4 85 (752) 67 57.2 33.9 1.49 (13.2) 340 925 1030
CV180M4 93 (820) 77 61.1 47.2 1.52 (13.5) 335 1120 1226
CV180L4 110 (974) 94 77 53.1 1.43 (12.7) 325 1290 1396
CV200L4 145 (1280) 110 94.1 57.8 1.54 (13.6) 330 2340 2475
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

CT/CV-Motorauswahl
1. Nenndrehzahl ny = 1200 1/min:
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0040-503 (Baugroi3e 0 und 1):

Motor

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040
Mmax Nm 7.7 7.7
CT71D4 (Ibin) (68) (68)
Neek  1/min 429 429
Mmax Nm 14.0 16.0 16.0 16.0
CT80N4 (Ibin) (124) (142) (142) (142)
Neek  1/min 627 550 550 550
Mmax  Nm 25.0 18.0 26.0 31.0
CT90L4 (Ib in) (221) (159) (230) (274)
Neek  1/min 794 928 781 678
Mmax Nm 29.0 37.0 45.0
CV100M4 (Ib in) (257) (327) (398)
Neck  1/min 883 781 678
Mmax  Nm 33.0 46.0
Ccv100L4 (Ib in) (292) (407)
Neek  1/min 1050 934

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0055-503 ... MDX61B0550-503 (Baugroi3e 2 ... 5):

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0055 0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450 0550
Mpax  Nm 61.0 75.0
CV100L4 (Ib in) (540) (664)
Ngek  1/min 800 666
Mpax  Nm 64.0 84.0 110
CV13254 (Ibin) ~ (566) (743) (974)
Neck  1/min 992 915 826
Mpax  Nm 82.0 125 150
CV132M4 (Ib in) (726) (1110) (1330)
NEck 1/min 1010 877 806
Mpax Nm 129 174 183
CV132ML4 (Ibin) (1140) (1540) (1620)
Negw  1/min 890 781 774
Mpax  Nm 125 169 220
CV160M4 (Ib in) (1110) (1500) (1950)
Neck  1/min 986 909 838
Mpax Nm 163 240 295
cv160L4 (Ibin) (1440) (2120) (2610)
Negw  1/min 1045 954 922
Mpax  Nm 240 320 360
Ccv18om4 (Ib in) (2120) (2830) (3190)
Ngck  1/min 1050 986 1005
Mmax Nm 245 325 360 360
CcV180L4 (Ibin) (2170) (2880) (3190) (3190)
Negw  1/min 960 909 947 1035
Mpax  Nm 325 400 495 565
CV200L4 (Ib in) (2880) (3540) (4380) (5000)
NEck 1/min 1010 986 947 941
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

2. Nenndrehzahl ny = 1700 1/min:
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugréfe 0 ... 2):

158

MOVIDRIVE® MDV60A...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 7.0 7.7
CT71D4 (lbin) — (62) (68)
Neck  1/min 986 890
Mmax Nm 13.0 16.0 13.0 16.0
CT80N4 (Ibin) (115)  (142)  (115)  (142)
Ngek  1/min 1125 992 1150 992
Mmax Nm 180 240 31.0
CT90L4 (Ibin) (189)  (212)  (274)
Ngegw  1/min 1400 1285 1150
Mmax Nm 260 360 450
CV100M4 (Ibin) (230)  (319)  (398)
Ngk  1/min 1365 1230 1145
Mpax Nm 32.0 44.0 57.0 75.0
cv100L4 (Ibin) (283)  (389)  (504)  (664)
Neck  1/min 1535 1425 1300 1115
Mpax  Nm 60.0  91.0
CV132s4 (Ibin) (531)  (805)
Neck  1/min 1470 1330
Mpax Nm 87.4
CV132M4 (Ib in) (774)
Neck  1/min 1484
Mmax  Nm 83.0
CV132ML4 (Ib in) (735)
Neck  1/min 1560
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B0900-503 (BaugréBe 3 ... 6):
Motor MOVIDRIVE® MDVG60A...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900
Mpax  Nm 110
CV132S4 (Ib in) (974)
Neck  1/min 1295
Mmax Nm 118 150
CvV132M4 (Ib in) (1040) (1330)
Ngegw  1/min 1370 1295
Mmax  Nm 114 166 183
CV132ML4 (Ibin) (1010) (1470) (1620)
Ngk  1/min 1485 1330 1345
Mpax Nm 120 176 220
CV160M4 (bin)  (1060) (1560) (1950)
Ngg  1/min 1420 1310 1255
Mpax  Nm 171 225 280 295
CV160L4 (Ibin) (1510) (1990) (2480) (2610)
Ngk  1/min 1470 1400 1330 1395
Mmax Nm 168 225 280 345 360
CV180M4 (Ib in) (1490) (1990) (2480) (3050) (3190)
Neck  1/min 1555 1510 1460 1400 1505
Mmax  Nm 210 260 320 360 360
CVv180L4 (Ibin) (1860) (2300) (2830) (3190) (3190)
Ngk  1/min 1510 1480 1435 1470 1665
Mpax Nm 345 410 515 565
CV200L4 (Ib in) (3050) (3630) (4560) (5000)
Neck  1/min 1460 1425 1380 1445
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

3. Nenndrehzahl ny = 2100 1/min:
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0008-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugrée 0 ... 2):

Motor

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax  Nm 6.6 7.7 7.7 7.7
CT71D4 (Ib in) (58) (68) (68) (68)
Nk 1/min 1470 1320 1320 1320
Mmax Nm 13 9.7 14 16
CT80N4 (Ibin) (115) (86) (124) (142)
Neck  1/min 1535 1755 1510 1420
Mmax  Nm 18 26 31
CT90L4 (Ib in) (159) (230) (274)
Nk 1/min 1845 1675 1620
Mmax Nm 28 38 45
Cv100M4 (Ibin) (248) (336) (398)
Neck  1/min 1760 1625 1580
Mmax Nm 34 44 68
cv100L4 (Ib in) (301) (389) (602)
Nk 1/min 1980 1870 1615
Mmax Nm 72
CV13284 (Ibin) (637)
Neck  1/min 1850

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugréfe 3 ... 6):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 75.0
cv100L4 (bin)  (664)
Nggk  1/min 1555
Mmax Nm 97 110
CV132S4 (bin)  (859)  (974)
Nk 1/min 1720 1785
Mmax Nm 95 138 150
Cv132M4 (bin) ~ (841)  (1220) (1330)
Ngek  1/min 1850 1670 1695
Mmax Nm 97 143 183
CV132ML4 (bin)  (859) ~ (1270)  (1620)
Nk  1/min 1790 1660 1550
Mmax Nm 138 183 220
CV160M4 (Ib in) (1220) (1620)  (1950)
Ngek  1/min 1790 1690 1625
Mmax Nm 177 220 270 295
CV160L4 (Ib in) (1570) ~ (1950) (2390) (2610)
Nk  1/min 1880 1825 1740 1780
Mmax Nm 220 270 320 360
CV180M4 (Ib in) (1950) (2390) (2830) (3190)
Ngek  1/min 1940 1895 1835 1935
Mmax Nm 275 330 360 360
CV180L4 (Ib in) (2430)  (2920) (3190)  (3190)
Nk  1/min 1710 1670 1805 1985
Mmax Nm 330 410 500 565
CV200L4 (Ib in) (2920) (3630)  (4430) (5000)
Ngek  1/min 1830 1790 1745 1870
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4. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

Motorauswahl

Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0011-5A3 ... MDX61B0110-503 (Baugrée O ... 2):

Motor

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax  Nm 6 7.7 6 7.7
CT71D4 (Ibin) (53) (68) (53) (68)
Neek  1/min 2380 2095 2380 2095
Mmax Nm 9.7 13 16
CT80N4 (Ibin) (86) (120) (140)
Neck  1/min 2565 2360 2200
Mmax  Nm 18 24 31
CT90L4 (Ibin) (160) (210) (270)
Nk 1/min 2660 2495 2370
Mmax Nm 27 35 45
CV100M4 (Ibin) (240) (310) (400)
Neck  1/min 2555 2430 2460
Mmax Nm 31 49
cv100L4 (Ibin) (270) (430)
Nek  1/min 2850 2645
Mmax Nm 51
CV13254 (Ibin) (450)
Neck  1/min 2745

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugréfe 3 ... 6):

MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)

Motor 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 65 75
CV100L4 (lbin)  (580) (660)
Nggk  1/min 2425 2370
Mmax Nm 69 101 110
CV132S4 (bin) ~ (610) = (894)  (974)
Nk 1/min 2650 2460 2610
Mmax Nm 66 97 101 110
Cv132M4 (lbin)  (580) (860) (894) (974)
Ngek  1/min 2810 2670 2515 2450
Mmax Nm 94 124 152 183
CV132ML4 (Ib in) (830) (1100) = (1350) (1620)
Nk 1/min 2765 2655 2545 2445
Mmax Nm 98 131 161 197 220
CV160M4 (Ib in) (870) (1160)  (1420) (1740)  (1950)
Ngek  1/min 2630 2555 2470 2370 2385
Mmax Nm 155 192 230 285 295
CV160L4 (Ib in) (1370) (1700)  (2040) (2520) (2610)
Nk  1/min 2680 2620 2555 2440 2630
Mmax Nm 190 230 290 350 360
CV180M4 (Ib in) (1680)  (2040) (2570) (3100) (3190)
Ngek  1/min 2750 2705 2635 2560 2920
Mmax Nm 210 270 325 360 360
CV180L4 (Ib in) (1860) (2390) (2880) (3190)  (3190)
Nk 1/min 2680 2630 2575 2855 3170
Mmax Nm 285 350 455 565
CV200L4 (Ib in) (2520)  (3100) (4030) (5000)
Ngek  1/min 2625 2590 2535 2475
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Motorentabellen DT/DV/D

Kennwerte bei Dreieck/Stern AC 230/400 V' / 50 Hz

My Massentragheit Jy,; Stern . (AC 400 V) Dreieck A (AC 230 V)
Motor ohne Bremse = mit Bremse I, Iq_n” Id_n1) k! I, |q_n1) |d_n1) kr!)
Nm (Ib in) 104 kgm? A A A (IE';:";:) A A A (IL";/;:)
DT71D4 2.6 (23) 46 55 115 095 065 (5'36.2) 199 164 113 2 1'353
DT80K4 3.9 (34.5) 6.6 75 175 144 1 éfg) 303 249 173 (] '35%
DT80N4 5.2 (46) 8.7 9.6 21 167 127 (371 ;) 364 289 22 (] '57_2)
DT90S4 7.5 (66) 25 31 280 239 146 (3-71.‘;) 485 414 253 2 1%1)
DT90L4 10.2 (90.3) 34 40 355 293 2 (gég) 615 507 3.46 (ff_;)
DV100M4 150 (133) 53 59 47 412 224 ?g) 814 714 388 (?éo_g)
DV100L4 | 20.5 (181) 65 71 63 56 298 (gfg) 109 970 5 (fg_;)
DV112M4 | 26.9 (238) 98 110 87 78 375 (géi) 151 136 65 (1'7?2)
DV132S4  36.7 (325) 146 158 1 99 47 (gf% 191 172 814 (5531_3)
DV132M4 | 50.1 (443) 280 330 155 142 6.5 (2'152) 269 246 107 (?ﬁ)
DV132ML4 | 61.0 (540) 330 380 184 165  7.46 (%'37) 314 286 129 (fg_g)
DV16OM4 | 72.9 (645) 398 448 225 203 970 (gf’_g) 300 352 168 (?éo_;)
DV160L4  98.1 (868) 925 1060 295 264  13.7 (gg_g) 511 4528 23.7 (fg_;)
DV18OM4 | 121 (1070) 1120 1255(13502 37 | 217  19.1 (gfg) 641 549 33.1 (21-5)
DV180L4 | 143 (1266) 1290 1425115201 425 374 203 (gﬁg) 736 647 351 (f-gz_;)
DV200L4 | 195 (1726) 2340 2475/25702) 55 | 499 = 23.1 (gfé) 953 865 39.9 129?95)
DV225S54 | 240 (2120) 3010 3145/32402 67 616 264 (334'?5) 16 = 107 457 (f'gz_g)
DV225M4 | 292 (2584) 3570 3705/38002 83 | 748  36.1 (334?5) 1438 130 624 %é%?
DV250M4 356 (3151) 6300 6600/67302 = 102 = 91.7 447 (gf_g) 177 | 159 774 (féz_g)
DV280S4 484 (4284) 8925 9225/93552) | 138 1204 675 402 239 209 117 | 232
(35.6) (20.5)
DV280M4 | 581 (5142) 8925 9225/93552) 170 149 = 81.9 (334?5) 205 258 142 (f-gz_g)
D315S4 707 (6257) 20000 3) 192 180  67.0 (gfg) ; ; ] ]
D315M4 849 (7514) 24000 235 209 @ 106 (‘3‘28) ; ; ; ;
D315Mda | 1028 (9098) 31000 205 259 140 (3'59_1) ; ; ; ;

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis ngg.

2) Zweischeibenbremse

3) Auf Anfrage
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Motorauswahl

Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Kennwerte bei Doppelstern/Stern AC 230/460 V / 60 Hz
(nach MG1, NEMA Design B bis DT80K4, NEMA Design C ab DT80N4)

Massentrigheit Jyy Stern .\ (AC 460 V) Doppelstern L (AC 230 V)

Motor My ohne Bremse ‘ mit Bremse In Iq_n1) Id_n” k-|-1) In Iq_n” Id_n” kT1)
Nm (Ib in) 10 kgm? A A A (I';';’;:) A A A (IL"i“'{,’;)

DT71D4 2.1 (19) 46 5.5 1 076 065 (3'47;) 2 152 130 (]'2%
DT80K4 3.127) 6.6 7.5 145  1.06 0.8 (2'5?5) 29 | 212 19 (] ;g)
DT8ON4 42(37) 8.7 9.6 185 139 1.1 (géog) 37 278 242 (]ﬂ)
DT90S4 6.1 (54) 25 31 26 | 187 1.79 (2'82_2) 52 374 358 (] f_g)
DT90L4 8.3 (73) 34 40 31 249 184 (gg‘rf‘é) 62 498 368 (] fg)
DT100M4 12.1 (107) 53 59 41 | 359 197 ééff;) 82 718 3.94 21'655)’
DT100L4 21 (186) 65 71 66 598 278 (2'15.]) 132 12 556 (];57.2)
DVI12M4 | 22.1 (196) 98 110 7 | 613 337 ?ég; 14 | 123 | 6.74 (]fg)
DV13254 30.5 (270) 146 158 94 861 376 (2'15;) 188 | 172 752 (] ;57.;)
DV132M4 | 41.2 (365) 280 330 137 119  6.87 (g'ég) 274 | 237 137 (] 57_3)
DV132ML4  50.5 (447) 330 380 164 | 144 7.83 ?351(; 328 288 1576 (] ;57.2)
DV160M4 | 60.4 (535) 398 448 20 | 174 992 (g'é g) 40 347 198 (] 57_3)
DV160L4 81.4 (720) 925 1060 27 | 232 137 ?351()) 54 | 465 275 (] ;57.2)
DV180M4 100 (885) 1120 1255/13502) | 315 281 14.3 (gfg) 63 | 561 286 (] 57_2)
DV180L4 119 (1053) 1290 1425/15202 40 | 345 202 (gé g) 80 | 69 | 404 (] ;572)
DV200L4 163 (1443) 2340 2475/25702 | 475 446 163 (gfg) 95 | 893 325 (] gg)
DV225S4 201 (1779) 3010 314532402 59 | 551 21 (gfg) 18 | 110. 42 (] gf)
DV225M4 244 (2160) 3570 3705/38002 = 70 | 646 27 (2'37_2) 140 129 54 (] g%
DV250M4 296 (2620) 6300 6600/67302 = 87 785 376 (2'37.‘71) 174 157 752 (] g%
DV280S4 402 (3558) 8925 9225/93552 118 | 107 = 508 (2'37_2) 236 | 213 102 (] g?)
D280M4 580 (5133) 14500 3) 162 153 517 (2'37.2) 324 | 306 103 (] g%
D315S4 707 (6257) 20000 3) 201 188 69.8 (2'372) ; ; ; ;
D315M4 849 (7514) 24000 3) 246 219 111 (gfg) ; ; ; ;
D315M4a 1028 (9098) 31000 3) 308 271 147 (2'37_2) ; - - -

1) Gilt im Grunddrehzahlbereich bis nggy.

2) Zweischeibenbremse

3) Auf Anfrage
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

DT/DV/D-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck/Stern (AC 230/400 V / 50 Hz)
1. Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in \.-Schaltung oder Motoren AC 400/690 V / 50 Hz in A-Schaltung
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe O ... 2):

Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC 400/500 V-Gerate) in den CFC-Betriebsarten (P700)
A AC 400 V /50 Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mpax Nm 4.6
DT71D4 (lbin) — (41)
Ngek  1/min 883
Mmax Nm 6.9 6.9
DT80K4 (lbin) — (61) (61)
Ngek  1/min 813 813
Mpax  Nm 9.3 9.3 9.3 9.3 9.3
DT80N4 (bin) — (82) (82) (82) (82) (82)
Ngck  1/min 915 922 922 922 922
Mmax Nm 13.5 13.5 13.5 13.5
DT90S4 (Ib in) (119) (119) (119) (119)
Ngek  1/min 960 1011 1011 1011
Mmax Nm 183 183 183
DT90L4 (Ibin) (162)  (162) (162)
Ngck  1/min 1082 973 1088
Mmax Nm 26.8 268 268
DV100M4 (Ibin) (237)  (237) (237)
Neck  1/min 941 1043 1056
Mpax  Nm 368 368 368
DV100L4 (Ib in) (326) (326)  (326)
Ngck  1/min 890 1005 1011
Mmax Nm 471 484 484
DV112M4 (Ib in) (417)  (428)  (428)
Neck  1/min 915 1030 1062
Mpax  Nm 66.1 66.1  66.1
DV132S4 (Ib in) (585) (585)  (585)
Ngck  1/min 1011 1171 1222
Mmax Nm 81.7 902
DV132M4 (Ibiin) Bitte beachten: Das Maximalmoment M,y wird (723) ~ (798)
Ngck  1/min auf 180 % des Motorbemessungsmomentes My 1011 1145
Mmax Nm begrenzt. Die Angaben beziehen sich auf eine 110
DV132ML4 (Ib in) Netzspannung von AC 400 V. (974)
Ngk  1/min 1082
Mmax Nm 125
DV160M4 (Ibin) (1110)
Ngck  1/min 986
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugroie 3 ... 6):

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AL AC 400 V /50 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 90.2
DV132M4 (lbin)  (798)
Ngk  1/min 1152
Mmax Nm 110
DV132ML4 (Ibin) (974)
Neck  1/min 1165
Mmax Nm 131 131
DV160M4 (lbin)  (1160)  (1160)
Ngek  1/min 1133 1197
Mmax Nm 172 177 177
DV160L4 (bin)  (1520) (1520) (1520)
Neck  1/min - 1050 1306 1350
Mmax  Nm 217 217 217
DV180M4 (Ib in) (1920)  (1920)  (1920)
Nggk  1/min 1222 1453 1517
Mmax Nm 231.2 258 258 258
DV180L4 (Ibin) (2046)  (2280) = (2280)  (2280)
Nk 1/min 1018 1152 1299 1370
Mmax Nm 339.5 351 351 351
DV200L4 (Ib in) (3005)  (3110)  (3110)  (3110)
Nggk  1/min 1018 1171 1350 1466
Mmax Nm 414.7 433 433 433
DV225S4 (Ib in) (3670)  (3830) (3830) (3830)
Nk 1/min 954 1082 1222 1363
Mmax Nm 502.6 526 526
DV225M4 (Ibin) (4448)  (4660)  (4660)
Nggk  1/min 1037 1146 1344
Mmax  Nm 586.5 641 641
DV250M4 (Ibin) (5191)  (5670)  (5670)
Nk 1/min 1018 1133 1357
Mmax Nm 735.4 871 871
DV280S4 (Ib in) (6509)  (7710)  (7710)
Nggk  1/min 1082 1184 1344
Mmax  Nm 941 1000 1000
DV280M4 (Ibin) (8330) (8851)  (8851)
Neck  1/min 1139 1254 1478
Mmax  Nm 1150 1273
D31554 (bin) Bitte beachten: Das Maximalmoment My, wird auf (10180)  (11270)
Ngck  1/min 180 % des Motorbemessungsmomentes My begrenzt. 1088 1203
Mpax Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung 1453
D315M4 (Ib in) von AC 400 V. (12860)
NEck 1/min 1024
Mmax Nm 1374
D315M4a (Ibin) (12160)
Neck  1/min 1107

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B




Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

2. Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieckschaltung:

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0008-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugréRe 0 ... 2):

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AAC 230 V/50 Hz 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax  Nm 4.6 4.6 4.6 4.6
DT71D4 (Ib in) (41) (41) (41) (41)
Ngck  1/min 2054 2054 2054 2054
Mmax Nm 6.9 6.9 6.9 6.9
DT80K4 (Ibin) (61) (61) (61) (61)
Neck  1/min 1869 1869 1850 1869
Mmax  Nm 9.3 9.3 9.3
DT80N4 (Ib in) (82) (82) (82)
Ngge  1/min 2080 1869 2080
Mpax  Nm 13.5 13.5 13.5
DT90S4 (Ibin) (119~ (119)  (119)
Neck  1/min 1971 2246 2304
Mpax  Nm 18.3 18.3 18.3
DT90L4 (Ib in) (162)  (162)  (162)
N 1/min 1946 2342 2387
Mmax Nm 26.8 26.8 26.8
DV100M4 (Ibin) (237) (237) (237)
Neck  1/min 1862 2214 2298
Mpax  Nm 36.8 36.8 36.8
DV100L4 (Ib in) . ) , . (326) (326) (326)
e 1/min Bitte beachten: Das Maximalmoment M5 wlrd auf 180 % des 4779 2080 2188
M o Nm lt\)/lotprr?emt-::Sf‘ungfsmomﬁnEes My begrenztA%lioAgg\j/aben 455 284
DV112M4 (Ibin) eziehen sich auf eine Netzspannung von : (403) (403)
Neck  1/min 1779 2163
Mpax  Nm 66.1
DV132S4 (Ibin) (585)
Ngek  1/min 2086
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugroiie 3 ... 6):

Motorauswahl

Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
A AC 230 V /50 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax  Nm 48.4
DV112M4 (bin)  (428)
Ngck  1/min 2195
Mmax Nm 66.1 66.1
DV13254 (lbin)  (585)  (589)
Nk 1/min 2458 2496
Mmax  Nm 90.2 90.2
DV132M4 (bin)  (798)  (798)
Ngck  1/min 1939 2310
Mmax Nm 110 110
DV132ML4 (Ib in) (974)  (974)
Nggk  1/min 2176 2291
Mmax  Nm 131 131 131
DV160M4 (Ib in) (1160)  (1160)  (1160)
Ngk  1/min 1894 2246 2348
Mmax Nm 177 177 177
DV160L4 (Ib in) (1570) ~ (1570)  (1570)
Ngck  1/min 2010 2336 2560
Mmax  Nm 217 217 217
DV180M4 (Ib in) (1920) (1920) = (1920)
Ngek  1/min 2061 2445 2720
Mmax Nm 258 258 258
DV180L4 (Ib in) (2280)  (2280)  (2280)
Ngck  1/min 1837 2131 2458
Mmax  Nm 341.8 351 351
DV200L4 (Ibin) (3025)  (3110)  (3110)
Ngk  1/min 1843 2182 2643
Mmax Nm 425 433 433
DV225S4 (Ib in) (3760)  (3830)  (3830)
Ngck  1/min 1715 2138 2394
Mmax  Nm 526 526 526
DV225M4 (Ib in) (4660) (4660)  (4660)
Ngek  1/min 1952 2253 2630
Mmax Nm  Bitte beachten: Das Maximalmoment M,,,, wird auf 180 % des 542 641 641
DV250M4 (Ibin) Motorbemessungsmomentes My begrenzt. Die Angaben (4800)  (5670)  (5670)
nec 1/min  beziehen sich auf eine Netzspannung von AC 400 V. 1843 1837 2227
Mmax  Nm 638.2 8232
DV280S4 (Ib in) (5649)  (7286)
Ngck  1/min 1946 1920
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

DT/DV/D-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern/Stern (AC 230/460 V / 60 Hz)

1. Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Sternschaltung:

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0005-5A3 ... MDX61A0110-503 (BaugréRe 0 ... 2):

Motor MOVIDRIVE® MDX61 B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
A AC 460 V / 60 Hz 0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mmax Nm 7.0
DT80K4 (lbin) — (62)
Ngek  1/min 1101
Mmax  Nm 9.3 9.3 9.3 9.3 9.3
DT80N4 (bin) — (82) (82) (82) (82) (82)
Ngck  1/min 1133 1146 1146 1146 1146
Mpax Nm 135 135 135
DT90S4 (Ibin) (119)  (119)  (119)
Ngck  1/min 1325 1350 1312
Mmax  Nm 183 183 183
DT90L4 (Ib in) (162)  (162)  (162)
Ngek  1/min 1312 1152 1318
Mpnax Nm 268 268
DV100M4 (Ib in) (237)  (237)
Nggk  1/min 1363 1510
Mmax  Nm 356 368 368
DV100L4 (Ibin) (315)  (326)  (326)
Mg 1/min 1069 1197 1210
Mmax Nm 358 484 484
DV112M4 (Ib in) (817)  (428)  (428)
Ngck  1/min 1197 1139 1312
Mmax  Nm 48.7 65 66
DV132S4 (Ibin) 431)  (580)  584)
Ngk  1/min 1069 992 1101
Mmax  Nm 60.8 80 90
DV132Mm4 (Ib/in) Bitte beachten: Das Maximalmoment M5, wird auf (538)  (v08) ~ (797)
Ngck  1/min 180 % des Motorbemessungsmomentes My begrenzt. Die 1152 1088 1222
Mmax Nm Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung von 110
DV132ML4 (Ibin) AC 460 V. (974)
Ngck  1/min 1171
Mmax  Nm 120
DV160M4 (Ib in) (1062)
Ngek  1/min 1133
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Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugroie 3 ... 6):

Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
A AC 460 V / 60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mmax Nm 110
DV132ML4 (lbin)  (974)
Ngk  1/min 1267
Mmax Nm 131 131
DV160M4 (lbin)  (1159) ~ (1159)
Neck  1/min - 1261 1319
Mmax Nm 161 177
DV160L4 (lbin)  (1420) ~ (1570)
Ngk  1/min 1158 1370
Mpax  Nm 164 217 217
DV180M4 (bin)  (1450) (1921) (1921)
Neck  1/min - 1139 177 1350
Mmax  Nm 228 258 258
DV180L4 (Ib in) (2018)  (2283)  (2283)
Neck  1/min 1082 1197 1325
Mmax  Nm 323 351 351
DV200L4 (Ib in) (2859)  (3107) (3107)
Nk 1/min 1024 1107 1248
Mmax Nm 318 391 433 433
DV225S4 (Ibin) (2815)  (3460) (3830)  (3830)
Nggk  1/min 1101 1075 1146 1286
Mmax Nm 401 494 526 526
DV225M4 (Ib in) (3550) (4370) (4660) (4660)
Nk 1/min 1082 1056 1139 1325
Mmax Nm 576 641
DV250M4 (Ibin) (5100)  (5670)
Nggk  1/min 1261 1370
Mmax  Nm 711 871 871
DV280S4 (Ibin) (6290)  (7710)  (7710)
Nk 1/min 1421 1478 1664
Mmax Nm 712 946 1045
D280M4 (Ib in) (6300)  (8370)  (9249)
Ngek  1/min 1338 1318 1382
Mmax  Nm 1099 1273
D315S4 (Ibin) Bitte beachten: Das Maximalmoment M4, wird auf (9727)  (11270)
Ngck  1/min 180 % des Motorbemessungsmomentes My begrenzt. 1325 1408
Mmax Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung 1387
D315M4 (Ib in) von AC 460 V. (12280)
NEck 1/min 1242
Mmax  Nm 1308
D315M4a (Ibin) (11580)
Neck  1/min 1344
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

2. Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelsternschaltung:
Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0008-5A3 ... MDX61B0110-503 (BaugrélRe 0 ... 2):

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AL AC 230 V/60 Hz 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110
Mpax  Nm 46 46 46 46
DT71D4 (Ibin) (41) (41) (41) (41)
Ngck  1/min 2771 2989 2989 2989
Mmax  Nm 7 7 7 7
DT80K4 (Ibin) (62) (62) (62) (62)
Ngek  1/min 2733 2822 2688 2822
Mpax  Nm 9.3 8.3 9.3 9.3
DT80N4 (Ibin) (82) (73) (82) (82)
Ngck  1/min 2835 2586 2874 2970
Mpax  Nm 11.9 13.5 13.5
DT90S4 (Ibin) (105) ~ (119)  (119)
Ngek  1/min 2637 2931 3462
Mpax Nm 16.4 18.3 18.3
DT90L4 (Ibin) (145) (162) (162)
Ngg  1/min 2605 3014 3354
Mmax Nm 23.1 26 26.8
DV100M4 (Ibin) (204) (230) (237)
Ngek  1/min 3142 3360 3680
Mpax  Nm 315 36.8 36.8
DV100L4 (Ib/in) Bitte beachten: Das Maximalmoment M, wird auf ~ (279)  (326) ~ (326)
Ngck  1/min 180 % des Motorbemessungsmomentes My begrenzt. 2470 2605 3014
Mmax  Nm Die Angaben beziehen sich auf eine Netzspannung 414 48.4
DV112M4 (Ibin) von AC 460 V. (366) (428)
Nggk  1/min 2534 2989
Mpax  Nm 62.4
DV132S4 (Ib in) (652)
Ngck  1/min 2234
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

Zuordnung MOVIDRIVE® MDX61B0150-503 ... MDX61B1320-503 (Baugroie 3 ... 6):

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AL AC 230 V/ 60 Hz 0150 0220 0300 0370 0450 0550 0750 0900 1100 1320
Mpax Nm 66
DV13254 (lbin)  (584)
Ngk  1/min 2573
Mmax Nm 80 90.2
DV132M4 (bin)  (708)  (798)
Nk 1/min 2349 2707
Mmax Nm 110 110
DV132ML4 (Ib in) (974)  (974)
Ngek  1/min 2496 2880
Mmax  Nm 115 131 131
DV160M4 (Ib in) (1018)  (1159)  (1159)
Nek  1/min 2451 2688 2963
Mmax Nm 150 177 177
DV160L4 (Ib in) (1328)  (1567) (1567)
Ngg  1/min 2458 2515 2918
Mmax  Nm 189 217 217
DV180M4 (Ib in) (1673)  (1921)  (1921)
Nek  1/min 2355 2458 2771
Mmax Nm 220 258 258
DV180L4 (Ib in) (1947)  (2283)  (2283)
Nggk  1/min 2285 2291 2720
Mmax  Nm 281 350 351
DV200L4 (Ib in) (2487)  (3098)  (3107)
Nek  1/min 2208 2163 2662
Mmax Nm 346 433 433
DV225S4 (Ibin) (3062)  (3832) (3832)
Nggk  1/min . 2291 2362 2694
Mo N Bitte beachten: Das Maximalmoment Mpax 354 471 526 526
DV225M4 (Ib in) wird auf 180 % des Motorbemessungsmo- (3133)  (4169) (4655)  (4655)

mentes My begrenzt. Die Angaben beziehen

sich auf eine Netzspannung von AC 460 V. 2218 2240 2336 A0

Neck  1/min

Mmax Nm 459 547 641
DV250M4 (Ibin) (4062)  (4841)  (5673)
Neck  1/min 2656 2630 2771
Mmax  Nm 533 681
DV280S4 (Ibin) (4717)  (6027)
Neck  1/min 2963 2925
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

DT/DV-Motorauswahl in Schaltungsart Dreieck (AC 230 V / 50 Hz)
Motoren AC 230/400 V / 50 Hz in Dreieckschaltung:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
A AC 230 V /50 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mmax Nm 6.9
DT80K4 (Ib in) (61)
NEck 1/min 813
Mmax Nm 9.3
DT80N4 (b in) (82)
NEck 1/min 922
Mmax Nm 13.5 13.5
DT90S4 (Ibin) (119) (119)
NEck 1/min 1011 1011
Mpnax Nm 18.3 18.3 18.3
DT90L4 (lbin) — (162) (162) (162)
NEck 1/min 998 1068 1088
Mmax Nm 25.5 26.8
DV100M4 (Ibin) (226) (237)
NEck 1/min 922 1056
Mpnax Nm 36.8 36.8
DV100L4 (Ibin) (326) (326)
NEck 1/min 973 1011
Mmax Nm 48.4 48.4
DV112M4 (Ibin) (428) (428)
NEck 1/min 1037 1062
Mpnax Nm 66.1 66.1 66.1
DV13254 (Ibin) (585) (585) (585)
NEck 1/min 1024 1190 1222
Minax Nm 85.4 90.2 90.2
DV132M4 (Ibin) (756) (798) (798)
NEck 1/min 998 1152 1152
Mmax Nm 110 110 110
DV132ML4 (Ibin) (974) (974) (974)
NEck 1/min 1082 1165 1165
Mmax Nm 126 131 131
DV160M4 (Ib in) (1115) (1159) (1159)
NeEck 1/min 979 1120 1197
Mmax Nm 167 177 177
DV160L4 (Ibin) (1478) (1567) (1567)
NEck 1/min 1056 1306 1350
Mmax Nm 217 217
DV180M4 (Ibin) Bitte beachten: Das Maximalmoment M., wird (1921) | (1921)
NEck 1/min auf 180 % des Motorbemessungsmomentes My 1222 1382
Mnax Nm begrenzt. Die Angaben beziehen sich auf eine 231 258
DV180L4 (Ibin) Netzspannung von AC 230 V. (2045) (2283)
NEck 1/min 1017 1069
Mmax Nm 307
DV200L4 (Ibin) (2717)
NEck 1/min 1030
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Motorauswahl
Motorauswahl fur asynchrone Servomotoren (CFC)

DT/DV-Motorauswahl in Schaltungsart Doppelstern (AC 230 V / 60 Hz)
Motoren AC 230/460 V / 60 Hz in Doppelsternschaltung:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den CFC-Betriebsarten (P700)
AL AC 230 V/ 60 Hz 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
Mmax Nm 9.3
DT80N4 (Ib in) (82)
NEck 1/min 1146
Mmax Nm 13.5 13.5
DT90S4 (lbin) — (119) (119)
NEck 1/min 1267 1338
Minax Nm 17.2 18.3 18.3
DT90L4 (Ibin) (152) (162) (162)
NEck 1/min 1146 1210 1325
Miax Nm 20.7 26.8
DV100M4 (b in) (183) (237)
NEck 1/min 1459 1517
Minax Nm 36.8 36.8
DV100L4 (Ib in) (326) (326)
NEck 1/min 1056 1210
Miax Nm 37.2 48.4 48.4
DV112M4 (Ibin) (329) (428) (428)
NEck 1/min 1190 1248 1338
Minax Nm 57 66.1 66.1
DV132S4 (Ibin) (504) (585) (585)
NEck 1/min 1030 1062 1120
Mpax Nm 71.7 90.2 90.2
DV132M4 (b in) (635) (798) (798)
NEck 1/min 1114 1165 1222
Minax Nm 106 110
DV132ML4 (Ibin) (938) (974)
NEck 1/min 1101 1235
Mpax Nm 104 131 131
DV160M4 (Ibin) (921) (1159) (1159)
NEck 1/min 1165 1146 1318
Minax Nm 133 177 177
DV160L4 (Ibin) (1177)  (1567)  (1567)
NEck 1/min . . ) 1190 1267 1395
M Nm Bitte beachten: Das Maximalmoment M, wird 208 217
max 0,
DV180M4 (Ib in) auf 180 % des Motorbemessungsmomentes My (1841) (1921)

begrenzt. Die Angaben beziehen sich auf eine

NEck 1/min Netzspannung von AC 230 V. 101 i
Mmax Nm 195 236
DV180L4 (Ib in) (1726) (2089)
NEck 1/min 1107 1075
Mmax Nm 210 253
DV200L4 (Ibin) (1859) (2239)
NEck 1/min 1082 1062
Mmax Nm 247
DV225S4 (Ib in) (2186)
NEck 1/min 1133
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

3.4 Motorauswabhl fiir synchrone Servomotoren (SERVO)

1

HINWEIS

Durch die Inbetriebnahmefunktion der Bediensoftware MOVITOOLS® wird die Dreh-

momentgrenze (M-Grenze) automatisch eingestellt. Dieser automatisch eingestellte
Wert darf nicht erh6ht werden!

Wir empfehlen, fiir die Inbetriebnahme immer die neueste MOVITOOLS®-Version zu
verwenden. Die neueste MOVITOOLS®-Version finden Sie zum Download auf unserer
Homepage (www.sew-eurodrive.de).

Motoreigen-
schaften
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Anforderungen an einen Servoantrieb sind unter anderem Drehzahldynamik, Drehzahl-

rundlauf und Positioniergenauigkeit. DS-/CM-/CMD-/CMP-Motoren mit MOVIDRIVE®
erfullen diese Anforderungen.

Technisch handelt es sich hierbei um Synchronmotoren mit Permanentmagneten auf
dem Laufer und einem angebauten Resolver. Das gewlinschte Verhalten, konstantes
Drehmoment Gber einen weiten Drehzahlbereich (bis 6000 1/min), hoher Drehzahlstell-
und Regelbereich und hohe Uberlastfahigkeit, wird durch die Regelung mit dem
MOVIDRIVE® realisiert. Der Servomotor hat ein kleineres Massentragheitsmoment als

der Asynchronmotor. Dadurch ist er flir drehzahldynamische Anwendungen optimal ge-
eignet.

M

M A [2]

max \

63221AXX
Bild 37: Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie des DS-/CM-/CMD-/CMP-Servomotors

[11 Dauerdrehmoment
[2] Maximales Drehmoment

Mg und M5« werden durch den Motor bestimmt. Abh&ngig vom Umrichter kann das er-
reichbare M, 55 auch kleiner sein.

Die Werte fiir Mg kénnen Sie den Motorentabellen (DS/CM/CMD/CMP) entnehmen.

Die Werte flr M5 k6nnen Sie den Tabellen fir die Motorauswahl (DS/CM/CMD/CMP)
entnehmen.
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— Motorauswabhl

= Motorauswahl flr synchrone Servomotoren (SERVO)
Grundsétzliche Fir die SEW-Motoren sind die notwendigen Motordaten fur die SERVO-Betriebsarten

Empfehlungen

SERVO-Betrieb
mit Drehzahlrege-
lung

SERVO-Betrieb
mit Momentenre-
gelung (SERVO &
M-REGEL.)

im MOVIDRIVE® gespeichert.

Bei den SERVO-Betriebsarten mit Drehzahlregelung ist die Drehzahl die Stellgrof3e. Bei
den SERVO-Betriebsarten mit Momentenregelung (SERVO & M-REGEL.) ist das Dreh-
moment die StellgroRe.

Eine Unterscheidung hinsichtlich der Belastungsarten quadratisch, dynamisch und sta-
tisch ist bei der Projektierung fir die Betriebsart SERVO nicht sinnvoll. Die Projektierung
eines Synchronmotors richtet sich nach folgenden Anforderungen:

1. Effektiver Drehmomentbedarf bei mittlerer Drehzahl der Anwendung.
Meff < MO
Der Punkt muss unterhalb der Kennlinie fir das Dauerdrehmoment (Bild 37,
Kurve 1) liegen. Liegt dieser Arbeitspunkt Uber der Kennlinie der Selbstkihlung,

kann durch Fremdliftung das Dauerdrehmoment bei der Baureihe CM um 40 % er-
hoéht werden.

2. Maximal bendtigtes Drehmoment Uber den Drehzahlverlauf.

Mmax < Mdyn_Mot
Dieser Arbeitspunkt muss unterhalb der Kennlinie fir das maximale Drehmoment
der Motor-MOVIDRIVE®-Kombination (Bild 37, Kurve 2) liegen.

3. Maximaldrehzahl

Die Maximaldrehzahl darf nicht héher als die Nenndrehzahl des Motors projektiert
werden. Fir Drehzahlen groRer 3000 1/min sollten wegen der hohen eintreibenden
Drehzahl Planetengetriebe eingesetzt werden.

Nmax < NN

Diese Betriebsart ermdglicht die direkte Drehmomentregelung des Servomotors. Die
Sollwertquellen des drehzahlgeregelten SERVO-Betriebes koénnen auch fiir die
Momentenregelung verwendet werden. Alle Drehzahlsollwertquellen (aufer Bussoll-
werte) werden als Stromsollwertquellen interpretiert. Bei Feldbusansteuerung ist ein
Prozessdatenwort mit "Strom" zu belegen. Die Einstellungen zur Bewertung des
Analogeingangs (— P11_, Parameterbeschreibung) bleiben ebenfalls wirksam. Die
Festsollwerte (P16_, P17_) kdnnen wahlweise in den Einheiten (1/min) oder (%
IN Umrichter) €ingegeben werden (— MOVITOOLS®).

Es gilt folgender Zusammenhang zwischen den Einheiten:
3000 1/min & 150 % Umrichternennstrom

Das Drehmoment an der Abtriebswelle des Servomotors kénnen Sie mit der folgenden
Formel berechnen:

M = Mo < 150% * I\ _urmrichter * Nsoll
lo 3000 1/min

04976ADE

Mo  Dauerstillstandsmoment laut Motorentabellen DS/CM/CMD/CMP
lo Dauerstillstandsstrom laut Motorentabellen DS/CM/CMD/CMP
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Motorauswahl — 3

Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO) ===
|
Motorentabelle DS/CM
Kennwerte bei U, = AC 230 V/AC 400 V
ohne Fremdliifter mit Fremdliifter VR Massentragheit Jy
ny Motor Mo Io1) I02) Mg vr IO_VR1) IO_VRz) Imax” Imaxz) ohne Bremse mit Bremse
1/min Nm (Ib in) A A Nm (Ib in) A A A A 104 kgm?
cM71S 5.0 (44) 22 395  7.3(65) 3.2 57 88 158 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 30 | 53 9.4 (83) 4.2 77 | 120 210 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 42 | 74  138(122) 6.1 107 | 168 295 9.1 11.1
CM90S  11.0(97.4) 49 87 16.0(142) 7.1 126 | 196 350 143 19.8
,000 CMOOM | 145(128) 69 | 121 21.0(186) 100 175 280 485 18.6 241
CM90L  21.0(186) 99 171 305(270) 144 250 400 680 27.1 32.6
CM1128  235(208) 100 180 34.0(301) 145 260 400 72 67.4 87.5
CM112M 31.0(274) 135 245 450(398) 196 355 540 98 87.4 108
CM112L  450(398) 200 355 65.0(575) 290 51.0 800 142 128 148
CM112H 680(602) 305 520 950(841) 425 730 122 208 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 165  1.65 - - - 66 @ 66 0.47 0.85
DS56L 2.0 (18) 24 | 24 - - - 96 96 0.82 1.2
DS56H 4.0 (36) 28 47 - - - 112 19 1.53 1.88
cM71S 5.0 (44) 33 | 59 7.3 (65) 438 86 132 235 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 43 76 9.4 (83) 62 110 172 305 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 62 111 138(122) 90 161 250 445 9.1 11.1
3000 CM90S | 11.0(974) 7.3 | 127 160(142) 106 184 300 51 143 19.8
CM90M  145(128) 101 174 21.0(186) 146 250 400 70 18.6 241
CM90L  21.0(186) 144 255 305(270) 210 37.0 580 102 27.1 32.6
CM1128 235(208) 150 27.0 34.0(301) 220 390 600 108 67.4 87.5
CM112M 31.0(274) 205 350 450(398) 300 51.0 820 140 87.4 108
CM112L  450(398) 300 480 65.0(575) 440 700 120 192 128 148
CM112H 680(602) 430 730 950(841) 600 102 172 292 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 165  1.65 - - - 66 @ 66 0.47 0.85
DS56L 2.0 (18) 2.4 - - - - 9.6 - 0.82 1.2
DS56H 4.0 (36) 4.0 - - - - 16.0 - 1.53 1.88
cM71S 5.0 (44) 49 | 85 7.3 (65) 72 123 200 34 4.85 6.89
CM71M 6.5 (58) 6.6 113 9.4(83) 96 164 260 45 6.27 8.31
CM71L 9.5 (84) 96 171 138(122) 140 250 380 68 9.1 11.1
4500 CM90S  11.0(974) 111 189 16.0(142) 162 275 440 76 143 19.8
CM9OM  145(128) 147 260 21.0(186) 215 375 590 104 18.6 241
CM90L  21.0(186) 216 390 305(270) 315 57 860 156 27.1 32.6
CM1128 235(208) 225 385 340(301) 325 56 900 154 67.4 87.5
CM112M  31.0(274) 300 540 450(398) 440 78 120 216 87.4 108
CM112L  450(398) 460 780 65.0(575) 670 113 184 312 128 148
CM112H 68.0(602)  66.0 - 95.0 (841) = 92.0 - 264 - 189 209
DS56M 1.0 (8.9) 1.65 - - - - 6.6 - 0.47 0.85
DS56L 2.0 (18) 2.75 - - [ - T - 1.0 | - | 0.82 ' 1.2
DS56H 4.0 (36) 5.3 - - [ - T - 210 | - 153 | 1.88
cM71S 5.0 (44) 65 | 116 73(65) | 72 | 168 260 465 485 6.89
6000 CM71M 6.5 (58) 86 | 141 94(83) | 96 | 205 340 56 |  6.27 | 831
CcM71L 9.5 (84) 125 | 215 138(122) = 140 | 310 | 500 86 | 9.1 ' 111
CM90S | 11.0(97.4) 145 | 235 16.0(142) 162 = 340 | 580 @ 94 | 14.3 ' 19.8
CM90M  145(128) 198 | 37.0 21.0(186) @ 215 54 | 79.0 148 | 18.6 | 244
CM90L  21.0(186) 295 510 30.5(270) @ 315 74 1180 204 = 27.1 ' 326

1) Fir synchrone Servomotoren DS/CM mit AC 400-V-Systemspannung
2) Fur synchrone Servomotoren DS/CM mit AC 230-V-Systemspannung
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

1

HINWEIS

Weitere Projektierungshinweise und Informationen zu den synchronen Servomotoren
vom Typ DS/CM finden Sie im Katalog "Servogetriebemotoren", den Sie bei
SEW-EUODRIVE bestellen kénnen..

DS-/CM-Motorauswahl (AC 400-V-Systemspannung)

1. Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0005|0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055 0075 0110 0150 0220 0300 0370 0450
cm71s Mmax Nm 89 105 131 156 127 159 165
(Ibin) | (79)  (93) | (116) (138) (112) (141) (146)
cm7im Mmax Nm | 86 103 131 162 127 167 198 215
(Ibin) | (76) (91) (116) (143) (112) (148) (175) (190)
cm7iL Mmax Nm 10.8 | 139 17.7 135 182 225 284 314
(Ibin) (96) | (123) (157) (119) (161) (199) (251) | (278)
cMoos Mmax Nm 13.9 17.8 134 184 232 306 382 394
(Ibin) (123) (158) (119) (163)|(205) (271)|(338) (349)
cmoom Mmax  Nm 16.8 126 17.3 | 219 295 380 46.9 525
(Ibin) (149) (112) (153) | (194) (261) (336) (415) (465)
cmooL Mmax Nm 175222 30.1|39.3 496 703 758
(Ibin) (155) | (196) (266) (348) (439) (622) (671)
cMi12s Mmax  Nm 19.3 246 | 334 436 548|762 819
(Ibin) (171) | (218) | (296) | (386) (485) | (674) (725)
cM112m Mmax  Nm 239 326 429 547 793 99.6 108.0
(Ibin) (212) | (289) (380) (484) | (702) (882) | (956)
cMi12L Mmax  Nm 420 53.9 80.3 104.9/ 141.5 156.8
(Ibin) (372) (477) (711) (928 (1252) (1388)
cM112H Mmax Nm 53.2 | 80.1 106.5 150.3 189.2220.1 237.0
(Ibin) (471) | (709) (943) (1330) (1675) (1948) (2100)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

2. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040 0055
My Nm 24 28 36 3.8 35 3.8
DSS6M "™ biny (1) (25) (32) (34) (31) (34)
psseL  Mmax Nm 55 40 5.1 6.4 49 6.6 76
(bin) | (29) (35) (45) (57) (43) (58) (67)
ossely  Mmax Nm 5.7 6.8 8.8 1.2 8.5 15 14.3 15.0
(bin) | (50) (60) (78) (99) (75) (102) (127)  (133)
M7t Mmax N 6.0 7.2 9.2 1.6 8.9 1.9 14.3 16.5
(bin)  (53) (64) @81) (103) (79) (105) (127)  (146)
oz Mmac Nm 7.2 9.3 1.9 9.0 122 15.1 19.1 215
(Ib in) (64) (82) (105) (80) (108) (134 (169) | (190)
oM7L Mmax Nm 95 122 9.2 12.6 15.9 21.0 26.2
(Ib in) (84) (108) (81) (112) (141)  (186) | (232)
cmoos  Mmax Nm 12.0 9.0 12.4 157 212 274
(Ib in) (106) (80) (110) (139)  (188) | (243)
Mo NM 1.8 15.0 20.4 26.6
CMIOM & i) (104) (133) (181) (235)
My Nm 20.7 273
CM9OL ™% in) (183) (242)
Mo NM 222 20.3
CM112S % i) (196) (259)
My Nm 28.2
CMI12M = in) (250
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0075 0110 | 0150 = 0220 0300 0370 0450 0550 0750
My N 30.8 315
CM7IL T by (273) | (279)
M., Nm 34.0 39.2
CM90S " iny | (301) | (347)
Moo Nm 337 | 478 516
CMOM "™ lin)  (298) | (423) | (457)
M., Nm 34.7 51.1 65.6 75.6
CM9OL "™ iny  (307) | (452) | (581) | (669)
Moo Nm 37.4 54.8 69.8 81.9
CM1128 " hin) (331) | (485) | (618) | (725)
M., Nm 36.2 54.0 70.7 95.7 108.0
CMI12M " in)  (320) | (478) | (626) | (847) (956)
omttoL Mmax Nm 35.8 53.9 716 | 1010 | 1269 147.4 156.8
(bin)  (317) | (477) | (634) | (894)  (1123) | (1305)  (1388)
etz Mmax Nm 56 757 | 1086  139.9 167.0 197.1 2232 237.0
(Ib in) (501)  (670) = (961) | (1238) = (1478) = (1744) | (1975)  (2098)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

3. Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:
MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040
M., Nm 24 2.8 36 3.8 35 3.8
DS56M (Ib in) 1) (25) 32) (34) 31) (34)
bsseL  Mmax Nm 3.3 40 5.1 6.4 49 6.6 7.6
(Ibin) (29) (35) (45) (57) (43) (58) 67)
bsseh  Mmax Nm 40 48 6.2 7.9 6.0 8.2 103 13.7
(Ib in) (35) (42) (55) (70 (53) (73) ©1) (121)
Moy NM 6.3 8.1 6.1 8.3 104 134
Ccm71s * (bin) (56) (72) (54) (73) (92) (119)
M., Nm 7.9 5.9 8.1 102 136
CM71M (Ib in) (70) (52) (72) (90) (120)
Moy NM 8.2 104 14.0
CM71L * (bin) (73) (92) (124)
M., Nm 104 14.1
CM90S (Ibin) (92) (125)
Moy NM 14.0
CM30M * (bin) (124)
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0055 0075 | 0110 | 0150 | 0220 0300 0370 0450 | 0550 | 0750 | 0900 1100
M. Nm 15.2
DS56H (bin) = (135)
My NM 161 165
cm718 * (bin)  (142) (146)
omram Mmax  Nm 171 | 203 | 213

(bin) | (151) | (180) | (189)

Nm 181 225 | 303 | 31.2
(Ibin) | (160) @ (199) & (268) (276)

Nm | 184 | 234 | 336 | 39.2
(Ibin) | (163) | (207) | (297) | (347)

cM7iL  Mmax

cmoos  Mmax

Mmax Nm 184 235 346 445 | 521
(lbin) | (163) (208) | (306) (394) = (461)
Mmax Nm 182 | 233 | 347 458 | 634 750
(Ibin) | (161) (208) = (307) @ (405) | (561) (664)

CM90M

CM90L

Nm 19.5 25.0 37.4 49.2 67.5 81.9

Mmax
cm112S (bin) = (173) (221)  (331) (435) | (597) (725)

cMitam  Mmax Nm 246 | 371 | 494  69.6 874 | 1015 108.0
(Ib in) (218) | (328) @ (437) @ (616) (774) & (898) (956)

CMi12L  Mmax Nm 35 | 468 | 672 869 1041 1235 1407 156.8
(Ibin) | (310) (414) | (595) (769) & (921) (1093)  (1245) (1388)

cMi12H  Mmax Nm 709 925 | 1121 1355  157.7 189.4 @ 231.6 237.0
(Ib in) (628) (819) | (992) (1199) | (1396) (1676) (2050) (2098)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

4. Nenndrehzahl ny = 6000 1/min:

Motor

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400/500-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

0005 | 0008 | 0011 0014 0015 0022 0030 0040|0055 0075 0110 0150 0220|0300 | 0370 0450
M. Nm | 24 28 36 38 35 38
DS56M " bin)y | (@1) 25 (32) (34)  (31) (34)
bsseL  Mmax Nm 29 35 45 57 43 58 73 76
(bin)  (26) (31) | (40) (50) (38) (51)  (65) (67)
psser  Mmax Nm 47 60 45 62 | 79 105 136 151
(Ib in) (42) | (53) | (40) (55) (70) (93) |(120) (134)
cmr1s  Mmac Nm 61 46 63 80 106 133 158 165
(Ib in) (54) | (41)  (56) (71) (94) (118) (140) (146)
Myae NM 62 7.9 106 137 168 213
CM71M (Ibin) (55) | (70)  (94) (121) (149) (189)
oM7L Mmac Nm 80 108 141 17.9 252 307 314
(Ib in) (71) | (96) (125) (158) (223) (272)  (278)
cmoos  Mmac Nm 108 142 181 266 342 394
(Ib in) (96) | (126) (160) (235) (303)  (349)
cmoom  Mmax N 137 175 261 343 469 51.9
(Ib in) (121) (155) (231) (304) (415) (459)
cmool Mmac Nm 171 256 339 480 609 713 752
(Ib in) (151) (227) (300) (425) (539) (631) (666)
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3 —] Motorauswahl
===z Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

DS-/CM-Motorauswahl (AC 230-V-Systemspannung)
1. Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 | 0022 | 0037 = 0055 | 0075 | 0110 | 0150 0220 0300
My Nm 12.9 14.6 16.5
CM71S "7 bin) | (114) | (129) | (146)
M., Nm 13.1 15.1 214
CM7IM 7% hin) | (116) | (134) | (189)
Mo Nm 14.0 163 256 313
CM7IL "% biny | (124) | (144) | (227) | (277)
M., Nm 13.8 16.2 26.8 38.0 39.6
CM90S "% i) | (122) | (143) | (237) | (336) | (350)
cmoom Mmax N 13.1 15.4 2528 38.2 48.1 52.0
(bin) | (116) | (136) | (228) = (338) | (426)  (460)
cmooL. Mmax Nm 15.8 26.6 40.0 51.9 70.9 74.9
(Ib in) (140) | (235) = (354) | (459) @ (628) | (663)
M., Nm 28.3 427 55.1 747 81.9
CM1128 % in) (250) | (378) = (488)  (661) | (725)
cn1zm Mmae Nm 274 416 54.6 76.8 94.4 108.0
(Ib in) (243)  (368) | (483) | (680) = (836) (956)
12l Mmax Nm 417 55.0 79.2 100.2 139.3 156.8
(Ib in) (369) | (487) | (701) | (887) = (1233) | (1388)
M., Nm 566 82.2 105.5 153 177.9
CM12H 2 in) (501) | (728) | (934) = (1350) | (1575)

2. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
oter 0015 0022 0037 0055 0075 0110 0150 0220 0300
M Nm 3.8
DS56M = 1 in) (34)
M., Nm 76
DS56L T i) 67)
Mo Nm 9.2 107 153
DSS6H % i) 81 (95) (135)
M., Nm 9.1 106 15.8 165
CM71S T b i) 81) (94) (140)  (146)
Mo Nm 93 109 17.2 215
CM7IM % 1 in) 82) 97) (152)  (190)
ozl Mmac Nm 9.4 1.0 182 258 31.0 314
(Ib in) (83) (97) (161)  (228) | (274)  (278)
cmoos  Mmax N 95 1.2 187 27.7 35.1 395
(Ib in) (84) (99) (166)  (245) | (311)  (350)
M., Nm 18.1 272 353 48.4 52.2
CM9OM %% 1 in) (160) | (241) | (312) @ (428) | (462)
cmooL. Mmax N 17.9 271 355 50.5 63.1 75.2
(Ib in) (158)  (240) | (314) | (447)  (558) (666)
cm1zs Mmax Nm 18.8 28.7 37.7 534 66.3 81.9
(Ib in) (166)  (254) | (334) | (473) | (587) (725)
cm1zm Mmac Nm 29.1 38.4 55.3 69.9 97.0 108.0
(Ib in) (258) | (340) | (489) | (619) (859) (956)
M., Nm 406 58.9 75.4 108.8 125.9
CMIT2L T in) (359) | (521) | (667) (963) (1114)
M. Nm 58.4 75.3 111 131.1
CMT1ZH % in) (517) | (666) (983) (1160)
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Motorauswahl

Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

3. Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Motor
0015 | 0022 | 0037 = 0055 | 0075 | 0110 | 0150 0220 0300
M Nm 3.8
DSS6M % 1h in) (34)
Mo Nm 6.4 75 12.1 16.3 16.5
CM71S T b in) (57) (66) (107)  (144) | (146)
oz Mmac Nm 6.3 74 122 17.4 21.0 214
(Ib in) (56) (65) (108)  (154) | (186)  (189)
oM7L Mmac Nm 7.2 12.1 17.9 228 29.9 313
(Ib in) (64) (107)  (158) | (202) | (265) = (277)
M., Nm 126 19.0 248 34.4 39.6
CM90S % 1 in) (112)  (168) | (219)  (304) | (350)
cmoom Mmax  Nm 12.1 183 241 34.3 428 52.0
(Ib in) (107)  (162) | (213) | (304) = (379) (460)
cmooL. Mmax Nm 177 234 337 42.9 614 705
(Ib in) (157) | (207) | (298) | (380) (543) (624)
cm1zs Mmac Nm 20.0 265 38.2 486 68.3 777
(Ib in) (177) | (235) | (338) | (430) (605) (688)
M., Nm 248 36.1 46.3 67.4 785
CM1MZM 7 b in) (219) | (320) | (410)  (597) (695)
4. Nenndrehzahl ny = 6000 1/min:
otor MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0015 | 0022 | 0037 = 0055 | 0075 | 0110 | 0150 0220 0300
M., Nm 47 56 9.2 132 159 16.6
CM71S T b i) (42) (50) 81) (17) | (141) | (147)
M., Nm 5.0 5.9 9.9 14.6 182 214
CM7IM % 1 in) (44) (52) (88) (129)  (161)  (189)
ozl Mmac Nm 9.6 145 187 25.6 30.3 31.4
(Ib in) (85) (128) | (166) | (227) | (268) (278)
cmoos  Mmax Nm 102 15.4 20.1 285 353 39.4
(Ib in) (90) (136) | (178) | (252) | (312) (349)
cmoom Mmac  Nm 12.9 17.0 245 31.2 443 50.6
(Ib in) (114) | (1500 | (217) | (276) (392) (448)
cmooL. Mmac Nm 17.9 25.9 33.1 483 56.5
(Ib in) (158) | (229) | (293) (427) (500)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Motorentabelle CMD
Kennwerte bei U, = AC 400 V

ny Motor Mo lo e Massentragheit Jy
1/min Nm (Ib in) A A 104 kgm?
CMD93S 2.4 (21) 1.55 8.1 1.23
CMD93M 4.2 (37) 25 16.2 2.31
1200 CMD93L 6.0 (50) 3.5 229 3.38
CMD138S 6.7 (59 3.9 13.2 6.4
CMD138M 12.1 (107) 5.5 255 11.4
CMD138L 16.5 (146) 8 40.2 16.5
CMD138S 6.7 (59) 7.4 25.0 6.5
2000 CMD138M 12.1 (107) 11.4 53.0 11.4
CMD138L 16.5 (146) 15.1 76.0 16.5
CMD70S 0.7 (6) 1.04 5.8 0.261
CMD70M 1.1(9.7) 1.36 7.9 0.45
3000 CMD70L 1.9 (17) 1.96 17.7 0.83
CMD93S 2.4 (21) 2.32 12.2 1.23
CMD93M 4.2 (37) 3.6 23.2 2.31
CMD93L 6.0 (53) 6 39.7 3.38
CMD55S 0.25(2.2) 0.7 41 0.087
4500 CMD55M 0.45 (4) 0.95 6.1 0.15
CMD55L 0.9 (8) 1.5 12.2 0.267

CMD-Motorauswahl (AC 400-V-Systemspannung)

1. Nenndrehzahl ny = 1200 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
otor 0005 0008 | 0011 | 0014 0015 = 0022 0030 0040 | 0055 0075 | 0110 = 0150

M., Nm 58 67 81 10 79 10
CMD93S " iy | (B1) | (59) | (72) | (89) | (70)  (89)
cmpeay Mmac NM 82 105 133 102 136 166 206 | 22

(Ib in) (73) | (93) (118)  (90)  (120)  (147) (182)  (190)
cMposL Mmax Nm 105 135 101 140 176 231 286 33
(Ib in) ©3) | (119) = (89) | (124) = (156) (204) & (253) (290)

M., Nm 125 98 128 152 17
CMD138S "% 1 in) (1) | (87)  (113)  (135) (150)

M., Nm 219 279 333 378 39
CMD138M ¢ in) (194)  (247) | (295) (335) | (350)

M., Nm 368 450 59 62
CMD138L ™ 1 in) (326) (398) | (520)  (550)
2. Nenndrehzahl ny = 2000 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0040 0055 0075 0110 0150 0220 0300

M., Nm 1.9 14.7 17
CMD138S "% 1 in) (105) (130) (150)

M., Nm 23.7 318 37.2 38.8
CMD138M 2% 1 in) (210) (281) (329) (343)

M., Nm 37.4 47.1 59.6 62
CMD138L ¢ 1 in) (331) 417) (528) (550)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

3. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

Motor

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

0005 | 0008 | 0011 0014 | 0015 | 0022 0030 0040 0055 | 0075 | 0110 = 0150

M. Nm 22 25 3
CMD70S "™ hin) | (19) | (22) | (@7)

M. Nm 32 37 | 45 | 52 | 44 5
CMD70M "¢ hhny | (@8) | (33) | (40) | (46) | (39)  (44)
cmproL Mmac Nm 38 45 | 58 74 57 76 | 91 106 11

(biny | (34) (40) = (51) (65  (50) (67) = (81) (94) | (97)

M. Nm 48 | 60 73 58 75 88 10
CMD93S %1 in) 42) | (53) (65) (51) @ (66) & (78)  (86)

M. Nm 95 72 98 123 159 195 22
CMDI3M %% 1 in) ©4) | (64) (87) | (109) (141) = (173) (190)

M. Nm 139 | 181 225 307 33
CMDI3L " 1 in) (123)  (160) (199) | (272)  (290)
4 Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Geriite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0005 0008 0011 0014 0015 0022 0030 0040

M. Nm 12
cmpsss  Mmex BT i

M. Nm 18 2 23
CMDS55M %% 1 in) (16) (18) (20)

M. Nm 25 29 3.7 45 3.6 46 5.4 6
CMDSSL 2 1 in) 22) (26) (33) (40) (32) (41) (48) (53)

Katalog — Antriebsumrichter MOVIDRIVE® MDX60B/61B

183



3 —] Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

Motorentabelle CMP
Kennwerte bei U4, = AC 400 V

Ohne Fremdliifter Mit Fremdliifter e Massentragheit Jy
ny Motor My lo My vr lo_vr [A] ohne Bremse mit Bremse
1/min Nm (Ib in) A Nm (Ib in) A 10~4 kgm?

CMP40S 0.5 (4) 1.2 - - 6.1 0.104 0.132
CMP40M 0.8(7) 0.95 - - 6.0 0.148 0.176
CMP50S 1.3 (12) 0.96 1.7 (15) 1.25 5.1 0.415 0.481
3000 CMP50M 2.4 (21) 1.68 3.5(31) 2.45 9.6 0.667 0.733
CMP50L 3.3(29) 22 4.8 (42) 3.2 13.6 0.919 0.985
CMP63S 2.9 (26) 2.15 4 (35) 3 12.9 1.148 1.489
CMP63M 5.3 (47) 3.6 7.5 (66) 5.1 216 1.919 2.260
CMP63L 7.1(63) 4.95 10.3 (91.2) 7.2 29.7 2.689 3.030
CMP40S 0.5 (4) 1.2 - - 6.1 0.104 0.132
CMP40M 0.8(7) 0.95 - - 6 0.148 0.176
CMP50S 1.3 (12) 1.32 1.7 (15) 1.7 7 0.415 0.481
4500 CMP50M 2.4 (21) 23 3.5(31) 3.35 13.1 0.667 0.733
CMP50L 3.3(29) 3.15 4.8 (42) 4.6 19.5 0.919 0.985
CMP63S 2.9 (26) 3.05 4 (35) 4.2 18.3 1.148 1.489
CMP63M 5.3 (47) 54 7.5 (66) 7.6 324 1.919 2.260
CMP63L 7.1(63) 6.9 10.3 (91.2) 10 414 2.689 3.030
CMP40S 0.5 (4) 1.2 - - 6.1 0.104 0.132
CMP40M 0.8 (7) 1.1 - - 6.9 0.148 0.176
CMP50S 1.3 (12) 1.7 1.7 (15) 22 9 0.415 0.481
6000 CMP50M 2.4 (21) 3 3.5(31) 44 171 0.667 0.733
CMP50L 3.3(29) 4.2 4.8 (42) 6.1 26 0.919 0.985
CMP63S 2.9 (26) 3.9 4 (35) 54 234 1.148 1.489
CMP63M 5.3 (47) 6.9 7.5 (66) 9.8 414 1.919 2.260
CMP63L 7.1(63) 9.3 10.3 (91.2) 13.5 55.8 2.689 3.030

CMP-Motorauswahl (AC 400-V-Systemspannung)

1. Nenndrehzahl ny = 3000 1/min:

Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerate) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0005 | 0008 0011 | 0014 | 0015 | 0022 0030 0040 | 0055 | 0075 & 0110
Mya NM 15 17 | 19 19 19
CMP40S ¢ 1 iny 13) (15 | (A7) an | @7
My N 30 33 | 38 3.8
CMP4OM T2 Wy @7 (29) | (34) (3.4)
Mo NM 45 50 52 5.2
CMPS0S % 1 in) (40)  (44) | (46) (46)
My N 54 63 | 77 93 76 94 | 103
CMPSOM " iy | (48) | (56) | (68)  (82) | (67)  (83) | (91)
Mo NM 59 69 87 107 84 110 131 154
CMPSOL ¢ 1 in) 52) (1) | (77)  (95) = (74) | (97) | (116)  (136)
My N 52 60 | 73 87 | 74 88 | 101 111
CMPE3S "™ iny | (@6) | (53) | (65) @ (77) = (63) @ (78) | (89) @ (98)
cmpeay  Mmax Nm 60 71 | 89 11 | 87 13 | 137 170 200 214
(bin) | (53)  (63) | (79) @ (98)  (77) @ (100) = (121) (150) = (177)  (189)
cmpesL  Mmax Nm 90 113 87 116 | 144 186 230 270 304
(Ib in) (80)  (100) | (77)  (103) | (127) (165) @ (204) @ (239) = (269)
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Motorauswahl
Motorauswahl fur synchrone Servomotoren (SERVO)

2. Nenndrehzahl ny = 4500 1/min:

MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)

Mot
otor | 0005 | 0008 0011 | 0014 | 0015 | 0022 0030 = 0040 | 0055 | 0075 0110 | 0150
M. Nm 15 17 19 19 19
CMP40S " iy | (13) | (15) | (17) a7 a7
M. Nm 30 33 38 3.8
CMP4OM " By @7 (29) | (34) (34)
M. Nm 35 41 48 52 | 47 52
CMP50S "% niny | (31) | (36) | (42)  (46) | (42)  (46)
M Nm 41 48 60 74 59 76 | 90 103
CMPSOM "™ hiny | (36) | (42) | (53) (65) | (52) (67) | (80)  (91) |
cmpsoL  Mmax N 42 50 63 79 61 82 100 127 | 151 154
(bin) | (37) (44) @ (56) (70) | (54) (73) . (89) (112) = (134) (136)
cmpeas Mmax Nm 38 45 56 68 54 70 | 82 99 | 11.1
(bin) | (34) (40) | (50) (60) & (48) (62) | (73)  (88) | (98) |
cmpoay Mmax N 62 78 60 80 99 127 156 183 214
(Ibin) (55) | (69) | (83) (71) | (88) (112) | (138) (162) = (189)
cmpeaL Mmax Nm 83 | 64 86 107 141 178 216 @ 282 304
(Ib in) (73) | (57) (76) & (95) (125) | (158) (191) & (250) = (269)
3. Nenndrehzahl ny = 6000 1/min:
Motor MOVIDRIVE® MDX61B...-5_3 (AC 400-V-Gerite) in den SERVO-Betriebsarten (P700)
0005 0008 0011 0014 | 0015 | 0022 | 0030 | 0040 0055 0075 0110 0150 = 0220
M. Nm | 15 17 19 19 19
CMP40S ™= ) | (13 (15) | (17) a7 (7)
M. Nm 26 30 36 38 35 38
CMP4OM " By L @3) | @7) | (32)  (34)  (31)  (34)
M. Nm | 29 33 41 48 40 49 52
CMP50S | ™2 in) | (26)  (29) @ (36) (42) | (35) (43) | (46)
M. Nm 38 48 60 | 46 61 74 92 103
CMPSOM & iy (34)  (42)  (53) | (41) (54) (65) (81)  (91)
cmpsoL Mmax Nm 38 48 61 | 47 63 78 102 125 147 @ 154
(Ib in) (34) | (42) (54) | (42) (56) & (69) (90) | (111) (130) (136)
cmpess Mmax Nm 36 45 56 44 58 69 86 100 111
(Ib in) (32)  (40) (50) | (39) (51) (61) (76)  (89) (98)
cmpeay Mmax N 63 | 48 65 80 104 130 156 200 214
(Ib in) (56) | (42) (58) | (T1) (92) | (115) (138) (177) (189)
cmpeaL Mmax [NM 65 81 108 138 170 | 233 281 304
(Ib in) (58) | (72) (96) | (122) (150) @ (206) (249) = (269)
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5 Adressenverzeichnis

Deutschland

Ernst-Blickle-Stralle 42
D-76646 Bruchsal

Hauptverwaltung Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fertigungswerk Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Vertrieb D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Fertigungswerk Graben SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Ernst-Blickle-Stralle 1 Fax +49 7251 75-2970
D-76676 Graben-Neudorf
Postfachadresse
Postfach 1220 « D-76671 Graben-Neudorf
Ostringen SEW-EURODRIVE Ostringen GmbH Tel. +49 7253 92540
Franz-Gurk-Stralle 2 Fax +49 7253 925490
D-76684 Ostringen oestringen@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1174 « D-76677 Ostringen
Service Mitte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strafle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (bei Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (bei Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sid SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (bei Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
West SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (bei Disseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-Rufbereitschaft

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Technische Biiros Augsburg

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
August-Wessels-Stralle 29
D-86156 Augsburg

Tel. +49 821 22779-10
Fax +49 821 22779-50
tb-augsburg@sew-eurodrive.de

Berlin

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Lilienthalstralle 3a
D-12529 Schénefeld

Tel. +49 33762 2266-30
Fax +49 33762 2266-36
tb-berlin@sew-eurodrive.de

Bodensee

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Burgbergring 91
D-88662 Uberlingen

Tel. +49 7551 9226-30
Fax +49 7551 9226-56
tb-bodensee@sew-eurodrive.de

Bremen

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Bornstr.19 ... 22
D-28195 Bremen

Tel. +49 421 33918-10
Fax +49 421 33918-22
tb-bremen@sew-eurodrive.de

Dortmund

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
HildastraRe 10
D-44145 Dortmund

Tel. +49 231 912050-10
Fax +49 231 912050-20
tb-dortmund@sew-eurodrive.de

Dresden

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Hauptstralle 32
D-01445 Radebeul

Tel. +49 351 26338-0
Fax +49 351 26338-38
tb-dresden@sew-eurodrive.de
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Erfurt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 361 21709-70
Blumenstrale 70 Fax +49 361 21709-79
D-99092 Erfurt tb-erfurt@sew-eurodrive.de

Giistrow SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3843 8557-80
Thinenweg 19 Fax +49 3843 8557-88
D-18273 Gustrow tb-guestrow@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1216 » D-18262 Gustrow

Hamburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 40 298109-60
Bramfelder Stralle 119 Fax +49 40 298109-70
D-22305 Hamburg tb-hamburg@sew-eurodrive.de

Hannover/ SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-10

Garbsen Alte Ricklinger Str.40-42 Fax +49 5137 8798-50
D-30823 Garbsen tb-hannover@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 1104 53 « D-30804 Garbsen

Heilbronn SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7143 8738-0
ZeppelinstralRe 7 Fax +49 7143 8738-25
D-74357 Bénnigheim tb-heilbronn@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 68 » D-74355 Bonnigheim

Herford SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5221 9141-0
Radewiger Straf3e 21 Fax +49 5221 9141-20
D-32052 Herford tb-herford@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 4108 « D-32025 Herford

Karlsruhe SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7245 9190-10
Ettlinger Weg 2 Fax +49 7245 9190-20
D-76467 Bietigheim tb-karlsruhe@sew-eurodrive.de
Postfachadresse
Postfach 43 « D-76463 Bietigheim

Kassel SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 561 95144-80
Lange StralRe 14 Fax +49 561 95144-90
D-34253 Lohfelden tb-kassel@sew-eurodrive.de

Koblenz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2652 9713-30
Bahnstralle 17a Fax +49 2652 9713-40
D-56743 Mendig tb-koblenz@sew-eurodrive.de

Lahr SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7821 90999-60
Europastrale 3/1 Fax +49 7821 90999-79
D-77933 Lahr / Schwarzwald tb-lahr@sew-eurodrive.de

Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-10
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-50
D-40764 Langenfeld tb-langenfeld@sew-eurodrive.de

Magdeburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 39203 7577-1
Breiteweg 53 Fax +49 39203 7577-9
D-39789 Barleben tb-magdeburg@sew-eurodrive.de

Mannheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 621 71683-10
Radeberger Strafle 2 Fax +49 621 71683-22
D-68309 Mannheim tb-mannheim@sew-eurodrive.de

Miinchen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 90955-110
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 90955-150
D-85551 Kirchheim tb-muenchen@sew-eurodrive.de

Miinster SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 251 41475-11

Von-Vincke-Stralle 14
D-48143 Minster

Fax +49 251 41475-50
tb-muenster@sew-eurodrive.de
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Deutschland

Niirnberg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 911 98884-50
Plattenackerweg 6 Fax +49 911 98884-60
D-90455 Nirnberg tb-nuernberg@sew-eurodrive.de
Regensburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 941 46668-68
Im Gewerbepark A15 Fax +49 941 46668-66
D-93059 Regensburg tb-regensburg@sew-eurodrive.de
Rhein-Main SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 6172 9617-0
Niederstedter Weg 5 Fax +49 6172 9617-50
D-61348 Bad Homburg tb-rheinmain@sew-eurodrive.de
Stuttgart SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 711 16072-0
Friedrich-List-StralRe 46 Fax +49 711 16072-72
D-70771 Leinfelden-Echterdingen tb-stuttgart@sew-eurodrive.de
Ulm SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7348 9885-0
Dieselstralle 14 Fax +49 7348 9885-90
D-89160 Dornstadt tb-uim@sew-eurodrive.de
Wiirzburg SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 931 27886-60
Nirnbergerstralle 118 Fax +49 931 27886-66
D-97076 Wurzburg-Lengfeld tb-wuerzburg@sew-eurodrive.de
Zwickau / SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Meerane Dankritzer Weg1 Fax +49 3764 7606-20
D-08393 Meerane tb-zwickau@sew-eurodrive.de
Frankreich
Fertigungswerk Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Vertrieb 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fertigungswerk Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montagewerke Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Vertrieb Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Technische Biiros

Alsace Franche-
Comté

SEW-USOCOME
1, rue Auguste Gasser
F-68360 Soultz

Tel. +33 3 89 74 51 62
Fax +33 389 76 58 71

Alsace Nord

SEW-USOCOME
15, rue Mambourg
F-68240 Sigolsheim

Tel. +33 389 78 45 11
Fax +33 38978 4512

Aquitaine

SEW-USOCOME

Parc d'activités de Magellan
62, avenue de Magellan
B.P.182

F-33607 Pessac Cedex

Tel. +33 5 57 26 39 00
Fax +33 5 57 26 39 09
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Ardennes SEW-USOCOME Tel. +33 3 83 96 28 04

Lorraine 7, rue de Prény Fax +33 3 83 96 28 07
F-54000 Nancy

Bourgogne SEW-USOCOME Tel. +33 3854992 18

10, rue de la Poste
F-71350 Saint Loup Géanges

Fax +33 3854992 19

Bretagne Ouest

SEW-USOCOME
4, rue des Chataigniers
F-44830 Brains

Tel. +33 251 70 54 04
Fax +33 2 5170 54 05

Centre
Auvergne

SEW-USOCOME
27, avenue du Colombier
F-19150 Laguenne

Tel. +33 555201210
Fax +33 5552012 11

Centre Pays de
Loire

SEW-USOCOME
9, rue des Erables
F-37540 Saint Cyr sur Loire

Tel. +33 247 41 33 23
Fax +33 247 41 34 03

Champagne

SEW-USOCOME
Impasse des Ouises
F-10120 Saint André les Vergers

Tel. +33 3257963 24
Fax +33 3257963 25

Lyon Nord-Est

SEW-USOCOME

Parc d'Affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +334 721537 03
Fax +334 721537 15

Lyon Ouest

SEW-USOCOME

Parc d'Affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +334 7215 37 04
Fax +334 721537 15

Lyon Sud-Est

SEW-USOCOME
Montée de la Garenne
F-26750 Génissieux

Tel. +33 4 75 05 65 95
Fax +33 4 75 05 65 96

Nord SEW-USOCOME Tel. +33 321 90 21 40
348, rue Léon Garet Fax +33 321 90 21 44
F-62520 Le Touquet

Normandie SEW-USOCOME Tel. +33 2 31 37 92 86
5 rue de la Limare Fax +332 317468 15
F-14250 Brouay

Paris Est SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 68 40 50
Résidence Le Bois de Grace Fax +33 1 64 68 45 00
2, allée des Souches Vertes
F-77420 Champs sur Marne

Paris Ouest SEW-USOCOME Tel. +33 1 30 90 89 86

42 avenue Jean Jaurés
F-78580 Maule

Fax +33 1 30 90 93 15

Paris Picardie

SEW-USOCOME
25 bis, rue Kléber
F-92300 Levallois Perret

Tel. +33 141 0592 74
Fax +33 141059275

Paris Sud SEW-USOCOME Tel. +33 1 60 81 10 56
6. chemin des Bergers Fax +33 1 60 81 10 57
Lieu-dit Marchais
F-91410 Roinville sous Dourdan

Provence SEW-USOCOME Tel. +33 491 18 00 11
Résidence Les Hespérides Bat. B2 Fax +334 9118 00 12
67, boulevard des Alpes
F-13012 Marseille

Pyrénées SEW-USOCOME Tel. +33 561 08 15 85

179, route de Grazac
F-31190 Caujac

Fax +33 5 61 08 16 44
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Frankreich
Sud-Atlantique = SEW-USOCOME Tel. +33 240 80 32 23
12, rue des Pinsons Fax +33 2408032 13
F-44120 Vertou
Agypten
Vertrieb Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Algerien
Vertrieb Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Freres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentinien
Montagewerk Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Vertrieb Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montagewerke Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Vertrieb 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Perth SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 9478-2688
105 Robinson Avenue Fax +61 8 9277-7572
Belmont, W.A. 6104 enquires@sew-eurodrive.com.au
Brisbane SEW-EURODRIVE PTY.LTD. Tel. +61 7 3272-7900
1 /34 Collinsvale St Fax +61 7 3272-7901
Rocklea, Queensland, 4106 enquires@sew-eurodrive.com.au
Technische Biiros Adelaide SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 8 8294-8277
Unit 1/601 Anzac Highway Fax +61 8 8294-2893
Glenelg, S.A. 5045 enquires@sew-eurodrive.com.au
Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Fax +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Bangladesch
Vertrieb Dhaka Jainex Industrial and Engineering Ltd Tel. +880 1713103502
B 12 Apon Nibash Fax +880 31 613041
East Nasirabad jainexbd@onlinectg.net
Bangladesh
Belgien
Montagewerk Brussel SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Vertrieb Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industriegetrieb  SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 84 219-878

Competence Center

e

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
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Belgien
Technisches Biiro Vlaanderen SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 92 1686 25
Verlorenbroodstraat, 122, bus 6 Fax +32 92 2741 55
B-9820 Merelbeke
Brasilien
Fertigungswerk Séo Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Vertrieb Avenida Améancio Gaiolli, 152 — Rodovia Fax +55 11 6480-3328
Service Presidente Dutra Km 208 http://www.sew.com.br
Guarulhos — 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT — SEW ATENDE - 0800 7700496
Weitere Anschriften Uber Service-Stationen in Brasilien auf Anfrage.
Bulgarien
Vertrieb Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Montagewerk Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Vertrieb Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postfachadresse
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fertigungswerk Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montagewerk No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Vertrieb Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montagewerk Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Vertrieb 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Danemark
Montagewerk Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Vertrieb Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Elfenbeinkiiste
Vertrieb Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08

Fax +225 2584-36
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Estland
Vertrieb Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finnland
Montagewerk Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Vertrieb Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Technische Biiros Helsinki SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Luutnantintie 5 Fax + 358 9 5666-311
FIN-00410 Helsinki sew@sew.fi
Vaasa SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Hietasaarenkatu 18 Fax +358 6 3127-470
FIN-65100 Vaasa sew@sew.fi
Rovaniemi SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Valtakatu 4 A Fax +358 201 589-239
FIN-96100 Rovaniemi sew@sew.fi
Fertigungswerk Karkkila SEW Industrial Gears OY Tel. +358 201 589-300
Montagewerk Valurinkatu 6 Fax +358 201 589-310
Service FIN-03600 Karkkila sew@sew.fi
http://lwww.sew-eurodrive.fi
Gabun
Vertrieb Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Griechenland
Vertrieb Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr

Technisches Biiro

Thessaloniki

Christ. Boznos & Son S.A.
Maiandrou 21
562 24 Evosmos, Thessaloniki

Tel. +30 2 310 7054-00
Fax +30 2 310 7055-15
info@boznos.gr

GroRbritannien

Montagewerk Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Vertrieb Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Technische Biiros London SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 20 8458-8949
764 Finchely Road, Temple Fortune Fax +44 20 8458-7417
GB-London N.W.11 7TH
Midlands SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1527 877-319
5 Sugar Brook court, Fax +44 1527 575-245
Aston Road,
Bromsgrove, Worcs
B60 3EX
Scotland SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 17 8647-8730

Scottish Office

No 37 Enterprise House
Springkerse Business Park
GB-Stirling FK7 7UF Scotland

Fax +44 17 8645-0223

0572008




1

Hong Kong
Montagewerk Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Vertrieb Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montagewerk Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2831086
Vertrieb Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Service POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Technische Biiros Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road salesbang@seweurodriveindia.com
Bangalore - 560052 - Karnataka ganesh@seweurodriveindia.com
Kolkata SEW EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 33 22827457
2nd floor, Room No. 35 Fax +91 33 22894204
Chowringhee Court saleskal@seweurodriveindia.com
55, Chowringhee Road a.j.biswas@seweurodriveindia.com
Kolkata - 700 071 - West Bengal
Chandigarh SEW EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9878469579
Sujit Kumar Mishra Fax +91 1722738664
H.No.5464/3 Modern Housing Complex saleschand@seweurodriveindia.com
Manimajra
Chandigarh -160101
Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 42849813
2nd Floor, Josmans Complex, Fax +91 44 42849816
No. 5, McNichols Road, saleschen@seweurodriveindia.com
Chetpet c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Chennai - 600031 - Tamil Nadu
Coimbatore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 422 2455420
Office No 60 Fax +91 422 2443988
Arpee Centre (Opp Annapoorna Hotel) salescmb@seweurodriveindia.com
420 N, NSR Road, Saibaba Colony p.selvakumar@seweurodriveindia.com
Coimbatore 641 0111 - Tamil Nadu
Madgaon SEW-EURODRIVE India Private Limited samrat.chakravorty@seweurodriveindia
Flat No.-G1, -com
Shivas-Laxmi Prasad Co-Operative Housing
Society,
Padmanarayan Estate,
Near Jivottaam Math,
Gagole Madgao, Goa - 403 602
Hyderabad SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 40 23414698
408, 4th Floor, Meridian Place Fax +91 40 23413884
Green Park Road saleshyd@seweurodriveindia.com
Amerpeet ma.choudary@seweurodriveindia.com
Hyderabad - 500016 - Andhra Pradesh
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza, J.B. Nagar, Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) salesmumbai@seweurodriveindia.com
Mumbai - 400059 - Maharashtra p.s.ray@seweurodriveindia.com
New Delhi SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 11 25544111
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418-419, Suneja Tower-1
District Centre, Janak Puri
New Delhi 110 058

Fax +91 11 25544113
salesdelhi@seweurodriveindia.com
vikram.juneja@seweurodriveindia.com
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Indien
Pune SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 20 25671751
Office No. 2 & 7, First Floor, Triveni Apartment  Fax +91 20 25661668
Model Colony, Gokhale Road salespune@seweurodriveindia.com
Pune 411016 - Maharashtra praveen.hosur@seweurodriveindia.com
Raipur SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 9893290624
Flat No-0-102, First Floor sutanu.sarkar@seweurodriveindia.com
Satyam Appt., Golchha Park
Nr Mining Office, Ring Road-1
Raipur 492 001 - Chhattisgarh
Indonesien
Technisches Biiro Jakarta SEW-EURODRIVE Pte Ltd. Tel. +62 21 5359066
Jakarta Liaison Office, Fax +62 21 5363686
Menara Graha Kencana Service Hotline: +65 61000 739
JI. Perjuangan No. 88, LT 3 B, Kebun Jeruk, sew@cbn.net.id
Jakarta 11530, Indonesia
Irland
Vertrieb Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Island
Vertrieb Reykjavik Vélaverk ehf. Tel. +354 568 3536
Bolholti 8, 3h. Fax +354 568 3537
IS - 105 Reykjavik velaverk@velaverk.is
Israel
Vertrieb Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montagewerk Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Vertrieb Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Technische Biiros Bologna SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 051 65-23-801
Via della Grafica, 47 Fax +39 051 796-595
1-40064 Ozzano dell'Emilia (Bo)
Caserta SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 0823 219011
Viale Carlo Ill Km. 23,300 Fax +39 0823 421414
1-81020 S. Nicola la Strada (Caserta)
Firenze RIMA Tel. +39 055 898 58-21
Via Einstein, 14 Fax +39 055 898 58-30
I-50013 Campi Bisenzio (Firenze)
Pescara SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 085 41-59-427
Viale Europa,132 Fax +39 085 41-59-643
1-65010 Villa Raspa di Spoltore (PE)
Torino SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 011 3473780
Filiale Torino Fax +39 011 3473783
c.so Unione Sovietica 612/15 - int. C
1-11035 Torino
Verona SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 045 89-239-11

Via P. Sgulmero, 27/A
1-37132 Verona

Fax +39 045 97-6079
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Japan
Montagewerk lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Vertrieb 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Technische Biiros Fukuoka SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 92 713-6955
C-go, 5th-floor, Yakuin-Hiruzu-Bldg. Fax +81 92 713-6860
1-5-11, Yakuin, Chuo-ku sewkyushu@jasmine.ocn.ne.jp
Fukuoka, 810-0022
Osaka SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 6 6444--8330
B-Space EIRAI Bldg., 3rd Floor Fax +81 6 6444--8338
1-6-9 Kyoumachibori, sewosaka@crocus.ocn.ne.jp
Nishi-ku, Osaka, 550-0003
Tokyo SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD. Tel. +81 3 3239-0469
lzumi-Bldg. 5 F Fax +81 3 3239-0943
3-2-15 Misaki-cho Chiyoda-ku, Tokyo sewtokyo@basil.ocn.ne.jp
101-0061
Kamerun
Vertrieb Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montagewerke Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Vertrieb 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Weitere Anschriften Uber Service-Stationen in Kanada auf Anfrage.
Kolumbien
Montagewerk Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Vertrieb Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Montagewerk Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Vertrieb B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Technische Biiros Daegu SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 53 650-7111
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No.1108 Sungan officetel
87-36, Duryu 2-dong, Dalseo-ku
Daegu 704-712

Fax +82 53 650-7112
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Korea
DaeJeon SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 42 828-6461
No. 1502, Hongin officetel Fax +82 42 828-6463
536-9, Bongmyung-dong, Yusung-ku
Daejeon 305-301
Kwangiju SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 62 511-9172
4fl., Dae-Myeong B/D Fax +82 62 511-9174
96-16 Unam-dong, Buk-ku
Kwangju 500-170
Seoul SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 2 862-8051
No.504 Sunkyung officetel Fax +82 2 862-8199
106-4 Kuro 6-dong, Kuro-ku
Seoul 152-054
Kroatien
Vertrieb Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdddy 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Vertrieb Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Vertrieb Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litauen
Vertrieb Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Nauijoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburg
Montagewerk Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Vertrieb Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montagewerk Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Vertrieb No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my

West Malaysia

Technische Biiros

Kota Kinabalu

SEW-EURODRIVE Sdn Bhd
(Kota Kinabalu Branch)
Lot No. 2,1st Floor, Inanam Baru

Phase lll, Miles 5.1 /2, Jalan Tuaran, Inanam

89350 Kota Kinabalu
Sabah, Malaysia

Tel. +60 88 424792
Fax +60 88 424807

Kuala Lumpur

SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd.

No. 2, Jalan Anggerik Mokara 31/46
Kota Kemuning Seksyen 31

40460 Shah Alam

Selangor Darul Ehsan

Tel. +60 3 5229633
Fax +60 3 5229622

sewpjy@po.jaring.my
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Malaysia
Kuching SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 82 232380
Lot 268, Section 9 KTLD Fax +60 82 242380
Lorong 9, Jalan Satok
93400 Kuching, Sarawak
East Malaysia
Penang SEW-EURODRIVE Sdn. Bhd. Tel. +60 4 3999349
No. 38, Jalan Bawal Fax +60 4 3999348
Kimsar Garden seweurodrive@po.jaring.my
13700 Prai, Penang
Marokko
Vertrieb Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexiko
Montagewerk Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Vertrieb SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Neuseeland
Montagewerke Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Vertrieb P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Technisches Biiro Palmerston SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 6 355-2165
North C/-Grant Shearman, RD 5, Aronui Road Fax +64 6 355-2316
Palmerston North sales@sew-eurodrive.co.nz
Niederlande
Montagewerk Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Vertrieb Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norwegen
Montagewerk Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Vertrieb Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Osterreich
Montagewerk Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Vertrieb Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Technische Biiros Linz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 732 655 109-0
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Reuchlinstr. 6/3
A-4020 Linz

Fax +43 732 655 109-20
tb-linz@sew-eurodrive.at
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Osterreich
Graz SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 316 685 756-0
GrabenstralRe 231 Fax +43 316 685 755
A-8045 Graz tb-graz@sew-eurodrive.at
Dornbirn SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 5572 3725 99-0
Lustenauerstrale 27/1 Fax +43 5572 3725 99-20
A-6850 Dornbirn tb-dornbirn@sew-eurodrive.at
Peru
Montagewerk Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES  Tel. +51 1 3495280
Vertrieb S.A.C. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Philippinen
Technisches Biiro Manila SEW-EURODRIVE Pte Ltd Tel. +63 2 894275254
Manila Liaison Office Fax +63 2 8942744
Suite 110, Ground Floor sewmla@i-next.net
Comfoods Building
Senator Gil Puyat Avenue
1200 Makati City
Polen
Montagewerk todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Vertrieb ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Service PL-92-518 L6dz http://www.sew-eurodrive.pl

sew@sew-eurodrive.pl

24-h-Service

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl

Technisches Biiro Tychy

SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0.
ul. Nad Jeziorem 87
PL-43-100 Tychy

Tel. +48 32 2175026 + 32 2175027
Fax +48 32 2277910

Av. 25 de Abril, 68
4440-502 Valongo

Bydgoszcz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 52 3606590
ul. Fordonska 246 Fax +48 52 3606591
PL-85-959 Bydgoszcz
Poznan SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 61 8741640
ul. Romana Maya 1, pokdj 202 Fax +48 61 8741641
PL-61-371 Poznan
Szczecinek SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 94 3728820
ul. Mickiewicza 2 pok. 36 Fax +48 94 3728821
PL-78-400 Szczecinek
Portugal
Montagewerk Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Vertrieb Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Technische Biiros Lisboa SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 21 958-0198
Tertir Fax +351 21 958-0245
Edificio Lisboa esc.lisboa@sew-eurodrive.pt
Gabinete 119
P-2615 Alverca do Ribatejo
Porto SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 229 350 383

Fax +351 229 350 384
MobilTel. +351 9 32559110
esc.porto@sew-eurodrive.pt
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Ruménien
Vertrieb Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Russland
Montagewerk St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Vertrieb P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru

sew@sew-eurodrive.ru

Technisches Biiro Ekaterinburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 343 310 3977
Kominterna Str. 16 Fax +7 343 310 3978
Office 614 eso@sew-eurodrive.ru
RUS-620078 Ekaterinburg
Irkutsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 3952 25 5880
5-Armii Str., 31 Fax +7 3952 25 5881
RUS-664011 Irkutsk iso@sew-eurodrive.ru
Moskau ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 495 9337090
RUS-107023 Moskau Fax +7 495 9337094
mso@sew-eurodrive.ru
Novosibirsk ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 383 3350200
pr. K Marksa, d.30 Fax +7 383 3462544
RUS-630087 Novosibirsk nso@sew-eurodrive.ru
Togliatti ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 8482 710529
Sportivnaya Str. 4B, office 2 Fax +7 8482 810590
Samarskaya obl.
RUS-445057 Togliatti
Schweden
Montagewerk Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Vertrieb Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Service S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkdping info@sew-eurodrive.se
Technische Biiros Goteborg SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 31 70968-80
Gustaf Werners gata 8 Fax +46 31 70968-93
S-42131 Vastra Frélunda
Malmo SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 40 68064-80
Borrgatan 5 Fax +46 40 68064-93
S-21124 Malmd
Stockholm SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 8 44986-80
Bjorkholmsvagen 10 Fax +46 8 44986-93
S-14125 Huddinge
Skelleftea SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 910 7153-80
Tradgardsgatan 8 Fax +46 910 7153-93
S-93131 Skelleftea
Schweiz
Montagewerk Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Vertrieb Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Technische Biiros Suisse André Gerber Tel. +41 24 445 3850
Romande Fax +41 24 445 4887
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Es Perreyres
CH-1436 Chamblon

Bern / Solothurn

Rudolf Biihler
Muntersweg 5
CH-2540 Grenchen

Tel. +41 32 652 2339
Fax +41 32 652 2331
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Schweiz
Zentralschweiz ~ Beat Lutolf Tel. +41 62 756 4780
und Tessin Baumacher 11 Fax +41 62 756 4786
CH-6244 Nebikon
Ziirich René Rothenbuhler Tel. +41 52 386 3150
Norgelbach 7 Fax +41 52 386 3213
CH-8493 Saland
Bodensee und Markus Kiinzle Tel. +41 71 845 2808
Ostschweiz Eichweg 4 Fax +41 71 845 2809
CH-9403 Goldach
Senegal
Vertrieb Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbien
Vertrieb Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 / +381 11 288
Ustanicka 128a 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapur
Montagewerk Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Vertrieb No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slowakei
Vertrieb Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o0. Tel. +421 2 49595201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 49595200
SK-83554 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Fax +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Slowenien
Vertrieb Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montagewerk Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Vertrieb Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Technische Biiros Barcelona Delegacion Barcelona Tel. +34 93 7162200
Avenida Francesc Macia 40-44 Oficina 3.1 Fax +34 93 7233007
E-08206 Sabadell (Barcelona)
Lugo Delegacion Noroeste Tel. +34 639 403348
Apartado, 1003 Fax +34 982 202934
E-27080 Lugo
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Spanien
Madrid Delegacion Madrid Tel. +34 91 6342250
Gran Via. 48-2° A-D Fax +34 91 6340899
E-28220 Majadahonda (Madrid)
Sevilla MEB Tel. +34 954 356 361
Pdélogono Calonge, C/A Nave 2 - C Fax +34 954 356 274
E-41.077 Sevilla mebsa.sevilla@mebsa.com
Valencia MEB Tel. +34 961 565 493
Musico Andreu i Piqueres, 4 Fax +34 961 566 688
E-46.900 Torrente (Valencia) mebsa.valencia@mebsa.com
Sri Lanka
Vertrieb Colombo SM International (Pte) Ltd Tel. +94 1 2584887
254, Galle Raod Fax +94 1 2582981
Colombo 4, Sri Lanka
Siidafrika
Montagewerke Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Vertrieb Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 dross@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007

7 Christie Crescent
Vintonia

P.O.Box 1942
Nelspruit 1200

Fax +27 13 752-8008
robermeyer@sew.co.za

Technische Biiros

Port Elizabeth

SEW-EURODRIVE PTY LTD.
5 b Linsay Road

Neave Township

6000 Port Elizabeth

Tel. +27 41 453-0303
Fax +27 41 453-0305
dswanepoel@sew.co.za

Richards Bay

SEW-EURODRIVE PTY LTD.
25 Eagle Industrial Park Alton
Richards Bay

P.O. Box 458

Richards Bay 3900

Tel. +27 35 797-3805
Fax +27 35 797-3819
dtait@sew.co.za

Taiwan (R.O.C.)

Vertrieb
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Nan Tou

Ting Shou Trading Co., Ltd.
No. 55 Kung Yeh N. Road
Industrial District

Nan Tou 540

Tel. +886 49 255353
Fax +886 49 257878
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Taiwan (R.O.C.)

4th Floor, Kaow-U-HA MOTOR Bldg,
359/2, Mitraphab Road.

Muang District

Khonkaen 40000

Taipei Ting Shou Trading Co., Ltd. Tel. +886 2 27383535
6F-3, No. 267, Sec. 2 Fax +886 2 27368268
Tung Hwa South Road, Taipei Telex 27 245
sewtwn@ms63.hinet.net
Thailand
Montagewerk Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Vertrieb 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Technische Biiros Bangkok SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 2 7178149
6th floor, TPS Building Fax +66 2 7178152
1023, Phattanakarn Road sewthailand@sew-eurodrive.com
Suanluang
Bangkok,10250
Hadyai SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 74 359441
Hadyai Country Home Condominium Fax +66 74 359442
59/101 Soi.17/1 sewthailand@sew-eurodrive.com
Rachas-Utid Road.
Hadyai, Songkhla 90110
Khonkaen SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 43 225745

Fax +66 43 324871
sew-thailand@sew-eurodrive.com

Tschechische Republik

Kfenova 52
CZ -60200 Brno

Vertrieb Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Technische Biiros Brno SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 543256151 + 543256163

Fax +420 543256845

Hradec Kralové

SEW-EURODRIVE CZ S.R.O.
Cechova 498
CZ-50202 Hradec Kralové

Tel. +420 495510141
Fax +420 495521313

TR-34846 Maltepe ISTANBUL

Plzen SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 378775300
Areal KRPA a.s. Fax +420 377970710
Zahradni 173/2
CZ-32600 Plzen
Klatovy SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 376310729
Technicka kancelar Klatovy Fax +420 376310725
Domazlicka 800
CZ-33901 Klatovy
Tunesien
Vertrieb Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
5, Rue El Houdaibiah Fax +216 71 4329-76
1000 Tunis tms@tms.com.tn
Tirkei
Montagewerk Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Vertrieb Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867

http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
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Tirkei
Technische Biiros Adana SEW-EURODRIVE Tel. +90 322 359 94 15
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 322 359 94 16
Kizilay Caddesi 8 Sokak No
6 Dadtekin Is Merkezi Kat 4 Daire 2
TR-01170 SEYHAN / ADANA
Ankara SEW-EURODRIVE Tel. +90 312 3853390 / +90 312
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3544715/ +90 312 3546109
Ozcelik Is Merkezi, 14. Sok, No. 4/42 Fax +90 312 3853258
TR-06370 Ostim/Ankara
Bursa SEW-EURODRIVE Tel. +90 224 443 4556
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 224 443 4558
Besevler Kiiglk Sanayi
Parkoop Pargacilar Sitesi 48. Sokak No. 47
TR Nilifer/Bursa
Izmir SEW-EURODRIVE Tel. +90 232 4696264
Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 232 4336105
1203/11 Sok. No. 4/613
Hasan Atli Is Merkezi
TR-35110 Yenisehir-lzmir
Ukraine
Vertrieb Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Vertrieb Kiev SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 44 503 95 77
S. Oleynika str. 21 Fax +380 44 503 95 78
02068 Kiev kso@sew-eurodrive.ua
Donetsk SEW-EURODRIVE GmbH Tel. +380 62 38 80 545
25th anniversary of RKKA av. 1-B, of. 805 Fax +380 62 38 80 533
Donetsk 83000 dso@sew-eurodrive.ua
Ungarn
Vertrieb Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Uruguay
Vertrieb Montevideo SEW-EURODRIVE Uruguay, S. A. Tel. +598 2 90181-89
German Barbato 1526 Fax +598 2 90181-88
CP 11200 Montevideo sewuy@sew-eurodrive.com.uy
USA
Fertigungswerk Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montagewerk 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Vertrieb P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montagewerke San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Vertrieb 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Service Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com

0572008

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com
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Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Weitere Anschriften liber Service-Stationen in den USA auf Anfrage.
Venezuela
Montagewerk Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Vertrieb Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
WeiBrussland
Vertrieb Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
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Verkaufs- und Lieferbedingungen der SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG (SEW)

§ 1 Allgemeines

(1) Lieferungen und Leistungen erfolgen ausschlieBlich auf
Grundlage der jeweiligen Auftragsbestatigung, etwaiger
Sondervereinbarungen in Schriftform und erganzend den
nachfolgenden Bedingungen. Anderslautende Bedingun-
gen, insbesondere Einkaufsbedingungen, gelten nicht, es
sei denn, SEW hétte ausdriicklich schriftlich ihrer Geltung
zugestimmt.

(2) Angebote von SEW sind freibleibend. Ein Vertrag kommt
mit der Auftragsbestéatigung von SEW in Textform zu-
stande.

(3) Diese Verkaufs- und Lieferbedingungen gelten nur ge-
geniiber Unternehmern im Sinne von § 310 Abs. 1 BGB.

(4) Der Besteller ist verpflichtet, SEW richtige und vollstandi-
ge Vorgabedaten mitzuteilen und die Auftragsbestati-
gung auf korrekte Wiedergabe der mitgeteilten Daten zu
kontrollieren.

(5) Eine Projektierungsunterstiitzung von SEW erfolgt stets
nur im Rahmen des vom Besteller vorgegebenen Ge-
samtsystems. Fur dieses Ubernimmt SEW keine Verant-
wortung, auch wenn SEW Waren mit integrierter funktio-
naler Sicherheit anbietet und liefert.

(6) Anderungen der technischen Daten und Konstruktionen,
die dem technischen Fortschritt dienen, bleiben vorbe-
halten.

(7) SEW behélt sich an Mustern, Abbildungen, Zeichnungen,
Kalkulationen und ahnlichen Informationen korperlicher
und unkorperlicher Art — auch in elektronischer Form —
Eigentums- und Urheberrechte vor. Dies gilt auch fiir sol-
che Unterlagen und Informationen, die als ,vertraulich®
bezeichnet sind. Die Weitergabe an Dritte bedarf der vor-
herigen schriftlichen Zustimmung von SEW.

(8) Diese Bedingungen gelten auch fur alle kiinftigen Liefe-
rungen und Leistungen bis zur Geltung neuer Verkaufs-
und Lieferbedingungen von SEW.

§ 2 Preise und Zahlungsbedingungen

(1) Die von uns genannten Preise verstehen sich, soweit
nichts anderes schriftlich vereinbart wurde, ab Werk oder
Auslieferungslager. Sie schlieBen Verpackung, Fracht,
Porto, Versicherung und die gesetzliche Umsatzsteuer
nicht ein.

(2) Die Zahlungen sind, sofern nichts anderes schriftlich ver-
einbart wurde, innerhalb von 30 Tagen nach Rechnungs-
datum bar ohne jeden Abzug frei Zahlstelle SEW zu lei-
sten. Sofern keine falligen Rechnungen offen stehen,
gewahren wir bei Zahlungen, die innerhalb von 14 Tagen
nach Rechnungsdatum bei uns eingehen, 2 % Skonto;
ausgenommen hiervon sind Reparatur- und Ersatzteil-
sendungen, die sofort netto Kasse féllig werden.

() Schecks und Wechsel gelten erst mit ihrer Einlésung als
Zahlung, wobei wir uns die Annahme von Wechseln vor-
behalten.

(4) Erhalten wir nach Versenden unserer Auftragsbestati-
gung Kenntnis von einer in den Vermdgensverhéltnissen
des Bestellers eintretenden wesentlichen Verschlechte-
rung, so werden unsere Forderungen sofort féllig. AuBer-
dem sind wir berechtigt, noch ausstehende Lieferungen
und Leistungen, auch abweichend von der Auftragsbe-
statigung, nur gegen Vorauszahlung auszufiihren sowie
nach angemessener Nachfrist vom Vertrag zuriickzutre-
ten, es sei denn, der Besteller leistet Sicherheit. Das glei-
che gilt bei Nichteinhaltung der Zahlungsbedingungen,
auch wenn deren Nichteinhaltung andere Auftrage aus
der gegenseitigen Geschaftsbeziehung betrifft.

(5) Aufrechnungsrechte stehen dem Besteller nur zu, wenn
seine Gegenanspriiche von SEW unbestritten oder rechts-
kréftig festgestellt sind. Zur Austibung eines Zurlickbe-
haltungsrechtes ist er insoweit befugt, als sein Gegenan-
spruch auf dem gleichen Vertragsverhéltnis beruht.

§ 3 Lieferzeit

(1) Die Lieferung und Leistung erfolgt innerhalb der in Text-
form bestétigten Kalenderwoche, jedoch nicht vor Klar-
stellung aller Ausflihrungseinzelheiten. Der Besteller hat
alle ihm obliegenden Verpflichtungen, wie z.B. die Leis-
tung einer Anzahlung, rechtzeitig zu erflillen. Ist dies nicht
der Fall, verlangert sich die Lieferzeit angemessen. Dies
gilt nicht, soweit SEW die Verzégerung zu vertreten hat.

(2) Die Lieferzeit verlangert sich weiter angemessen bei von
SEW nicht zu vertretendem Eintritt unvorhergesehener
Hindernisse, gleichviel, ob bei SEW oder bei ihren Zuliefe-
ranten eingetreten, z.B. Falle hoherer Gewalt, Arbeits-
k@mpfe und andere unverschuldete Verzégerungen in der
Fertigstellung von Lieferteilen, Betriebsstérungen, Aus-
schuss werden, Verzégerungen in der Anlieferung we-
sentlicher Teile und Rohstoffe, soweit solche Hindernisse
nachweislich auf die Fertigstellung oder Ablieferung der
bestellten Ware von maBgeblichem Einfluss sind. Der-
artige Hindernisse sind von SEW auch dann nicht zu ver-
treten, wenn sie wahrend eines bereits vorliegenden Ver-
zugs entstehen. SEW wird dem Besteller den Beginn und
das Ende derartiger Umstande unverztiglich anzeigen.

(3) Vom Vertrag kann der Besteller im Rahmen der gesetz-
lichen Bestimmungen wegen Lieferverzégerungen nur
zurlicktreten, soweit diese durch SEW zu vertreten ist.

(4) Kommt SEW in Verzug und erwéchst dem Besteller hier-
aus ein Verzégerungsschaden, so ist er berechtigt, eine
pauschale Verzugsentschadigung zu verlangen. Sie be-
trégt flr jede vollendete Woche der Verspatung 0,5 %,
insgesamt hochstens jedoch 5 % des Preises fir den Teil

der Lieferung und Leistung, der wegen der Verspétung
nicht in zweckdienlichen Betrieb genommen werden
konnte. Weitere Anspriiche wegen Lieferverzug bestim-
men sich ausschlieBlich nach § 7 dieser Bedingungen.
(56) Kommt der Besteller in Annahmeverzug oder verletzt er
schuldhaft eine sonstige Mitwirkungspflicht, so ist SEW
berechtigt, den insoweit entstehenden Schaden, ein-
schlieBlich etwaiger Mehraufwendungen, ersetzt zu ver-
langen. Weitergehende Anspriiche bleiben vorbehalten.

§ 4 Gefahriibergang, Abnahme

(1) Mit der Ubergabe an den Spediteur oder Frachtfiihrer,
spatestens jedoch mit dem Verlassen des Werks oder
des Lagers geht die Gefahr auf den Besteller {iber. Dies
gilt auch dann, wenn frachtfreie Lieferung, Lieferung frei
Werk, 0.A. vereinbart ist. Soweit eine Abnahme zu erfol-
gen hat, ist diese fiir den Gefahriibergang maBgebend.
Sie muss unverztiglich zum Abnahmetermin, hilfsweise
nach der Meldung von SEW tiber die Abnahmebereit-
schaft durchgefiihrt werden. Der Besteller darf die Ab-
nahme bei Vorliegen eines nicht wesentlichen Mangels
nicht verweigern.

(2) Verzogert sich oder unterbleibt der Versand bzw. die Ab-
nahme infolge Umsténden, die SEW nicht zu vertreten
hat, so geht die Gefahr vom Tage der Versand- bzw. Ab-
nahmebereitschaft auf den Besteller tiber.

§ 5 Eigentumsvorbehalt

(1) SEW behélt sich das Eigentum an den gelieferten Waren
bis zum Eingang aller SEW aus der Geschéftsverbindung
mit dem Besteller zustehenden Zahlungen vor.

(2) Gerat der Besteller mit der Zahlung in Verzug, ist SEW
nach Mahnung berechtigt, die Ware bestandsmaBig auf-
zunehmen. SEW darf die Ware auch wieder in Besitz neh-
men, ohne vorher vom Vertrag zurlickzutreten. Der Be-
steller gestattet SEW schon jetzt, bei Vorliegen dieser
Voraussetzungen seine Geschéaftsraume unverztiglich
wéhrend der Ublichen Geschéaftszeiten zu betreten und
die Ware wieder in Besitz zu nehmen. Dasselbe gilt bei
Abgabe der eidesstattlichen Offenbarungsversicherung
durch den Besteller, bei Ergehen einer Haftanordnung zur
Abgabe einer eidesstattlichen Offenbarungsversicherung
des Bestellers oder bei einem Antrag des Bestellers auf
Eréffnung des Insolvenzverfahrens ber sein Vermégen.

(3) Bei vertragswidrigem Verhalten des Bestellers, insbeson-
dere bei Zahlungsverzug, ist SEW zum Rucktritt berech-
tigt. Bei Rucknahme von Ware infolge Rucktritt ist SEW
grundsatzlich nur verpflichtet, eine Gutschrift in Hohe des
Rechnungswerts unter Abzug der nach billigem Ermessen
ermittelten Wertminderung sowie der Riicknahme- und
Demontagekosten, mindestens jedoch Uber 30 % des
Rechnungswerts, zu erteilen. SEW gewéhrt eine héhere
Gutschrift, wenn der Besteller eine hthere Werthaltigkeit
der wieder in Besitz genommenen Ware nachweist.

(4) Der Besteller ist verpflichtet, die Ware pfleglich zu be-
handeln; insbesondere ist er verpflichtet, diese auf eige-
ne Kosten gegen Feuer-, Wasser- und Diebstahlschaden
ausreichend zum Neuwert zu versichern.

(5) Bei Pfandungen, Beschlagnahmen oder sonstigen Ver-
fligungen oder Eingriffen Dritter hat der Besteller SEW
unverziiglich zu benachrichtigen.

(6) Der Besteller ist berechtigt, die gelieferte Ware im ord-
nungsgemaBen Geschaftsgang weiter zu verduBern. Die
Verpfandung, Sicherungstibertragung oder sonstige Ver-
fligung ist ihm untersagt. VerauBert der Besteller die von
SEW gelieferte Ware, gleich in welchem Zustand, so tritt
er hiermit bis zur Tilgung aller SEW aus den gegenseiti-
gen Geschéaftsbeziehungen entstandenen Forderungen
die ihm aus der VerduBerung entstehenden Forderungen
bis zur Héhe des Warenwerts gegen seine Abnehmer mit
allen Nebenrechten an SEW ab. Zur Einziehung dieser
Forderungen ist der Besteller ermé&chtigt.

(7) Die Erméachtigung zur WeiterverauBerung und zum
Forderungseinzug kann widerrufen werden, wenn sich
der Besteller in Zahlungsverzug befindet oder eine
sonstige erhebliche Verschlechterung seiner Vermogens-
verhéltnisse oder seiner Kreditwirdigkeit eintritt. Auf Ver-
langen ist der Besteller dann verpflichtet, die Abtretung
seinen Abnehmern bekannt zu geben, sofern SEW die
Abnehmer des Bestellers nicht selbst unterrichtet, und
SEW die zur Geltendmachung ihrer Rechte gegen die
Abnehmer erforderlichen Auskiinfte zu geben und Unter-
lagen auszuhéndigen.

(8) Eine etwaige Verarbeitung oder Umbildung der geliefer-
ten Ware durch den Besteller wird stets fir SEW vorge-
nommen. Wird die Ware mit anderen, SEW nicht geho-
renden Gegenstdnden gem. § 950 BGB verarbeitet, so
erwirbt SEW Miteigentum an der neuen Sache im Ver-
héltnis des Werts der Ware zu den anderen verarbeiteten
Gegensténden zur Zeit der Verarbeitung. Fir die durch
Verarbeitung entstehende Sache gilt im Ubrigen das
gleiche wie fiir die unter Vorbehalt gelieferte Ware.

(9) SEW verpflichtet sich, auf Verlangen des Bestellers die
SEW zustehenden Sicherheiten insoweit freizugeben, als
deren realisierbarer Wert die zu sichernden Forderungen
um mehr als 10 % Ubersteigt. Die Auswahl der freizu-
gebenden Sicherheiten obliegt SEW.

§ 6 Mangelanspriiche
(1) Bei Vorliegen von Méngeln besitzt der Besteller einen An-
spruch auf Nacherfiillung, die SEW nach ihrer Wahl durch

Mangelbeseitigung oder durch Lieferung einer mangel-
freien Ware oder Leistung erbringt. Zur Vornahme der
Nacherfiillung hat der Besteller die erforderliche Zeit und
Gelegenheit zu gewahren. Nur in dringenden Fallen der
Gefahrdung der Betriebssicherheit bzw. zur Abwehr un-
verhéltnismaBig groBer Schéaden, wobei SEW sofort zu
benachrichtigen ist, hat der Besteller das Recht, den
Mangel selbst oder durch Dritte beseitigen zu lassen und
von SEW Ersatz der erforderlichen Aufwendungen zu ver-
langen. Beanstandete Waren oder Teile sind erst auf un-
sere Anforderung und, soweit erforderlich, in guter Ver-
packung und unter Beifligung eines Packzettels mit
Angabe der Auftragsnummer zuriickzusenden.

(2) Im Fall der Mangelbeseitigung ist SEW verpflichtet, alle
zum Zweck der Mangelbeseitigung erforderlichen Aufwen-
dungen, insbesondere Transport-, Wege-, Arbeits- und
Materialkosten zu tragen, soweit sich diese nicht dadurch
erhohen, dass die Ware nach einem anderen Ort als dem
Erfiillungsort verbracht wurde, es sei denn, die Verbrin-
gung entspricht dem bestimmungsgeméBen Gebrauch.

(3) Bei Fehlschlagen der Nacherfillung (§ 440 BGB) steht
dem Besteller das Recht zu, den Kaufpreis zu mindern
oder vom Vertrag zurlickzutreten.

(4) Schaden, die aus nachfolgenden Griinden entstehen und
mangels einer Pflichtverletzung nicht von uns zu vertre-
ten sind, begriinden keine Mangelhaftungsanspriiche:
Ungeeignete oder unsachgeméBe Verwendung nach Ge-
fahriibergang, insbesondere UberméBige Beanspru-
chung, fehlerhafte Montage bzw. Inbetriebsetzung durch
den Besteller oder Dritte trotz Vorliegens einer ordnungs-
geméBen Montageanleitung, nattirliche Abnutzung (Ver-
schleiB), fehlerhafte oder nachléssige Behandlung, unge-
eignete Betriebsmittel, Austauschwerkstoffe, mangelhafte
Bauarbeiten, Nichtbeachten der Betriebshinweise, unge-
eignete Einsatzbedingungen, insbesondere bei ungiinsti-
gen chemischen, physikalischen, elektromagnetischen,
elektrochemischen oder elektrischen Einflissen, Witte-
rungs- oder Natureinflissen oder zu hohe oder zu niedri-
ge Umgebungstemperaturen.

(5) Die Verjahrungsfrist fiir Méngelanspriiche betragt 2 Jahre
ab dem gesetzlichen Verjahrungsbeginn.

(6) Weitere Anspriiche bestimmen sich ausschlieBlich nach
§ 7 dieser Bedingungen.

§ 7 Haftung fiir Schadens- und Aufwendungsersatz-
anspriiche

(1) Bei vorsétzlichen oder grob fahrldssigen Pflichtverletzun-
gen sowie in jedem Falle der schuldhaften Verletzung des
Lebens, des Korpers oder der Gesundheit haftet SEW
fur alle darauf zurtickzufihrenden Schaden uneinge-
schréankt, soweit gesetzlich nichts anderes bestimmt ist.

(2) Bei grober Fahrlassigkeit nicht leitender Angestellter ist
die Haftung von SEW fir Sach- und Vermdgensschaden
auf den vertragstypischen, vorhersehbaren Schaden be-
grenzt.

(3) Bei leichter Fahrlassigkeit haftet SEW fiir Sach- und
Vermdgensschaden nur bei Verletzung wesentlicher Ver-
tragspflichten. Auch dabei ist die Haftung von SEW auf
den vertragstypischen vorhersehbaren Schaden be-
grenzt.

(4) Eine weitergehende Haftung auf Schadensersatz als in
den vorstehenden Absétzen geregelt, ist ohne Ricksicht
auf die Rechtsnatur des geltend gemachten Anspruchs
ausgeschlossen. Dies gilt insbesondere fiir unerlaubte
Handlungen gem. §§ 823, 831 BGB; eine etwaige un-
eingeschrankte Haftung nach den Vorschriften des
deutschen Produkthaftungsgesetzes bleibt unberihrt.

(5) Fur die Verjahrung fur alle Anspriiche, die nicht der Ver-
jahrung wegen eines Mangels der Ware unterliegen, gilt
eine Ausschlussfrist von 18 Monaten. Sie beginnt ab
Kenntnis des Schadens und der Person des Schadigers.

§ 8 Riicktrittsrecht

SEW kann vom Vertrag insgesamt oder in Teilen durch
schriftliche Erklarung zuriicktreten, falls der Besteller zah-
lungsunfahig wird, die Uberschuldung des Bestellers eintritt,
der Besteller seine Zahlungen einstellt oder tiber das Ver-
madgen des Bestellers Insolvenzantrag gestellt ist. Das Riick-
trittsrecht ist von SEW bis zur Eréffnung des Insolvenzver-
fahrens Uber das Vermogen des Bestellers auszuliben. Der
Besteller gestattet SEW schon jetzt, bei Vorliegen dieser
Voraussetzungen seine Geschaftsrdume wahrend der (ib-
lichen Geschéftszeiten zu betreten und die Ware wieder in
Besitz zu nehmen.

§ 9 Erfiillungsort, Gerichtsstand, anzuwendendes Recht
(1) Sofern sich aus der Auftragsbestatigung nichts anderes
ergibt, ist der Sitz von SEW in Bruchsal Erfiillungsort.

(2) Gerichtsstand ist bei allen sich aus dem Vertragsverhalt-
nis mittelbar oder unmittelbar ergebenden Streitigkeiten,
wenn unser Vertragspartner Kaufmann ist, Bruchsal.

(3) Es gilt ausschlieBlich deutsches Recht, auch bei Liefe-
rungen und Leistungen ins Ausland. Die Giltigkeit des
Rechts der Vereinten Nationen lber den Internationalen
Warenkauf (CISG) wird abbedungen.

EURODRIVE

Bruchsal, Januar 2006 GmbH & Co KG

209



EURODRIVE



SEW-EURODRIVE - Driving the world

RODRIVE



Antriebstechnik \ Antriebsautomatisierung \ Systemintegration \ Services

Wie man die Welt bewegt

Mit Menschen, die Mit kompromissloser
schneller richtig Mit Antrieben und Mit einem umfassenden  Qualitét, deren hohe
denken und mit Mit einem Service, der  Steuerungen, die Ihre Know-how in den Standards die tagliche
Ihnen gemeinsam die auf der ganzen Welt Arbeitsleistung auto- wichtigsten Branchen Arbeit ein Stiick
Zukunft entwickeln. zum Greifen nahe ist. matisch verbessern. unserer Zeit. einfacher machen.
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