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Altalanos tudnivalok
A biztonsagi utasitasok felépitése

1 Altalanos tudnivalék
1.1 A biztonsagi utasitasok felépitése

Piktogram

>

Ezen Uzemeltetési utasitas biztonsagi utasitasai a kdvetkezéképpen épulnek fel:

A JELZOSZO!

A veszély jellege és forrasa.

Lehetséges kovetkezmény(ek) figyelmen kivil hagyasa esetén.
» Intézkedés(ek) a veszély elharitasara.

Piktogram

Példa:

>

Altalanos veszély

>

Meghatarozott veszély,
pl. aramutés

L
S)
0

Jelz6szé Jelentés Kovetkezmények a
figyelmen kivil hagyasa
esetén

Kdzvetlenll fenyeget6 veszély Halal vagy sulyos testi sérilések

0 VIGYAZAT! Lehetséges veszélyhelyzet Halal vagy sulyos testi sérilések
0 FIGYELEM! Lehetséges veszélyhelyzet Kdénnyebb testi sérllések
STOP! Lehetséges anyagi karok A hajtasrendszer vagy kdrnyezetének
karosodasa

= (

MEGJEGYZES | Hasznos tudnivalé vagy tanacs.
Megkdnnyiti a hajtasrendszer
kezelését.

1.2 Szavatossagi igények

Az uzemeltetési utasitds betartdsa a zavarmentes lizemeltetés és az esetleges
szavatossagi igények érvényesitésének feltétele. Ezért a készilék hasznalatanak
megkezdése elbtt olvassa el az lizemeltetési utasitast!

Gondoskodjon arrdl, hogy az lizemeltetési utasitast a berendezés és az lizem felel6sei,
valamint a készlléken sajat felel6sségikre munkat végzé személyek szamara —
olvashato allapotban — hozzaférhetévé tegyék.

1.3 A felelésség kizarasa

Az lizemeltetési utasitas figyelembevétele a MOVIDRIVE® MDX60B/61B
hajtasszabalyozok biztonsagos lizemeltetésének és a megadott
terméktulajdonsagok ill. teljesitményjellemzék elérésének alapfeltétele. Az
lizemeltetési utasitas figyelmen kiviil hagyasabol eredé anyagi és vagyoni
karokért, valamint személyi sériilésekért az SEW-EURODRIVE nem vallal
felelésséget. A szavatossag ilyen esetekben kizart.
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Biztonsagi tudnivalok
Altalanos tudnivaldk

Biztonsagi tudnivaldk

Az aldbbi alapvetd biztonsagi utasitasok a személyi sérulések és az anyagi karok
elkerulését célozzak. Az lUzemeltetbnek gondoskodnia kell arrél, hogy az alapvetd
biztonsagi utasitasokat figyelembe vegyék és betartsak. Gy6z6djon meg arrol, hogy az
Uzemeltetési utasitast a berendezés és az lizem felelései, valamint a késziléken sajat
felel6sségiikre munkat végzd személyek elolvastak és megértették. Ha valamiben
bizonytalan vagy tovabbi informacidéra van sziksége, kérjik, forduljon az SEW-
EURODRIVE céghez.

Altalanos tudnivalok

Sérilt terméket soha ne telepitsen és ne helyezzen Gizembe. Kérjik, haladéktalanul
jelezze a sérlléseket a szallitmanyozé vallalatnak.

Uzem kézben a hajtasszabalyozok védettségi fokozatuknak megfelelden fesziiltség
alatt allo, csupasz, adott esetben mozgoé vagy forgé alkatrészekkel rendelkezhetnek,
valamint fellletlk forré lehet.

A szikséges burkolatok meg nem engedett eltavolitdsa, szakszeriitlen alkalmazas,
helytelen telepités vagy kezelés esetén sulyos személyi sérilések és anyagi karok
veszélye all fenn.

Tovabbi informaciok a dokumentacidban talalhatok.

Célcsoport

Minden telepitési és Uzembe helyezési, zavarelharitasi és karbantartasi munkat
villamossagi szakembernek kell végeznie (tartsa be az IEC 60364 ill. a CENELEC
HD 384 vagy a DIN VDE 0100 és az IEC 60664 vagy a DIN VDE 0110 el6irasait és a
nemzeti balesetvédelmi el6irasokat).

Ezen alapvetd biztonsagi utasitasok értelmében villamossagi szakember az a személy,
aki ismeri a termék felallitasat, szerelését, Uzembe helyezését és Uzemeltetését,
valamint rendelkezik a tevékenységének megfelel§ képzettséggel.

Az Osszes egyéb szallitasi, raktarozasi, Uzemeltetési és artalmatlanitasi terlleten
végzett munkat megfeleléen betanitott személyekkel kell végeztetni.

Rendeltetésszerii hasznalat

A hajtasszabalyozok olyan elemek, amelyek elektromos berendezésekbe vagy
gépekbe torténd beszerelésre szolgalnak.

Gépekbe torténd beszerelés esetén a hajtasszabalyozé lizembe helyezése (azaz a
rendeltetésszerli tzem megkezdése) mindaddig tilos, amig meg nem allapitjak, hogy a
gép megfelel a gépekrél szo6lé 98/37/EK EK-iranyelvnek. Az EN 60204 szabvanyt is
szem el6tt kell tartani.

Az Uzembe helyezés (azaz a rendeltetésszerli Uzemeltetés megkezdése) csak az
elektromagneses dsszeférhetéségrél szold iranyelv (89/336/EGK) betartasa esetén
megengedett.

A hajtasszabalyozok eleget tesznek a kisfesziltségrdl széld 2006/95/EK iranyelv
el6irasainak. Az EN 61800-5-1 / DIN VDE T105 sorozat és az EN 60439-1 / VDE 0660,
500. rész és az EN 60146 / VDE 0558 harmonizalt szabvanyait alkalmaztuk a
hajtasszabalyozdkra.

A miszaki adatok, valamint a csatlakoztatasi feltételek adatai a tipustablan és a
dokumentacidban talalhaték, betartasuk kotelezé.
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Biztonsagi tudnivalok
Szallitas, tarolas

Biztonsagi Folérendelt biztonsagi rendszer nélkul a MOVIDRIVE®  MDX60B/61B
funkcidk hajtdsszabdlyozdkkal tilos biztonsagi funkciét megvaldsitani. A gépek és az emberek
védelmének biztositasara alkalmazzon félérendelt biztonsagi rendszereket.

Biztonsagi alkalmazasoknal vegye figyelembe az alabbi kiadvanyokban leirtakat:
* Biztonsagos lekapcsolas MOVIDRIVE® MDX60B/61B késziilékekhez — Eléirasok

+ Biztonsagos lekapcsolas MOVIDRIVE® MDX60B/61B  készillékekhez —
Alkalmazasok

2.4  Szallitas, tarolas

Tartsa be a szallitasra, térqlésra és a szakszer( kezelésre vonatkozoé utasitasokat.
A klimatikus feltételeket az "Altalanos miiszaki adatok" c. fejezetnek megfeleléen be kell
tartani.

2.5 Felallitas

A készilékek felallitasat és hitését a készllékhez tartozé6 dokumentacid eldirasainak
megfeleléen kell végezni.

A hajtasszabalyozdkat ovja a meg nem engedett igénybevételektdl. Kilondsen a
szallitas és mozgatas alatt nem szabad az alkatrészeket elhajlitani és/vagy a szigetelési
tavolsagokat modositani. Kertini kell az elektromos érintkezdk és alkatrészek érintését.

A hajtasszabalyozék elektrosztatikusan veszélyeztetett alkatrészeket tartalmaznak,
amelyek konnyen tonkremehetnek szakszeriitlen kezelés esetén. Az elektromos
elemeket tilos mechanikailag rongalni vagy tonkretenni (adott esetben
egészseégkarosito!).

Ha a késziléket nem kifejezetten arra tervezték, akkor a kovetkezé alkalmazasok
tiltottak:

* arobbanasveszélyes helyen térténé hasznalat,

» a karos olajoknak, savaknak, gazoknak, g6zoknek, pornak, sugarzasnak stb. kitett
kérnyezetben torténd hasznalat,

* a nem telepitett kialakitas olyan kdrnyezetben, ahol az EN 61800-5-1 szabvany
kdvetelményeit meghaladé mechanikai rezgések és |6késszerl igénybevételek
fordulnak el6.

2.6 Elektromos csatlakoztatas

Fesziltség alatt all6 hajtasszabalyozokon végzett munkaknal figyelembe kell venni a
vonatkoz6 nemzeti balesetvédelmi el6irasokat (pl. BGV A3).

Az elektromos szerelést a vonatkozd elSirasok szerint kell végezni (pl. vezeték-
keresztmetszetek, biztositékok, védbvezeték csatlakoztatasa). Az ezen tulmutato
tudnivalokat ez a dokumentacié tartalmazza.

Az elektromagneses 6sszeférhetéségnek megfeleld telepitésrél — arnyékolas, foldelés,
a szlrék elhelyezése és a vezetékek fektetése stb. — a hajtdsszabalyozok
dokumentacidjaban taldlhaté informacié. Ezeket az utasitdsokat CE jelzéssel
rendelkezd hajtasszabalyozdéknal is mindig be kell tartani. Az elektromagneses
Osszeférhetdségre vonatkozo torvények altal megkovetelt hatarértékek betartasa a gép

vagy berendezés gyartojanak felelssége.

Az ovintézkedéseknek és a véd6berendezéseknek meg kell felelnilk a hatalyos
el6irasoknak (pl. EN 60204 vagy EN 61800-5-1).

Sziikséges ovintézkedés: a készilék foldelése.
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Biztonsagi tudnivalok
Biztonsagos levalasztas

2.7 Biztonsagos levalasztas

A készllék eleget tesz az EN 61800-5-1 szabvany er6saramu és elektronikai
csatlakozdsok biztonsagos levélasztasdra vonatkozé o6sszes kdvetelményének.
A biztonsagos levélasztas biztositdsahoz az 6sszes csatlakoztatott &ramkdrnek szintén
teljesitenie kell a biztonsagos levalasztas kévetelményeit.

2.8 Uzemeltetés

Azokat a berendezéseket, amelyekbe a hajtdsszabalyozdkat beépitik, adott esetben az
érvényes biztonsagi rendelkezéseknek, pl. a milszaki munkaeszkdzokrdl szdélo
torvénynek, a balesetvédelmi el6irasoknak stb. megfelel6 tovabbi ellenérzé és
védéberendezésekkel kell felszerelni. A hajtasszabalyzé modosithaté
kezel6szoftverrel.

Miutan a hajtasszabalyozot levalasztottak a tapfesziiltségrél, a fesziltség alatt allo
alkatrészeket és az er6saramu csatlakozékat az esetleg feltdltott kondenzatorok miatt
tilos azonnal megérinteni. Erre vonatkozdéan figyelembe kell venni a hajtasszabalyozon
elhelyezett megfelel§ utasitéd tablakat.

Uzem kdzben minden burkolatot és ajtét zarva kell tartani.

Az Gzemijelzb LED és a tobbi kijelz6elem kialvdsa nem annak jelzése, hogy a készulék
le van valasztva a haldzatrol és fesziltségmentes.

A mechanikai akadalyok vagy a készuléken bellli biztonsagi funkciok a motor
ledllasahoz vezethetnek. A zavar okanak elharitdsa vagy a visszaallitas (reset)
kdvetkeztében a hajtas 6nmikddSen ismét elindulhat. Ha ez a hajtott gépnél biztonsagi
okokbdl nem megengedett, akkor a zavarelharitas el6tt a készuléket le kell valasztani a
halézatrol.
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A késziilék felépitése
Tipusjel, tipustabla és szallitasi terjedelem

3 A készilék felépitése
3.1 Tipusjel, tipustabla és szallitasi terjedelem

Példa: tipusjel
MDX60 B 0011

-5 A3 -4 00

|— Kivitel

Hajtasnegyedek

Csatlakozas
maédja

Zavarszlirés a
haloézati oldalon

Csatlakoztatasi
fesziiltség

Ajanlott motor-

teljesitmény

B valtozat

Tipussorozat

00 = standard
0T = technoldgiai

XX = kulénleges készulék

4 = 4 negyedes (fékszaggatoval)

3 = 3 fazisu

B = C1 zavarsz(irési szint
A = C2 zavarsz(irési szint

0 = nincs zavarsz(irés

5=AC 380...500 V
2=AC 200...230 V

0011 =1,1 kW

60 = nem opcioképes

61 = opcioképes

Példa: 0-s kiviteli
meéret teljes
tipustabldja

A 0-s kiviteli méretll MDX60B/61B.. teljes tipustablaja a késziilék oldalan talalhaté.

TYP: MDX60B0005-5A3-4-00

AT AT A MO RN
LU LR LI T L BT

P/N: 08275661 SO#: 01.0123456789.0001.03 fm@ @

Cingang 7 Input Ausgang f Output i FLONT. B, 2008
EURODRIVE —- 55 5000 [v- bov.9 ( ( '/
D-76646 Bruchsal £ = [50...60HE +/-5% £= [0...10083 e
Umrichter 1= E,6 L c (2007) 1= B%aac oo
Movidrive T= [ 0...40° B | P= (66 WH  Lascacc B @'
Macie n Garmary Stetus: A2 10 13 11 1A - - — 11 o

LN OO O O TR O =550 0 WO 0 OO R AR R0
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A késziilék felépitése
Tipusjel, tipustabla és szallitasi terjedelem

Példa: BW090-
P52B
fékellenallas
tipustabldja

Példa: 1-es ...
6-os kiviteli méret
teljes tipustabldja

Példa: 1-es ...
6-os kiviteli méret
er6saramu
részének
tipustabldja

Példa: 1-es ...
6-os kiviteli méret
vezérlbfejének
tipustabldja

Példa: opcionadlis
kartya
tipustabldja

A BW090-P52B fékellenallas csak 0-s kiviteli méretll MDX60B/61B-hez kaphato.

IR

BREMSWIDERSTAND BW 090-P52B
§EﬁW Sach.Nr.08245630 Nr, 1234
ER 90 Chrni P= 100W

54522AXX

Az MDX61B.. teljes tipustablaja az 1-es ... 6-0s kiviteli méret esetében a késziilék

oldalan talalhato.

J | ummmmmmmmmmmwmmmmmmmmmmm

MDX6180110-5A3-4-00 Q
P!N 08279632 SO#: 01.0008264724 . 000D1.05 g

||||nii||||||“ﬁ||‘iﬁF|i|ii|TTﬂT||||||||||||||n||||||||||||||| @ ®

LISTED IND.

D-78848 Bruchaal
MOVIDRIVE

UMRICHTER pm uszuausz S/N 0001698 CONT. £G. 2008
Nade in Germany | Status:A8 1A 1B 10 11 —- —— — — 1P 20
R R 1

56493AXX
Az MDX61B.. er6saramu részének tipustablaja az 1-es ... 6-os Kkiviteli méret

esetében a készllék oldalan talalhato.

IIIIIIII'IIIII;IIIILII!IIIIHIHM!Illl'IIIIIIIIllIIIIIIIIHIIJIIIIIIIIIIII

xumwrﬁ.n:-dm
IIMMNO ! |A|-Il'u-lld0 i
k= 37380 SO0V |l:¥ = 30 |
F= '.' BOHT :N F=0 |=|n>1.-"-'_"
CE - 14 A4 A7 mnw— = 1B AT (400
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Az MDX61B.. vezériéfejének tipustablaja az 1-es ... 6-0s kiviteli méret esetében a

készulék oldalan talalhato.

SteuerkopfiContro
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Status: 14 11 12 13 10 10 - mum
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A késziilék felépitése 3
Tipusjel, tipustabla és szallitasi terjedelem

Szallitasi
terjedelem

0-s kiviteli méret

1-es ... 6-0s kiviteli
méret

2S kiviteli méret

csatlakozéhaz minden jelkapocshoz (X10...X17), feltlzve
csatlakozéhaz minden erésaramu kapocshoz (X1...X4), feltlizve
dugaszolhaté memoariakartya, csatlakoztatva

1 készlet arnyékold kapocs az er6saramu kabelhez és a jelkdbelhez, nincs
felszerelve. A készlet tartalma:

— 2 darab arnyékol6 kapocs er6saramu kabelhez (2-2 érintkez6kapocs)

— 1 darab arnyékol6 kapocs jelkabelhez (1 érintkez6kapocs) az MDX60B esetében
— 1 darab arnyékol6 kapocs jelkabelhez (2 érintkez6kapocs) az MDX61B esetében
— 6 darab érintkez6kapocs

— 6 darab csavar az érintkez6kapcsok rogzitésére

— 3 darab csavar az arnyékolé kapcsoknak a készulékre rogzitéséhez

1 készlet arnyékold kapocs jelkabelhez, nincs felszerelve. A készlet tartalma:

1 darab arnyékolo kapocs jelkabelhez (1 érintkez6kapocs)

2 darab érintkez6kapocs

2 darab csavar az érintkez6kapcsok rogzitésére

1 darab csavar az arnyékol6 kapocsnak a készulékre rdogzitéséhez

Csak a 6-o0s kiviteli méret esetében: tartorud és 2 sasszeg

Tartozékkészlet, nincs felszerelve. A tartozékkészlet (— alabbi dbra) tartalma:

— 2 darab, a hltétestbe bedughato rogzitéful [1]

— 2 darab, az X4:-U,/+U, és az X3:-R(8)/+R(9) kapocsra csavarozhato
érintésvédelmi burkolat [2].

Az IP20 védettségi fokozat akkor érhet el, ha teljesil az alabbi feltételek egyike:

— az X3 / X4 kapocsnal az érintésvédelmi burkolat [2] fel van szerelve
(— "Erintésvédelem" c. fejezet)

— az X3/ X4 kapocsra helyesen konfekcionalt vezeték csatlakozik

Ha egyik feltétel sem teljesiil, akkor IP10 védettségi fokozat érhetd el.

]

(2]

54587AXX
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A késziilék felépitése
0-s kiviteli méret

3.2 0-s kiviteli méret
MDX60/61B-5A3 (AC 400/500 V-os késziilékek): 0005...0014

(1]

[15] —L

[14] ——
[13] —
21—

(2]
(3]

M —

[10] —4—

[9]—

[6]

62710AXX

* A készllék alulnézete

[1] er6saramu arnyékold kapocs a halozati csatlakoztatashoz és a kdzbens6kori
csatolas csatlakoztatasahoz

[2] X4: kbzbens6kori csatolas Uy~ / U+ csatlakozasa és PE csatlakozés, bonthatd

[3] X1: L1, L2, L3 halézati csatlakozas és PE csatlakozas, bonthaté

[4] csak MDX61B esetében: terepibusz-kartyahely

[5] csak MDX61B esetében: jelado-csatlakozé

[6] a O-s kiviteli méretll MDX61B jelvezetékének arnyékold kapcsa

[7] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[8] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[9] X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[10] X11: 10 V referenciafesziltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce

[11] X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[12] S11...814 DIP kapcsolok

[13] XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezel6késziilék csatlakozdja

[14] 7 szegmenses kijelz6

[15] memdriakartya

[16] menetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[17] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce

[18] X2: motor U, V, W csatlakozéja és PE csatlakozas, bonthatd

[19] X3: fékellenallas +R /-R csatlakozasa és PE csatlakozas, bonthato

[20] er6saramu arnyékold kapocs a motor csatlakoztatasahoz és a fékellenallas
csatlakoztatasahoz

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




A késziilék felépitése 3
1-es kiviteli méret

3.3 1-es kiviteli méret

MDX61B-5A3 (AC 400/500 V-os késziilékek): 0015...0040
MDX61B-2A3 (AC 230 V-os készUlékek): 0015...0037

[2

[3]

4

[8]

B
5
=
wl

W pauEEDED
L — =

[6]

62711AXX

[1] X1: haldzati csatlakozé 1/L1, 2/L2, 3/L3, bonthato

[2] X4: kbzbens6kori csatolas U / +U5 csatlakozdja, bonthato

[3] terepibusz-kartyahely

[4] bévitbkartyahely

[5] jeladb-csatlakozd

[6] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozdja és PE csatlakozas, bonthato
[7] jelvezetékek arnyékold kapcsa és PE csatlakozo

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja és PE csatlakozas, bonthaté

[9] X17: a biztonsagos ledllas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[10] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[11] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[12]X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[13]1X11: 10 V referenciafesziiltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[14]1X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[15] menetes furat M4x8 vagy M4x10 foldel6csavar szamara

[16]S11...S14 DIP kapcsolok

[171XT: UWS21B soros interfész vagy DBGE0B kezelSkészilék csatlakozéja
[18]7 szegmenses kijelzd

[19]memdriakartya
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A késziilék felépitése
2S kiviteli méret

3.4  2S kiviteli méret
MDX61B-5A3 (AC 400/500 V-os készulékek): 0055 / 0075

M 2
- ) 3]

[19]

[18]

[17]

[16]

[18]

[14]
[4]

[13]
[12] 5]
[6]

[11]

[10]
[9] [7]

[8]
62712AXX

[1] X1: halbzati csatlakoz6 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: kbzbensdkori csatolas —Uz, +Uz csatlakozasa és PE csatlakozas

[3] memodriakartya

[4] terepibusz-kartyahely

[5] bévitékartyahely

[6] jeladb-csatlakozo

[7] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozéja és PE csatlakozas

[8] jelvezetékek arnyékold kapcsa és PE csatlakozé

[9] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja

[10] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkez8inek jel-sorkapocsléce
[11] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[12] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[13]1X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[14]X11: 10 V referenciafesziiltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[15]X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[16]lmenetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[17]1S11...S14 DIP kapcsolok

[18]XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezel6készilék csatlakozodja
[19]7 szegmenses kijelzd
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A késziilék felépitése 3
2-es kiviteli méret

3.5 2-es kiviteli méret

MDX61B-5A3 (AC 400/500 V-os készilékek): 0110
MDX61B-2A3 (AC 230 V-os készllékek): 0055 / 0075

=
[19] e

[ — 17
A B — T—
[16] — 5l - 4

[15] —guue=——
[14] —gg——

18] — . A1 18I o
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-
1

6]
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[1] X1: haldzati csatlakozé 1/L1, 2/L2, 3/L3

[2] X4: kbzbens6kori csatolas Uy, +U csatlakozasa és PE csatlakozas

[3] terepibusz-kartyahely

[4] bévitbkartyahely

[5] jeladb-csatlakozo

[6] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozdja és PE csatlakozas

[7] jelvezetékek arnyékold kapcsa és PE csatlakozo

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja

[9] X17: a biztonsagos ledllas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[10] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[11] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[12]X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[13]1X11: 10 V referenciafesziiltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[14]X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[15]menetes furat M4x8 vagy M4x10 foldel6csavar szamara

[16]S11...S14 DIP kapcsolok

[17]XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezel6készilék csatlakozdja
[18]7 szegmenses kijelzd

[19]memdriakartya
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A késziilék felépitése
3-as kiviteli méret

3.6 3-as kiviteli méret

MDX61B-503 (AC 400/500 V-os késziilékek): 0150...0300
MDX61B-203 (AC 230 V-os késziilékek): 0110 / 0150

62714AXX

[1] PE csatlakozok
[2] X1: haldzati csatlakozd 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X4: kdzbensbkdri csatolas —U5 / +U5 csatlakozdja

[4] terepibusz-kartyahely

[5] bvitbkartyahely

[6] jeladb-csatlakozd

[7] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozéja

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja

[9] jelvezetékek arnyékold kapcsa és PE csatlakozé

[10] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[11] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[12] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[13]1X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[141X11: 10 V referenciafesziiltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[15]X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[16]S11...S14 DIP kapcsolok

[17]menetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[171XT: UWS21B soros interfész vagy DBGE0B kezelSkészilék csatlakozoéja
[18]7 szegmenses kijelzd

[19]memdriakartya
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A késziilék felépitése 3
4-es kiviteli méret

3.7 4-es kiviteli méret

MDX61B-503 (AC 400/500 V-os késziilékek): 0370 / 0450
MDX61B-203 (AC 230 V-os késziilékek): 0220 / 0300

[4]

15l

6]

62715AXX

[1] PE csatlakozas
[2] X1: haldzati csatlakozé 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X4: kdzbensdkdri csatolas —Uz, +U5 csatlakozasa és PE csatlakozas

[4] terepibusz-kartyahely

[5] bévitbkartyahely

[6] jeladb-csatlakozd

[7] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozdja és PE csatlakozas

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja

[9] PE csatlakozas

[10] a jelvezetékek arnyékold kapcsa

[11] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[12] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[13] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[14]X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[15]X11: 10 V referenciafesziltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[16] X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[17]S11...S14 DIP kapcsolok

[18] menetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[19]XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezelbkésziilék csatlakozodja
[20]7 szegmenses kijelz6

[21lmembriakartya
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A késziilék felépitése
5-0s kiviteli méret

3.8 5-Os kiviteli méret
MDX61B-503 (AC 400/500 V-os készllékek): 0550 / 0750

O  [8] [7]

62716AXX

[1] PE csatlakozas

[2] X1: haldzati csatlakozd 1/L1, 2/L2, 3/L3

[3] X4: kdzbens6kori csatolas —Uy, +U csatlakozasa és PE csatlakozas
[4] terepibusz-kartyahely

[5] bévitbkartyahely

[6] jeladb-csatlakozo

[7]1 X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozdja és PE csatlakozas

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozdja

[9] PE csatlakozas

[10] a jelvezetékek arnyékold kapcsa

[11] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[12] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[13] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce
[14]1X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce
[15]X11: 10 V referenciafesziiltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[16]X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[171S11...S14 DIP kapcsolok

[18]menetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[19]XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezelbkésziilék csatlakozodja
[20]7 szegmenses Kijelzb

[21]Jmemdriakartya
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A késziilék felépitése 3
6-os Kiviteli méret

3.9 6-0s kiviteli méret
MDX61B-503 (AC 400/500 V-os késziilékek): 0900...1320

62717AXX

[1] PE csatlakozas
[2] X1: halbzati csatlakozo 1/L1, 2/L2, 3/L3
[3] X4: kdzbens6kori csatolas —U / +U5 csatlakozdja

[4] terepibusz-kartyahely

[5] bévitékartyahely

[6] jelad6-csatlakozo

[7] X3: fékellenallas 8/+R, 9/-R csatlakozéja

[8] X2: motor 4/U, 5/V, 6/W csatlakozéja és PE csatlakozas

[9] a jelvezetékek arnyékold kapcsa

[10] X17: a biztonsagos leallas biztonsagi érintkezéinek jel-sorkapocsléce
[11] X10: TF/TH bemenet és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[12] X16: binaris bemenetek és binaris kimenetek jel-sorkapocsléce

[13]X13: RS-485 interfész és binaris bemenetek jel-sorkapocsléce

[14] X11: 10 V referenciafesziltség és Al1 alapjel-bemenet jel-sorkapocsléce
[15]X12: rendszerbusz (SBus) jel-sorkapocsléce

[16] menetes furat M4x8 vagy M4x10 féldel6csavar szamara

[17]S11...S14 DIP kapcsolok

[18]XT: UWS21B soros interfész vagy DBG60B kezel6készilék csatlakozodja
[19]7 szegmenses kijelz6

[20lmemériakartya
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4 Telepités
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

4 Telepités
4.1 Szerelési tudnivalok az alapkésziilékhez

Szerelési A 6-0s kiviteli méreti MOVIDRIVE® késziilékek (0900...1320) fixen felszerelt
tudnivalék a 6-os  daruzoszemmel [1] rendelkeznek. A telepitéshez hasznalja a daruzészemet és darut [1].
kiviteli mérethez

Fulggé teher.
A lezuhano teher életveszélyt okozhat.

% é * Ne tartézkodjon a teher alatt.
* Biztositsa a veszélyzonat.
Amennyiben nem hasznalhaté daru, a kénnyebb szerelés érdekében dugjon at egy

(a 6-0s kiviteli méret szallitasi terjedelméhez tartozo) tartérudat [2] a hatfal lemezén [4].
A sasszegekkel [3] biztositsa a tartérudat [2] a tengelyiranyu elmozdulas ellen.

59892AXX
1. &4bra: 6-0s kiviteli méretii MOVIDRIVE® szerelése fixen felszerelt daruz6szemmel és

tartéruddal

[1] fixen felszerelt daruzészem

[2] tartérad (a 6-os kiviteli méret szallitasi terjedeleméhez tartozik)
[3] 2 sasszeg (a 6-os kiviteli méret szallitasi terjedeleméhez tartozik)
[4] hatfal lemeze
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Telepités 4
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

Meghuzasi « Csak eredeti csatlakozéelemeket hasznaljon. Tartsa be a MOVIDRIVE®
nyomatékok er8saramu kapcsainak megengedett meghtiizasi nyomatékait.

— 0-s, 1-es és 2S kiviteli méret — 0,6 Nm

— 2-es kiviteli méret — 1,5 Nm

— 3-as kiviteli méret — 3,5Nm

— 4-es és 5-0s kiviteliméret — 14,0 Nm

— 6-0s Kiviteli méret — 20,0 Nm

* A jelkapcsok megengedett meghuzasi nyomatéka 0,6 Nm.

Beépitési helyzet + A kifogastalan hiités érdekében a késziilék felett és alatt is hagyjon legalabb
és minimalis 100 mm szabad helyet. Ugyeljen arra, hogy ebben a szabad térben ne akadalyozza
szabad hely kabel vagy més szerelési anyag a leveg6aramlast. A 4-es, 5-6s és 6-0s Kiviteli méret

esetében a készilék felett 300 mm-en belll ne épitsen be hére érzékeny elemeket.

+ Ugyeljen arra, hogy a késziilék ne essen mas késziilékek meleg, tavozo levegéjének
utjaba.
+ Oldalt nincs szikség szabad helyre. A készllékek egyméas mellé sorolhatok.

» Akészilékeket mindig fliggdlegesen szerelje fel. Fekvé, ferde, vagy fejtetére allitott
beépités nem megengedett (— alabbi abra, minden kiviteli méretre érvényes).

60030AXX

2. abra: Minimélis szabad hely és a késziilékek beépitési helyzete

Elvalasztott * Az erésaramu kabeleket és a jelvezetékeket kiilon kabelcsatornaban vezesse.
kabelcsatornak
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4 Telepités
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

Biztositékok és
hibaaram-
védbkapcsolok

+ A biztositékokat a hal6ézati tapvezeték elejére, a gylijtésin leagazasa mogé kdsse
(— erdésaramu rész, fék és alapkészulék bekotési rajza).

* Az SEW-EURODRIVE javasolja, hogy mondjanak le a hibaaram-véd&kapcsolok
alkalmazasardl. Ha azonban a kdzvetlen vagy kdzvetett érintésvédelemhez elbiras
a hibaaram-védékapcsold (FI relé), be kell tartani az EN 61800-5-1 szerinti
kovetkez6 utasitast:

Halézati és
fékkontaktor

A VIGYAZAT!

Nem megfelel tipusu hibaaram-védSkapcsol6 van beépitve.
Halal vagy sulyos testi sériilések veszélye.

A MOVIDRIVE® egyenaramot kelthet a véddvezetékben. Ha kdzvetlen vagy kdzvetett
érintés esetére védelemként hibaaram-véddkapcsolot (FI relé) alkalmaznak, a
MOVIDRIVE® aramellatasi oldalan csak B tipusu hibaaram-védékapcsolo
(FI relé) megengedett.

+ Halozati és fékkontaktorként csak AC-3 (EN 60947-4-1) alkalmazasi kategorianak
megfelelé kontaktorokat hasznaljon.

1

MEGJEGYZESEK

+ A K11 halézati kontaktort (— "Alapkésziilék bekotési rajza" c. fejezet) ne
hasznalja léptetd Gzemmodd megvaldsitasara, hanem csak a hajtasszabalyozo
be-/kikapcsolasara. Léptetd izemmodhoz hasznalja az "engedélyezés/ledllas”, a
"jobbra/allj" vagy a "balra/allj" parancsot.

* A K11 kontaktor esetében tartsa be a minimalisan 10 s hosszusagu kikapcsolasi
idot.

PE csatlakozas
(— EN 61800-5-1)

IT halézatok

22

Normal Uzemben 3,5 mA-es vagy nagyobb levezetési aramok Iéphetnek fel.
Az EN 61800-5-1 teljesitéséhez vegye figyelembe az alabbiakat:

+ Ha a halézati tapvezeték < 10 mm? (AWG 7):

Fektessen le a halozati tapvezetékkel azonos kabel-keresztmetszetii, a
védbvezetékkel parhuzamos masodik PE vezetéket kiilon kapcsokon keresztiil,
vagy hasznaljon 10 mm? kabel-keresztmetszeti (AWG 7) réz védovezetéket.

 Ha a halozati tapvezeték 10 mm? ... 16 mm? (AWG 7 ... AWG 6):

A halozati tapvezeték kabel-keresztmetszetének megfelelé réz védoévezetéket
fektessen le.

« Ha a halozati tapvezeték 16 mm? ... 35 mm? (AWG 6 ... AWG 2):
16 mm? kabel-keresztmetszetii réz védévezetéket fektessen le.
 Ha a halozati tapvezeték > 35 mm? (AWG 2):

A halézati tapvezeték fél kabel-keresztmetszetének megfelelé réz
védovezetéket fektessen le.

« A MOVIDRIVE® B alkalmas kézvetlenil foldelt csillagpontu héldzatokon torténé
Uzemeltetésre (TN és TT halézatok). Megengedett a nem foldelt csillagpontu
halézatokon torténd Uzemeltetés. Ebben az esetben az SEW-EURODRIVE
javasolja, hogy nem foldelt csillagpontu halézatokban (IT halézatok) alkalmazzon
impulzuskod-mérési eljarassal miikodo szigetelésfigyelot. Ezaltal elkeriilhet6 a
szigetelésfigyelébnek a frekvenciavaltd foldkapacitasabol eredd téves kioldasa.
Foldelt csillagpont nélkiili halézatok (IT halozatok) tekintetében nincsenek
meghatarozva az elektromagneses 6sszeférhetéség hatarértékei.
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Telepités 4
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

Kabel- + Halozati tapvezeték: kabelkeresztmetszete a névieges terhelésnél fellepd |y,
keresztmetszetek névleges bemeneti aramnak megfeleld.

* Motortapvezeték: kabel-keresztmetszete az Iy névleges kimeneti aramnak
megfeleld.

» Alapkésziilék jelvezetékei (X10, X11, X12, X13, X16 kapocs):

— kapcsonként egy ér, 0,20...2,5 mm? (AWG 24...13)
— kapcsonként két ér, 0,25...1 mm? (AWG 23...17)

» X17 kapocs, DIO11B be-/kimeneti kartya (X20, X21, X22 kapocs) jelvezetékei:

— kapcsonként egy ér, 0,08...1,5 mm? (AWG 28...16)
— kapcsonként két ér, 0,25...1 mm? (AWG 23...17)

Késziilékkimenet

STOP!
Amennyiben kapacitiv terhelést csatlakoztat, tonkremehet a MOVIDRIVE® B késziilék.

+ Csak ohmosl/induktiv terhelést (motorokat) csatlakoztasson.
+ Semmi esetre se csatlakoztasson kapacitiv terhelést!

60031AXX
3. dbra: Csak ohmos/induktiv terhelést csatlakoztasson, kapacitiv terhelést ne
ABW.../BW...-T/ -+ Megengedett szerelés:
B,W""P o — vizszintes fellletre
fékellenallas — fliggdleges feliiletre kapcsokkal lent és perforalt lemez fent és lent
felszerelése )
*  Nem megengedett szerelés:
— flggbleges fellletre, kapcsok fent, balraill. jobbra.
Fékellenallasok + Haszndljon két szorosan sodrott vezetéket vagy egy 2 eres, arnyékolt
csatlakoztatasa erésaramu kabelt. A kabel-keresztmetszet legyen az F16 Ig kioldéaramanak

megfelelé. A kabel névleges fesziiltsége legalabb Uy/U = 300 V / 500 V legyen
(DIN VDE 0298 szerint).

+ A fékellenallast (a BW90-P52B kivételével) védje bimetal relével (— alapkésziilék,
er8saramu rész és fék bekotési rajza). A kioldéaramot a fékellenallas miiszaki
adatainak megfeleléen allitsa be. Az SEW-EURODRIVE azt javasolja, hogy az
EN 60947-4-1 szerinti 10-es vagy 10A Kkioldasi osztalyu tularamvédelmi relét
hasznaljanak.
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Telepités
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

Fékellenallasok
lizemeltetése

A BW...-T | BW...-P sorozatu fékellendllasoknal a bimetal relé alternativajaként
csatlakoztathaté az integralt hékapcsolé / a tularamvédelmi relé, 2 eres,
arnyékolt kabellel.

A lapos Kkivitelti fékellenallasok bels6é termikus tualterhelés-védelemmel
rendelkeznek (nem cserélhetd olvad6é biztositékkal). A lapos kiviteli
fékellenallasokat megfelel6 érintésvédelmi burkolattal szerelje.

A fékellenalldsok tapvezetékei névleges Uzemben nagyfesziiltség (lutemes
egyenfesziiltség) alatt allnak.

A VIGYAZAT!

A fékellenallasok felilete Py terhelés esetén magas hémérsékletet ér el.
Egés- és tlizveszély.

Alkalmas beépitési helyet valasszon. A fékellenallasokat rendszerint a
kapcsoldszekrényre szerelik.

Ne érintse meg a fékellenallast.

Binaris
bemenetek /
binaris kimenetek

Az elektro-
madagneses
osszeférhet6-
ségnek megfelelé
telepités

A binaris bemenetek potenciallevalasztasat optocsatolok biztositjak.

A binaris kimenetek rovidzarbiztosak és DC 30 V-ig idegen fesziiltség ellen
védettek. A DC 30 V-nal nagyobb idegen fesziiltség tonkreteheti a binaris
kimeneteket.

A tapvezetéken kivil az 6sszes vezetéknek arnyékolt kiviteliinek kell lennie. Az
arnyékolas alternativajaként a motorkabelnél a zavarkibocsatasi hatarértékek
eléréséhez alkalmazhaté a HD.. (kimeneti fojtétekercs) opcid.

Arnyékolt motorkabel, pl. az SEW-EURODRIVE konfekcionalt motorkabelének
alkalmazasakor az arnyékolas bekotése és a hajtasszabalyozé
csatlakozékapcsa kozotti arnyékolatlan erek a leheté legrovidebbek legyenek.

Az arnyékolast mindkét végén nagy feliiletii érintkezéssel és a lehetd
legrovidebb uton kell a foldre kotni. A féldhurok elkeriilése érdekében az
arnyékolas egyik vége zavarsziiré kondenzatoron at (220 nF / 50 V) foldelésre
kothetd. A kettés arnyékolasu vezetékeknél a kilsé arnyékolast a hajtasszabalyozo
oldalan foldelje, a bels6t pedig a masik végén.

60028AXX

4. dbra: Arnyékolas helyes csatlakoztatasa fémbilinccsel (arnyékolé bilinccsel) vagy

kabeltémszelencével
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Telepités
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

* A vezeték arnyékolasara hasznalhaté féldelt lemezcsatorna vagy fémcsé is.
Az erdsaramu és a jelvezetékeket egymastol elkiilonitve fektesse.

* A hajtasszabalyozot és minden kiegészitdé késziiléket a nagyfrekvencianak
medgfeleléen foldeljen (a készllékhazak nagy fellletl fémes érintkezése a testtel,
példaul a kapcsoldszekrény festés nélkiili szerelblapjaival).

MEGJEGYZESEK

« AMOVIDRIVE® B az EN 61800-3 szerint korlatozott elérhet8ségi termék. A termeék
elektromagneses Osszeférhetéségi zavarokat okozhat. Ebben az esetben
eléfordulhat, hogy az Uzemeltetének megfeleld intézkedéseket kell hoznia.

*+ Az elektromagneses 0&sszeférhetéségnek megfeleld telepitésrdl részletes
informaci6 az SEW-EURODRIVE "Elektromagneses 0Osszeférhetéség a
hajtastechnikaban" c. kiadvanyaban talalhato.

NF.. halozati sz(ir6

Zavarkibocsatasi
kategoria

Az NF.. halozati sziiré opcioval a 0 — 5 kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX60B/61B
készilék a C1 hatarérték-osztalyt képes betartani.

A hdlozati sziiré és a MOVIDRIVE® MDX60B/61B kdzé tilos kapcsolét iktatni.

* A halézati sziir6t a hajtasszabalyozé kozelébe, de a hiitéshez sziikséges
minimalis szabad helyen kivilre szerelje.

* A halézati sziiré6 és a hajtasszabalyozo ki:')zé!ti vezeték hosszat korlatozza a
feltétlenul sziikségesre, de max. 400 mm-re. Arnyékolatlan, sodrott vezetékek
elegenddek. Halozati tapvezetékként szintén arnyékolatlan vezetékeket hasznaljon.

* A C2 és C1 hatarérték-osztalyok betartasahoz az SEW-EURODRIVE a motor
oldalara EMC megoldasként az aldbbiak egyikét ajanlja:
— arnyékolt motorvezeték

— HD... kimeneti fojtétekercs opcid
— HF.. kimeneti sziré opci6 (VFC és U/f izemmaodban)

Az EN 61800-3 szerinti C2 kategodria betartasat specifikalt vizsgaldoberendezéssel
igazoltak. Kérésre az SEW-EURODRIVE errdl tovabbi informaciot bocsat
rendelkezésre.

A VIGYAZAT!

Lakoovezetben ez a termék nagyfrekvencias zavart kelthet, ami zavarsziirést tehet
sziksegesseé.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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HD... kimeneti
fojtétekercs

Telepités
Szerelési tudnivaldk az alapkészulékhez

« A kimeneti fojtétekercset a hajtasszabalyozé kozelébe, de a hitéshez

szukséges minimalis szabad helyen kivilre szerelje.

+ HDO0O01...HDOO3 esetében: A motorkabel [1] mindharom fazisvezetékét (U, V, W)
egyutt vezesse at a kimeneti fojtotekercsen. A jobb sziir6hatas eléréséhez a PE

vezetéket ne vezesse at a kimeneti fojtotekercsen!

MOVIDRIVE®

X2:
[+] [V] [V] W]

5. abra: HDO0O01...HD003 kimeneti fojté csatlakoztatasa

[1] motorkabel

MOVIDRIVE® B

HD004

Vi

U1

O =

W1

'
®

L]

6. abra: HDO004 kimeneti fojtétekercs csatlakoztatasa

[1] motorkabel

62878AXX

62879AXX
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Telepités 4
A kezel6készulek levétele és felhelyezése

4.2 A kezelb6késziilék levétele és felhelyezése

A kezel6késziilék  Ebben a sorrendben jarjon el:
levétele

60032AXX
7. abra: A kezel6késziilék levétele

1. Huzza le az 6sszekotdkabel csatlakozddugdjat az XT csatlakozordl.

2. Nyomja a kezelGkésziléket 6vatosan lefelé, amig ki nem akad az el6lap fels6
tartojabal.

3. Eldrefelé (nem oldalral) vegye le a kezel6készuléket.

A kezel6késziilék  Ebben a sorrendben jarjon el:
felhelyezése

60033AXX
8. ébra: A kezelbkészlilék felhelyezése

1. A kezel6készulléket el6szor az alsé oldalaval helyezze az el6lap alsé tartéjaba.
2. Azutan nyomja a kezel6készuléket az el6lap felsé tartojaba.
3. Dugja be az dsszekdtdkabel csatlakozédugojat az XT csatlakozéba.
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4 Telepités
Az elblap levétele és felhelyezése

4.3 Az elblap levétele és felhelyezése

Az elblap levétele Az elblap levételéhez a kdvetkezdképpen jarjon el:

60034AXX
9. abra: Az elblap levétele

-_—

. Amennyiben van, el6szor a kezel6késziiléket vegye le (— 27. oldal).

N

Nyomja meg felll az el6lap fogantyuavalyujat.

w

. A fogantyuvalyut tartsa benyomva és vegye le az elélapot.
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Telepités
Az elblap levétele és felhelyezése

Az elélap Az elblap felhelyezéséhez a kévetkez6képpen jarjon el:

felhelyezése

10. abra: Az el6lap felhelyezése

1. Helyezze az el8lap alsé oldalat az e célra szolgalé tartdba.
2. Tartsa nyomva felll az el6lap fogantyuvalyujat.
3. Nyomija fel az el6lapot a késziilékre.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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Telepités
UL szerinti telepités

4.4 UL szerinti telepités

AC 400/500 V-os
késziilékek

Az UL szerinti telepitéshez vegye figyelembe a kdvetkezé tudnivaldkat:

Csatlakozokabelként kizardlag az alabbi névieges hoémérsékletértékekkel
rendelkezd rézvezetéket hasznaljon:

MOVIDRIVE® MDX60B/61B0005...0300:

névleges hémérsékletérték 60 °C / 75 °C

MOVIDRIVE® MDX61B0370...1320:

névleges h6mérsékletérték 75 °C

A MOVIDRIVE® ergsaramu kapcsainak megengedett meghtzasi nyomatéka:
— 0-s, 1-es és 28 kiviteli méret — 0,6 Nm

— 2-es kiviteli méret — 1,5 Nm
— 3-as kiviteli méret — 3,5Nm
— 4-es és 5-0s kiviteli méret — 14,0 Nm
— 6-0s kiviteli méret — 20,0 Nm

A MOVIDRIVE® hajtasszabalyozok alkalmasak kozvetleniil foldelt csillagpontu
halézatokon torténé lizemeltetésre (TN és TT halézatok), amelyeknek maximalis
szallitott halézati arama és maximalis halézati feszilltsége a kdvetkezd tablazatok
szerinti. A kovetkezd tablazatokban feltiintetett biztositékadatok az adott
hajtasszabalyozdk elétét-biztositékainak megengedett maximalis értékei. Csak UL
engedéllyel rendelkez6 olvadébiztositékokat hasznaljon.

MOVIDRIVE® Max. halézati aram Max. halozati Biztositék
MDX60B/61B...5_3 fesziiltség

0005/0008/0011/0014 AC 5000 A AC 500 V AC 15 A/ 600V
0015/0022/0030/0040 AC 10000 A AC 500 V AC 35A/600V
0055/0075 AC 5000 A AC 500 V AC 60 A /600 V
0110 AC 5000 A AC 500 V AC 110 A/ 600V
0150/0220 AC 5000 A AC 500 V AC 175 A/ 600V
0300 AC 5000 A AC 500 V AC 225 A /600 V
0370/0450 AC 10000 A AC 500 V AC 350 A /600 V
0550/0750 AC 10000 A AC 500 V AC 500 A /600 V
0900 AC 10000 A AC 500 V AC 250 A /600 V
1100 AC 10000 A AC 500 V AC 300 A/600V
1320 AC 10000 A AC 500 V AC 400 A /600 V
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Telepités

UL szerinti telepités

AC 230 V-os

késziiléekek 5 — — —
MOVIDRIVE Max. halézati aram Max. halézati Biztositék
MDX61B...2_3 fesziiltség
0015/0022/0037 AC 5000 A AC 240V AC30A/250V
0055/0075 AC 5000 A AC 240V AC 110 A/ 250V
0110 AC 5000 A AC 240V AC 175 A /250 V
0150 AC 5000 A AC 240V AC 225 A /250 V
0220/0300 AC 10000 A AC 240V AC 350 A/ 250V
MEGJEGYZESEK

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé

+ Kiilsé DC 24 V fesziiltségforrasként csak korlatozott kimeneti fesziiltséggel
(Umax = DC 30 V) és korlatozott kimeneti arammal (I < 8 A) rendelkezd bevizsgalt

készlléket hasznaljon.

e Az UL engedély nem foldelt csillagponti halézatra (IT halézatra) nem

érvényes.
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Telepités
Arnyékolo kapcsok

4.5 Arnyékolé kapcsok

A 0-s kiviteli A 0-s kiviteli méretd MOVIDRIVE® MDX60B/61B esetében alapkivitelben mellékellnk
méret er6saramu  egy készlet arnyékolé kapcsot az erdsaramu rész szamara. Az arnyékold kapcsok
részének nincsenek felszerelve a készulékre.

drnyekol6 kapcsa  p; orssaramu rész arnyékold kapcsait a kdvetkezoképpen szerelje fel:

+ Rogzitse az érintkez6kapcsokat az arnyékold lemezekhez.
+ Rodgzitse az arnyékold kapcsokat a készilék also és felsé oldalahoz.

62718AXX
11. abra: Az er6saramu rész arnyékolo kapcsanak régzitése (0-s kiviteli méret)

[1] érintkez8kapcsok

[2] az érintkezékapcsok rogzitécsavarjai
[3] arnyékoldlemez

[4] az arnyékolo kapocs rogzitécsavarja

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




] Telepités
Arnyékolo kapcsok

Az 1-es kiviteli Az 1-es kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében alapkivitelben mellékellink egy
méret er6saramu  arnyékol6 kapcsot az er6saramu rész szamara. Az er6saramu rész ezen arnyékold
részének kapcsat a készulék rogzitécsavarjaival egyutt szerelje fel.

arnyékolé kapcsa

i

i
60019AXX
12. dbra: Az er6saramu rész arnyékolo kapcsanak rogzitése (1-es kiviteli méret)
[1] azer6saramu rész arnyékold kapcsa [2] PE csatlakozas (D)
A 2S és a 2-es A 2S és a 2-es kiviteli méreti MOVIDRIVE® MDX61B esetében alapkivitelben
kiviteli méret mellékelink egy arnyékolo6 kapcsot 2 rogzitécsavarral az er6saramu rész szamara. Ezt
er6sdaramu az er@saramu arnyékolo6 kapcsot a két rogzitécsavar felhasznalasaval szerelje fel.

részének
arnyékolé kapcsa

mom
%

T

60020AXX
13. &bra: Az er6saramu rész arnyékolo kapcsanak régzitése (az dbran a 2-es kiviteli méret

lathato)
[11 azer8saramu rész arnyékold kapcsa [2] PE csatlakozas (Q)

Az er6saramu rész arnyékold kapcsaival nagyon kényelmesen szerelheti a motor és a
fék tapvezetékeinek arnyékolasat. Az arnyékolast és a PE vezetéket az abrakon jelzett
mddon kdsse be.

A 3-as ... 6-0s A 3-as ... 6-0s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében nem mellékeliink
kiviteli méret arnyékold kapcsot az er6saramu rész szamara. A motor és a fék tapvezetékeinek
erésaramu arnyékolasara hasznalja a kereskedelemben kaphaté arnyékolé kapcsokat.
részének Az arnyékolast a hajtasszabalyozéhoz minél kézelebb kdsse be.

arnyékolé kapcsa

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé

33



34

Telepités
Arnyékold kapcsok

A jelvezetékek A jelvezetékek arnyékol6 kapcsat a kovetkez6képpen szerelje fel:
arnyékol6 kapcsa Tavolitsa el az el6lapot és amennyiben fel van tlizve, a kezel6késziléket.
* 0-s kiviteli méret: Régzitse az arnyékold kapcsot a készulék alsé oldaldhoz.

* 1-es ... 6-0s kiviteli méret: Rogzitse az arnyékolé kapcsot a vezérléfej alséd
oldalahoz.

0-s kiviteli méret

MDX 60B MDX 61B

(3]

62722AXX

1-es ... 6-0s kiviteli
méret

62719AXX
[1] érintkez8kapocs (egy vagy tébb)
[2] az érintkezbkapocs rogzitéecsavarja(i)
[3] é&rnyékoldlemez
[4] az arnyékolo kapocs rogzitécsavarja
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Erésaramu kapcsok érintésvédelme

4.6 Erbésaramu kapcsok érintésvédelme

2S kiviteli méret

A VESZELY!

Fedetlen er6saramu csatlakozok.

Aramiités altali halal vagy sulyos testi sériilés.
* Az érintésvédelmi burkolatot el6irasszerlien telepitse.
* A késziléket felszerelt érintésvédelmi burkolat nélkil soha ne helyezze tizembe.

A 2S kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében akkor érhetd el az IP20 védettségi
fokozat, ha teljestil az alabbi két feltétel egyike:

» az érintésvédelmi burkolat az X3 / X4 kapcsokhoz fel van szerelve
» az X3/ X4 kapocsra helyesen konfekcionalt vezeték csatlakozik
Ha egyik feltétel sem teljeslil, akkor IP10 védettségi fokozat érhetd el.

SICICICXCITIE)

CIOICICKSICIC]
OEEE OBE

54408AXX
14. abra: Erintésvédelmi burkolat 2S kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B szamara
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4-es és 5-0s
kiviteli méret

ADLB11B
érintésvédelmi
burkolat
felszerelése

Telepités
Erésaramu kapcsok érintésvédelme

A 4-es és 5-6s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B (AC 500 V-os késziilékek:
MDX61B0370/0450/0550/0750; AC 230 V-os készilékek: MDX61B0220/0300)
esetében akkor érhetd el az IP20 védettségi fokozat, ha teljesul az alabbi feltételek
egyike:

Az X1, X2, X3, X4 er6saramu kapocsra zsugorcsével helyesen konfekcionalt,
legalabb 35 mm? (AWG 2) kabel-keresztmetszetii erésarami kabel van
csatlakoztatva. A DLB11B kiegészit6 érintésvédelmi burkolatot nem kell felszerelni.

Az X1, X2, X3, X4 er6saramu kapocsra zsugorcs@vel helyesen konfekcionalt,
35 mm2-nél (AWG 2) kisebb kabel-keresztmetszetli er§saramu kabel van
csatlakoztatva. A DLB11B érintésvédelmi burkolatnak helyesen felszerelt allapotban
kell lennie (lasd a "A DLB11B érintésvédelmi burkolat felszerelése" c. részt).

A DLB11B kiegészité érintésvédelmi burkolatot a nem csatlakoztatott er6saramu
sorkapcsokra kell felszerelni. A DLB11B kiegészitd érintésvédelmi burkolatot a PE
kapcsokra nem kell felszerelni.

Ha valamely feltétel nem teljesiil, akkor IP10 védettségi fokozat érhet6 el. A DLB11B
érintésvédelmi burkolat (a szallitasi terjedelem 12 darab) 0823 111 7 cikkszamon
rendelheté meg.

A DLB11B érintésvédelmi burkolat helyes felszereléséhez a kdvetkez6képpen jarjon el:

I. dbra: Er6saramu kapocs 35 mm2-nél (AWG 2) kisebb kabel-keresztmetszeti
csatlakoztatott er6saramu kabellel:

Toérje ki a mianyag fllet [1] és dugja a DLB11B érintésvédelmi burkolatot [3] az
erésaramu kapocs adott csatlakozocsapjara [2]. Ugyelien a kéabel egyenes
elvezetésére. Szerelje fel az er6saramu kapcsok fedéburkolatat.

Il. abra: Er6saramu kapocs csatlakoztatott er6saramu kabel nélkl:

Tolja a DLB11B érintésvédelmi burkolatot [1] az adott csatlakozocsapra [2]. Szerelje
fel az er6saramu kapcsok fedéburkolatat.

63208AXX 63206AXX
[1] mbanyag ful [1] érintésvédelmi burkolat
[2] csatlakozdcsap [2] csatlakozécsap
[3] helyesen felszerelt érintésvédelmi [3] helyesen felszerelt érintésvédelmi
burkolat burkolat

Az X1, X2, X3 és X4 er6saramu kapocsrol tovabbi informaciok a "Miszaki adatok”
c. fejezetben talalhatok.
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Telepités
Erésaramu kapcsok érintésvédelme

4-es ... 6-0s 4-es kiviteli méreti (AC 500 V-os készilékek: MDX61B0370/0450; AC 230 V-os

kiviteli méret készilékek: MDX61B0220/0300), 5-6s kiviteli méretlii (MDX61B0550/0750) és 6-os
kiviteli méretii (MDX61B0900/1100/1320) MOVIDRIVE® késziilékhez alapkivitelben
mellékellnk 2 darab érintésvédelmi burkolatot és 8 régzitécsavart. Az érintésvédelmi
burkolatot az er6sdramu kapcsok burkolataira szerelje fel.

(2]

[3]
. 06624AXX
15. abra: Erintésvédelmi burkolat 4-es, 5-6s és 6-0s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX618B

Szamara

Az érintésvédelmi burkolat az alabbi részekbdl all:

[1] fedblap

[2] csatlakozéburkolat

[3] takarélemez (csak a 5-0s kiviteli méretnél)
A 4-es, 5-6s és 6-0s kiviteli méretdi MOVIDRIVE® MDX61B készillékek az IP10
védettségi fokozatot akkor érik el, ha

» az érintésvédelmi burkolat teljesen fel van szerelve

* az er6saramu kabelek minden er6saramu kapocsnal (X1, X2, X3, X4) zsugorcsével
vannak burkolva (lasd példaul az alabbi abran)

62925AXX
MEGJEGYZES
Ha a fenti feltételek nem teljestilnek, a 4-es, 5-6s és 6-os kiviteli méreti MOVIDRIVE®
i késziilékek védettségi fokozata IP0O.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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4.7

Telepités
Az alapkészUlék bekotési rajzai

Az alapkésziilék bekotési rajzai

Az er6saramu rész és a fék

(AC-3)

*k

L1

L2

L3

PE-*--®-——|-—-A--1-————————--- -
b F11/F12/F13 !
| | |
I 1 1
@ védbvezeték (arnyékolas) | | K11 |
i i (AC-3) i
[t 2 L3 i
Uac Uac Uac i opciondlis NF... zavarsz(iré i
! L1 L2' L3 kézbens6kori 1
' csatlakozo* |
F14/F15 F14/F15 F14/F15
Il Il Il » o PE
( ACK_131) (Agj;) erésaramu rész
X2: X
3 PE
DB@@ DBQQD DBQ@
DGND K12 K12
(AC-3) (AC-3)

DGND DGND —"ABW.../BW...-T/BW...-P
fékellenallas csatlakoztatasa"
szakasz

1 - fehér 1 fehér
BG ,2, piros |BG E piros
BGE[, ) BGE .
5 kék 5 kék
, a fék
. csatlakoz6- CT/CV/DT/DV/D: CT/CV/DT/DV/D:
* dugasza*™* egyen- és valtakozo valtakoz6 aramu oldalon
aramu oldalon térténé torténd lekapcsolas
lekapcsolas

CT/CV, CM71 ... 112: egyen- és valtakozd aramu oldalon térténd lekapcsolas

62875AHU

Az 1-es, 2-es és 2S kiviteli méret esetében a halézati csatlakozdkapcsok és a motor csatlakozdkapcsai (X1, X2)
mellett nincs PE csatlakozas. llyenkor a kdzbens6kori csatlakozé (X4) melletti PE kapcsot hasznalja.

Feltétlenil vegye figyelembe a fékcsatlakozé csatlakoztatasi sorrendjét. A helytelen csatlakoztatas a fék
tonkremenetelét eredményezi. A fék csatlakozdédobozon keresztiil torténd csatlakoztatasakor vegye figyelembe
az alkalmazott motorok iizemeltetési utasitasat!

38

MEGJEGYZESEK
° + A fék-egyeniranyitot kulon halozati tapvezetékkel csatlakoztassa.
1 * A motorfesziiltséggel val6 taplalas nem megengedett!

Az alabbi esetekben a fékaramkor lekapcsolasakor mindig meg kell szakitani az egyen-
és a valtakoz6 aramu oldalt is:

— minden emelémii-alkalmazasnal,
— a gyors fékreakciot igényl6 hajtasoknal és
— CFC és SERVO lGzemmoédban.
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Telepités
Az alapkészulék bekdtési rajzai

A kapcsolo- Amennyiben a fék-egyeniranyitét a kapcsoldszekrényben helyezik el, a fék-
szekrényben egyeniranyitdé és a fék kozotti Osszekotd vezetékeket a tobbi er6saramu kabeltdl
elhelyezett fék- elkilénitve kell vezetni. A kdzds fektetés csak akkor megengedett, ha az er6saramu
egyeniranyité kabelek arnyékoltak.

ABW.../BW...-...-T /BW...-...-P fékellenallas

erésaramu rész erésaramu rész erésaramu rész

Lo

Ha az F16 jelzéérintkezé kiold, a K11-et nyitni Ha a bels6 hékapcsold kiold,

kell, és a DI@@ ,/CONTROLLER INHIBIT” a K11-et nyitni kell, és a lsd bimetal relé i -
(Cesbapcacis) ipocens 0 obtiel  DIOD JCONTROLLER i Hsilsopree se oo aiiit
kapnia. Az ellenallas kérét megszakitani tilos! (szabalyozdtiltas) kapocsnak ,0” ' ,

(szabalyozdétiltas) kapocsnak ,0” jelet kell kapnia.

jelet kell kapnia. Az ellenallas Az ellenallas korét megszakitani tilos!

korét megszakitani tilos!

62876AHU
Tulterhelésvédelem
Fékellenallas tipusa Szerkezetileg Bels6 hékapcsolo Kiils6 bimetal relé (F16)
meghatarozott | (..T)
BW... - - Szikséges
BW...-...-T - A két opcio (bels6é hékapcsold / kiilsé bimetal relé) egyike
szikséges.
BW...-003 / BW...-005 | Kielégitd - Megengedett
BW090-P52B Kielégit6é - -
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Telepités
Az alapkészUlék bekotési rajzai

Jelkapcsok
Vezérléfej
UWS21B DBG60B aramjel <-> fesziiltségjel atkapcsolas* | [ Il | S 11
soros interfész  kezeldkészilék rendszerbusz-lezard ellenallas | Il | S 12
onGi6 opci6 XT: 9,6 kBaud <->57,6 kBaud* | [ ] | S 13
P aktiv a frekvenciabemenet | [ [l | S 14
—}[] XT ON|OFF*
X12:
rendszerbusz-referencia— DGND | 1
rendszerbusz, High <«—» SC11 | 2
rendszerbusz, Low -«—» SC12 | 3
R11
X11: __mme— DC-10V...+10 DCO(4)...20 mA
o8 H—— DC+10V—{ REF1 | 1 ¥ LU L
28 =
_8g ® n1(0...10 V¥ +/-10 v)<l: A1 | 2 < .
Ef; % DC0..20 mA; 4 ... 20 mA A2 |3 T
mg 55 az analdg jelek referenciapotencialja [ AGND | 4 T £
223 ®®6 DC-10 V—{ REF2 | 5 ! Félérendelt
(©]0]6) i vezérlés
X13: il » binaris
@ /szabalyozotiltds «— DIgQ@ 1 3 bemenet
Sub-D 9 (©lO]©) ° jobbra/allj* -— DIg1 | 2 !
polusu aljzat N balra/allj* .«—— DI@2 3 ! binaris
% engedélyezés/ledllas* -—— DIG3 | 4 ' kimenetek
2 n11/n21* <«—— DIQ4 5 i
ijelz6 B 5 ni2in22 = D5 16 1 a binaris
7 szegmenses kijelzd g referencia X13:D100...DIZ5 DCOM*™ | 7k : Bimonotek
uzemallapot 2 DC +24 V-os kimenet —# V024 | §| | ! referenciaja
0 |a frekvenciavaltd nem tizemkész E aoliie”rfcriias,ljae'ek referencia-— DGND | 9t 5 : | DGND
1 |szabalyozétiltas aktiv P 18 Rs485+ == STI1 [10 N
2 |nincs engedélyezés © RS485- ——»= ST12 |1 t
3 |nyugalmi aram T X16: b
4 |VEG tzem 2 nincs funkcioja” <—{ DIg6 | 1 n
5 |fordulatszam-szabalyozas g lnF',rg; L“,”kc'ojta* -~ gé%g g L
3 . . © imenet* ——m] b
? iwrts,zabag',olzas, x IPOS kimenet* —»|_DO@4 | 4 '
arto szabalyozas 5 IPOS kimenet* —# DO@5 | 5 P
8 |gyari bedllitas o a binaris jelek referencia- —{ DGND | 6 [ 9
9 |végallaskapcsolo elérve g potencialja | U
O] e - I
A |technolégiai opcid 2 X10: P
b lures »  TF-/TH-/KTY+ bemenet --— TF1 1 ——
. ? a binaris jelek referencia- DGND | 2 > T ——
¢ |IPOS referenciamenet R Z potencidlia ek . bBoo | 3 [ i ! | K12
d |repulérajt e g reléérintkez6 DOZ1C | 4 T
. . - i soz* E [ — AC-3
E |jeladé bemérése 2 9 o ”ng{gkggfé LDO(ZH—NO 5 i P — (AC3)
. . . - P Y I
F |hibajelzés ~ 8 Boa® relé, nyito DO@1-NC[ 6— | | 1 1 |
H |kézi tzemmod 5] 58558 /hiba*—w DO@2 | 7 R
t |varakozas adatokra gg 3y w3 DC+24V-os kimenet—# V024 |8 3 D i + 24V
U |aktiv a biztonsagos leallas R @ £ 8 g 9 5 DC +24 V-0 bemenet-= VIi24 | 9 T @T
* |futaz IPOS £3 $ < S § 3 abinaris jelek referencia-F—| DGND [10k— | | | |
ut az program S © ¥ £ £ ¥ potencidlja [ ! T
: . = NS oA 11| | Az opcioktol fiiggen csatlakoztasson
(villogé pont) B~ — 2+ NN+ ] Ll i . YD)
8§ F50330 L P kiils6 DC 24 V-os tapfesziiltséget
P _% 0o O } N ! o } (MOVIDRIVE® elektronikai adatok)
5= o i T 128 P
Sx "" 2 x ! i
QL® 1 28R ! |
3 q 1S9 -
QU < | ©© !
o (=1 AN 22 |
2153 | 5§
2=Ra
%
; — | [

59219AHU
* Gyari beallitas
> Ha a binaris bemeneteket az X13:8 "V024" DC 24 V tapfesziiltséggel kapcsoljak, akkor a MOVIDRIVE®
hajtasszabalyozén tegyen be atkétést az X13:7 (DCOM) és X13:9 (DGND) kapcsok kozé.

A DGND (X10, X12, X13, X16, X17) gyarilag potenciallevalasztott. Egy M4 x 8 vagy M4 x 10 méretii
foldelécsavarral (meghuzasi nyomaték: 1,4...1,6 Nm) ez a potenciallevalasztas megsziintethetd. A féldelécsavar
(menetes furat — "A késziilék felépitése"” c. fejezet) nem része a szallitasi terjedelemnek.
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Az alapkészulék bekdtési rajzai

Az alapkésziiléken talalhaté sorkapcsok funkcidinak ismertetése (er6sdaramu rész és vezérléfej)

Kapocs Funkcié
X1:1/2/3 | L1/L2/L3 (PE) | Halozati csatlakozas
X2:4/5/6 | U/VIW (PE) Motorcsatlakozas
X3:8/9 +R/-R (PE) Fékellenallas csatlakoztatasa
X4: +Uz/-Uz (PE) | K6zbensdkdri csatlakozé
S11: Aramjel DC (0(4) ...20 mA) « fesziiltségjel DC (-10 V ... 0 ... 10V, 0...10 V) atkapcsolas, gyarilag
feszlltségjelre allitva.
S12: Rendszerbusz-lezaré ellenallas be- vagy kikapcsolasa, gyarilag kikapcsolva.
S$13: Az XT RS-485 interfész adatatviteli sebességének beallitasa.
Vaélaszthatéan 9,6 vagy 57,6 kbaud, gyarilag 57,6 kbaudra allitva.
S14: Frekvenciabemenet be- vagy kikapcsolasa, gyarilag kikapcsolva.
X12:1 DGND Rendszerbusz referenciapotencialja
X12:2 SC11 Rendszerbusz, High
X12:3 SC12 Rendszerbusz, Low
X11:1 REF1 DC +10 V (max. DC 3 mA) az alapjel-potenciométer szamara
X11:2/3 | A11/12 n1 alapjel-bemenet (differencialis bemenet vagy AGND-referenciapotenciallal rendelkezé bemenet),
jelformatum — P11_/ S11
X11:4 AGND Az analdg jelek (REF1, REF2, Al.., AO..) referenciapotencialja
X11:5 REF2 DC -10 V (max. DC 3 mA) az alapjel-potenciométer szamara
X13:1 DIog 1. binaris bemenet, fix funkcidja "/CONTROLLER INHIBIT" * A binaris bemenetek
(szabalyozatiltas) potenciallevalasztasat optocsatolok
X13:2 DIg1 2. binaris bemenet, gyarilag "jobbra/allj" funkcidra allitva biztositjak.
X13:3 DIg2 3. binaris bemenet, gyarilag "balra/allj" funkciéra allitva * Valasztasi lehet6ségek a 2. ... 6.
X13:4 DI@3 4. binaris bemenet, gyarilag "engedélyezés/leallas" funkcidra binaris bemenet (DIJ1...DID5)
allitva szamara — P60_ paramétermen(
X13:5 DI94 5. binaris bemenet, gyarilag "n11/n21" funkciéra allitva
X13:6 DIg5 6. binaris bemenet, gyarilag "n12/n22" funkciéra allitva
X13:7 DCOM Referencia az X13:1 ... X13:6 (DIZJ...DIA5) és az X16:1/X16:2 (DIJ6...DI7) binaris bemenet szamara
* A binaris bemenetek kapcsolasa DC +24 V-os idegen fesziltséggel: az X13:7 (DCOM) és az idegen
feszliltség referenciapotencialjanak 6sszekotése sziikséges.
—  X13:7 - X13:9 (DCOM-DGND) atkotés nélkil — potencidlmentes binaris bemenetek
—  X13:7 - X13:9 (DCOM-DGND) atkdtéssel — potencialhoz kotott binaris bemenetek
* A binaris bemenetek kapcsolasa az X13:8 vagy az X10:8 (VO24) DC +24 V feszlltségével
— X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) atkotés sziikséges.
X13:8 V024 DC +24 V segédfesziiltség-kimenet (X13:8 és X10:8 max. terhelése = 400 mA) kiilsé parancskapcsold
szamara
X13:9 DGND A binaris jelek referenciapotencialja
X13:10 | ST11 RS-485+ (az adatatviteli sebesség rogzitett beallitasa 9,6 kbaud)
X13:11 | ST12 RS-485 -
X16:1 D126 7. binaris bemenet, gyarilag "nincs funkciéja" funkciéra allitva  « A binaris bemenetek
X16:2 DI@7 8. binaris bemenet, gyarilag "nincs funkciéja" funkciora allitva potenciallevalasztasat optocsatolok
X16:3 DO@3 3. binaris kimenet, gyarilag "IPOS kimenet" funkciora allitva biztositjak.
X16:4 DOG4 4. binaris kimenet, gyarilag "IPOS kimenet" funkciora allitva | = Valasztasi lehetéségek a 7. és a 8.
X16:5 DO@5 5. binaris kimenet, gyarilag "IPOS kimenet" funkciora allitva binaris bemenet (DIJ6/DIG7) szamara
Ne kapcsoljon idegen fesziiltséget az X16:3 (DOG3) ... — P60_ paramétermeni
X16:5 (DO@5) binaris kimenetre! + Valasztasi lehet6ség a 3. ... 5. binaris
X16:6 DGND A binaris jelek referenciapotencialja kimenet (DOWJ3...DOY5) szamara —
P62_ paramétermeni
X10:1 TF1 KTY+/TF-/TH csatlakozas (k6sse a TF/TH-n keresztll az X10:2-re), gyarilag "nincs valasz" funkciora allitva
(— P835)
X10:2 DGND A binaris jelek referenciapotencialja / KTY—
X10:3 DBOQJ A DBJ@ binaris kimenet fix funkcidja "/fék", terhelhetésége max. DC 150 mA (révidzarbiztos,
betaplalasbiztos DC 30 V-ig)
X10:4 DO@1-C 1. binaris kimenet kdzds érintkezéje, gyarilag "lizemkész" jelzési funkciora allitva
X10:5 DO@1-NO 1. binaris kimenet, zar6érintkez6, a reléérintkezék terhelhetésége max. DC 30 V és DC 0,8 A
X10:6 DO@1-NC 1. binaris kimenet, nyitéérintkezd
X10:7 D0O@2 DOW2 binaris kimenet, gyarilag "/hiba" jelzési funkciora allitva, terhelhetésége max. DC 50 mA
(révidzarbiztos, betaplalasbiztos DC 30 V-ig). Valasztasi lehetéség az 1. és 2. binaris kimenet (DOJ1 és
DO@2) szamara — P62_ paramétermeni. Ne kapcsoljon idegen fesziiltséget az X10:3 (DBJJ) és az
X10:7 (DOG2) binaris kimenetre!
X10:8 V024 DC +24 V segédfesziiltség-kimenet (X13:8 és X10:8 max. terhelése = 400 mA) kiils6 parancskapcsolo
szamara
X10:9 Vi24 DC +24 V-os fesziltségellatas bemenete (segéd-tapfeszultség az opcioktdl fliggben, készilékdiagnosztika
a halozati fesziiltség kikapcsolasakor)
X10:10 | DGND A binaris jelek referenciapotencialja
X17:1 DGND Referenciapotencial az X17:3 szamara
X17:2 V024 DC +24 V segédfesziiltség-kimenet, csak egyazon késziilék X17:4 kapcsanak ellatasara
X17:3 SOov24 Referenciapotencial a "biztonsagos leallas" DC +24 V-os bemenet szamara (biztonsagi érintkezd)
X17:4 SVi24 "Biztonsagos leallas" DC +24 V-os bemenet (biztonsagi érintkezd)
XT Csak szervizinterfész. Csatlakozé a DBG60B / UWS21B / USB11A opcié szamara
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Telepités
Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

4.8 Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése
0-s kiviteli méretii AC 400/500 V-os késziilékek
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5A3 0005 0008 0011 0014
Kiviteli méret 0
Fékellenallas Kioldéaram Cikkszam Cikkszam
BW.../ BW... BW...-...-T
BW...-...-T
BW090-P52B") - 824 563 0
BW072-003 IF = 0,6 ARMS 826 058 3
BW072-005 I =1,0 Arms 826 060 5
BW168/BW168-T I = 3,4 Arms 820 604 X 1820 133 4
BW100-006 =
BW100-006-T Ig =2,4 Agrums 8217017 1820419 8
Halézati fojtotekercs Cikkszam
ND020-013 Zlpy=AC20A 826 0125 | | | |
Halozati sziiré Cikkszam
NF009-503 Umax=ACS550V 8274126 | | | |
Kimeneti fojtotekercs | Belsd atméro Cikkszam
HDO001 d =50 mm 8133255 1,5...16 mm? (AWG 16...6)
kabelkeresztmetszethez
HD002 d =23 mm 813 557 6 1,5 mm?2 (AWG 16) vagy kisebb
kabelkeresztmetszethez
Kimeneti sziir6 (csak VFC lizemmoédban) Cikkszam
HF008-503 826 029 X A
HF015-503 826 030 3 B A
HF022-503 826 0311 B

1) Belsé termikus tulterhelés elleni védelem, bimetal relé nem sziikséges.

A Névleges lizemben (100%)

B Négyzetes terhelés esetén (125%)
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Telepités

Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

1-es, 2-es és 28 kiviteli méretii AC 400/500 V-os késziilékek

MOVIDRIVE® MDX61B...-5A3 0015 ‘ 0022 ‘ 0030 ‘ 0040 | 0055 0075 | 0110
Kiviteli méret 1 28 2
Fékellenallas Kioldéaram Cikkszam Cikkszam
BW.../BW...-...-T BW... BW...-...-T
BW100-005 I = 0,8 Agms 826 269 1
BW100-006/ I = 2,4 AgRms 8217017 1820 419 8
BW100-006-T
BW168/BW168-T I = 3,4 ARms 820 604 X 1820 133 4
BW268/BW268-T IF =4,2 Agns 8207151 1820 4171
BW147/BW147-T Ir =5 Arms 8207135 1820 134 2
BW247/BW247-T I = 6,5 Arms 8207143 1820 084 2
BW347/BW347-T IF =9,2 Agms 820 798 4 18201350
o2l Ir = 5,5 Arus 821689 4 1820136 9
BW039-026-T Ir =8,1 Arms 1820 4155
BW039-050-T Ir = 11,3 Agms 1820 137 7
Halézati fojtotekercs Cikkszam
ND020-013 Zlhy=AC20A 826 0125
ND045-013 Zl,y=AC45A 826 013 3
Halézati sziiré Cikkszam
NF009-503 827 412 6 A
NF014-503 827 116 X B A
Umax = AC 550 V
NF018-503 827 413 4 B
NF035-503 827128 3
Kimeneti Bels6 atmérd Cikkszam
fojtotekercs
HDO001 d =50 mm 8133255 1,5...16 mm? (AWG 16...6) kabelkeresztmetszethez
HD002 d =23 mm 813 557 6 1,5 mm?2 (AWG 16) vagy kisebb kabelkeresztmetszethez
HDO003 d =88 mm 813 558 4 16 mm2-nél (AWG 6) nagyobb kabelkeresztmetszethez
Kimeneti sziiré (csak VFC lizemmoédban) | Cikkszam
HF015-503 826 030 3 A
HF022-503 826 0311 B
HF030-503 826 032 X B A
HF040-503 826 3116 B A
HF055-503 826 312 4 B A
HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 8257841 B A
HF033-403 825785 X B
A Névleges lizemben (100%)
B Négyzetes terhelés esetén (125%)
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Telepités

Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

3-as és 4-es kiviteli méretii AC 400/500 V-os késziilékek

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 0220 0300 | 0370 0450
Kiviteli méret 3 4

Fékellenallas Kioldéaram Cikkszam Cikkszam Cikkszam

BW.../ BW... BW...-...-T BW...-...-P

BW...-...-T

BW...-...-P

oot Ir = 9,1 Arus 821684 3 18204163 G @

BW018-035-T IF =13,9 Agms 1820 138 5 C (o3

BW018-075-T Ig = 20,4 Agys 1820139 3 c c

BW915-T Ig = 32,6 Agys 118204139

B a2 IF=14,4 Agys 8216800 18204147

BW012-050-T Ig = 20,4 Agys 1820 140 7

BW012-100-T I = 28,8 Agms 18201415

BW106-T Ig = 47,4 Agms 1820 083 4

BW206-T Ip = 54,7 Agus 18204120

Halézati Cikkszam

fojtotekercs

ND045-013 Zlhs =AC45A 826 013 3 A

ND085-013 Zlh; =AC85A 826 0141 B A

ND150-013 Tl =AC150 A | 825548 2 B

ND300-0053 Zlhs =AC300A 8277214

A Névleges lizemben (100%)

B Négyzetes terhelés esetén (125%)

Cc Kapcsoljon parhuzamosan két fékellenallast, az F16-nal allitson be kétszeres kioldéaramot (2 x Ig).
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Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

5-0s és 6-0s kiviteli méretii AC 400/500 V-os késziilékek

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0550 0750 0900 1100 | 1320
Kiviteli méret 5 6

Fékellenallas @ Kioldéaram Cikkszam Cikkszam Cikkszam

BW.../ BW... BW...-...-T BW...-...-P

BW...-...-T

BW...-...-P

o 1 =91 Agus 821684 3 18204163

BW018-035-T | I =13,9 Arus 1820 138 5

BWO018-075-T I = 20,4 Agys 1820 139 3

BW915-T I = 32,6 Arms 1820 413 9

o lp=144Agys 8216800 18204147

BWO012-050-T | I = 20,4 Agys 1820 140 7

BWO012-100-T I = 28,8 Agys 1820 1415

BW106-T Ig = 47,7 Arms 1820 083 4 c c c

BW206-T Ir = 54,7 Agms 1820 412 0 c c c

Halézati Cikkszam

fojtotekercs

ND045-013 Zlhs =AC45A 826 013 3

ND085-013 2l =AC85A 826 014 1

ND150-013 | Sl =AC150 A 825548 2

ND300-0053 Zlh,s=AC300A | 8277214

A Névleges lizemben (100%)

B Négyzetes terhelés esetén (125%)

Cc Kapcsoljon parhuzamosan két fékellenallast, az F16-nal allitson be kétszeres kioldéaramot (2 x Ig).
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Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

3-as ... 6-0s kiviteli méretii AC 400/500 V-os késziilékek

MOVIDRIVE® MDX61B...-503 0150 ‘ 0220 ‘ 0300 | 0370 0450 | 0550 0750 | 0900 1100 1320

Kiviteli méret 3 4 5 6
Halézati sziiré Cikkszam
NF035-503 827128 3 A
NF048-503 8271178 B A
NF063-503 827 414 2 B A
NF085-503 827 4150 B A

Umax =AC 550 V
NF115-503 827 416 9 B A
NF150-503 8274177 B
NF210-503 827 418 5 A
NF300-503 8274193 B
Kimeneti Bels6 atméré Cikkszam
fojtotekercs
HDO001 d =50 mm 8133255 | 1,5...16 mm2 (AWG 16...6) kabelkeresztmetszethez
HDO003 d =88 mm 8135584 | 16 mmZnél (AWG 6) nagyobb kabelkeresztmetszethez
HDO004 Csatlakoztatas 8168857
M12 csappal

Kimeneti sziiré Cikkszam
(csak VFC lizemmédban)
HF033-403 825785 X A B/D | A/D
HF047-403 825786 8 B A
HF450-503 826 948 3 B E D D
A Névleges lizemben (100%)
B Négyzetes terhelés esetén (125%)
D Kapcsoljon parhuzamosan két kimeneti sziirét

Névleges lizemben (100%): egy kimeneti sziiré
Négyzetes terhelés esetén (125%): kapcsoljon parhuzamosan két kimeneti sziir6t

m
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Fékellenallasok, fojtok és szlirbk hozzarendelése

1-es ... 4-es kiviteli méretii AC 230 V-os késziilékek

MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 0015 0022 ‘ 0037 | 0055 | 0075 | 0110 | 0150 | 0220 ‘ 0300

Kiviteli méret 1 2 3 4
Fékellenallas
BW...-.../ Kioldoaram Cikkszam | Cikkszam
BW...-...-T BW... BW...-...-T
BW...-...-P
BW039-003 If =2,7 AgRms 821687 8
BW039-006 I = 3,9 Agms 821688 6
D osaoiz 1 15 =55 Agus 8216894 18201369
BW039-026-T | I =8,1 Arms 18204155
BW027-006 I = 4,7 ARms 8224226
BW027-012 I = 6,6 Arms 822423 4
BW018-015-T | Ir=9,1 Agms . 1820416 3 c ¢ C (o3
BW018-035-T | I =13,9 Agus 18201385 C Cc C Cc
BW018-075-T | Ig=20,4 Arus 18201393 (o Cc C Cc
BW915-T I = 32,6 Arms 18204139 c ¢ C (o3
BW012-025-P | I =14,4 Agus 18204147
BW012-050-T | I =20,4 Arus 18201407
BW012-100-T | I =28,8 Agrms 18201415
BW106-T Ir = 47,4 Arus 1820 083 4 C Cc
BW206-T Ir = 54,7 Arms 18204120 C Cc
Halézati fojtotekercs Cikkszam
ND020-013 Zlh5=AC20A 826 0125 A
ND045-013 Zlhs=AC45A 18260133 B A
ND085-013 Zl,5 =AC85A 826 014 1 B A
ND150-013 Z 5 =AC 150 A 825548 2 B
Halozati sziiré Cikkszam
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X B A
NF018-503 8274134 B
NF035-503 827128 3

Umax = AC 550 V

NF048-503 8271178 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 8274150 A
NF115-503 827 416 9 B
ngéetgzgrcs Bels6 atméré Cikkszam
HDO001 d =50 mm 8133255 1,5...16 mm? (AWG 16...6) kabelkeresztmetszethez
HD002 d =23 mm 8135576 1,5 mm?2 (AWG 16) vagy kisebb kabelkeresztmetszethez
HDO003 d =88 mm 813 558 4 16 mm>2-nél (AWG 6) nagyobb kabelkeresztmetszethez
A Névleges lizemben (100%)
B Négyzetes terhelés esetén (125%)
C Kapcsoljon parhuzamosan két fékellenallast, az F16-nal allitson be kétszeres kioldéaramot (2 x Ig).
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Telepités
A rendszerbusz (SBus 1) csatlakoztatasa

4.9 A rendszerbusz (SBus 1) csatlakoztatasa

A rendszerbusszal

MEGJEGYZES
Csak P884 "SBus baudrate” = 1000 kbaud esetén:
o A rendszerbusz-kapcsolatban nem szabad MOVIDRIVE® compact MCH4_A
1 késziilékeket és mas MOVIDRIVE® késziilékeket vegyesen hasznalni.
Ha az adatatviteli sebesség # 1000 kbaud, akkor a készulékek hasznalhatok
vegyesen.

(SBus) legfeliebb 64 CAN-Bus résztvevdé cimezhetd meg.

A kabelhossztol és a kabelkapacitastol fliggéen 20-30 résztvevénként alkalmazzon
jelismétiét. Az SBus tamogatja az ISO 11898 szerinti atviteli technikat.

A rendszerbuszrél részletes informaci6 az SEW-EURODRIVE-nal kaphaté "Soros

kommunikacio" c. kézikdnyvben talalhato.

Az SBus bekdétési rajza

vezérléfej !

lezaré ellenallas

X12:

rendszerbusz-

rendszerbusz El S 12

ON| OFF

referencia

DGND

rendszerbusz, High-a—®~ SC11

rendszerbusz, Low-#—®= SC12

Kabelspecifikacio .

vezérléfej

rendszerbuszljl S 12

lezaré ellenallas

rendszerbusz-

X12:

ON| OFF

referencia

DGND

rendszerbusz, High-—m

SC11

rendszerbusz, Low--—#=

vezérléfej !

rendszerbusz E s12

lezaré ellenallas

ON| OFF

rendszerbusz- X12:
referencia DGND
rendszerbusz, High-a—® SC11
rendszerbusz, Low-—® SC12

Négyeres, sodrott és arnyékolt rézkabelt hasznaljon (adatatviteli kabel rézfonat
arnyékolassal). A kabelnek eleget kell tennie az alabbi specifikaciénak:

— A kabelkeresztmetszet 0,25...0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 19)

— Vezeték-ellendllas 1 MHz esetén 120 Q
— Fajlagos kapacitas 1 kHz esetén < 40 pF/m

Alkalmas példaul a CAN-Bus kabel vagy a DeviceNet kabel.

Az &rnyékolas .
bekdtése
Vezetékhossz .

Az arnyékolds mindkét végét nagy fellleten kdsse ra a hajtasszabélyozé vagy a

master-vezérlés elektronika-arnyékolé kapcsara.

A vezeték megengedett teljes hossza fiigg a rendszerbusz (SBus) beallitott
adatatviteli sebességétdl (P884):

125 kbaud — 320 m
250 kbaud —
500 kbaud — 80 m
1000 kbaud —

160 m

40 m
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Telepités
Az RS-485 interfész csatlakoztatasa

Lezard6 ellenallas

* Arendszerbusz elején és végén a rendszerbusz-lezaré ellenallast be kell kapcsolni
(S12 = ON). A tobbi készlléknél a lezaré ellenallast ki kell kapcsolni (S12 = OFF).

STOP!

A rendszerbusszal Osszekapcsolt készllékek kozott nem szabad
potencialkilonbségnek lennie. Az karosan befolyasolhatja a készlilékek mikddéseét.

A potencialkilonbség kialakulasat megfelelé megoldasokkal — pl. a készllékek
hézainak kulon vezetékkel torténd dsszekotésével — meg kell akadalyozni.

4.10 Az RS-485 interfész csatlakoztatasa

Az RS-485 interfésszel (X13:ST11, ST12) max. 32 MOVIDRIVE® késziilék kapcsolhato
ossze példaul master-slave iizemhez, vagy 31 MOVIDRIVE® késziilek és egy foléjik
rendelt vezérlés (PLC). Az adatétviteli sebesség beallitdsa mindig 9,6 kbaud.

RS-485 interfész (X13) bekotési rajza

X13:

X13: X13:

—{ DGND

RS485+<a—#=~ ST11

10

RS485- <a—m= ST12

11

Kabelspecifikacio

Az &rnyékolas
bekotése

Vezetékhossz

Lezaro ellenallas

/

o)

54535AXX

* Neégyeres, sodrott és arnyékolt rézkabelt hasznaljon (adatatviteli kabel rézfonat
arnyékolassal). A kabelnek eleget kell tennie az alabbi specifikacionak:

— A kabelkeresztmetszet 0,25...0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 19)
— Vezeték-ellendllas 1 MHz esetén 100...150 Q
— Fajlagos kapacitas 1 kHz esetén < 40 pF/m

* Az arnyékolas mindkét végét nagy fellleten késse ra a hajtdsszabalyoz6 vagy a
folérendelt vezérlés elektronika-arnyékolod kapcsara.

* A megengedett teljes vezetékhossz 200 m.

Dinamikus lezar6é ellenallasok vannak beépitve. Nem szabad kiilsé lezaro
ellenallast csatlakoztatni!

STOP!

Az RS-485 interfésszel Osszekapcsolt készilékek kozétt nem szabad
potencialkilonbségnek lennie. Az karosan befolyasolhatja a készilékek miikddéseét.

A potencialkilonbség kialakulasat megfelel6 megoldasokkal — pl. a készilékek
hazainak kulon vezetékkel torténé dsszekotésével — meg kell akadalyozni.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé

49



50

Telepités
A DWE11B/12B tipusu interfész-atalakitoé opcio csatlakoztatasa

4.11 A DWE11B/12B tipusu interfész-atalakité opcié csatlakoztatasa

Cikkszam és
leiras

DWE11B, cikkszam: 188 187 6

A DWE11B (HTL—TTL) interfész-atalakitd adapterkabel a testre vonatkoztatott
HTL jeladéknak a DEH11B/DEH21B opciéra valé csatlakoztatasara szolgal.
Csak az A, B és C csatorna kerul bekotésre. Az interfész-atalakitd alkalmas minden
olyan HTL jeladéhoz, amelyet mar izemeltettek MOVIDRIVE® A, MDV vagy MCV
késziléken, és athuzalozasi raforditas nélkil csatlakoztathaté.

[Al 1

Bl [C]

58748AXX
[A] 5 x 2 x 0,25 mm? (AWG 23) / hossz 1000 mm /
max. vezetékhossz a hajtasszabalyozo és a jelado kézott: 100 m
[B] DC 24V csatlakoztatasa HTL jeladé szamara; 1 x 0,5 mm?2 (AWG 20) /
hossz 250 mm
Jel A 9 pélusu Sub-D aljzat [C] kapcsa (jelad6 oldala)
A 1
B 2
C 3
uB 9
GND 5
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Telepités
A DWE11B/12B tipusu interfész-atalakité opcio csatlakoztatasa

« DWE12B, cikkszam: 188 180 9

A DWE12B (HTL—TTL) interfész-atalakitd adapterkabel az elleniitemii HTL
jeladéknak a DEH11B/DEH21B opcidra valé csatlakoztatasara szolgal. Az A, B
és C csatorna mellett bekotésre keriilnek a negalt csatornak is (A, B, C). Az SEW-
EURODRIVE javasolja, hogy uUjonnan tervezett berendezéseknél ilyen interfész-
atalakitot alkalmazzanak.

<

58748XX
[A] 4%x2x0,25 mm?2 (AWG 23) / hossz 1000 mm /
max. vezetékhossz a hajtasszabalyozo6 és a jeladd kdzott: 200 m

[B] DC 24V csatlakoztatasa HTL jeladé szamara; 1 x 0,5 mm? (AWG 20) /
hossz 250 mm

Jel A 9 pélusu Sub-D aljzat [C] kapcsa (jeladé oldala)
A 1
A 6
B 2
B 7
C 3
C 8
UB 9
GND 5
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Telepités
Az UWS21B (RS-232) interfész-atalakitd opcid csatlakoztatasa

4.12 Az UWS21B (RS-232) interfész-atalakito opcio csatlakoztatasa

Cikkszam UWS21B interfész-atalakité opcié: 1 820 456 2
Szdllitasi Az UWS21B opcié szdllitasi terjedelme az alabbiakat foglalja magaban:
terjedelem . UWS21B készillék

« a MOVITOOLS® szoftvert tartalmazo CD-ROM

» soros interfészkabel 9 poélusu Sub-D aljzattal és 9 pdélusi Sub-D dugasszal az
UWS21B és a PC csatlakoztatasara

+ soros interfészkabel 2 RJ10-dugasszal az UWS21B és a MOVIDRIVE®
csatlakoztatasara

A MOVIDRIVE® - + Az UWS21B opci6 és a MOVIDRIVE® Osszekapcsolasara hasznalja a mellékelt
uws21B Osszekotbkabelt.
kapcsolat . Csatlakoztassa az 6sszekétokabelt a MOVIDRIVE® XT csatlakozéjara.

* Vegye figyelembe, hogy a DBG60B kezel6késziilék és az UWS21B soros interfész
nem csatlakoztathaté egyidejileg a MOVIDRIVE® készilékre.

MOVIDRIVE® MDX60/61B

Uws21B

e |
l

59193AXX
16. abra: A MOVIDRIVE® — UWS21B 6sszekétokabel

Az UWS21B-PC + Az UWS21B opci6 és a PC Osszekapcsolasara haszndlia a mellékelt

kapcsolat Osszekotékabelt (arnyékolt standard RS-232 interfészkabel).
PC COM 1-4
- O b-s s
ATTTTTTTe T " 5
UWs218 } T TxD | [

i T ," RxD ‘\ ," *202
Ll g i

' O | max. 5 m (16.5 ft) )

RS232 1] ) : [2]

59194AXX

17. abra: UWS21B - PC 6sszekdtbkabel (hosszabbité kabel)

[11 9 poblusu Sub-D csatlakozédugasz
[2] 9 polusu Sub-D aljzat (anya)
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Telepités
Az USB11A interfész-atalakitd opcié csatlakoztatasa

4.13 Az USB11A interfész-atalakito opcio csatlakoztatasa

Cikkszam

Szallitasi
terjedelem

A MOVIDRIVE® -
USB11A - PC
kapcsolat

Telepités

Uzemeltetés
MOVITOOLS®
segitségével

1

USB11A interfész-atalakitd opcio: 824 831 1

Az USB11A szallitasi terjedelmének tartalma:

— USB11A interfész-atalakito

— USB11A — PC USB csatlakozokabel (USB A-B tipus)

— MOVIDRIVE® MDX60B/61B — USB11A csatlakozokabel (RJ10-RJ10 kabel)
— avezérléprogramokat €s a MOVITOOLS® szoftvert tartalmazé CD-ROM

Az USB11A interfész-atalakité tamogatja az USB 1.1 és az USB 2.0 szabvanyt.

Az USB11A opci6 és a MOVIDRIVE® Osszekapcsolasara hasznalja a mellékelt
csatlakozokabelt [1] (RJ10 — RJ10).

Csatlakoztassa a csatlakozokabelt [1] a MOVIDRIVE® MDX60B/61B késziilek XT
csatlakozdjara és az USB11A opcidé RS-485 csatlakozojara.

Vegye figyelembe, hogy a DBG60B kezel6készilék és az USB11A interfész-
atalakité nem csatlakoztathat6 egyidejiileg a MOVIDRIVE® késziilékre.

Az USB11A opci6 és a PC oOsszekapcsolasara haszndlja a mellékelt USB
csatlakozokabelt [2] (USB A-B tipus).

MOVIDRIVE® MDX60/61B

(T

ﬂ PC COM 1-4
TN
(1] [2]
\ USB11A /\
:
g

54532AXX

18. 4bra: MOVIDRIVE® MDX60B/61B — USB11A csatlakozokabel

Csatlakoztassa az USB11A opciot a mellékelt csatlakozokabellel egy PC-re és a
MOVIDRIVE® MDX60B/61B késziilékre.

Helyezze be a mellékelt CD-t a szamitogép CD-meghajtdjaba és telepitse a
vezérldprogramot. Az USB11A interfész-atalakitbhoz a PC hozzarendeli az els6
szabad COM portot.

A sikeres telepités utan kb. 5...10 s elteltével a PC felismeri az USB11A interfész-
atalakitot.

Inditsa el a MOVITOOLS® programot.

MEGJEGYZES

Ha megszakad a PC és az USB11A koz6tti kapcsolat, akkor a MOVITOOLS® szoftvert
Ujra kell inditani.
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4.14 Az MDX61B opcidinak kombinacioi

Az opcionalis 0-s kiviteli méret 1-es ... 6-0s kiviteli méret
csatlakozéhelyek  (0005...0014) (0015...1320)
elrendezése

[2]

(1]

62725AXX
[1] jeladd-csatlakozo a jeladd opcidk szamara
[2] terepibusz-kartyahely a kommunikacios opcidk szamara

[3] bévitdkartyahely a kommunikacids opciok szamara (csak 1-es ... 6-os kiviteli
méret esetében)
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Az opciondlis Az opcionalis kartyak mechanikai méretei eltéréek, igy azok csak a megfelel6 opcionalis
kartyak csatlakozéhelyre dughatdk be. Az alabbi lista a MOVIDRIVE® MDX61B opcionalis
kombinaciéi az kartyainak kombinacioit mutatja.
MDX618 MOVIDRIVE® MDX61B
esetében
L Jelado- Terepibusz- | Bévitokartyahely
0P°'0"3|'5 Megnevezés csatlakozé kartyahely | 1-es ... 6-?5
kartya 0-s ... 6-0s 0-s ... 6-0s | kiviteli méret
kiviteli méret | kiviteli
méret
DEH11B Inkr. / Hiperface® jeladobemenet X
DEH21B Abszolutérték-jeladé bemenete X
DER11B Rezolver / Hiperface®je|adc’>bemenet X
DFP21B Profibus terepibusz-interfész X
DFI11B Interbus terepibusz-interfész X
DFI21B Interbus optikai terepibusz-interfész X
DFD11B DeviceNet terepibusz-interfész X
DFC11B CAN/CANopen terepibusz-interfész X
DFE11B,
DFE12B, Ethernet terepibusz-interfész X
DFE13B
DFE32B PROFINET IO terepibusz-interfész X
DFE33B EtherNet/IP terepibusz-interfész X
DFE24B EtherCAT terepibusz-interfész X
DFS11B Profibus terepibusz-interfész X
PROFIsafe-fel (biztonsagos leallas)
DFS12B Profibus terepibusz-interfész X
PROFIsafe-fel
DFS21B PROFINET IO terepibusz-interfész X
PROFIsafe-fel (biztonsagos leallas)
DCS21B/ Biztonsagi felligyelet X
31B
DIO11B I/0 bévités X xM
DRS11B Sz6g-szinkronfutas X
DIP11B SSlI jelado-interfész X
DHP11B MOVI-PLC® basic szabadon X
programozhaté vezérlés
DHE41B MOVI-PLC® advanced szabadon X xM
programozhaté vezérlés
DHF41B MOVI-PLC® advanced szabadon X
programozhaté vezérlés
DHR41B MOVI-PLC® advanced szabadon X
programozhaté vezérlés
DHP11B + | DHP11B + OST11B (RS-485 interfész, OST11B DHP11B DHP11B +
OST11B csak DHP11B-vel egyiitt) 0ST11B?

1) Ha foglalt a terepibusz-kartyahely
2) Ha foglalt a jelado-csatlakozohely
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4.15 Az opcionalis kartyak be- és kiszerelése

1

MEGJEGYZESEK

A 0-s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében az opcionalis kartyat
csak az SEW-EURODRIVE szerelheti be ill. ki!

Az 1-es ... 6-0s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében az ugyfél maga is
be- ill. kiszerelheti az opcionalis kartyat.

Mielétt Az opcionadlis kartya be- vagy kiszerelésének megkezdése eldtt tartsa be az
hozzakezdene alabbiakat:
STOP!

Elektrosztatikus kisulés.
Az elektronikus alkatrészek tonkremenetele.

Fesziltségmentesitse a hajtasszabalyozét. Kapcsolja le a DC 24 V feszlltséget és
a halozati fesziltséget.

Megfelel6 intézkedésekkel (foldelészalag, vezetbképes cipd stb. segitségével)
vezesse le sajat toltését, mielbtt megérintené az opcionalis kartyat.

Az opcionalis kartya beszerelése el6tt vegye le a kezel6késziléket
(— "A kezel6készulék levétele és felhelyezése" c. fejezet) és az elblapot (— "Az
el6lap levétele és felhelyezése" c. fejezet).

Az opcionalis kartya beszerelése utan helyezze vissza az el6lapot (— "Az el6lap
levétele és felhelyezése" c. fejezet) és a kezelbkésziiléket (— "A kezelbkészulék
levétele és felhelyezése" c. fejezet).

Az opcionadlis kartyat tartsa az eredeti csomagolasban, és csak kdzvetlendl a
beszerelés el6tt vegye ki belble.

Az opcionalis kartyat csak a pereménél fogja meg. Ne érjen az alkatrészekhez.
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Az opcionadlis kartyak (1-es ... 6-os kiviteli méretii MDX61B) be- és kiszerelésének elvi eljarasmaddja

60039AXX

1. Oldja ki az opcionalis kartya tartéjanak régzit6csavarjait. Egyenletesen huzza ki az
opcionalis kartya tartojat a csatlakozohelyrdl, hogy ne ékelédjén be.

2. Az opcionalis kartya tartéjan oldja ki a fekete fed6lemez régzit6csavarjait. Vegye ki
a fekete fed6lemezt.

3. Helyezze az opcionalis kartyat a rogzitécsavarokkal az opcionalis kartya tartdjanak
e célra szolgalo furataiba.

4. Enyhe nyomassal ismét helyezze be az opciondlis kartya tartojat a raszerelt
opcionalis kartyaval a csatlakozéhelyre. Ismét rogzitse az opcionalis kartya tartéjat
a rogzitécsavarokkal.

5. Az opcionalis kartya kiszerelésekor forditott sorrendben jarjon el.
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4.16 Jelado és rezolver csatlakoztatasa

1

MEGJEGYZESEK

Az Osszes bekotési rajzra igaz, hogy nem a kabelvégek iranyaba nézve
eérveényesek, hanem a motor vagy a MOVIDRIVE® csatlakozéjanak iranyaba nézve.

A bekétési rajzokon megadott, IEC 757 szinkdd szerinti érszin megfelel az SEW
konfekcionalt kabele érszineinek.

Altalanos
telepitési
tudnivalok

Az arnyékolas
bekdtése

A frekvencia-
valténal

A bekotési rajzokon lathaté dugaszolhaté Sub-D csatlakozok 4/40 UNC menettel
vannak ellatva.

Max. vezetékhossz a frekvenciavaltdé és a jeladd/rezolver kdzétt: 100 m, ha a
fajlagos kapacitas < 120 nF/km.
Kabelkeresztmetszet: 0,20...0,5 mm? (AWG 24...20)

A jeladd-, ill. a rezolvervezeték egy erének levagasa esetén a levagott érvéget
szigetelni kell.

Csavart érparokkal rendelkezé arnyékolt kabelt hasznaljon, és az arnyékolast
mindkét oldalon fellletre kosse:

— ajeladénal a tomszelencébe vagy a jeladd csatlakozéjaba
— afrekvenciavalténal a Sub-D csatlakoz6 hazaba.

A jeladd-/rezolverkabelt az er6saramu kabelektél elkllonitve fektesse.

A jeladd-/rezolverkabel arnyékolasat nagy fellleten koésse be.

Az arnyékolast a frekvenciavélté oldalan a Sub-D csatlakozé hazaba kdsse be
(— alabbi abra).

01939BXX

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Telepités
Jelado és rezolver csatlakoztatasa

A jeladonal / Az arnyékolast a jeladd/rezolver oldalan az adott féldelébilincsre kdsse ra (— aldbbi

rezolvernél abra). Az elektromagneses 0Osszeférhet6ség kovetelményeinek megfelel§ (EMC)
tomszelence hasznalata esetén az &arnyékolast nagy felileten kosse be a
tomszelencén. Dugaszcsatlakozéval ellatott hajtasok esetében az arnyékolast a jelado
csatlakozéjara kdsse.

55513AXX

Konfekcionalt Az SEW-EURODRIVE a jeladd/rezolver csatlakoztatasara konfekcionalt kabeleket
kabelek kinal. Javasoljuk e konfekcionalt kabelek hasznalatat.
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A DEH11B (HIPERFACE®) opci6 csatlakoztatasa és kapocsleirasa

4.17 A DEH11B (HIPERFACE®) opcié csatlakoztatdsa és kapocsleirdsa

Cikkszam

1

HIPERFACE® jeladokartya opcié, DEH11B tipus: 824 310 7

MEGJEGYZESEK

« A"DEH11B tipusti HIPERFACE® jeladdkartya" opcio csak MOVIDRIVE® MDX61B-
vel egyltt hasznalhaté, MDX60B-vel nem.

+ A DEH11B opciondlis kartyat a jelado-csatlakozdba kell beszerelni.

A DEH11B Leiras Kapocs Funkcié
elélnézete
- X14: kiils6 jeladé bemenete vagy = X14:1 Az A csatorna (K1) (COS+) jele
DEH11B inkrementalis jelad6 X14:2 A B csatorna (K2) (SIN+) jele
e leképezésének kimenete X14:3 A C csatorna (KO) jele
X14:4 DATA+
9e R csatlakoztatas — 69 — 72. oldal X14:5/6 fenntartva
S| X14:7 Atkapcsolas
X ||e inkrementalis jelad6-leképezés X14:8 DGND referenciapotencial
1 . . impulzusszama: X14:9 Az A csatorna (K1) (COS-) jele
¢ 1024 impulzus/fordulat, ha X14:10 A B csatorna (K2) (SIN-) jele
S\ HIPERFACE®jeIad6 van az X14:11 A C csatorna (KO) jele
X15-re kotve X14:12 DATA-
150//; ¢ mint az X15-nél: motorjeladé | X14:13/14 fenntartva
ol bemenete, ha sin/cos vagy X14:15 DC +12V (DC 10,5...13 V tliréstartomany)
% ° ° TTL jelad6 van az X15-re (X14:15 és X15:15 max. terhelése = DC 650 mA)
o0 kotve
g X15: motorjelad6-bemenet X15:1 Az A csatorna (K1) (COS+) jele
X15:2 A B csatorna (K2) (SIN+) jele
X15:3 A C csatorna (KO0) jele
X15:4 DATA+
59239AXX X15:5 fenntartva
X15:6 TF/TH/KTY- referenciapotencialja
X15:7 fenntartva
X15:8 DGND referenciapotencial
X15:9 Az A csatorna (K1) (COS-) jele
X15:10 A B csatorna (K2) (SIN-) jele
X15:11 A C csatorna (KO0) jele
X15:12 DATA-
X15:13 fenntartva
X15:14 TF/TH/KTY+ csatlakozas
X15:15 DC +12V (DC 10,5...13 V tiréstartomany)

(X14:15 és X15:15 max. terhelése = DC 650 mA)

STOP!

Az X14-re és X15-re kotott csatlakozdkat Uzem kdzben sem bedugni, sem kihuzni nem
szabad.

Tonkremehetnek a jeladd vagy a jeladokartya elektromos alkatrészei.

A jeladé-csatlakozOk bedugasa vagy kihlizasa el6tt a hajtasszabalyozot
feszilltségmentesiteni kell. E célbdl kapcsolja le a DC 24 V tapfesziltséget (X10:9) és
a halozati fesziltséget.

MEGJEGYZESEK

* Ha az X14-et inkrementalis jeladd leképezésének kimeneteként hasznaljak, akkor
az atkapcsolas (X14:7) és a DGND (X14:8) kozé atkotést kell beiktatni.

*+ Az X14 és X15 DC 12 V-os tapfesziltsége elegend6 a DC 24 V-os tapfesziltségl
SEW jeladdk Uzemeltetéséhez (kivéve a HTL jeladét). Minden mas jeladd esetében
ellen6rizze, hogy csatlakoztathato-e a DC 12 V-os tapfesziltségre.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Telepités

A DEH11B (HIPERFACE®) opcio csatlakoztatasa és kapocsleirasa

STOP!

E..C tipusu HTL jeladé nem csatlakoztathaté a DEH11B opci6é X15 kapocslécére.
Toénkremehet a DEH11B opcid X15 kapocsléce (motorjelado-bemenet).

E..C tipusu HTL jeladdét csak DWE11B/12B interfész-atalakitoval csatlakoztasson
(— "A DWE11B/12B interfész-atalakitdé opcio csatlakoztatasa" c. fejezet) a DEH11B
opciora.

Megengedett A "DEH11B tipusu HIPERFACE® jeladdkartya" opciora az alabbi jeladdk
jeladok csatlakoztathatok:
« AS1H, ES1H, AV1H, AF1H vagy EF1H tipust HIPERFACE® jelado
« ES1S, ES2S, EV1S vagy EH1S tipusu sin/cos jelado
+ DC 24 V-os tapfesziiltségli, ES1R, ES2R, EV1R vagy EH1R tipusu DC 5 V-os TTL
jeladé
+ DC 5 V-os tapfesziltségl, ES1T, ES2T, EV1T vagy EH1T tipusu DC 5 V-os TTL
jeladé DWI11A opcion keresztil, vagy RS-422 szerinti jelszint( jeladd
A HIPERFACE® A DEH11B opciohoz az AS1H, az ES1H és az AV1H HIPERFACE® jeladdt ajanljuk.
Jjeladé csatla- A jeladd csatlakoztatasa motortipustdl és kiviteltdl figgéen dugaszolhaté csatlakozéval
koztatasa vagy csatlakozédobozban térténik.
DT../DV.., DS56, A HIPERFACE®jeIadc’>t a kovetkezdképpen csatlakoztassa a DEH11B opciéhoz:
CT./CV.. AS1H/ES1H/AV1H
CM71...112
. 100 m (330 ft
dugaszolhaté AFTHTEF1H cosr M mar 1OMENM ——» DEH11B, X15:
5 1
csatlakozoval cos. 4BU .
sint 5YE 9
sin- 6GN , ‘:10 13 28
DATA- 7VT: j i ° o
DATA+ 8BK| ; ; L g 5 ©
TF/TH/KTY+_9BN: 3 3 alll o
TF/TH/KTY- 10 WH: f L6 | los ©
L1 GY-PK _| e g |0
Us 12RD-BY | | i45
PK [
GY |/
® ®
62739AXX
MEGJEGYZES
o DT/DV és CT/CV motorok esetében vegye figyelembe: A TF vagy a TH csatlakoztatasa

nem a jeladokabelen keresztil torténik, hanem egy kilon, kéteres, arnyékolt kabellel.

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
+ Rogzitett fektetés esetén: 13324535
* Vonszolélancos fektetés esetén: 1332 455 1
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CM71...112 csatla-
kozodobozzal

sin/cos jeladé6
csatlakoztatasa
DT../DV..,CT../CV..
motorokhoz

A konfekcionalt hosszabbitokabelek cikkszamai:
199 539 1
199 540 5

+ ROogzitett fektetés esetén:
* Vonszolélancos fektetés esetén:

A HIPERFACE®jeIadc’>t a kovetkezdképpen csatlakoztassa a DEH11B opciéhoz:

max. 100 m
AHIE.H T e m DEH11B, X15:
cos+| 1 P =
cos- |2 BY ¢ - 9
1 YE P
sin+ | 3 | : 2 | M5 o8
sin- |4 -GN 10 || oo
DATA- [ 5 | VT Lo || S o
DATA+| 6 | BK 4]l oq
— 1 ' o
TF/THIKTY+| 9| \?V'\Il-l — 14 || 0o
TF/TH/KTY- [10] 1 i —— 6 ||jgo ©
1|7 GYPK ‘: : g 1
u.| 8| RDBU, [ g ige
S Lk J T D
. GY
@ @

54440CXX
19. &bra: HIPERFACE® Jeladé csatlakoztatasa a DEH11B-re motorjeladdként

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
1332457 8
1332454 3

+ Rogzitett fektetés esetén:
* Vonszolélancos fektetés esetén:

A DEH11B opciéra EH1S, ES1S, ES2S vagy EV1S tipusu, nagyfelbontasu sin/cos
jeladok is csatlakoztathatok. A sin/cos jeladdt a kovetkezdképpen csatlakoztassa a
DEH11B opcidhoz:

A
E.S/E.R T?,X,,,f’,‘,’,’,‘? ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, DEH11B, X15:
YE
A (K1) 1 fan
A (k1) SN -9
RD \
———————— E(g) BU ! '*‘ 2 1% o8
SO0 S0SJ \ B(K2) : =10 o ©
— = |c(Ko) BX_ L5 2o
C (Ko) GY ! o
u Lkt kzrokTRzRD | © (KO) ‘ 11 ° 5
UBLA B CA uB WH ‘15 ° g
BN o
1 BK 8 90 01
VT
————————————————————————————————————————————————————— &
&) @
54329CXX

20. ébra: sin/cos jelado csatlakoztatasa a DEH11B-re motorjeladdként

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
1332 459 4
1332 458 6

+ Rogzitett fektetés esetén:
« Vonszolélancos fektetés esetén:
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A DEH11B (HIPERFACE®) opcio csatlakoztatasa és kapocsleirasa

TTL jeladd
csatlakoztatasa
DT../DV..
motorokhoz

DC 24 V-os
fesziiltségellatas

DC 5 V-os
fesziiltségellatas

Az SEW-EURODRIVE cég TTL jeladdéi DC 24 V-os és DC 5 V-os fesziltségellatassal
kaphatok.

A DC 24 V-os tapfesziltségl, EH1R, ES1R, ES2R vagy EV1R tipusu TTL jeladdkat
ugyanugy csatlakoztassa, mint a nagyfelbontasu sin/cos jeladdkat (— 20. abra).

A DC 5 V-os tapfesziltségli, ES1T, ES2T, EH1T vagy EVA1T tipusu TTL jeladdkat
"DWI11A tipusu 5 V-os jeladd-tapegység” opcion (cikkszama 822 759 4) keresztil kell
csatlakoztatni. A jeladd tapfesziiltségének utanszabalyozasara az érzékel6vezetéket is
csatlakoztatni kell. Ezeket a jeladdkat a kdvetkezOképpen csatlakoztassa:

DEH11B, X15: » max. 5 m o
! A(K1)éEN -1 DWHIA
9 AKD-2H— —-6
13 o8| 2 B)RD/ L | @
° o ||| 10 B(K2)BL— 7
o || 3 cKoPC — 3y
o © ||| 1CK)EL. —8|2
oo |15 uB ‘évh'l*i f 93
e} \ i H | =S
o 8 1 : —5
] [BK ™ 7|8
A~ X
® ®
ES1T/ES2T/EVAT/EH1T ¢ max. 100 m .
A (K1) YE 1
A (K1) CN 6
—— —
SO000600 \ B (k2) RD 2
_@ B(K2)BU . 7|8
cikaio | C (KO)PK_ BRI -
us LK1 k2koKTkzko | © (KO) I —3 S
wLaBCABC/CKOSY | L g |
uB WH \‘ \‘l :: 9 Q
| BN s
I e ——————— e
® ®

54330BXX
21. abra: TTL jelad6 csatlakoztatasa a DEH11B-re motorjeladdként, DWI11A opcién keresztiil

* Az érzékelbvezetéket (VT) az encoderen késse az UB-re, ne a DWI11A-n hidalja at!

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
+ DEH11B tipusu HIPERFACE® jeladdkartya, X15: — DWI11A X1: MOVIDRIVE®

— ROogzitett fektetés esetén: 817 957 3
+ ES1T/ES2T/EVAT/EHIT jelad6 — DWI11A, X2: jelado
— Rogzitett fektetés esetén: 198 829 8

— Vonszoldlancos fektetés esetén: 198 828 X
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4.18 A DEH21B opcié csatlakoztatasa és kapocsleirasa

Cikkszam

1

DEH21B tipusu jeladdkartya opcio: 1820 818 5

MEGJEGYZESEK

A DEH21B opciordl részletes informaciok a "MOVIDRIVE® MDX61B DIP11B /
DEH21B abszolutérték-jelado6 kartyak" c. kézikdnyvben talalhatok.

+ A DEH21B opcié 0-s ... 6-0s kiviteli méret{i MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe
szerelhetd be. A 0-s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében csak az SEW-
EURODRIVE végezheti a DEH21B opcid be- és kiszerelését.

+ A DEH21B opciondlis kartyat a jelad6-csatlakozéba kell beszerelni.

» Az X62-re csatlakoztatott jeladd DC 24 V-os fesziiltségellatasa biztositott, ha az
X60-at DC 24 V fesziiltséggel taplaljak. Ide vonatkozdlag vegye figyelembe a
MOVIDRIVE® MDX60B/61B rendszerkézikdnyv "Tervezés" c. fejezetét.

A PEI,-I21 . Leiras Kapocs Funkcio
eldlnézete
—————— | X62: az abszolutérték-jelado X62:1 adatok +
DEH21B | | csatlakozéja X62:2 fenntartva
X62:3 utem +
X62:4 fenntartva
X62:5 DGND
1% X62:6 adatok -
x X62:7 fenntartva
X62:8 utem -
X62:9 DC 24 V-os kimenet
g =l X60: fesziiltségellatas X60:1 24VIN
X (T2 X60:2 DGND
X15: motorjeladé-bemenet X15:1 Az A csatorna (K1) (COS+) jele
X15:2 A B csatorna (K2) (SIN+) jele
0 X15:3 A C csatorna (KO) jele
< X15:4 DATA+
X15:5 fenntartva
X15:6 TF/TH/KTY- referenciapotencialja
X15:7 fenntartva
X15:8 DGND referenciapotencial
X15:9 Az A csatorna (K1) (COS-) jele
X15:10 A B csatorna (K2) (SIN-) jele
— X15:11 A C csatorna (KO) jele
62700AXX X15:12 DATA-
X15:13 fenntartva
X15:14 TF/TH/KTY+ csatlakozéas
X15:15 DC +12 V (DC 10,5...13 V tUréstartomany)
(az X15:15 max. terhelése: DC 650 mA)

STOP!

Az X15-re és az X62-re kotott jeladokat Uzem kdzben sem bedugni, sem kihuzni nem
szabad.

Ténkremehetnek a jeladd vagy a jeladdkartya elektromos alkatrészei.

A jeladé-csatlakozOk bedugasa vagy kihuzasa el6tt a  hajtdsszabalyozot
fesziltségmentesiteni kell. E célbdl kapcsolja le a DC 24 V tapfesziiltséget (X10:9) és
a halozati fesziiltséget.
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A DEH21B opcio csatlakoztatasa és kapocsleirasa

MEGJEGYZES

Az X15 DC 12 V-os tapfesziltsége elegendé a DC 24 V-os tapfesziltségli SEW
jeladok Uzemeltetéséhez (kivéeve a HTL jeladot). Minden mas jeladd esetében
i ellenérizze, hogy csatlakoztathato-e a DC 12 V-os tapfesziiltségre.

STOP!

E..C tipusu HTL jeladé nem csatlakoztathaté a DEH21B opci6é X15 kapocslécére.
Tonkremehet a DEH21B opcié X15 kapocsléce (motorjelado-bemenet).

E..C tipusu HTL jeladét csak DWE11B/12B interfész-atalakitoval csatlakoztasson
(— "A DWE11B/12B interfész-atalakitdé opcio csatlakoztatasa" c. fejezet) a DEH21B
opciora.
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A DER11B opci6 (rezolver) csatlakoztatasa

4.19 A DER11B opci6 (rezolver) csatlakoztatasa

Cikkszam

1

Rezolverkartya opcid, DER11B tipus: 824 307 7

MEGJEGYZESEK

* A "DER11B tipusu rezolverkartya" opci6é csak MOVIDRIVE® MDX61B-vel egyutt
hasznalhat6, MDX60B-vel nem.

+ A DER11B opciondlis kartyat a jelado-csatlakozdba kell beszerelni.

A DER11B Leiras Kapocs Funkcié
elélnézete
X14: kiils6 jeladé bemenete vagy X14:1 Az A csatorna (K1) (cos) jele
DER11B inkrementalis jelad6 leképezésének = X14:2 A B csatorna (K2) (sin) jele
—— kimenete X14:3 A C csatorna (KO) jele
X14:4 DATA+
9 o1 csatlakoztatas — 69 — 72. oldal X14:5/6 fenntartva
< || X14:7 Atkapcsolas
< || ee X14:8 DGND referenciapotencial
’ S az inkrementalis jelado X14:9 Az A csatorna (K1) (cos-) jele
=28 leképezésének impulzusszama X14:10 A B csatorna (K2) (sin-) jele
mindig 1024 impulzus X14:11 A C csatorna (KO) jele
— = fordulatonként X14:12 DATA-
X14:13/14 fenntartva
X14:15 DC +12 V (DC 10,5...13 V tiréstartomany)
© (max. terhelés: DC 650 mA)
x X15: rezolver-bemenet X15:1 sin+ (S2)
X15:2 cos+ (S1)
X15:3 Ref.+ (R1)
X15:4 N.C.
X15:5 TF/TH/KTY- referenciapotencialja
X15:6 sin— (S4)
59240AXX X15:7 cos— (S3)
X15:8 Ref.- (R2)
X15:9 TF/TH/KTY+ csatlakozas
STOP!

Az X14-re és X15-re kotott csatlakozdkat Uzem kdzben sem bedugni, sem kihuzni nem
szabad.

Tonkremehetnek a jeladd vagy a jeladokartya elektromos alkatrészei.

A jeladé-csatlakozOk bedugasa vagy kihluzasa el6tt a hajtasszabalyozot
feszilltségmentesiteni kell. E célbdl kapcsolja le a DC 24 V tapfeszultséget (X10:9) és
a halozati fesziltséget.

MEGJEGYZESEK
* Ha az X14-et inkrementalis jeladd leképezésének kimeneteként hasznaljak, akkor
az atkapcsolas (X14:7) és a DGND (X14:8) kozé atkotést kell beiktatni.

* Az X14 DC 12 V-os tapfesziltsége elegendé a DC 24 V-os tapfesziltségli SEW
jeladdk Uzemeltetéséhez (kivéve a HTL jeladét). Minden mas jeladé esetében
ellen6rizze, hogy csatlakoztathato-e a DC 12 V-os tapfesziltségre.
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A DER11B opcié (rezolver) csatlakoztatasa

Megengedett Az X14 csatlakozdra (kilsd jeladd bemenete) az alabbi jeladdk csatlakoztathatok:

jeladok

« AS1H, ES1H vagy AV1H tipusti HIPERFACE® jeladé

» ES1S, ES2S, EV1S vagy EH1S tipusu sin/cos jelado
+ DC 24 V-os tapfesziiltségli, ES1R, ES2R, EV1R vagy EH1R tipusiu DC 5 V-os TTL

jeladé

+ DC 5 V-os tapfesziltségl, ES1T, ES2T, EV1T vagy EH1T tipusa DC 5 V-os TTL
jeladé DWI11A opcidn keresztil, vagy RS-422 szerinti jelszint( jeladd

Az X15 csatlakozora (rezolver-bemenet) AC 7 Vg, 7 kHz jellemzékkel biré 2 polusu
rezolver csatlakoztathaté. A rezolver amplitudéinak attételi aranya kb. 0,5 legyen.
Kisebb értékeknél csdkken a szabalyozas dinamikaja, nagyobbaknal instabilla valhat a

kiértékelés.
Rezolver Az SEW a rezolvernek a DER11B opciéra vald csatlakoztatasara az alabbi
konfekcionalt kabeleket kinalja:
Cikkszam
Motortipus
Fix fektetés Vonszolélancos fektetés
dugaszolhato
DS56 csgﬂakozéval 199 487 5 199 319 4
CM71...112
hosszabbité kabel 199 542 1 199 541 3
CM71...112 csatlakozédobozzal 199 589 8 199 590 1
DS56 csatlakozédobozzal 1332817 4 1332 844 1
Kapocs-/ CM motorok: A rezolvercsatlakozék dugaszolhato csatlakozdban vagy 10 polusu Wago

érintkezbkiosztas sorkapocslécen vannak elhelyezve.

DS motorok: A rezolvercsatlakozok a csatlakozédobozban 10 poélusi Phoenix
sorkapocslécen vagy dugaszolhaté csatlakozéban vannak elhelyezve.

CM, DS56 dugaszolhaté csatlakozé: Intercontec, ASTA021NNOO 10 000 5 000 tipus

Kapocs / Leiras A konfekcionalt kabel érszine

érintkez6

1 ref + rézsaszin (PK)
referencia

2 ref — szirke (GY)

3 cos + piros (RD)
cosinus jel

4 cos - kék (BU)

5 sin + ) ) sarga (YE)

sinus jel
6 sin - z6ld (GN)
9 TF/TH/KTY+ barna (BN) / ibolya (VT)
motorvédelem
10 TF/TH/IKTY- fehér (WH) / fekete (BK)

A rezolverjelek szamozasa
dugaszolhat6 csatlakozokon.

azonos a 10 pdlusu Phoenix sorkapocslécen és a
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A DER11B opci6 (rezolver) csatlakoztatasa

Csatlakoztatas A rezolvert a kbvetkezOképpen csatlakoztassa:
> max. 100 m o
CM71..112  [1] Ref+ PK "3 DER11B, X15:

DS56 | 2| Ref- GY | . i 8
|3 | cos+ RD;‘ 5
|4 | cos- BU : Pty
|5 ] sint YE; 1
| 6] sin- GN: I
7] N —
18] N.C. ,‘ Pl g
| 9 | TR/TH/KTY+ BN | Lol

| 10| TF/TH/KTY- WH; Lo

[2] ', VT L

BK

® d

54331BXX

[11 dugaszolhat6 csatlakozd

[2] sorkapocsléc
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4.20 Kiilsé jelad6 csatlakoztatasa

Kiilsé jeladok

Fesziiltségellatas

A HIPERFACE®
jelado csatla-
koztatasa

A DEH11B és a DER11B opci6 X14 sorkapocslécére az aldbbi kilsd jeladdk
csatlakoztathatok:

« AV1H tipusu HIPERFACE® jeladd
« 1V, jelfesziltségl, nagy felbontasu sin/cos jeladd
* RS-422 szerinti jelszintl jelado

A DC 24 V fesziltségellatasu (max. DC 180 mA) SEW jeladdk kozvetlenll az X14
csatlakozéra csatlakoznak. Ezeket az SEW jeladdkat a szabalyozé taplalja.

A DC 5 V-os tapfeszultségli SEW jeladdkat "DWI11A tipusu 5 V-os jeladd-tapegyseég”
opcion (cikkszama 822 759 4) keresztil kell csatlakoztatni.

Az AV1H HIPERFACE®jeIadc’>t a kdvetkezOképpen csatlakoztassa:

max. 100 m DEH11B/DER11B,
cos =;RD R R e S, X14:
,/ \\ S 1
REFCOS 4BU/ o
SIN 5YE! | ;
i ! T2 'Y
REFSIN 6GN ! o ffos
DATA+ 8BK g e,
DATA- 7VT ol e
Us12RDBU elle
1 11GYPK ! IR
: ; °
Lo LY 15 o8
® &
54332BXX
22. bra: AV1H tipusti HIPERFACE® jeladd csatlakoztatésa kiilsé jeladoként DEH11B/DER11B

opcidhoz

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
+ Rogzitett fektetés esetén: 8180156
* Vonszoldlancos fektetés esetén: 818 1659

A konfekcionalt hosszabbitokabelek cikkszamai:
+ Rogzitett fektetés esetén: 199 539 1
« Vonszolélancos fektetés esetén: 199 540 5
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A sin/cos jelad6
csatlakoztatasa

Tovabba lehetéség van arra, hogy a HIPERFACE® jeladét érvéghiivelyes konfekcionalt

kabelen at csatlakoztassa.

5 max. 100 m (330 ft) ;PEH“%':FR“B,
COS RD = —
— —— 1
REFCOS BU / AR
SIN YE | | P
! : i T2 o
REFSIN GN: Lol loe .
DATA+ BK § S S /I
DATA- VT | i 1 ; .
; | | .‘12 ® °
Us RDBU —— 15| S e
1 GYPK | ' : ® .
T ; - -~ 8 °
L Ley 15 8
Vo)L PK
- 5

54332BXX

23. abra: HIPERFACE® jelado csatlakoztatasa kiilsé jeladoként DEH11B/DER11B opciéhoz

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:

+ Rogzitett fektetés esetén:

« Vonszolélancos fektetés esetén:

1810 695 1

1810 697 8

A sin/cos jeladét a kovetkez6képpen csatlakoztassa:

max. 100 m

EH1S / EH1IR / ES1S / ES1R
EVIS/EVIR/ES2R/ES2S M
A(K1) YE
A (K7) SN
B (k2) RD
——————— = s B
00000000 \ B(K2) ==
_@ C (ko) PK..
= iy GY |
UB L K1 K2 KO KT K2 KO C(KO) '
UBLABCABTC uB WH:
| BN

——————————————————————————————————————————————————————

DEH11B/DER11B,
» X14:
s
vx 2 1
10 || .
3 . :
SIEE
.‘15 ° °

[ ]

R TR

S

54333BXX

24. ébra: sin/cos jelado csatlakoztatasa a DEH11B / DER11B-re kiilsé jeladoként

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:

+ Rogzitett fektetés esetén:

« Vonszolélancos fektetés esetén:

819 869 1

818 168 3
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A TTL jeladé
csatlakoztatasa

DC 24 V-os
fesziiltségellatas

DC 5 V-os
fesziiltségellatas

Az SEW-EURODRIVE cég TTL jeladdéi DC 24 V-os és DC 5 V-os fesziltségellatassal
kaphatok.

A DC 24 V-os tapfesziltségli, EV1R tipusu TTL jeladdkat ugyanugy csatlakoztassa,
mint a nagyfelbontasu sin/cos jeladékat (— 20. abra).

A DC 5 V-os tapfesziltségli, EVAT, EH1T, ES1T és ES2T tipusu DC 5 V-os jeladdkat
"DWI11A tipusu 5 V-os jeladd-tapegység” opcion (cikkszama 822 759 4) keresztil kell
csatlakoztatni. A jelad6 tapfesziltségének utanszabalyozasara az érzékel6vezetéket is
csatlakoztatni kell. Ezeket a jeladdkat a kdvetkez6képpen csatlakoztassa:

DEH11B / DER11B, X14: p max. 5m

1 AKIYE 2
9 A(KT)GN
2 B(K2) RD:
10 B (K2) BU__
3 C(K0) PK
11 C (K0) GY |
15 UB WH,
8 L BN

h 4

O 0w ~NNOO -~

X1: MOVIDRIVE

EHAT /EVAT ©) max. 100 m ®
ES1T/ ES2T ¢ -

X2: Encoder

54335BXX
25. abra: EV1T tipust TTL jelado csatlakoztatasa az MDX-re kiilsé jeladoként, DWI11A opcion

keresztiil

* Az érzékelbvezetéket (VT) a jeladdn koésse az UB-re, ne a DWI11A-n hidalja at!

A konfekcionalt kabelek cikkszamai:
+ DEH11B tipusu HIPERFACE®jeIadékértya, X14: — DWI11A X1: MOVIDRIVE®

— ROdgzitett fektetés esetén: 818164 0
+ EVIT jeladé — DWI1T1A, X2: jeladd
— Rogzitett fektetés esetén: 198 829 8

— Vonszoldlancos fektetés esetén: 198 828 X
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4.21 Inkrementalis jelad6-leképezés csatlakoztatasa

Inkrementalis
jelado-leképezés

A DEH11B opci6é vagy a DER11B opcié X14 csatlakozdja haszndlhatd inkrementélis
jeladod-leképezés kimeneteként is. Ehhez tegyen be atkétést az "atkapcsolas" (X14:7)
és a DGND (X14:8) kapocs kdzé. Az X14 ezutén inkrementalis jeladd jeleket ad, az
RS-422 szerinti jelszinttel. Az impulzusszam:

+ DEH11B esetén mint az X15 motorjeladé-bemeneten
+ DER11B esetén 1024 impulzus fordulatonként

max. 100 m DEH11B / DER1B

A(K1) YE
A (kT) SN
‘a B (k2) RD
: | B (k) B
—— 1 C(KO) P*i
[fe R FRIEEmR © (Ko) &Y

=]
=

N

59307ADE
26. abra: Inkrementalis jelad6-leképezés csatlakoztatdasa DEH11B vagy DER11B opciéra

A konfekcionalt kabel cikkszama:

* X14 a DEH/DER11B opcién: — Inkrementalis jelado-leképezés
— Rogzitett fektetés esetén: 819768 7
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4.22 Master-slave kapcsolat csatlakoztatasa

A master-slave A DEH11B vagy a DER11B opcié X14 csatlakozdja hasznalhato a "belsd szinkronfutéds”

kapcsolat alkalmazashoz is (t6ébb MOVIDRIVE® késziilék master-slave kapcsolata). Ehhez a
master oldalan tegyen be atkotést az "atkapcsolas" (X14:7) és a DGND (X14:8) kapocs
kozé.

Az alabbi abra két MOVIDRIVE® készilék X14-X14 kapcsolatat (= master-slave
kapcsolat) mutatja.

MOVIDRIVE®-Master MOVIDRIVE®-SIave
X14: X14:
max. 10 m N
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ]
.9
° : “v 2 o ®
. 0| e s
e RIS
° ® 11 : °
. : 15 ° :
15'-, LX) — “; ,"' 8 15 3
',\ ”" ',‘\ ”" 7
s &
59308AXX
A konfekcionalt kabel cikkszama:
+ Rogzitett fektetés esetén: 817 958 1
MEGJEGYZESEK
» Ledfeljebb 3 slave csatlakoztathaté a MOVIDRIVE® masterre.
o + Vegye figyelembe a kdvetkezOket: Az egyes MOVIDRIVE® slave késziilékek
1 egymashoz kapcsolasakor az X14:7-et tilos csatlakoztatni. Az X14:7 és az X14:8
csatlakozok kozé csak a MOVIDRIVE® masteren szabad atkotést tenni.
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DIO11B opcié csatlakoztatasa és kapocsleirasa

4.23 DIO11B opcié csatlakoztatasa és kapocsleirasa

Cikkszam

Opcionalis be- és kimeneti kartya, DIO11B tipus: 824 308 5

MEGJEGYZESEK

+ A "DIO11B tipusu be- és kimeneti kartya" opci6 csak MOVIDRIVE® MDX61B-vel
egyutt hasznalhat6, MDX60B-vel nem.

+ A DIO11B opciondlis kartyat a terepibusz-kartyahelyre kell beszerelni. Ha a
terepibusz-kartyahely foglalt, a DIO11B be- és kimeneti kartya a b8évitékartyahelyre
is csatlakoztathatd.

* A dugaszolhaté csatlakozé (X20, X21, X22, X23 kapocs) meghosszabbitott
markolatat csak a csatlakozé kihtuzasara szabad hasznalni (bedugasara nem)!

A DIO11B el6lnézete

Al21
Al22
AGND

AOV1
AOCA1
AGND
AQOV2
AOC2
AGND

DI1g
DI11
DI12
DI13
DI14
DI15
DI16
DI17

DCOM
DGND

DO19g
DOM1
DO12
DO13
DO14
DO15
DO16
DO17

24VIN

©ONOD D WN
QDD DDD
€ZX

T e,

[

06193AXX

Kapocs Funkcié
— | X20:1/2  Al21/22 n2 alapjel-bemenet, DC-10V ...0... 10 VvagyDCO ... 10V
DIO11B (differencialis bemenet vagy AGND-referenciapotenciallal rendelkezé bemenet)
X20:3 AGND Az analdg jelek (REF1, REF2, Al.., AO..) referenciapotencialja
1 ®; < X21:1 AOV1 V1 analdg fesziltségkimenet, gyarilag "tényleges fordulatszam" funkciéra allitva
2 ®‘ » X21:4 AOV2 V2 analdg feszliltségkimenet, gyarilag "kimeneti aram" funkcidra allitva
39, az analég fesziltségkimenetek terhelhetésége: I, = DC 10 mA
i‘ X21:2 AOC1 C1 analég aramkimenet, gyarilag "tényleges fordulatszam" funkciéra allitva
1 ‘ X21:5 AOC2 C2 analdég aramkimenet, gyarilag "kimeneti aram" funkciora allitva
21 a P642/645 "AO1/2 lzemmod" paraméterrel allithaté be, hogy a V1/2
3 @‘ < fesziiltségkimenet (DC -10V ... 0 ... 10 V) vagy a C1/2 aramkimenet
PSS (DC 0(4) ... 20 mA) miikédjén.
5 ®\ Valasztasi lehet6ségek az analég kimenetek szamara — P640/643 paramétermeni
\ max. megengedett kabelhossz: 10 m / max. kimeneti fesziiltség: DC 15 V
6, X21:3/6 AGND Az analog jelek (REF1, REF2, Al.., AO..) referenciapotencialja
19 X22:1...8 DI1@...17 | 1. ... 8. binaris bemenet, gyarilag "nincs funkcidja" funkciora allitva
2 @)‘ A binaris bemenetek potenciallevalasztasat optocsatolok biztositjak.
3@)\ Valasztasi lehet6ségek a binaris bemenetek szamara — P61_ paramétermeni
E 4 @\ X22:9 DCOM A DI1@...17 binaris bemenet referenciapotencialja
1| 59| = X22:10 DGND A binaris jelek referenciapotencialja ) i
Tl 69l S —  X22:9 - X22:10 (DCOM-DGND) atkotés nélkil — potencialmentes binaris
bemenetek
) 719 —  X22:9 — X22:10 (DCOM-DGND) atkotéssel — potencialhoz kotott binaris
8l9 bemenetek
13%‘ X23:1...8 DO1@...17 | 1.... 8. binaris kimenet, gyarilag "nincs funkciéja" funkcidra allitva
5 A binaris kimenetek terhelhet6sége: |5 = DC 50 mA (révidzarbiztos,
betaplalasbiztos DC 30 V-ig)
Ne kapcsoljon idegen fesziiltséget a binaris kimenetekre!
X23:9 24VIN DC +24 V tapfesziiltség a DO1@...DO17 binaris kimenetek szamara, potencialhoz

kotott (DGND referenciapotencial)
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24VIN fesziiltség- A 24VIN fesziltségbemenet (X23:9) szolgdl DC +24 V tapfeszultségként a

bemenet DO1@...DO17 binaris kimenetek szamara. A referenciapotencial a DGND (X22:10). Ha
nincs csatlakoztatva a DC +24 V tapfesziltség, akkor a binaris kimenetek nem adnak
szintet. A DC +24 V tapfesziltséget at lehet kdtni az alapkészilék X10:8 csatlakozéjardl
is, ha nem lépjuk tul a DC 400 mA terhelést (aramkorlatozéds az X10:8 esetében).

06556AXX
27. abra: 24VIN (X23:9) fesziiltségbemenet és DGND (X22:10) referenciapotencial
n2 fesziiltség- Az n2 analég alapjel-bemenet (Al21/22) differencialis bemenetként vagy AGND
bemenet referenciapotenciallal rendelkezé bemenetként hasznalhato.
Differencialis bemenet AGND-referenciapotenciallal rendelkezé bemenet
DIO11B DIO11B
X20| —— X20| ——n
> 1®>‘ AI21 1@)‘ Al21
S ] 2®>‘ Al22 S 2@)‘ Al22
by 39 | AGND ol F HL1| 39, | AGND
s (D — < (D -
o: e~ = - ——
06668AXX

28. abra: n2 alapjel-bemenet

n2 arambemenet Amennyiben az n2 alapjel-bemenetet (Al21/22) arambemenetként kivanjak hasznalni,
akkor kulsé terhelést kell alkalmazni.

Példaul Rg =500 Q — DC 0...20mA=DC0...10 V

DIO11B

0...20 mA X20| ——py
> > ®>‘ Al21

OJ % 9| | Al22
\ ( 9, | AGND
o | S—

~————r

»

WN =

i 06669AXX
29. abra: Arambemenet kiilsé terheléssel
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DIO11B opcié csatlakoztatasa és kapocsleirasa

AOV1 és AOV2 Az AOV1 és AOV2 analég feszlltségkimenetet az alabbi dbra szerint kell bekotni:

fesziiltség-

kimenet DIO11B

X20

(.Ol\)—\

X21

-10...0...10 V

:f
.

ovo'u-hoor\:—\

30. ébra: AOV1 és AOV2 fesziiltségkimenet

Al21
Al22
AGND

AOV1
AOC1
AGND
AQOV2
AOC2
AGND

X20

DIO11B

W N =
g@

X21

-10...0...10 V

@){ Al21
®>‘ Al22
AGND

1 @){ AOV1
2®‘ AOC1
3 ®>‘ AGND
4 ®>‘ AOV2

5®‘ AOC2
6@)‘ AGND

06196AXX

AOC1és AOC2 Az AOC1 és AOC2 analog aramkimenetet az alabbi abra szerint kell bekotni:

aramkimenet
DIO11B

X20

1@){
2
3

X2 | —m

0(4)...20 mA

<
+ <

Al21
Al22
AGND

AOV1
AOCA1
AGND
AQOV2
AOC2
AGND

31. abra: AOC1 és AOC2 aramkimenet

X20

X21

0(4)...20 mA

DIO11B

(.OI\)—\

Lt

3
.

CD(J'I-PQOI\J—\

Al21
Al22
AGND

AOV1
AOC1
AGND
AOV2
AOC2
AGND

06197AXX
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Telepités
DFC11B opci6 csatlakoztatasa és kapocsleirasa

4.24 DFC11B opcid csatlakoztatasa és kapocsleirasa
Cikkszam CAN-Bus interfész opcié, DFC11B tipus: 824 317 4

MEGJEGYZESEK

- A "DFC11B tipusi CAN-Bus interfész" opcié csak MOVIDRIVE® MDX61B-vel
o egyutt hasznalhato, MDX60B-vel nem.

1 « A DFC11B opcionalis kartyat a terepibusz-kartyahelyre kell beszerelni.

- A DFC11B opciét a MOVIDRIVE® MDX61B latja el fesziiltséggel. Kilon
tapfeszultség nem sziikséges.

A DFC11B - DIP kapcsolo L.
. Leiras Funkcié
elolnézete Kapocs
DFC 11B
ON_OFF - - 114 - " .
S1 DIP kapcsol6tomb: a lezaré ellenallas R lezaro ellenallas a CAN-Bus kabelhez
ncS1 beallitasa nc fenntartva
= X31:3 CAN Low (atkétve az X30:2 kapocsra)
2| & X31: CAN-Bus csatlakozé X31:2 CAN High (atkétve az X30:7 kapocsra)
giss X31:1 CAN DGND"
X31
(e} X30: CAN-Bus csatlakozé X30:1 fenntartva
. (Sub-D9 a CiA szabvany szerint) X30:2 CAN Low (atkétve az X31:3 kapocsra)
8 X30:3 CAN DGND"
X30:4 fenntartva
9 X30:5 fenntartva
1 X30:6 CAN DGND"
O X30:7 CAN High (atkétve az X31:2 kapocsra)
X30 X30:8 fenntartva
X30:9 fenntartva
55405AXX

1) A CAN-Bus interfész DGND potencialja figgetlen az alapkészilék DGND potencialjatol

A MOVIDRIVE® A DFC11B opcidbnak a CAN-Busra valé csatlakoztatasa az X30 vagy az X31

és a CAN csatlakozén at az alapkészilékben lévé SBus-hoz (— "A rendszerbusz (SBus1)

kapcsolata csatlakoztatasa" c. fejezet) hasonléan torténik (X12). Az SBus1-gyel szemben az
SBus2 a DFC11B opcidn at potenciallevalasztassal all rendelkezésre.
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Uzembe helyezés
Altalanos tudnivaldk az izembe helyezéshez

5 Uzembe helyezés
5.1 Altaldnos tudnivalék az iizembe helyezéshez

A VESZELY!

Fedetlen er6saramu csatlakozok.

Aramiités altali halal vagy sulyos testi sériilés.
» Az érintésvédelmi burkolatot el6irasszerlien telepitse.
» A késziléket felszerelt érintésvédelmi burkolat nélkil soha ne helyezze (izembe.

Feltétel

Fordulatszam-
szabdlyozads
nélkiili VFC
lizemmoddok

A sikeres Uzembe helyezés feltétele a hajtas helyes tervezése. Részletes tervezési
tudnivalok és a paraméterek magyarazata a MOVIDRIVE® MDX60/61B
rendszerkézikdnyvben talalhatok.

A MOVIDRIVE® MDX60/61B hajtasszabalyozokat gyarilag a megfelelé teljesitményi,
SEW gyartmanyu motorokhoz helyezik izembe. A motor csatlakoztathatd és a hajtas
"A motor inditasa" c. fejezetnek (— 91. oldal) megfelel6en indithato.

1

MEGJEGYZES

Az e fejezetben leirt Gzembe helyezési funkciodk arra szolgalnak, hogy a szabalyozoét
optimalisan hozzailleszthessik a ténylegesen csatlakoztatott motorhoz és az adott
peremfeltételekhez.
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Altalanos tudnivaldk az tizembe helyezéshez @

Motor- A kovetkez$ tablazatok azt mutatjdk, hogy ez melyik frekvenciavalto-motor

frekvenciavalté kombinacidra igaz.

kombinacidék

400/500 V-os

késziilékek ® " :
MOVIDRIVE® MDX60/61B, VFC (izemmodban SEW motor
0005-5A3-4 DT80K4
0008-5A3-4 DT80N4
0011-5A3-4 DT90S4
0014-5A3-4 DT90L4
0015-5A3-4 DT90L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV132S4
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 DV200L4
0370-503-4 DV225S4
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4
0900-503-4 DV280M4
1100-503-4 D315S4
1320-503-4 D315M4

230 V-os

késziilékek 5 . -
MOVIDRIVE® MDX60/61B, VFC iizemmédban SEW motor
0015-2A3-4 DT90L4
0022-2A3-4 DV100M4
0037-2A3-4 DV112M4
0055-2A3-4 DV13284
0075-2A3-4 DV132M4
0110-203-4 DV160M4
0150-203-4 DV160L4
0220-203-4 DV180L4
0300-203-4 DV200L4

Emelémii-

alkalmazdsok

A lezuhano teher életveszélyt okozhat.

Halal vagy sulyos testi sériilések.

A MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozot tilos emelémii-alkalmazasok
biztonsagi berendezéseként haszndlni. Biztonsagi berendezésként alkalmazzon
felugyeleti rendszereket vagy mechanikus védelmi eszkdzdket.
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Uzembe helyezés
El6készuletek és segédeszkdzok

El6késziiletek és segédeszk6z6k

« Ellen6rizze a szerelést.

A VESZELY!

A motor véletlen inditasa becsipddést okozhat.

Halal vagy sulyos testi sérilések.

* PIl. az X13 elektronikai kapocstdmb lehuzasaval akadalyozza meg a motor véletlen
elinditasat.

* Az anyagi karok és a személyi sérilések elkertlése érdekében az alkalmazastol
figgben tegyen tovabbi biztonsagi 6vintézkedéseket.

+ DBGG60B kezel6késziilékkel végzett iizembe helyezés esetén:
Dugja be a DBG60B kezel6készilék csatlakozodugojat az XT csatlakozéba.
« PC és MOVITOOLS® segitségével torténé Gizembe helyezés esetén:

Csatlakoztasson egy interfész-atalakitot (pl. USB11A opcidt) az XT csatlakozéhelyre,
és interfészkabel (RS-232) segitségével kdsse 0ssze a PC-vel. Telepitse a PC-re és
inditsa el a MOVITOOLS® szoftvert.

» Kapcsolja be a halozati feszUltséget és adott esetben a DC 24 V tapfesziiliséget.
» Ellendrizze a paraméterek helyes beallitasat (pl. gyari beallitas).
» Ellendrizze a beallitott kapocskiosztast (— P60_/ P61 ).

MEGJEGYZES

Az Ulzembe helyezés altal a paraméterértékek egy csoportja automatikusan
médosul. Az érintett paramétereket a P700 "Uzemmodok" paraméter-leiras irja le.
A paraméter-leiras a MOVIDRIVE® MDX60/61B rendszerkézikényv "Paraméterek”
c. fejezetében talalhaté.
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5.3 Uzembe helyezés DBG60B kezel6késziilékkel

Altalanos
tudnivalok

Szlikséges adatok

A DBG60B kezel6késziilékkel végzett izembe helyezés csak VFC lizemmédokban
lehetséges. CFC és SERVO (izemmoéd lizembe helyezése csak MOVITOOLS®
kezelBszoftverrel lehetséges.

A sikeres Uzembe helyezéshez az alabbi adatok sziikségesek:
* motortipus (SEW motor vagy idegen motor)
* motoradatok

— névleges fesziiltség és névleges frekvencia
— tovabba idegen motornal: névleges aram, névleges teljesitmény, cos ¢
teljesitménytényez6 és névleges fordulatszam.

* névleges haldzati fesziiltség

A fordulatszam-szabalyozé Uzembe helyezéséhez emellett az alabbi adatok
szikseégesek még:

» jeladé tipusa és impulzusszama:

. - Uzembe helyezési paraméterek
SEW jeladétipus . - . )
A jelado tipusa Jeladé impulzusszama

AKOH HIPERFACE® 128

AS1H, ES1H, AV1H, AF1H HIPERFACE® 1024

ES1S, ES2S, EV1S, EH1S, EF1H SINUS JELADO 1024

ES1R, ES2R, EV1R, EH1R -

ES1T{), Es2T), EVATY), EHATY TTL INKREM. JELADO 1024

1) ADC 5 V-os tapfesziltségl, ES1T, ES2T, EV1T és EH1T tipusu jeladékat DWI11A opcién keresztil kell
csatlakoztatni (— "Telepités" c. fejezet).

¢ motoradatok

— SEW motor: fék van vagy nincs és nehezitett ventilator (Z tipus) van vagy nincs
— idegen motor: a ventilator, a fék és a motor tehetetlenségi nyomatéka

* a szabalyozott szakasz merevsége (gyari beallitas = 1; a legtdbb alkalmazashoz
megfeleld)

A hajtas lengésre hajlamos — beallités < 1
A kiszabalyozas tul lassu — beallitas > 1
Ajanlott beallitasi tartomany: 0,90 ... 1 ... 1,10 (gyari beallitas = 1)

+ a terhelésnek (hajtdmid + munkagép) a motortengelyre atszamitott tehetetlenségi
nyomatéka

* alegmeredekebb megkdvetelt rampa hossza

MEGJEGYZESEK

* Az lizembe helyezés lezarultaval aktivalja a jeladé-fellgyeletet (P504 = "ON" (be)).
Olyankor fellgyelt a jeladd miikddése és fesziltségellatasa.

« A csatlakoztatott Hiperface® jeladé mindig feligyelt, fliggetleniil a P504 paraméter
beallitasatdl. A jelado-feliigyelet nem biztonsagi funkcid!
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A kivant nyelv

kivalasztasa

Uzembe helyezés

Uzembe helyezés DBG6G0B kezel6késziilékkel

Az aldbbi abran a kivant nyelv kivalasztasahoz szikséges gombok lathatok.

(1]
(2]
(3]
(4]

gomb
gomb
gomb
(@ gomb

egy meniponttal felfelé

bevitel nyugtazasa

egy menlponttal lefelé

megjelenik a rendelkezésre allé nyelvek listaja

60008AXX

Az els6 bekapcsolaskor ill. a DBG60B kiszallitasi allapotanak aktivalasa utan a kijelzén
néhany masodpercre megjelenik az alabbi széveg:

SEW
EURODRIVE

Azutan a nyelvvélasztas ikonja jelenik meg a kijelzén.

@

A kivant nyelv kivalasztasahoz a kdvetkez6képpen jarjon el:

listaja.
c A / gombbal valassza ki a kivant nyelvet.

- A gombbal nyugtazza a nyelvvalasztast. A kijelzé6n megjelenik az alapkép a
kivalasztott nyelven.

54533AXX

Nyomja meg a [@& gombot. A kijelz6n megjelenik a rendelkezésre allé nyelvek
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Uzembe helyezés Az alabbi abran az iizembe helyezéshez sziikséges gombok lathatok.

60010AXX
[1] gomb egy meniponttal felfelé
[2] gomb  bevitel nyugtazésa
[8] (=) gomb helyi menl aktivalasa
[4] gomb egy menuponttal lefelé
[5] gomb menuvaltas, kijelzés izemmdd « szerkesztés lzemmadd
[6] gomb Uzembe helyezés megszakitasa vagy befejezése
Az iizembe
helyezés 1. Kapcsoljon "0" jelet az X13:1 bemenetre 0.00rpm
folyamata (DI@D "/CONTROLLER INHIBIT" (szabalyozétiltas)), pl. az 0.000Amp
X13 elektronikai kapocstdmb lehtizasaval. CONTROLLER INHIBIT

2. A (=) gomb megnyomasaval aktivalja a helyi meniit.
PARAMETER MODE
VARIABLE MODE
BASIC VIEW

3. Gorgesse a képet lefelé a gombbal, amig ki nem valasztja MANUAL MODE

a "STARTUP PARAMET." (lizembe helyezés) meniipontot. STARTUP
COPY TO DBG

COPY TO MDX
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4. Az lzembe helyezés megkezdéséhez nyomja meg a
gombot. Ekkor megjelenik az elsé paraméter. A kezel6készllék STARTUP
kijelzés izemmaodban van, ezt a paraméterszam alatti villogo PREPARE FOR STARTUP
kurzor jelzi.
+ A (3] gombbal valtson szerkesztés izemmédba. A villogé
kurzor eltanik.

- A vagy a gombbal valassza ki a "PARAMETER
SET 1" vagy a "PARAMETER SET 2" paraméterkészletet.

« A gombbal nyugtazza a kivalasztast. COO'STARTUP
+ A (3] gombbal vltson vissza kijelzés lizemmddba.
- . L . . PARAMETER SET 1
A villogo kurzor ismét megjelenik. PARAMETER SET 2

« A gombbal valassza ki a kbvetkezd paramétert.

5. Allitsa be a kivant lizemmaodot. A gombbal valassza ki a CO1*OPER. MODE 1
kovetkez6 paramétert.
VFC1
VFC1&GROUP

6. Valassza ki a motortipust. Ha két- vagy négypdlusu SEW motor C02*MOTOR TYPE 1
van csatlakoztatva, valassza ki a megfelelé motort a listabdl. DT71D2
Ha idegen motor vagy 4-nél tdbb pélusi SEW motor van DT71D4
csatlakoztatva, vélassza ki a lista "NON-SEW MOTOR" (idegen DT80K2
motor) bejegyzését.
A gombbal valassza ki a kdvetkez6 paramétert. C02*MOTOR TYPE 1

NON-SEW MOTOR
DT63K4/DR63S4

7. Adja meg a motor névleges fesziiliségét a kivalasztott C03* \Y

kapcsolasi modnak megfeleléen, a motor tipustablaja szerint. RATED MOT. Vok2)—01000
+400.

Példa: 230A/400.L 50 Hz van a tipustablan

A kapcsolas — "400 V"-ot adjon meg.

A kapcsolas, sarokpont 50 Hz-nél — "230 V"-ot adjon meg.

A kapcsolas, sarokpont 87 Hz-nél — Szintén 230 V-ot adjon
meg, azonban az tizembe helyezés utan el6szor allitsa a P302
"MAXIMUM SPEED 1" (maximalis fordulatszam 1) paraméter
értékét 87 Hz-re és ezt kovetden inditsa el a hajtast.

Példa: 400A/690.\ 50 Hz van a tipustablan
Csak A kapcsolas lehetséges — "400 V"-ot adjon meg.
A kapcsolas nem lehetséges.

A gombbal valassza ki a kovetkez6 paramétert.

8. Adja meg a motor adattablajan lathaté névleges frekvenciat. C04* Hz
Példa: 230A/400.1 50 Hz RATED MOT. FREQ. 1
"50 Hz"-et adjon meg .. és A kapcsolasban is. +50.000

A gombbal valassza ki a kovetkez6 paramétert.

SEW MOTOROKNAL

9. A két- és négypolusu SEW motorok értékei el vannak tarolva,
azokat nem kell megadni.

IDEGEN MOTOROKNAL

9. Adja meg a motor tipustablajanak kovetkez6 adatait:
» C10* motor névleges arama, kapcsolasi mod (N vagy A)
figyelembevételével
» C11* motor névleges teljesitménye
* C12* cos ¢ teljesitménytényez6
* C13* motor névleges fordulatszama
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10.

1.

12.

13.

13.

14.

15.

16.

17.

Adja meg a haldzat névleges fesziiltsegét (C05* SEW
motornal, C14* idegen motornal).

Ha nincs TF/TH csatlakoztatva az X10:1/2 vagy X15 kapocsra
— "NO RESPONSE" (nincs valasz) funkciot allitson be. Ha van
TF/TH csatlakoztatva, akkor a kivant hibareakciot allitsa be.
Az érzékel6 kivalasztasahoz az Gizembe helyezés utan allitsa
be a P530 Sensor type 1-et (érzékelbtipus).

A "YES" (igen) kivalasztasaval inditsa el az lzembe helyezési
adatok szamitasat. Ez a folyamat néhany masodpercet vesz
igénybe.

SEW MOTOROKNAL

Megtorténik a szamitas elvégzése. A szamitast kdvetéen
automatikusan a kdvetkezdé menipontra valt a készulék.

IDEGEN MOTOROKNAL

Idegen motoroknal a szamitashoz bemérési folyamat

sziikséges:

* A felszolitast kovetéen adjon "1" jelet az X13:1 (DIGD
"/CONTROLLER INHIBIT" = szabalyozétiltas) kapocsra.

* A bemérési folyamat megtorténte utan adjon ismét "0" jelet
az X13:1 bemenetre.

* A szamitast kdvetéen automatikusan a kdvetkez6
menlpontra valt a készilék.

Allitsa a "SAVE" (tarolas) paramétert "YES" (igen) értékre.
Az adatok (motorparaméterek) atkeriinek a MOVIDRIVE® nem
felejté memodriajaba.

Az Uzembe helyezés lezarult. A gombbal térjen vissza a
helyi menube.

Gorgesse a képet lefelé a gombbal, amig ki nem valasztja
a "EXIT" (kilépés) menupontot.

A gombbal nyugtazza a lépést. Az alapkép jelenik meg.
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RAT. MAINS VOLT. 1
+400.000

835* RESP. TF-SIG.

NO RESPONSE
DISPLAY ERROR

C06*CALCULATION

NO
YES

CO06*SAVE

NO
YES

DATA IS
BEING COPIED...

MANUAL MODE
STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX

UNIT SETTINGS
EXIT

0.00rpm
0.000Amp
CONTROLLER INHIBIT
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A fordulatszam-
szabalyozé
lizembe
helyezése

El8sz6r a fordulatszam-szabalyoz6 nélkdli Gzembe helyezés

Uzembe helyezés folyamata, 1. ... 17. [épés") térténik meg.

Figyelem! VFC fordulatszam-szabalyozas Gizemmodot allitson be.

1. A"YES" (igen) kivalasztasaval inditsa el a fordulatszam-
szabalyoz6 uzembe helyezését.

2. Megjelenik a beallitott izemmadd. Ha helyes a beallitas, Iépjen
tovabb a kévetkezd menilpontra.

3. Vélassza ki a megfelel§ jeladétipust.

4. Allitsa be a helyes jeladé-impulzusszamot.

SEW MOTOROKNAL
5. Adja meg, hogy van-e fék a motorhoz.

6. Allitsa be a szabalyozott szakasz merevségét.
A hajtas lengésre hajlamos — beallitas < 1
A kiszabalyozas tul lassu — beallitas > 1
Ajanlott beallitasi tartomany: 0,90...1...1,10

7. Adja meg, hogy van-e nehezitett ventilator (Z tipus) a
motorhoz.

IDEGEN MOTOROKNAL
5. Adja meg a motor tehetetlenségi nyomatékat.

6. Allitsa be a szabalyozott szakasz merevségét.
A hajtés lengésre hajlamos — bedllitas < 1
A kiszabalyozas tul lassu — beallitas > 1
Ajanlott beallitasi tartomany: 0,90...1...1,10

7. Adja meg a fék és a ventilator tehetetlenségi nyomatékat.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo
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C01*OPER. MODE 1
VFC1&FLYSTART
VFC1-n-CONTROL
VFC1-n-CTRL.GRP

C09*STARTUPN-CTRL.

NO
YES

CO00*STARTUP
PARAMETER SET 2
VFC-n CONTROL

C15*ENCODER TYPE
INCREM. ENCOD. TTL
SINE ENCODER
INCREM. ENCOD. HTL

C16*ENC. RESOLUT.
512 Inc

1024 Inc

2048 Inc

C17*BRAKE

WITHOUT
WITH

c18*
STIFFNESS
+1.000

C19*Z FAN

WITHOUT
WITH

DO0* 10e-4 kgm?
JO OF THE MOTOR
+4.600

Cc18*
STIFFNESS
+1.000

DOO* 10e-4 kgm?
J BRAKE+FAN
+1.000
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Uzembe helyezés DBGG60B kezelSkésziilékkel @
8. Adja meg a terhelésnek (hajtéml + munkagép) a C20* 10e-4 kgm?
motortengelyre atszamitott tehetetlenségi nyomatékat. :-'\?é“RQr:\Q\OMENT OF
+0.200
9. Adja meg legmeredekebb megkdvetelt rampa hosszat. Cc21* s
SHORTEST RAMP
+0.100
10. A"YES" (igen) kivalasztasaval inditsa el az lzembe helyezési CO6*CALCULATION
adatok szamitasat. Ez a folyamat néhany masodpercet vesz
igénybe. NO
YES
11. Megtdrténik a szamitas elvégzése. A szamitast kdvetéen CO06*SAVE
automatikusan a kdvetkezdé menipontra valt a készulék. NO
YES

12.

13.

14.

15.

Allitsa a "SAVE" (tarolas) paramétert "YES" (igen) értékre. Az DATA IS
adatok (motorparaméterek) atkeriilnek a MOVIDRIVE® nem BEING COPIED...
felejté memodriajaba.

Az Uzembe helyezés lezarult. A gombbal térjen vissza a MANUAL MODE

helyi meniibe. STARTUP
COPY TO DBG
COPY TO MDX

Gorgesse a képet lefelé a gombbal, amig ki nem valasztja UNIT SETTINGS

a "EXIT" (kilépés) menipontot. EXIT
A gombbal nyugtazza a 1épést. Az alapkép jelenik meg. 0.00rpm
0.000Amp

CONTROLLER INHIBIT

Az Uzembe helyezés lezarultaval masolja a paraméterkészletet a MOVIDRIVE®-rdl
a DBG60B kezelbkésziilékre. Erre az alabbi lehetéségek kinalkoznak:

— A helyi meniiben valassza a "COPY TO DBG" (masolas a DBG-re) mentpontot.
A gombbal nyugtdzza a Iépést. A paraméterkészlet atmasolédik a
MOVIDRIVE®-rél a DBG60B-re.

— A helyi meniiben valassza a "PARAMETER MODE" (paraméter Uzemmad)
menupontot. Valassza ki a P807 "MDX — DBG" paramétert. A paraméterkészlet
atmasolédik a MOVIDRIVE®-rél a DBG60B-re.

A paraméterkészlet ekkor a DBG60B-vel felmasolhaté mas MOVIDRIVE®
készllékekre. Dugja be a DBG60B kezel6készlléket a masik hajtasszabalyozdba.
A paraméterkészletnek a DBG60B-rél masik hajtasszabalyozéra toérténd masolasara
az alabbi lehetéségek nyilnak:

— Valassza ki az Uj hajtasszabalyozé helyi menijében a "COPY TO MDX" (masolas
az MDX-re) menulpontot, és a kivalasztast nyugtdzza a gombbal.
A paraméterkészlet atmasolédik a DBG60B-rél a MOVIDRIVE®-ra.

— A helyi menliben valassza a "PARAMETER MODE" (paraméter Gzemmad)
menupontot. Valassza ki a P806 "DBG — MDX" paramétert. A paraméterkészlet
atmasolodik a DBG60B-rél a MOVIDRIVE®-ra.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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Uzembe helyezés
Uzembe helyezés DBGG60B kezel6készulékkel

A VESZELY!

Halal vagy sulyos testi sértilés.
Gy86z8djon meg arrél, hogy az atmasolt adatrekord megfelel az alkalmazashoz.

A nem megfeleld adatrekordok téves paraméter-beallitasokat okozhatnak.

Paraméterek
bedllitasa

A gyari beallitastol eltér6 paraméter-beallitasokat jegyezze fel a paraméterlistaba
(— 95. oldal).

Idegen motoroknal allitsa be a fék helyes befogasi idejét (P732 / P735).

A motor inditasahoz vegye figyelembe "A motor inditdsa" c. fejezetben talalhato
tudnivaldkat (— 91. oldal).

A kapcsolas és 87 Hz-es sarokpont esetén allitsa a P302/312 "maximalis
fordulatszdm 1/2" paraméter értékét a 87 Hz-nek megfeleld értékre.

TTL és sin/cos jeladoknal aktivalja a jelado-feligyeletet (P504 = "ON" (be)).
A jeladoé-feliigyelet nem biztonsagi funkcio.

A paraméterek beallitdsahoz ebben a sorrendben jarjon el:

A (=) gombbal hivja be a helyi menit. A helyi meniben valassza a "PARAMETER
MODE" (paraméter Uzemmdd) menipontot. A gombbal nyugtdzza a
kivalasztast. A kezel6készilék paraméter izemmaoddban van, ezt a paraméterszam
alatti villogo kurzor jelzi.

A (}) gombbal valtson szerkesztés Gzemmodba. A villogd kurzor eltlnik.
A vagy a gombbal kivalaszthatd vagy beadllithaté a helyes paraméterérték.
A gombbal nyugtézza a kivalasztast vagy a beallitast.

A gombbal valtson vissza ismét paraméter izemmaddba. A villogé kurzor ismét
megjelenik.

A gombbal valassza ki a kGvetkez6 paramétert.
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) Uzembe helyezés
Uzembe helyezés PC és MOVITOOLS® segitségével

5.4 Uzembe helyezés PC és MOVITOOLS® segitségével

Altalanos
tudnivalok

Az iizembe
helyezés
megkezdése

A PC segitségével

torténé Uzembe helyezéshez 4.20 vagy Ujabb verzigju

MOVITOOLS® szoftver sziikséges.

Az X13:1 kapocsnak (DIFQ "/CONTROLLER INHIBIT" = szabalyozadtiltas) "0" jelet
kell kapnia!

Inditsa el a MOVITOOLS® programot.
A "Language" (nyelv) csoportban jeldlje ki a kivant nyelvet.

A "PC Interface" legordilé menibdl valassza ki azt a PC-interfészt (pl. COM 1),
amelyikre a frekvenciavaltot csatlakoztatta.

A "Device type" (készlléktipus) csoportban jeldlje ki a "Movidrive B" valasztégombot.

A "Baudrate" mezd&ben jeldlje ki az alapkésziléken az S13 DIP kapcsoldval beallitott
adatatviteli sebességet (normal beallitas — "57,6 kbaud").

Kattintson az [Update] (frissités) gombra. A "Connected Inverters" pont alatt
megjelenik a csatlakoztatott hajtdsszabalyozé.

T MANAGER MOVITDOLSE® SEW-EURDDRIVE GmbH & Co  Version 4.10 o || il
Langusge PC Interfsce Connected Irveters Connect b
C Deasch | [[comr =] Device Type | addi [ signature [ com] Single Irwetter
__________ ~ [FeertoPeer]
& Englsh
C s | [[FETM  lvertec Wi Addess
Baudiate .
& 9EkBaud e [ﬂonFmaEe]r
576 kB aud [defaull setting .
- Movidrive B) Update Dption
Brows= tor Project Faokder
|c:\prngramme\sew\mo\-itnols\nmibcls\prnieul Browse. ..
Device Type Execute Piogiam
" Mavimot Pasametars, Programming Special
€ Mavimat ASI Diagnosis IPOS programs
» HU“:“"_’C L Shel I Comgier I CAM | Bus morstor |
" Movidrive
& Movidive® | e | Dezbecker |
" UFx
Scope Agrambler AppBuildes
£ Max | | Cioss A Tooke |
® 10985AEN
32. abra: A MOVITOOLS™ kezdbablaka
+ Kattintson az  "Execute program" (program  végrehajtasa) csoport

"Parameters/Diagnosis" (paraméterezés/diagnosztika)
gombra. Elindul a Shell program.

A Shell programban valassza a [Startup] / [Startup...] menUtpontot. A MOVITOOLS®
elinditia az Uzembe helyezési menit. Kbvesse az Uzembe helyezési varazslé
utasitasait. Ha kérdése van az Uzembe helyezéssel kapcsolatban, hasznalja a
MOVITOOLS® online sugojat.

oszlopaban a [Shell]

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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@ Uzembe helyezés PC és MOVITOOLS® segitségével

HTL motorjeladé HTL motorjeladdnak a MOVIDRIVE® MDX61B késziilékre valo csatlakoztatasakor

lizembe vegye figyelembe az aldbbi Uzembe helyezési tudnivaldkat.
helyezése
x|
Motor type 1 |DTEIDS4 L‘
Motor rated voltage 1 [v] |4DU
Motor rated fregquency 1 [Hz] IED
Mains rated voltage [V] |4DD
SEW encoder type MOM-SEW ENCODER 1]
Encoder type |INCR.ENCODER TTL v [2]
Encoder increments [Inc/rev] |1D24 ;! [3]
535 Response TF sensor IND BESPONSE ;l
530 Zensor type 1 IND SENSOR L‘
£ Zuriick I Wweiter > I Abbrechen
60101AEN

33. abra: Beallitasok HTL motorjeladéval rendelkezé motor lizembe helyezésekor

[11 "SEW encoder type" (SEW jeladétipus) legordiild meni

[2] "Encoder type" (jeladétipus) legordiilé meni

[3] "Encoderincrements" (jeladd impulzusszama) legordiilé menu
Az "SEW encoder type" legordilé meniben [1] valasszuk ki a "NON-SEW
ENCODER" (nem SEW jeladd) pontot.

Az "Encoder type" legordiilé meniiben [2] valasszuk ki az "INCR. ENCODER TTL"
(TTL inkrementalis jeladd) pontot.

Az "Encoder increments" legordiilé menuben [3] valasszuk ki a HTL motorjeladéra
nyomtatott impulzusszamot (SEW HTL jelad6 esetén 1024).
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5.5 A motor inditasa
Analég alapjel- Az alabbi tdbldzatban megtalélja, milyen jeleknek kell az "UNIPOL./FIX.SETPT" (P100)
beadllitas alapjel-valasztasnal az X11:2 (A1) és X13:1...X13:6 (DIgd...DI®5) kapcsokon
megjelennilk, hogy a hajtas analdg alapjel-beéllitassal izemeljen.
Funkeié X =a2n(;“|:31;) X13:1 (DIBG)  X13:2 (DIB1) X13:3 (DID2) e’r‘lgﬁé‘l‘;fz’gll X13:5 (DI@4) X13:6 (DID5)
Dot Iszabalyozotiltas| jobbral/allj balra/allj leallas n11/n21 n12/n22
Szabalyozétiltas X "o" X X X "0" "0"
Leallas X g X X "o "o "o
Engedélyezés és allj X g "o "o nqn "o "o
Jobbra forgas 50% wqn wqn weyn wqn et nan
Nmax Sebességgel 5V 1 1 0 1 0 0
Jobbra forgas n nqn wqn we nqn wan e
sebességgel T 10V 1 1 0 1 0 0
Balraforgas 50% n wqn ww wan wqn wn nn
sebességgel max A 1 0 1 1 0 0
Balra forgas n wqn A wqn wan " "
sebességgel max 10V 1 0 1 1 0 0
Menetdiagram Az alabbi menetdiagram példaként bemutatja, miként térténik a hajtas inditasa az
X13:1...X13:4 kapcsok segitségével és analdg alapjelek felhasznalasaval. Az X10:3
/DB "/fék") binaris kimenetet a K12 fékkontaktor kapcsolasara hasznaljuk.
nyo
DI@J bemenet,
/szabdlyozdtiltas
"o
DI@1 bemenet, i
jobbra/allj
"0
DI@2 bemenet, i
balra/allj
"o
DI®3 bemenet, 1]
engedélyezés/ledllas
"0
e
DBJJ kimenet,
fiék
"0
10V
n1 analdg i
bemenet (Al11)
ov
. -1 ' :
n [min ]fn t11 felfutas jobbra ;
fordulatszam ™ | | | N\ t11 lefltas jobbra
50% n ; it11 felfutas jobbra : i i ;
max ] it11 felfutds jobbra : {11 lefutés jobbra
Nmin | ; : : ' ;
n start-stop ] :
- 1 felfutas balri\ ledllési rampa t13
50% N |
-nmax-
05033BHU
MEGJEGYZES
° Szabalyozétiltas (DIFD = "0") esetén a motor nem kap aramot. A fék nélkdli motor

ilyenkor szabadon kipordg (kifut).
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A motor inditasa

Régzitett Az alabbi tablazatban megtalalja, milyen jeleknek kell az "UNIPOL./FIX.SETPT" (P100)
alapjelek alapjel-valasztasnal az X13:1...X13:6 (DIJd...DIg5) kapcsokon megjelennitik, hogy a
hajtas rogzitett alapjelekkel Gzemeljen.
o X13:1 (DI@) | X13:2 (DI@1) | X13:3 (DIG2) X13:4 (DIG3) X13:5 (DIg4) | X13:6 (DID5)
Iszabalyozétiltas  jobbra/allj balra/allj engedélyezés/leallas n11/n21 n12/n22
Szabalyozétiltas "0" X X X X X
Leallas """ X X "0" X X
Engedélyezés és allj """ "0" "o" " X X
Jobbra forgas n11 wan wqn w(yn wqn wqn wn
sebességgel 1 1 0 1 1 0
Jobbra forgas n12 wqn wqn upy wqn e wqn
sebességgel 1 1 0 1 0 1
Jobbra forgas n13 wqn wqn ney wqn wqn nqn
sebességgel 1 1 0 1 1 1
Balra forgas n11 wan wyn wqn wan wan w(n
sebességgel 1 0 1 1 1 B
Menetdiagram Az alabbi menetdiagram példaként bemutatja, miként térténik a hajtas inditasa a
X13:1...X13:6 kapcsok segitségével, a belsd rogzitett alapjelek felhasznalasaval.
Az X10:3 /DBQQ "/fék") binaris kimenetet a K12 fékkontaktor kapcsolasara hasznaljuk.
o
DIOQ bemenet,
/szabalyozotiltas
g
e
DIg1 bemenet,
jobbra/allj
"o
nqs
DI@2 bemenet,
balra/allj
g
DI®3 bemenet, 1]
engedélyezés/leallas
g
e
DI@4 bemenet,
n11/n21
g
[T
DI@5 bemenet,
n12/n22
"o
nqs
DB@Q kimenet,
/fék
g
n [min"] a
ni3 - t11 felfutas jobbra
fordulatszam t11 felfutas jobbra
n12 + 11 lefutas jobbra
nit 4 t11 felfut;is ‘obbra/ '
0- |
-n11 ] ‘
-n12 + 11 felfutas bﬁalra lellasi rampa t13
-n13- ‘
05034BHU
MEGJEGYZES
° Szabalyozotiltas (DIFD = "0") esetén a motor nem kap aramot. A fék nélkili motor

ilyenkor szabadon kipordg (kifut).
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Kézi lizemmod

A motor inditasa @

A kézi lzemmadd funkcidban a hajtdsszabdlyoz6 a DBG60B kezel6készulékkel (helyi
menl — kézi Uzemmdd) vezérelhetd. A kézi Gzemmaod soran a készllék 7 szegmenses
kijelz6jén "H" lathato.

A binaris bemenetek az X13:1 (DIGQ "/CONTROLLER INHIBIT" = szabalyozotiltas)
kivételével a kézi Gzemmad idejére hatastalanok. Az X13:1 binaris bemenetnek (DIGJ
"/CONTROLLER INHIBIT" = szabalyozdtiltas) "1" jelet kell kapnia, hogy a hajtas kézi
Uzemmoddban indithaté legyen. X13:1 = "0" jellel a hajtds kézi Uzemmoddban is
leallithato.

A forgasiranyt nem a "jobbra/allj" vagy "balra/allj" binaris bemenet hatarozza meg,
hanem a DBG60B kezel6késziiléken torténd forgasirany-valasztas. Ehhez adja meg a
kivant fordulatszamot, és az el6jel gombbal (+/-) a kivant forgasiranyt (+ A jobbra /
— A balra).

A kézi tzemmod a tépfesziltség ki- és bekapcsolasat kdvetden is aktiv marad, azonban
akkor a hajtasszabalyozo le van tiltva. A "Run" gombbal aktivalhaté az engedélyezés és
az inditds n,, fordulatszammal a kivalasztott forgasiranyba. A 1 és a | gombbal
ndvelhetd ill. csdkkenthetd a fordulatszam.

MEGJEGYZES

Ha befejez6dott a kézi Uzemmdd, a binaris bemenetekre kapcsolt jelek azonnal
hatnak, az X13:1 binaris bemenetnek (DI@QJ "/CONTROLLER INHIBIT" =
szabalyozétiltas) nem kell "1"-"0"-"1" jelet kapnia. A hajtas a binaris bemeneteknek és
az alapjel-forrasoknak megfeleléen indithato.

A VESZELY!

A motor véletlen inditdsa becsipddést okozhat.

Halal vagy sulyos testi sérilések.

« Pl. az X13 jelkapocstomb lehuzasaval akadalyozza meg a motor véletlen
elinditasat.

* Az anyagi karok és a személyi sérilések elkertlése érdekében az alkalmazastol
fuggben tegyen tovabbi biztonsagi 6vintézkedéseket.
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Uzembe helyezés
"VFC &
replilérajt”
lizemmoédban

1

A "VFC & FLYING START" (VFC & replilérajt) tzemmodban a P320 automatikus
kompenzalas inaktiv. A repllérajt funkcié helyes végrehajtasahoz fontos, hogy az
allérész-ellendllas (P322 IxR kompenzélas 1) helyesen legyen beallitva.

MEGJEGYZES

A repllérajt funkcid helyes végrehajtasa a pontos motoradatok miatt csak SEW
motorokkal lett tesztelve. Idegen motor esetén a repullérajt megbizhaté miikddése nem
szavatolhato.

SEW motor DBG60B vagy MOVITOOLS® segitségével torténs lizembe helyezésekor
vegye figyelembe az aldbbiakat:

Az allérész-ellenallas (P322 IxR kompenzalas 1) Gzemmeleg (80 °C tekercshémér-
sékletli) SEW motorhoz van beallitva. Ha a repul8rajt hideg motornal térténik, akkor az
allorész-ellendllas (P322 [IxR kompenzéalas 1) értékét kelvinenként 0,34%kal
csokkenteni kell.

Idegen motor DBG60B vagy MOVITOOLS® segitségével torténé iizembe
helyezésekor vegye figyelembe az alabbiakat:

Uzembe helyezéskor mérije ki az allorész-ellenallast (P322 IxR kompenzalas 1). Enhez
a kdvetkezbképpen jarjon el:

1. Helyezze Gzembe a motort "VFC" lzemmaddban.
2. Adja ki az engedélyezést az allé motorra.

3. Jegyezze fel vagy meg a 6. |épéshez a P322 IxR kompenzalas 1 (allérész-
ellenallas) értékeét.

4. Allitsa be a "VFC & repiilérajt" izemmadot.
5. A P320 "Automatikus kompenzalas 1" paramétert allitsa "OFF" (ki) allasba.

6. A P322 xR kompenzalas 1 (allérész-ellenallas) paraméternél adja meg a 3. Iépésbdl
szarmazo, feljegyzett értéket.
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5.6 Teljes paraméterlista

Altaldnos * A rdvid menu paramétereit "\" jeldli (= megjelenités a DBG60B kezel8késziléken).

tudnivalok . A paraméterek gyari beallitasat félkévér szedés jeldli.

Par. Megnevezés ‘ Ertéktartomany Par. | Megnevezés Ertéktartomany

KIJELZETT ERTEKEK 05_  |Az alapkésziilék binaris kimenetei

00_ Folyamatadatok 050 Binary output DB@@ (binaris kimenet) /BRAKE (/fék)

000 .Speed (fordulatszam) -6100...0...6100 1/min 051 Binary output DO@1 (binaris kimenet) .

\001 |User display (felhasznaldi kijelzés) [szbveg] 052 Binary output DOQ2 (binaris kimenet)

002  Frequency (frekvencia) 0...600 Hz 053 Binary output DO@3 (binaris kimenet) D5 G60B-ben

003  Actual position (tényleges helyzet) 0...2%"-1 inkr. 054 Binary output DO@4 (binaris kimenet)

004  Output current (kimeneti aram) 0...250% Iy 055 Binary output DO@5 (binaris kimenet)

005 | Active current (effektiv aram) -250...0...250% Iy \059 |A DB@J, DOGJ1...DOJ5 binaris kimenetek allapota

\006  Motor utilization (motor-kihasznaltsag) 1 0...200% 06_ Az opcidk binaris kimenetei

007 | Motor utilization (motor-kihasznaltsag) 2 0...200% 060 Binary output DO1@ (binaris kimenet)

008 | DC link voltage (k6zbens6kori fesziltség) 0...1000 V 061 Binary output DO11 (binaris kimenet)

009  Output current (kimeneti aram) A 062 Binary output DO12 (binaris kimenet)

01_ | Allapotkijelzések 063  Binary output DO13 (binaris kimenet) |3 DBG60B-ben

010 Inverter status (szabalyozoé allapota) 064 Binary output DO14 (binaris kimenet) NiNCs

011 .Operating status (lzemallapot) 065 Binary output DO15 (binaris kimenet)

012 Error status (hibaallapot) 066 Binary output DO16 (binaris kimenet)

013 | Current parameter set (aktudlis paraméterkészlet) 1/2 067 Binary output DO17 (binaris kimenet)

014  Heat sink temperature (h(itétest h6mérséklete) -20...0...100 °C \068 | DO1d...DO17 binaris kimenet allapota

015  Hours of operation (bekapcsolva toltott id6) h 07_ Késziilékadatok

016 | Enable hours (engedélyezett allapotban toltétt id6) h 070 Unit type (készulléktipus)

017 Work (munka) KWh o71  Rated e‘;i“gﬁ;:n")“"e"t (névieges

018  KTY capacity utilization (KTY kihasznaltsag) 1 0...200% 072 Option 1 encoder slot (1. opcio,
jelado-csatlakozohely)

019  KTY capacity utilization (KTY kihasznaltsag) 2 0...200% 073 Option 2 fieldbus slot (2. opcio,
terepibusz-kartyahely)

02_ Analég alapjelek 074 Sg\}:‘t’;‘kgr?;‘;ﬁgf;)’” slot (3. apci6,

020  Analog input (analég bemenet) Al1 -10...0..10V 076 Eﬂvﬁfv@?—;:&;?n (alapkészlék

021 | Analog input (analég bemenet) Al2 -10...0...10V 077 DBG firmware csak a DBG60B-ben

022 External current limit (killsé dramkorlatozas) 0...100% 078 forfli‘C’}g'ng function (technoldgiai

03_ Az alapkésziilék binaris bemenetei 079  |Unit type (készillékkivitel) féacﬂgg[ggiai

030 Binary input DIZ@ (binaris bemenet) @(Z);‘f)g@(g'z-'&'ﬁgs")‘m'B'T 08_  |Hibatérol6

031 .Binary input DIG1 (binaris bemenet) \080 | Error (hiba) t-0

032  Binary input DI@2 (binaris bemenet) 081 Error (hiba) t-1

033  Binary input DI@3 (binaris bemenet) 082 Error (hiba) t-2

034  Binary input DI@4 (binaris bemenet) a DBG60B-ben nincs 083 Error (hiba) t-3

035  Binary input DI@5 (binaris bemenet) 084 Error (hiba) t-4

036  Binary input DIZ6 (binaris bemenet) 09_ Buszdiagnosztika

037 .Binary input DIG7 (binaris bemenet) 090 PD configuration (PD konfiguracio)

\039 DIGJ ... DIg7 binaris bemenet allapota 091 Fieldbus type (terepi busz tipusa)

04_ Az opci6 binaris bemenetei 092 ggealgggﬁe??:gbreastgééeer)epi busz

040  Binary input DI1@ (binaris bemenet) 093 Fieldbus address (terepi busz cime)

041  Binary input DI11 (binaris bemenet) 094 PO1 Setpoint (alapjel)

042  Binary input DI12 (binaris bemenet) 095 PO2 Setpoint (alapjel)

043 | Binary input DI13 (binaris bemenet) . 096 PO3 Setpoint (alapjel)

— - o a DBG60B-ben nincs - S

044 | Binary input DI14 (binaris bemenet) 097 P11 Actual value (tényleges érték)

045 | Binary input DI15 (binaris bemenet) 098 P12 Actual value (tényleges érték)

046  Binary input DI16 (binaris bemenet) 099 PI3 Actual value (tényleges érték)

047  Binary input DI17 (binaris bemenet)

\048 DI1@...DI17 binaris bemenet allapota
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Uzembe helyezés

Teljes paraméterlista

©

Megnevezés Besllitas! tartom
A edllitasi tartoman . 5
Par. Atkapcsolhato par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
1_ ALAPJELEK, INTEGRATOROK
10_ Alapjel-elévalasztas
Unipol./fix.setpt. (unipol./régzitett alapjel)
Bipol./fix.setpt. (bipol./rogzitett alapjel)
Unipol./fix.setpt. (unipol./régzitett alapjel)
RS485
Fieldbus (terepi busz)
Motor potentiometer (motor-potenciométer)
. . . Motor pot.+analog 1
V100 Setpoint source (alapjel forrasa) Fix.setpt.+analog 1 (régzitett alapjel + 1. analég)
Master-SBus1
Master-RS485
SBus 1 (rendszerbusz)
Frequency input (frekvenciabemenet)
SBus 2 (rendszerbusz)
IPOS setpoint (IPOS alapjel)
101 Control signal source (vezérlés forrasa) | Terminals (kapcsok)
102 Frequency scaling (frekvenciaskalazas) 0,1...10...65 kHz
No response (nincs reakcio) )
105 Error response to wire breakage Al1 I(m{)nae)dmte stop (azonnali leallas) / malfunction
(vezetékszakadas hibareakcicja) Rapid stop (gyorsleallas) / malfunction (hiba)
Rapid stop (gyorsleallas) / warning (figyelmeztetés)
1M_ Analog input (analég bemenet) Al1
110 Al1 scaling (skalazas) -10...-0,1/0,1...1...10
1M1 Al1 Offset (ofszet) -500...0...500 mV
Ref. N-MAX
Reference 3000 rpm (referencia 3000 1/min)
. . . V Off., N-MAX (fesziltségofszet, N-MAX)
"2 Al operating mode (izemméd) N Off.. N-MAX (fordulatszam-ofszet, N-MAX)
N-MAX, 0-20 mA
N-MAX, 4-20 mA
113 Al1 voltage offset (feszliltségofszet) -10...0...10 V
114 Al1 speed offset (fordulatszam-ofszet) -6000...0...6000 1/min
15 Filter speed setpoint (fordulatszam-alapjel 0...5...100 ms
sz(ir6je) 0 = Filter off (sz(ré ki)
12_ Analég bemenetek (opcionalis)
No function (nincs funkciéja)
0...10 V + setpt.1 (alapjel)
120 Al2 operating mode (lizemmod) 0...10 V | limit (dramkorlat)
Actual value PID controller (PID szabalyoz6
tényleges értéke)
13_ 1. fordulatszam-valtozasi meredekségek
\130 Ramp t11 up CW (felfutas jobbra) 0...2...2000 s
\131 Ramp t11 down CW (lefutés jobbra) 0...2...2000 s
\132 Ramp t11 up CCW (felfutas balra) 0...2...2000 s
\133 Ramp t11 down CCW (lefutas balra) 0...2...2000 s
\134 Ramp t12 UP=DOWN (felfutas=lefutds) |0...10...2000 s
135 S pattern (S-minta) t12 0..3
\136 Stop ramp (ledllasi rampa) t13 0...2...20 s
\137 Emergency stop ramp (vészrampa) t14 0...2...20 s
138 Ramp limit VFC (VFC rampakorlat) ms(r(]‘i’:c"s))
139 Ramp monitoring (rampafeligyelet) 1 ;%S((ryiﬂ::)s)
14_ 2. fordulatszam-valtozasi meredekségek
140 Ramp t21 up CW (felfutas jobbra) 0...2...2000 s
141 Ramp t21 down CW (lefutas jobbra) 0...2...2000 s
142 Ramp t21 up CCW (felfutas balra) 0...2...2000 s
143 Ramp t21 down CCW (lefutas balra) 0...2...2000 s
144 Ramp t22 UP=DOWN (felfutas=lefutas) 0...10...2000 s
145 S pattern (S-minta) t22 0...3
146 Stop ramp (leallasi rampa) t23 0...2...20 s
147 Emergency stop ramp (vészrampa) t24  |0...2...20 s
149 Ramp monitoring (rampafelligyelet) 2 v:s((nvigr?)S)
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Uzembe helyezés

C &9,

Teljes paraméterlista @
I\'llegnevezés Beallitasi tartomany . 5
(ere Atkapcsolhaté par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
15_ Motor-potenciométer (1. és 2. paraméterkészlet)
150 Ramp t3 up (felfutas) 0,2...20...50 s
151 Ramp t3 down (lefutas) 0,2...20...50 s
152 Save last setpoint (utolsé alapjel tarolasa) |OFF (ki)
ON (be)
16_ Fix alapjelek 1
\160 Internal setpoint (belsé alapjel) n11 -6000...150...6000 1/min (% ly)
\161 Internal setpoint (belsé alapjel) n12 -6000...750...6000 1/min (% ly)
\162 Internal setpoint (bels6 alapjel) n13 -6000...1500...6000 1/min (% Iy)
17_ Fix alapjelek 2
170 Internal setpoint (belsé alapjel) n21 -6000...150...6000 1/min (% ly)
171 Internal setpoint (belsé alapjel) n22 -6000...750...6000 1/min (% ly)
172 Internal setpoint (bels6 alapjel) n23 -6000...1500...6000 1/min (% ly)
2 SZABALYOZO-PARAMETEREK
20_ Fordulatszam-szabalyozas (csak 1. paraméterkészlet)
200 E:ggrlwrt]r(()lﬁeﬁr?fglrtc‘laj I)atszém-szabélyozé) 001...2..32
201 S7beoss aoaandemy O SZAM 0. 10...300 ms
Gain (er6sités)
202 Accel. feedforw. (gyorsitasi poz. 0...65
visszacsatolas)
205 Citoracosleraton feedfopuard (9yorsiés .. 100 ms
204 fotersped acl e (6nveges o3z ms
205 bg@ga‘ggggjﬁ‘gsﬂ)c':c (terhelés poz. 150%...0...150%
206 Sampling time n-controller (fordulatszam- |1 ms
szabalyozé letapogatasi ideje) 0,5ms
207 bi‘fs“z’apcrg:&‘gsﬂ)v':c (terhelés poz. 150%...0...150%
21_ Tart6é szabalyozas
210 :rg:;Pégg)ld controller (tarté szabalyoz6 P 01..0,5...32
22_ Szinkronfutas-szabalyozas (csak 1. paraméterkészlet)
220 P-gain (DRS) (P erdsités) 1...10...200
221 Ma?fgem'ugtgﬁ;gg‘)’ factor (master 1...3 999 999 999
222 E;‘Jat"o‘fn%?g;;?z'g)fad°r (slave 1...3 999 999 999
Mode (lizemméd) 1
Mode (izemmdd) 2
Mode (izemmaod) 3
223 Mode selection (izemmodvalasztas) mggg Eﬂigmmgggg
Mode (Uzemmad) 6
Mode (Uzemmad) 7
Mode (lizemmdd) 8
224 Slave counter (slave szamlalo) -99 999 999...-10/10...99 999 999 inkr.
225 Offset (ofszet) 1 -32767...-10/10...32 767 inkr.
226 Offset (ofszet) 2 -32767...-10/10...32 767 inkr.
227 Offset (ofszet) 3 -32767...-10/10...32 767 inkr.
228 F'eedforward’filter"(liv)'RS) (DRS poz. 0...100 ms Csak’!\/l(')VI."I'C')OLS® szqftven:el. A DBG60B
visszacsatolas sziréje) kezelbkésziléken nem lathato.
23_ Szinkronfutas szakaszjeladéval
Off (ki)
230 Synchronous encoder (szakaszjeladd) Equal ranked (egyenrangu)
Chain (lanc)
231 réanc;/tg;g;ave encoder (slave jelado- 1..1000
22 Cactorlave synchvongus encoder (save 1. 1000
233 Synchronous encoder resolution 128 /256 /512 /1024 / 2048
(szakaszjelad6 impulzusszama)
234 Master encoder resolution (master jeladd (128 /256 / 512 / 1024 / 2048

impulzusszama)
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C &9,

Uzembe helyezés

Teljes paraméterlista

©

Megnevezés

Beallitasi tartomany

(ere Atkapcsolhaté par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
24 Szinkronfutas felfutassal
240 %33{:{’5’;‘;‘;?)5966" (szinkron- -6000...1500...6000 1/min
241 Synchronous ramp (szinkronrampa) 0...2..50s
26_ Folyamatszabalyozé6-paraméterek
260 Operating mode (izemmod) Controller off (szabalyoz6 ki) / Control (szabalyozas) / Step response (ugrasvalasz)
261 Cycle time (ciklusidd) 1/5/10 ms ‘
262 Interruption (felfliggesztés) No response (figyelmen kiviil hagyas) / Move closer to setpoint (alapjel megkozelitése)
263 Factor K, (K, tényezd) 0...1...32767
264 !Q@le)grative time T, (integralasi/utanallasi |0...10...65535 ms
id6
265 Derivative time T 0...1...30 ms
(differencialasi/elébevagasi idd)
266 Feedforward (poz. visszacsatolas) -32767...0...32767
27_ Folyamatszabalyozé bemeneti értékei
270 Setpoint source (alapjel forrasa) Parameter (paraméter) / IPOS variable (IPOS valtozd) / Analog (analég) 1 / Analog (analég) 2
271 Setpoint (alapjel) -32767...0...32767
272 IPOS setpoint address (IPOS alapjelcim) |0...1023
273 Time constant (idéallando) 0...0,01...2000 s
274 Scaling setpoint (alapjelek skalazasa) -32767...1...32767
275 }Actqal \)/alue source (tényleges érték Analog (analég) 1/ Analog (analdg) 2 / IPOS variable (IPOS valtozd)
orrasa
276 IPOS actual value address (IPOS 0...1023
ténylegesérték-cim)
277 Actual scaling factor (tényleges érték -32767...1...32767
skalazasi tényezéje)
278 Actual offset value (ténylegesérték-ofszet) |-32767...0...32767
279 Actual time constant (tényleges érték 0...500 ms
idéallanddja)
28_ Folyamatszabalyozé korlatai
280 Minimum offset + actual value (minimalis |-32767...0...32767
ofszet + tényleges érték)
281 Maximum offset + actual value (maximalis |-32767...10000...32767
ofszet + tényleges érték)
282 Minimum output PID controller (PID -32767...-1000...32767
szabalyoz6 minimalis kimenete)
283 PID controller maximum output (PID -32767...10000...32767
szabalyoz6 maximalis kimenete)
284 Minimum output process controller -32767...0...32767
(folyamatszabalyozé minimalis kimenete)
285 Maximum output process controller -32767...7500...32767
(folyamatszabalyoz6 maximalis kimenete)
3__ MOTORPARAMETEREK
30_/31_ | Korlatok 1/2
\300/310 %%ﬁz‘gg;nﬁ‘;ﬁd/g”d"téSi"eé"“éSi 0...150 1/min
\301 /311 l1VIi/n2imum speed (minimalis fordulatszam) 0...15...6100 1/min
\302 /312 l1\ll71>2<imum speed (maximalis fordulatszam) 0...1500...6100 1/min
\303 /313 | Current limit (dramkorlat) 1 /2 0...150% (0-s kiviteli méret: 0...200% ly)
304 Torque limit (nyomatékkorlat) 0...150% (0-s kiviteli méret: 0...200%)
32_/33_ | Motorkompenzalas 1/ 2 (aszinkron)
sors {eicln euorais g1
321/331 Boost (ndvelés) 1/2 0...100%
322/332 IXR compensation (IR kompenzalas) 1 |0...100%
323/333 il?j{ée)n:a}g;etlzmg time (elémagnesezési 0.2s
304 /334 1SI}pzcompensation (szlipkompenzacid) 0...500 1/min
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Uzembe helyezés
Teljes paraméterlista

C &9,

Megnevezés

Beallitasi tartomany

S Atkapcsolhat6 par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
34_ Motorvédelem
Off (ki)
340/ 342 Motor protection (motorvédelem) 1/ 2 On (asynchronous) (be, aszinkron)
On (synchronous) (be, szinkron)
. e Fan cooled (6nhiités)
341/343 Cooling type (hitési mod) 1/2 Forced cooling (fiiggetien hiités)
Interval for motor protection (motorvédd
344 intervalluma) 0,1...4...20 s
345/ 346 IN-UL monitoring (In-Uy_ feliigyelet) 1/2  0,1...500 A
35_ Motor forgasiranya
Change direction of rotation Off (ki)
3507351 (forgasiranyvaltas) 1/ 2 On (be)
36_ Uzembe helyezés (csak a DBG60B-ben all rendelkezésre)
Csak a DBG60B kezel6késziiléken &ll
360 Startup (izembe helyezés) Yes / No (igen/nem) rendelkezésre, a MOVITOOLS™ / SHELL
programban nem!
4 REFERENCIAUZENETEK
40_ Fordulatszam-referencializenet
Speed reference value (fordulatszam "
400 referenciaérték) 0...1500...6000 1/min
401 Hysteresis (hiszterézis) 0...100...500 1/min
402 Delay time (késleltetési id6) 0..1..9s
: [P —wqn o N < Nt
403 Signal = "1" if: (Uizenet ="1", ha:) n> n::f
41_ Fordulatszam-ablakiizenet
410 Window center (ablak kézepe) 0...1500...6000 1/min
411 Range width (tartomany szélessége) 0...6000 1/min
412 Delay time (késleltetési idd) 0..1..9s
: —onqn e oo g g Indoors (beliil)
413 Signal = "1" if: (Uizenet = "1", ha:) Outside (kivil)
42_ El6irt és tényleges fordulatszam 6sszehasonlitasa
420 Hysteresis (hiszterézis) 0...100...300 1/min
421 Delay time (késleltetési id6) 0..1..9s
. —onqn e (o — 04" ha #n (n # ngisirt)
422 Signal = "1" if: (iizenet = "1", ha: N7 Nsetp (N 7 Nesirt
9 if: (0 ) N = Ngetp (N = Nejgirt,
43_ Aram-referenciaiizenet
Current reference value (aram-
430 referenciaérték) 0...100...200% Iy
431 Hysteresis (hiszterézis) 0...5...30% Iy
432 Delay time (késleltetési id6) 0..1..9s
433 Signal = "1" if: (iizenet = "1", ha:) s :re:
re
44 Imax jelzés
440 Hysteresis (hiszterézis) 0...5...50% Iy
441 Delay time (késleltetési idd) 0..1..9s
442 Signal = "1" if: (Uzenet = "1", ha:) 1= Imax / 1 < Imax
5_ ELLENORZO FUNKCIOK
50_ Fordulatszam-felligyelet
Off (ki)
500 / 502 Speed monitoring (fordulatszam- Motor (motoros)
felligyelet) 1/2 Regenerative (generatoros)
Mot. & regener. (motoros és generatoros)
501/503 | Delay time (késleltetésiids) 1/2 0..1...10s
504 Encoder monitoring motor (motorjeladd No (nincs)
felligyelete) Yes (van)
505 Synchronous encoder monitoring No (nincs)
(szakaszjelado felugyelete) Yes (van)
51_ Szinkronfutas-feliigyeletek
Positional tolerance slave (slave ;
510 pozicistirése) 10...25...32 768 inkr.
Prewarning lag error (kbvetési hiba :
511 elézetes figyeimeztetése) 50...99 999 999 inkr.
512 Lag error limit (kvetési hiba hatara) 100...4000...99 999 999 inkr.
Delay Lag error message (kovetési
513 hibaiizenet késleltetési ideje) 0.1.99s
514 Counter LED display (LED kijelz5 10...100...32 768 inkr.

szamlaldja)
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5 (‘@ Uzembe helyezés

@ Teljes paraméterlista

Megnevezés Besllitas! tartom
A edllitasi tartoman . 5
S Atkapcsolhat6 par. Gyari bedllitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
Delay in-position signal (pozicitjelzés
515 késleltetési ideje) 5...10...2000 ms
516 X41 Encoder monitoring (jelado- Yes (van)
feltigyelet) No (nincs)
517 X41 Pulse count monitoring Yes (van)
(impulzusszam-felligyelet) No (nincs)
518 X42 Encoder monitoring (jelado- Yes (van)
feltigyelet) No (nincs)
519 X42 Pulse count monitoring Yes (van)
(impulzusszam-felligyelet) No (nincs)
52_ Haloézat-feliigyelet
Mains OFF response time ("halézat-
520 felligyelet’ reakcioids) 0.5s
521 Mains OFF response ("halézat-felligyelet" Controller inhibit (szabalyozétiltas)
reakcio) Emergency stop (vészleallas)
522 Phase failure monitoring (faziskimaradas- |On (be)
ellenérzd) Off (ki)
53_ Motor hévédelme
L1 i No sensor (nincs érzékeld)
530 Sensor type (érzékeld tipusa) 1 TF/TH/KTY (KTY: csak DS/CM motorokhoz)
L1 i No sensor (nincs érzékeld)
531 Sensor type (érzékeld tipusa) 2 TF/TH/KTY (KTY: csak DS/CM motorokhoz)
54_ Hajtomii- és motorfeliigyeletek
Response drive vibration/warning ' [ A kovetkezé hibareakciok
540 (hajtasrezgés figyelmeztetési reakcid) Display error (hiba jelzése) programozhatok:
. I . v . No response (nincs reakcio) « display error
541 R;egtponse qnvr?gmratll(or){error I?_apldI stop; (?yorsleallas) [ warning (hiba jglzése)(- imm. stop/m)alf. (agor):nali
(hajtasrezgés hibareakci) (figyelmeztetes) leallas/hiba) * emerg.stop/malf.
Response oil aging/warning (olajéregedés | . [ (vészledllas/hiba) « rapid stop/mailf.
542 fgyolmestotéa roakeid) = (clajoreg Display error (hiba jelzése) (gyorslealias/hiba) + imm. stop/wamg.
S . (azonnali ledllas/figyelmeztetés) « emerg.
543 Eﬁsponlfg oil aging/error (olajoregedés | pjgp1ay error (hiba jelzése) stop/warng. (vészleallas/figyelmeztetés) «
ibareakcio) rapid stop/warng. (gyorsleallas/
Response oil aging/overtemperature . S figyelmeztetés)
544 (olajoéregedés / tulmelegedési reakcio) Display error (hiba jelzése)
Response oil aging/ready signal
545 (olajoregedés Uzemkész allapot jelzésére |Display error (hiba jelzése)
adott reakcio)
Response brake wear (fékkopas ' [
549 reakcidja) Display error (hiba jelzése)
55_ DCS biztonsagi feliigyelet
550 Status DCS safety monitor (DCS
biztonsagi felligyelet allapota)
551 Binary inputs DCS 1...8 (binaris
bemenetek) )
55 Binary outputs DCS DOO_P...DO2_M Kijelzett érték, nem moédosithato.
(binaris kimenetek)
553 Serial number DCS (DCS gyartasi szama)
554 CRC DCS
555 DCS error response (DCS hibareakcid) A kovetkez6 hibareakciok
. . immediate stop (azonnali ledllas) programozhatok:
556 DCS alarm response (DCS riasztasi malfunction (hiba) No reaction (nincs reakcio) « display error
reakcio) (hiba jelzése)
i Motor encoder (motorjelado) (X15)
557 bes :°;‘Sr°eo§i°gi‘j}af'opr‘r’§;g‘;“ (bcs Ext. encoder (kiils jeladd) (X14)
vieges p Absolute encoder (abszolitérték-jelado) (X62)
56_ Ex e motor aramkorlatozasa
560 Current limit Ex-e motor (Ex e motor On (be)
aramkorlatozasa) Off (ki)
561 Frequency A (frekvencia) 0...5...60 Hz
562 Current limit A (dramkorlat) 0...50...150%
563 Frequency B (frekvencia) 0...10...104 Hz
564 Current limit B (dramkorlat) 0...80...200%
565 Frequency C (frekvencia) 0...25...104 Hz
566 Current limit C (dramkorlat) 0...100...200%
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Uzembe helyezés

C &9,

Teljes paraméterlista @

Megnevezés Besllitas! tartom
A edllitasi tartoman . 5
(e Atkapcsolhaté par. Gyéri beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
6__ KAPOCSKIOSZTAS
60_ Az alapkésziilék binaris bemenetei
. . o Fix funkcidja: ICONTROLLER INHIBIT
- Binary input DIG@ (binaris bemenet) (Iszabalyozétiltas)
600 Binary input DI&1 (binaris bemenet) CW / stop (jobbra/allj) A kovetkez6 funkciok programozhatok:
. : L . No function (nincs funkcioja) « enable/stop
601 Binary input DI2 (binaris bemenet) CCWi/stop (balra/allj) (engedélyezés/leallas) « CW stop (jobbra/allj)
602 Binary input DI@3 (binaris bemenet) Enable/stop (engedélyezés/leallas) + CCW stop (balra/allj) » n11/n21 « n12/n22 «
) ’ - fix.setpt sw.over (régzitett alapjel
603 Binary input DI@4 (binaris bemenet) n11/n21 atkapcsolas) « param. sw.over (paraméter-
604 Binary input DI@5 (binaris bemenet) n12/n22 atkapcsolas) * ramp sw.over (rampaat-
- - — - - kapcsolas) * Motor potentiometer up (motor-
605 Binary input DIJ6 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) pot. fel) » motor potentiometer down (motor-
; ; P : . pot. le) « /ext. error (/kils6 hiba) « error reset
606 Binary input DI7 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) (hibanyugtazas) » hold control (tartd
61_ Az opcié binaris bemenetei szabalyozas) » /CW limit switch (/jobb
610 Binary input DI1@ (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) xﬁi"i‘!!?s!‘gggzgigg :{Sg\évi'r']m ?}’;‘gg (./. ba"_
611 Binary input DI11 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) bemenet) « reference cam (referenciabutyk)
- - — " . « ref. trav. start (referenciamenet inditasa) «
612 Binary input DI12 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) slave free runn (slave szabadonfutas) *
1 Bi inout D113 (binari t No f i i funkciéij setpoint hold (alapjel atvétele) « mains on
613 !nary !npu 3 (b!nar!s bemenet) o function (nincs funkciéja) (halbzat be) - set DRS zero point (DRS
614 Binary input DI14 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) nullpont-megadas) *« DRS slave start (DRS
) ; P . . slave inditasa) « DRS teach in (DRS
615 Binary input DI15 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) betanitas) - DRS master stop (DRS master
616 Binary input DI16 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) all) - oscillation/warng.
(rezgés/figyelmeztetés) « brake wear
(fékkopas) « oil aging/warng.
) ) s , ., (olajoregedés/figyelmeztetés) « oil aging/error
617 Binary input DI17 (binaris bemenet) No function (nincs funkciéja) (olajoregedés/hiba) « oil aging overtemp.
(olajoregedés tulmelegedés) ¢ oil aging/ready
(olajéregedés/iizemkész)
62_ Az alapkésziilék binaris kimenetei
- Binary output DBJ@ (binaris kimenet) Fix funkcioja: /Brake (/fék)
620 Binary output DOQ1 (binaris kimenet) Ready (iizemkész) A kovetkezé lizenetek programozhatok:
. P . . No function (nincs funkcidja) ¢ /malfunction
621 Binary output DO@2 (binaris kimenet) IMalfunction (/hiba) (/hiba) - ready (iizemkész) + output stage on
622 Binary output DO@3 (binaris kimenet) IPOS output (IPOS kimenet) (vg':gffk ble) f ,rlgtlgtl?g fleldbon k(forgémezg' t}g?&
623 Binary output DO@4 (binaris kimenet)  IPOS output (IPOS kimenet) Rt o el roopadar (e
624 Binary output DO@5 (binaris kimenet) IPOS output (IPOS kimenet) helyzetben) « parameter set (paraméter-
— - készlet) » speed reference (fordulatszam-
63_ Az opcié binaris kimenetei referencia) * speed window (fordulatszam-
; AL L : P ablak) « nom./act.val.comp. (el6irt és
630 Binary output DO1@ (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) tényleges érték dsszehasonlitasa) «
631 Binary output DO11 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) current reference (aramreferencia) « imax
. U " . signal (Imax jelzés) « /motor utilization
632 Binary output DO12 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) (/r?]otos-kihasjznélts)ég) 1 « /motor utiliz.
633 Binary output DO13 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) (/motor-kihasznaltsag) 2 + /DRS prewarn
: L " " (DRS el6zetes figyelmeztetés) « /DRS lag
634 Binary output DO14 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) error (/DRS kovetési hiba) » DRS slave in
Bi t DO15 (binaris ki t No f i i funkciéij pos. (DRS slave poziciéban) « IPOS in
635 !nary output DO15 (b!nailr!s fmene ) o unct!on (n!ncs un c!<’>j.a) bosition (IPOS pozicioban) - IPOS reference
636 Binary output DO16 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) (IPOS referencia) « IPOS output (IPOS
kimenet) « /IPOS malfunction (/IPOS hiba) «
reserved (fenntartva) « ex-e current limit (Ex-e
637 Binary output DO17 (binaris kimenet) No function (nincs funkciéja) aramkorlatozas) « LSM commutation (LSM
kommutacid) « S pattern (S-minta) « safe stop
(biztonsagos ledllas)
64_ Opcionalis analég kimenetek
640 Analog output (analég kimenet) AO1 Actual speed (tényleges fordulatszam) A kovetkez6 funkciok programozhatok:
. iz No function (nincs funkcidja) « ramp input
641 Scaling (skalazas) AO1 -10...0...1...10 (rampabemenet) + setpoint speed (eldirt
642 Operating mode (lizemmaéd) AO1 OFF /-10...410 V/0...20 mA / 4...20 mA fordulatszam) « actual speed (tényleges
T . L fordulatszam) « actual frequency (tényleges
643 Analog output (analég kimenet) AO2 Output current (kimeneti aram) frekvencia) » output current (kimeneti aram) «
44 li kalazas) AO2 10...0... 1.1 active current (effektiv aram) + unit utilization
6 Scaling (skalazas) AO 0.0 0 (készillék kihasznaltséga) » IPOS output
645 Operating mode (iizemmod) AO2 OFF /-10...410 V/ 0...20 mA / 4...20 mA (IPOS kimenet) - relative torque (relativ

nyomaték) « IPOS output (IPOS kimenet) 2
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Uzembe helyezés

Teljes paraméterlista

©

Megnevezés

Beallitasi tartomany

S Atkapcsolhat6 par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
7_ VEZERLESI FUNKCIOK
70_ Uzemmédok
VFC 1
VFC 1 & GROUP (VFC 1 és csoport)
VFC 1 & HOIST (VFC 1 és emelémi)
VFC 1 & DC BRAKE (VFC 1 és DC fék)
VFC 1 & FLYING START (VFC 1 és repiléraijt)
VFC-n CONTROL (VFC fordulatszam-szabalyozas)
VFC-n-CTRL&GRP. (VFC fordulatszam-
szabalyozas és csoport)
VFC-n-CTRL&HOIST (VFC fordulatszam-
szabalyozas és emeldmii
VFC n-CTRL&SYNC (VFC fordulatszam-
. . . szabdlyozas és szinkron)
700 Operating mode (lizemmdd) 1 VFC n-CTRL&IPOS (VFC fordulatszam-
szabdlyozas és IPOS)
CFC
CFC & M-CONTROL (CFC és nyomaték-
szabdlyozas)
CFC&IPOS
CFC&SYNC. (CFC és szinkron)
SERVO (szervo)
SERVO&M-CONTROL (szervo és nyomaték-
szabalyozas)
SERVO&IPOS (szervo és IPOS)
SERVO&SYNC. (szervo és szinkron)
VFC 2
VFC 2 & GROUP (VFC 2 és csoport)
701 Operating mode (Uzemmdd) 2 VFC 2 & HOIST (VFC 2 és emel6mi)
VFC 2 & DC BRAKE (VFC 2 és DC fék)
VFC 2 & FLYING START (VFC 2 és repliléraijt)
7_ Nyugalmi aram
710/711  Standstill current (nyugalmi aram) 1/2 0...50% Iyt [
72_ Alapjel-allj funkcio
Setpoint stop function (alapjel-allj funkcié) |Off (ki)
7201723 453 On (be)
721/724 | Stop setpoint (stop-alapjel) 1/2 0...30...500 1/min
722 /725  Start offset (start-ofszet) 1/ 2 0...30...500 1/min
73_ Fékezési funkcio
730/733  Brake function (fékfunkcio) 1/2 o ((‘gl)
731/734  Brake release time (fékkioldasiidé) 1/2 |0...2s
732 /735 Brake application time (fékbefogasi idd) 0..2s
74_ Fordulatszam-kitakaras
740 | 742 Skig window center (kitakarasi k6zéppont) 0...1500...6000 1/min
741/743 | Skip width (kitakarasi szélesség) 1 /2 0...300 1/min
75_ Master-slave funkcié
Master/slave off (master-slave ki)
Speed (RS485) (fordulatszam)
Speed (SBus) (fordulatszam)
Speed (485+SBus) (fordulatszam)
750 Slave setpoint (slave alapjel) %;gﬂ: gggjg)s()n(;gr?{gfétf)k)
Torque (485+SBus) (nyomaték)
Load share (RS485) (terhelésmegosztas)
Load share (SBus) (terhelésmegosztas)
Load share (485+SBus) (terhelésmegosztas)
Scaling slave setpoint (slave alapjel R
751 skalazasa) 10...0...1...10
76_ Kezelés
760 Locking Run/Stop keys (Run/Stop No (nincs)
gombok reteszelése) Yes (van)
7_ Energiatakarékos funkcié
770 Energy-saving funciton (energiatakarékos | Off (ki)
funkcio) On (be)
78_ Ethernet konfiguracio
780 IP address (IP-cim) 000.000.000.000 ... 192.168.10.x ... 223.255.255.255
781 Subnetwork mask (alhalézati maszk) 000.000.000.000 ... 255.255.255.000 ... 223.255.255.255
782 Standard gateway (standard atjaro) 000.000.000.000 ... 223.255.255.255 ‘
783 Baud rate (adatatviteli sebesség) Kijelzett érték, nem modosithato, (0...100...1000 Mbaud)
784 MAC address (MAC cim) Kijelzett érték, nem mddosithatd, (00-0F-69-XX-XX-XX)
EtherNet/IP startup configuration DHCP
785 (EtherNet/IP Gzembe helyezési Saved IP parameters (tarolt IP-paraméterek)

konfiguracid)
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Megnevezés

Beallitasi tartomany

S Atkapcsolhat6 par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
8__ KESZULEKFUNKCIOK
80_ Beallitas
800 User menu (felhasznal6i mena) On / off (be/ki, csak DBG60B-ben)
801 Language (nyelv) A DBGG60B kivitelétdl fuggéen
No (nem)
\802 Factory setting (gyari beallitas) Default standard (alapértelmezett standard)
Delivery status (kiszallitasi allapot)
\803 Parameter lock (paramétertiltas) 8{: ((t';ia))
No (nem)
804 Reset statistical data (statisztikai adatok |Error memory (hibatarold)
nullazasa) kWh counter (kWh-szamlalo)
Operating hours (lizeméra)
806 Copy DBG60B — MDX (masolas) Yes / No (igen/nem) csak a DBG60B-ben
807 Copy MDX — DBG60B (masolas) Yes / No (igen/nem) csak a DBG60B-ben
81_ Soros kommunikacié
810 RS485 address (RS-485 cim) 0...99
RS485 groupsaddress (RS-485
811 csoporteim) 100...199
812 RS485 timeout delay (id&tullépési idd) 0...650 s
Fieldbus timeout delay (terepi busz
819 idétallépési idd) 0...0,5...650 s
82_ Fékiizem
4-quadrant operation (4 negyedes tizem) |Off (ki)
\820/821 |4 /5 On (be)
83_ Hibareakciok
Response EXT. ERROR (kiils6 hiba . . A4 lhi A kovetkezé hibareakciok
830 reakcid) Emergency stop/malfunction (vészleallas/hiba) programozhatok:
] . . No reaction (nincs reakcio) « display error
831 EGSP%”,?;?"F,IE,LQBUSdT{{\AEOkUI (terepi Rapid ISt‘,’IFI’{Wﬁ.m'"? tets (hiba jelzése) * imm. stop/malf. (azonnali
usz idétullépésére adott reakcid) (gyorsleallas/figyelmeztetés) leallas/hiba) » emerg.stop/malf.
Response MOTOR OVERLOAD (motor . . 1A i (vészledllas/hiba) « rapid stop/mailf.
832 talte‘:helésére adott reakcio) ( Emergency stop/malfunction (vészleallas/hiba) ggyorsmﬁl:és'{{]'ib/?) . irlnm Sttc'iplv)vamg'
. . azonnali ledllas/figyelmeztetés) « emerg.
833 Response RS485 TIMEOUT (RS-485 Rapid stop/warning ) stop/warng. (vészlieallas/figyelmeztetés)
idétullépésre adott reakcio) (gyorsleallas/figyelmeztetés) rapid stop/warng. (gyorsleallas/
LAG ERROR response (kovetési hiba I AN Al figyelmeztetés)
834 esetén adott reakcio) Emergency stop/malfunction (vészleallas/hiba)
Response TF sensor SIGNAL (reakcié TF . ..
\835 {izenetre) No response (nincs reakcio)
Response SBus TIMEOUT (az SBus . . T
836 /837 idétallépesére adott reakcio) 1/ 2 Emergency stop/malfunction (vészleallas/hiba)
838 SW limit switch (szoftveres Emergency stop/malfunction (vészleallas/hiba)
végallaskapcsolo) gency
84_ Nyugtazasi (reset) tulajdonsagok
\840 Manual reset (kézi nyugtazas) \I’gs((nvig:)s)
841 Auto reset (automatikus nyugtazas) 8{: ((t';ia))
842 Restart time (Ujrainditasi idd) 1...3..30 s
85_ Tényleges fordulatszam-érték skalazasa
Scaling factor numerator (skalazasi
850 tenyezo szamlaloja) 1...65535
851 fé%?}g‘z%fﬁgb‘gz‘éfg)"m'“amr (skalazasi |4 g5535 csak MOVITOOLS® segitségével allithato be
User travel unit (felnasznalé altal definialt .
852 egyseéq) rpm (1/min)
86_ Modulacio
4 kHz
860 / 861 PWM frequency (impulzusszélesség- 8 kHz
modulécios frekvencia) 1/2 VFC 12 kHz
16 kHz
PWM fix (alland6 impulzusszélesség- Off (ki)
862/863 | \1odulacio) 1/2 On (be)
PWM frequency CFC (CFC 4 kHz
864 impulzusszélesség-modulaciods 8 kHz
frekvencia) 16 kHz
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Megnevezés

Beallitasi tartomany

S Atkapcsolhat6 par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
87_ Folyamatadatok leirasa
870 Setpoint description (alapjel-leiras) PO1 | Control word (vezérlészo) 1 A kdvetkezd PO-kiosztas allithato be:
871 Setpoint description (alapjel-leiras) PO2 | Speed (fordulatszam) ('\#grgiﬂacpsoz%r(r?)lrlc(:suf.ﬂgrlffggr;)sf)gggmon LO
(LO pozicio) « position HI (HI pozicio) « max.
speed (max. fordulatszam) « max. current
872 Setpoint description (alapjel-leirds) PO3 |No function (nincs funkciéja) ggr?t):b?\;\?orpg Evséfe(rlsgggc)u) 1ra.rr;gr$tr%r;1&2)r(;
(vezérl6szo) 2 « speed (fordulatszam) [%] «
IPOS PO data (IPOS PO adatok)
Actual value description (tényleges érték 5 . A kovetkezo Pl-kiosztas allithato be:
873 leirasa) PI1 Status word (allapotsz6) 1 No function (nincs funkcidja) « speed
Actual value d iotion (ténvl artek (fordulatszam) « output current (kimeneti
874 o) Bl Coscniption (tényleges érték  gp004 (fordulatszam) aram) - active current (effektiv aram) *
eirasa) position LO (LO pozicio) * position HI (HI
pozicio) « status word (allapotszd) 1 « status
Actual value description (tényleges érték word (allapotsz6) 2  speed (fordulatszém)
875 leirasa) PI3 P yieg Output current (kimeneti aram) [%] « IPOS PI data (IPOS PI adatok) «
eirasa reserved (fenntartva) « status word
(allapotszo) 3
876 PO data enable (kimené PD Off (ki)
engedélyezése) On (be)
88_/89_ Soros kommunikacio, SBus 1/2
SBus MOVILINK
880 /890 Protocol SBus (SBus protokoll) 1/2 CANopen
881 /891 SBus address (SBus cim) 1/2 0...63
882 /892 /Sgus group address (SBus csoportcim) 1 0..63
SBus timeout delay (SBus idétullépési
883/893 ids) 1/2 0...650 s
125 kbaud
884 /894 Baudrate SBus (SBus adatatviteli 250 kbaud
sebessége) 1/2 500 kbaud
1000 kbaud
Synchronization ID SBus (SBus
885/895 szinkronizacios azonosito) 1/ 2 0...2047
886 /896 |CANopen address (CANopencim)1/2 |1...127
887 Synchronization ext. control Off (ki)
(kuls6 vezérlés szinkronizalasa) On (be)
888 Synchronization time SBus (SBus
szinkronizaciés ids) 1/2 1..5..10ms
. Yes (van)
889 /899 Parameter channel (paramétercsatorna) 2 No (nincs)
9 IPOS PARAMETEREK
90_ IPOS referenciamenet
900 Reference offset (referenciaofszet) 2371y ...0...2%" - 1 inkr.
Reference speed (referencia- ;
901 fordulatszam) 1 0...200...6000 1/min
Reference speed (referencia- :
902 fordulatszam) 2 0...50...6000 1/min
Reference travel type (referenciamenet
903 tipusa) 0...8
904 Reference travel to zero pulse Yes (van)
(referenciafelvétel a nulla impulzusra) No (nincs)
905 HIPEFACE® Offset (X15) “(2%1-1)...0...2%" - 1 inkr.
910 Gain X controller (x-szabalyozé erésitése) |0,1...0,5...32
911 Positioning ramp (pozicionalé rampa) 1 0,01...1...20 s
912 Positioning ramp (pozicionalé rampa)2 0,01...1...20 s
Positioning speed CW (pozicionalasi f
913 fordulatszam jobbra) 0...1500...6000 1/min
Positioning speed CCW (pozicionalasi f
914 fordulatszam balra) 0...1500...6000 1/min
Speed feedforward (sebesség
915 elévezérlése / pozitiv visszacsatolasa) -199,99...0...100...199,99%
Linear (linearis)
Sine (szinuszos)
Squared (négyzetes)
. Bus ramp (buszrampa)
916 Ramp type (rampaalak) Jerk-limited (korlatozott 15kést)
Electronic cam (elektronikus vezértarcsa)
Synchronous operation (szinkronfutas)
Cross cutter (keresztvagas)
917 Ramp mode (rdmpa lizemmad) Mode (lizemmod) 1

Mode (lizemmod) 2
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Par. Atkapcsolhaté par. Gyari beallitas Megjegyzés
1. vagy 2. paraméterkészlet
92_ IPOS ellenérzés
SW limit switch RIGHT (jobb szoftveres 31 31 ;
920 végallaskapcsold) -(2°"-1)...0...2°" - 1inkr.
SW limit switch LEFT (bal szoftveres 31 31 ;
921 végallaskapcsold) -(2°"-1)...0...2°" - 1inkr.
922 Position window (poziciéablak) 0...50...32767 inkr.
923 Lag error window (kdvetésihiba-ablak) 0...5000...2%"-1 inkr.
93_ IPOS specialis funkciok
930 Override (felulbiralas) On/Off (be/ki)
Csak a DBG60B kezel6készlléken all
931 IPOS CTRL WORD task (IPOS Stop / start / hold (leallas / inditas / tartas) rendelkezésre, a MOVITOOLS® / SHELL
vezeérl8szo feladat) 1 programban nem!
Csak a DBG60B kezel6késziiléken &ll
932 IPOS CTRL WORD task (IPOS Start/ stop rendelkezésre, a MOVITOOLS® / SHELL
vezérl6szé feladat) 2 programban nem!
933 Jerk time (I6kés ideje) 0,005...2s
IPOS speed task 1 (IPOS chhi
938 feladatsebesség) 0...9 tovabbi parancs / ms
IPOS speed task 2 (IPOS chhi
939 feladatsebesség) 0...9 tovabbi parancs / ms
94_ IPOS valtozok/jeladok
. . . . Ez a paraméter csak a DBG60B
940 ngrskg’:zrt'ggf)s edit (IPOS valtozok On/Off (be/ki) kezelkészileken all rendelkezésre, a
MOVITOOLS® programban nem!
" A ... |Motor encoder (motorjeladd) (X15)
941 %‘;g;’:)a"t“a' position (tényleges pozicid £yt "oncoder (kiils jeladd) (X14)
Absolute encoder (abszoluterték-jeladd) (X62)
Encoder factor numerator (jeladétényezé
942 szamlaléja) 1...32767
Encoder factor denominator
943 (jeladétényezé nevezdje) 1...32767
Encoder scaling ext. encoder (kilsé jeladd Csak MOVITOOLS® szoftverrel. A DBG60B
944 skalazasa) X1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 kezelkészilléken nem lathato.
945 Synchronous encoder type (X14) ngrxlf/cos
(utszakaszjeladé tipusa X14-en) HIPERFACE
Synchronous encoder counting direction .
946 (X14) (utszakaszjeladd szamidlasi iranya  Normal (('i‘&':r‘za)')
14-en)
947 HIPERFACE® Offset (X14) 2311y ...0...2%" - 1 inkr.
948 Automatic encoder replacement detection ;
(jeladécsere automatikus felismerése) On/Off (beki)
95_ Abszolutérték-jelado
950 Encoder type (jelado tipusa) No encoder (nincs jelado)
951 Counting direction (szamlalés iranya) ~ Normal ((ri'&’gr‘f)')
952 Clock rate (Utemfrekvencia) 1...200%
953 Position offset (pozici6-ofszet) 2% -1y...0...2%" - 1 inkr.
954 Zero point offset (nullpontofszet) 2371y ...0...2%" - 1inkr.
955 Encoder scaling (jeladéskalazas) Xx1/x2/x4/x8/x16/x32/x64
96_ IPOS Modulo funkcié
Off (ki)
960 Modulo function (Modulo funkcic) g*\}\?r(tjé[)‘g’;g))
CCW (balra)
961 Modulo numerator (Modulo szamlalé) 0..1..2%"-1
962 Modulo denominator (Modulo nevezd) 0..1..2%7-1
Modulo encoder resolution (Modulo
963 jeladéfelbontas) 0...4096...20000
97_ IPOS szinkronizacio
DRAM synchronization (DRAM :
970 szinkronizacio) No (nem)/ Yes (igen)
971 Synchronization phase (szinkronizaciés 2..0..2ms

fazis)
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6 S/ C Uzemeltetss
- =~ Uzemi kijelzések

6  Uzemeltetés
6.1 Uzemi kijelzések

7 szegmenses A 7 szegmenses kijelz6 a MOVIDRIVE® Uzemallapotat és hiba esetén a hibakddot ill. a
kijelzé figyelmeztetés kodjat mutatja.

7 szegmenses kijelz6  Késziilékallapot Jelentés

(fels6 bajt az
1. allapotszéban)

0 0 24 V-os lizem (a hajtasszabalyoz6 nem Gzemkész)

1 1 szabalyozdtiltas aktiv

2 2 nincs engedélyezés

3 3 nyugalmi aram

4 4 engedélyezés

5 5 n-szabalyozas

6 6 M-szabalyozas

7 7 tart6 szabalyozas

8 8 gyari beallitas

9 9 végallaskapcsolo elérve

A 10 technoldgiai opcio

c 12 IPOSP!US® referenciamenet

d 13 repuléraijt

E 14 jeladé bemérése

F 1" hibajelzés (villogas)

H - kézi lizemmod

t 16 a hajtasszabalyozé adatokra var

U 17 aktiv a "biztonsagos leallas"

« (villogo pont) - fut az IPOSPIS® program

villogo kijelzés - STOP parancs a DBG60B-ré|

J1...99 - hibas RAM

Az U = "biztonsagos leallas" aktiv kijelzés helytelen értelmezése.
Halal vagy sulyos testi sériilések veszélye.

Az U = "biztonsagos leallas" aktiv kijelzés nem biztonsagi funkcio, tilos
biztonsagtechnikai célra hasznalni!
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Uzemeltetés _\ /é

Tajékoztatd Uzenetek — ~

DBG60B
kezel6késziilék

Alapképek:

0.00rpm
0.000Amp
CONTROLLER INHIBIT

0.00rpm
0.000Amp
NO ENABLE

950.00rpm
0.990Amp
ENABLE (VFC)

NOTE 6:
VALUE TOO HIGH

ERROR 9
STARTUP

(DEL)=Quit

6.2

Tajékoztatdé Uzenetek a DBG60B kezel6késziléken (kb. 2 s hosszan) vagy a

Tajékoztato lizenetek

Kijelzés, ha X13:1 (DI "/CONTROLLER INHIBIT"
(/szabalyozdtiltés)) = "0".

Kijelzés, ha X13:1 (DI9Q "/CONTROLLER INHIBIT"
(/szabalyozdtiltds)) = "1" és a hajtasszabalyoz6 nem
engedélyezett ("ENABLE/STOP" (engedélyezés/leallas) = "0").

Kijelzés engedélyezett hajtadsszabalyoz6 esetén.

Tajékoztatd lizenet

Hibajelzés

MOVITOOLS®/SHELL programban (nyugtazhaté tizenet):

Sz.

DBG60B/SHELL szoveg

Leiras

1

ILLEGAL INDEX
(érvénytelen index)

Az interfészen at megszolitott index nem létezik.

NOT IMPLEMENT.
(nincs megvaldsitva)

* Nem megvalositott funkcié végrehajtasanak kisérlete.

*  Téves kommunikaciés mivelet lett kivalasztva.

» Nem megengedett interfészen (pl. terepi buszon) keresztiili
kézi lzemmad lett kivalasztva.

READ ONLY VALUE
(csak olvashato érték)

Csak olvashaté érték moédositasara tortént kisérlet.

PARAM. INHIBITED
(letiltott paraméter)

A P 803 paramétertiltdas = "ON" (be), a paraméter nem
modosithaté.

SETUP ACTIVE
(beédllitas aktiv)

A gyari beallitas soran paraméter modositasara tortént kisérlet.

VALUE TOO HIGH
(tal nagy érték)

Tul nagy érték megadasara tortént kisérlet.

VALUE TOO LOW
(tul kis érték)

Tul kis érték megadasara tortént kisérlet.

REQ. CARD MISSING
(hianyzik a sziikséges kartya)

A kivalasztott funkcidhoz hianyzik a szliikséges opcionalis kartya.

10

ONLY VIA ST1
(csak az ST1-en keresztul)

A kézi lzemmodot az X13:ST11/ST12 (RS-485) bemeneten
keresztul kell befejezni.

1"

ONLY TERMINAL
(csak terminalon keresztul)

A kézi izemmodot TERMINALON (DBG60B vagy UWS21B)
keresztil kell befejezni.

12

NO ACCESS
(nincs hozzéaférés)

A kivalasztott paraméterhez val6 hozzaférés megtagadva.

13

CTRL. INHIBIT MISSING
(szabalyozotiltés hianyzik)

A kivalasztott funkcidhoz a DIG@ "/CONTROLLER INHIBIT"
(/szabalyozétiltas) bemenetre "0" jelet kell adni.

14

INVALID VALUE
(nem megengedett érték)

Nem megengedett érték megadasara tortént kisérlet.

16

PARAM. NOT SAVED
(nem tarolt paraméter)

Az EEPROM puffer tulcsordulasa, pl. ciklikus irasi hozzaférések
miatt. A paraméter nincs a tapfesziiltség kikapcsolasa ellen
védetten az EEPROM-ban tarolva.

17

INVERTER ENABLED
(hajtasszabalyozé
engedélyezve)

* A mddositandd paraméter beallitasa csak "CONTROLLER
INHIBIT (szabalyozétiltas)" allapotban lehetséges.

* Engedélyezett izemmodban kézi izemmoddra valtasra tortént
kisérlet.

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé
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6.3 A DBG60B kezel6késziilék funkcioi

A DBG60B
kezelb6késziilék
gombjainak
kiosztdsa
60017AXX
[1] gomb Stop
[2] gomb felfelé nyil, egy menlponttal felfelé
[3] gomb Start
[4] gomb OK, a bevitel nyugtazasa
[5] (=) gomb helyi menu aktivalasa
[6] gomb lefelé nyil, egy menuponttal lefelé
[71 () gomb tizedesvesszd
[8] gomb el6jelvaltas
[91 0...9gomb 0...9 szamjegy
[10] gomb menuvaltas
[11] [(® gomb nyelv kivalasztasa
[12] gomb utolso bevitel torlése
A DBG60B A DBG60B kezel6késziilékkel teljes paraméterkészletek masolhatdk egy MOVIDRIVE®
madsolas késziilékrdl mas MOVIDRIVE® készillékekre. Ehhez a kdvetkezdképpen jarjon el:
funkcidja + A helyi meniiben valassza a "COPY TO DBG" (masolas a DBG-re) meniipontot.

A gombbal nyugtazza a lépést.

* A masolasi folyamatot kdvetéen dugja be a DBG60B kezel6késziiléket a masik
hajtasszabalyozdba.

* A helyi meniben valassza a "COPY TO MDX" (masolas az MDX-re) mentpontot.
A gombbal nyugtazza a lépést.
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A DBG60B kezel6készulék funkcidi ~

Paraméter
lizemmod

1

10.

1.

12.

13

Uzemeltetési utasitas — MO

. A (=) gomb megnyomasaval aktivalja a helyi menit. A
"PARAMETER MODE" (paraméter izemmadd) mentpont az
elsd helyen all.

LA gomb megnyomasaval inditsa el a paraméter
tizemmodot (PARAMETER MODE). Megjelenik az elsé
kijelzési paraméter, a PO00 "SPEED" (fordulatszam). A
vagy a gombbal valassza ki a 0-s ... 9-es paraméter-
fécsoportot.

A vagy a gombbal vélassza ki a kivant paraméter-
fécsoportot. A villogé kurzor a paraméter-fécsoport szama alatt
all.

. A kivant paraméter-fécsoportban a gombbal aktivalja a
paraméter-alcsoport kivalasztasat. A villogo kurzor egy
Iépéssel jobbra mozdul.

A vagy a gombbal vélassza ki a kivant paraméter-
alcsoportot. A villogd kurzor a paraméter-alcsoport szama alatt
all.

. A kivant paraméter-alcsoportban a gombbal aktivalja a
paraméter kivalasztasat. A villogd kurzor egy 1épéssel jobbra
mozdul.

LA vagy a gombbal valassza ki a kivant paramétert. A
villogé kurzor a paraméterszam 3. szamjegye alatt all.

. A kivalasztott paraméter beallitasi lzemmaodjanak
aktivalasahoz nyomja meg a gombot. A kurzor a
paraméterértek alatt all.

A vagy a gombbal dllitsa be a kivant
paraméterértéeket.

A gombbal nyugtazza a beallitast és a (] gombbal Iépjen
ki a beallitasi izemmaddbol. A villogd kurzor Ujra a
paraméterszam 3. szamjegye alatt all.

A vagy a gombbal valasszon masik paramétert, vagy
a gombbal Iépjen ismét a paraméter-alcsoportok
menujébe.

A vagy a gombbal valasszon masik paraméter-
alcsoportot, vagy a PEy gombbal Iépjen ismét a paraméter-
fécsoportok mendijébe.

LA @ gombbal térjen vissza a helyi mentbe.

VIDRIVE® MDX60B/61B hajtéasszabélyozé

A paramétereknek a paraméter Gzemmaodban térténd beallitasahoz a kdvetkez6képpen
jarjon el:

PARAMETER MODE
VARIABLE MODE
BASIC VIEW

P 000 rpm
SPEED

+0.0
CONTROLLER INHIBIT

P 1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

CONTROLLER INHIBIT

P 1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

CONTROLLER INHIBIT

\ 13. SPEED
RAMPS 1

CONTROLLER INHIBIT

\ 13. SPEED
RAMPS 1

CONTROLLER INHIBIT

\ 132 s
T11 UP CCW

+0.13
CONTROLLER INHIBIT

\ 132 s
T11 UP CCW
+0.13

CONTROLLER INHIBIT

\ 132 s
T11 UP CCW
+0.20

CONTROLLER INHIBIT

\ 132 s
T11 UP CCW

+0.20
CONTROLLER INHIBIT

\ 13. SPEED
RAMPS 1

CONTROLLER INHIBIT

P 1.. SETPOINTS/
RAMP GENERATORS

CONTROLLER INHIBIT

PARAMETER MODE
VARIABLE MODE
BASIC VIEW
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Véltozé lizemméd A valtoz6 lzemmaodban a H.... valtozok jelennek meg. A valtozé lzemmad igy érhetd el:

Felhasznaloi
menii

Paraméter
hozzaadasa a
felhasznaloi
meniih6z

Paraméterek
tériése a
felhasznaloi
mentibél

Kezdd6paraméter

110

* A (Z) gombbal hivja be a helyi menit. Valassza ki a "VARIABLE MODE" (valtozo
Uzemmod) mendpontot, és a kivalasztast nyugtazza a gombbal. Ezzel a véltozo
Uzemmoadba lépett.

* A ()] gombbal szerkeszthetd a valtozo.

A DBG60B kezel6készilléek gyarilag rendelkezik a leggyakrabban hasznalt
paramétereket tartalmazo felhasznaldi menlvel. A felhasznaléi menl paramétereit a
kijelzbn a paraméterszam el6tti "\" jelzi (— "Teljes paraméterlista” c. fejezet).
Paraméterek hozzaadasa és torlése is lehetséges. Osszesen legfeljebb 50 paraméter-
bejegyzés tarolhaté. A paraméterek abban a sorrendben jelennek meg, amiben
eltéroltak 6ket. A paramétereket a készllék nem osztélyozza automatikusan.

* A () gombbal hivja be a helyi menit. Valassza ki a "USER MENU" menipontot, és
a kivalasztast nyugtazza az OK gombbal. Ezzel a felhasznaléi menlibe Iépett.

A paramétereknek a felhasznal6i menibe illesztéséhez ebben a sorrendben jarjon el:

* A [(£) gombbal hivija be a helyi menit. Valassza ki a "PARAMETER MODE"
(paraméter izemmaod) menipontot.

+ Valassza ki a kivant paramétert, és a kivalasztast nyugtédzza a gombbal.

* A [Z) gombbal térjen vissza a helyi menibe. A helyi menlben valassza az "ADD
Pxxx" (Pxxx hozzdadasa) menupontot. Az "xxx" helyén az el6z6leg kivalasztott
paraméter all. A gombbal nyugtazza a lépést. A kivalasztott paraméter tarolddik
a felhasznal6i menlben.

A paramétereknek a felhasznal6i menibdl valé tériéséhez ebben a sorrendben jarjon el:

* A [5) gombbal hivja be a helyi menit. Valassza ki a "USER MENU" (felhasznaldi
menu) mentpontot.

* Valassza ki a térlendd paramétert. A gombbal nyugtazza a lépést.

* A (=] gombbal térjen vissza a helyi menlbe. A helyi meniben valassza a "DELETE
Pxxx" (Pxxx torlése) menipontot. Az "xxx" helyén az el6zbleg kivalasztott paraméter
al. A gombbal nyugtazza a l|épést. A kivalasztott paraméter toérlédik a
felhasznaldi menubdl.

A készilék bekapcsolasa utan a DBG60B kijelz6jén a kezddparaméter jelenik meg.
Kiszallitaskor (gyari beallitas szerint) az alapkép a kezdéparaméter. A kezdéparaméter
személyre szabottan beallithatd. Lehetséges kezd6paraméterek:

* paraméter (— paraméter izemmod)

« felhasznal6i menu paraméterei (— felhasznaldi meni)
* Hvaltozé (— valtoz6 Gizemmod)

+ alapkép
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Memoriakartya — ~

A kezdGparaméter tarolasahoz a kévetkez8képpen jarjon el:
» El6szdr valassza ki paraméter Uzemmaodban a kivant paramétert.

+ Ezt kovetéen a helyi menlben valassza az "XXX WAKE UP PARAM." (xxx
kezd6paraméter) meniipontot. Az "xxx" helyén a kivalasztott kezdéparaméter all.
A gombbal nyugtazza a lépést.

IPOSPIus® Az IPOSPUS® programozasahoz a MOVITOOLS® programra van sziikség. A DBG60B
kezel6készulékkel csak az IPOSPUS® valtozok (H_ ) szerkeszthetdk ill. modosithatok.

Az IPOSPUS® program mentéskor a DBG60B kezel6késziiléken is tarolasra keriil és a
paraméterkészlet masik MOVIDRIVE® késziilékre masolasakor szintén atvételre keriil.

A P931 paraméterrel az IPOSPUS® program a DBG60B kezel6készilékrél indithatd és
allithato le.

6.4 Memodriakartya

A dugaszolhaté memoriakartya az alapkészulékbe van beépitve. A memdriakartya a
mindenkor aktudlis készllékadatokat tarolja. Ha ki kell cserélni a készlléket, akkor a
memoriakartya egyszer(l athelyezésével a berendezés PC és adatmentés nélkul,
minimalis id8 alatt ismét lzembe helyezhetd. Tetszdleges szamu opciondlis kartya lehet
beépitve.

52335AXX
34. abra: MDX60B/61B memdriakartyaja
Tudnivaldk a * A memoriakartyat csak a MOVIDRIVE® B kikapcsolt allapotaban szabad
memoriakartya csatlakoztatni.
cserejehez « Az eredeti készilék memodriakartydja beépithetd egy Uj hajtasszabalyozoba.

A kovetkez6 kombinaciok megengedettek:

Eredeti MOVIDRIVE® MDX60B/61B... Uj MOVIDRIVE® MDX60B/61B...
hajtasszabalyozé hajtasszabalyozé

00 00 vagy 0T

oT oT

* Az Uj hajtdsszabdlyozoban ugyanolyan opcioknak kell lennilk, mint az eredeti
készllékben.

Maskilonben "79 HW configuration" (hardverkonfiguracio) hibalizenet jelenik meg.
A hiba a helyi meniben a (P802 gyari beallitdés) "DELIVERY CONDITION"
(kiszallitasi allapot) menipont meghivasaval harithatd el. A készilék ezaltal
visszaall a kiszallitasi allapotba. Ezt kdvetéen ujbdli Gzembe helyezésre van
szikség.
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« A DRS11B opci6 szamlaléallasait és a DH..1B és DCS..B opcié adatait a
memoériakartya nem tarolja. A memoriakartya cseréjekor az eredeti készilék
DRS11B, DH..1B és DCS..B opciondlis kartyajat be kell épiteni az (j
hajtdsszabélyozdba.

Amennyiben eredeti készulékként 0-s kiviteli méretli, DHP11B opciéval rendelkez8
MOVIDRIVE® B szolgal, akkor a potkésziléken az uj DHP11B opcidra ra kell
masolni az eléz6leg elmentett konfiguracids adatrekordot (fajinév.sewcopy).

*  Amennyiben abszolutérték-jeladét alkalmazunk motor- vagy szakaszjeladdéként,
akkor a jeladdval a készilékcserét kdvetden referenciafelvételt kell végezni.
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7 Szerviz

7.1  Hibainformacio

Hibatarolo

Lekapcsolas hiba
esetén

A hibatarolé (P080) az utolsé 6t hibalizenetet tarolja (t-0...t-4 hiba). Otnél tébb
hibaesemény esetén a legrégebbi hibalizenet térlédik. A hiba idépontjaban a kdvetkezd
informaciok kertlnek mentésre:

fellép6 hiba ¢ a binaris be-/kimenetek allapota ¢ a hajtasszabalyozé izemallapota * a
hajtasszabalyozo allapota « a hiitétest hémérséklete » fordulatszam « kimeneti aram ¢
effektiv aram « a készilék kihasznaltsaga ¢ kdzbens6kori fesziiliség ¢ bekapcsolva
toltétt idé6 + engedélyezett &llapotban toltétt idé « paraméterkészlet « a motor
kihasznaltsaga.

A hiba jellegétdl figgbéen haromféle lekapcsolas fordulhat eld; a hajtasszabalyozé
hibaallapotban tiltott marad:

Azonnali A készilék mar nem képes lefékezni a hajtast; a végfok hiba esetén nagy ellenallasuva
lekapcsolas valik és a fék azonnal behiz (DBJJ "/Brake" (/fék) = "0").
Gyorsleallas A hajtas lefékez a t13/t23 leallasi rampa mentén. A leallasi fordulatszam elérésekor
behiuz a fék (DBQDD "/Brake" (fék) = "0"). A végfok a fék befogasi idejének letelte utan
(P732 / P735) nagy ellenallasuva valik.
Vészleallas A hajtas lefékez a t14/t24 vészleallasi rampa mentén. A ledllasi fordulatszam elérésekor
behuz a fék (DBQJ "/Brake" (/fék) = "0"). A végfok a fék befogasi idejének letelte utan
(P732 / P735) nagy ellenallasuva valik.
Reset A hibalzenetet az alabbi médokon lehet nyugtéazni:
+ A halézati taplalas ki- és bekapcsolasa
Javaslat: A K11 kontaktor esetében tartsa be a minimalisan 10 s hosszUsagu
kikapcsolasi idét.
» Visszadllitas a bemeneti kapcsokon, azaz megfeleléen definialt binaris bemeneten
at (az alapkészuléken DIJ1...DIg7, a DIO11B opcion DI1@...DI17)
+ Kézi nyugtazas (reset) a Shell programban (P840 = "YES" vagy [Parameter] /
[Manual reset])
« Kézi nyugtazas (reset) DBG60B kezel6készulékkel
* Az Auto-reset beallithaté Ujrainditasi id6vel legfeljebb 6t késziilék-resetet hajt végre.
A VESZELY!
A motor auto-reset miatti 5nmiikddé inditasa becsipédést okozhat.
Halal vagy sulyos testi sérilések.
* Az auto-reset funkciét ne alkalmazza olyan hajtasoknal, amelyeknél az 6nmiikédé
inditas veszélyt jelent emberekre vagy készllékekre.
v * Hajtson végre kézi nyugtazast (resetet).
A hajtas- Ha a hajtasszabalyozé kommunikacios interfészen (terepi busz, RS-485 vagy SBus)
szabdlyozé keresztll kap vezérlést és a halézatot ki- és visszakapcsoltdk vagy hibanyugtazas

adatokra var

tortént, az engedélyezés mindaddig hatastalan marad, amig az id6tullépés
szempontjabdl felligyelt interfészen at a hajtasszabalyozé uUjra érvényes adatot nem
kap.
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7.2 Hibaiizenetek és hibalista

Hibalizenet a A hibakéd 7 szegmenses kijelz6n jelenik meg, ennek soran a készilék az alabbi
7 szegmenses kijelzési sorrendet tartja (pl. 100-as hibakod):
kijelzén

_;

I

L) Villog, kb. 1 s

Kijelzd sotét, kb. 0,2 s

Szazas helyiérték (ha van), kb. 1's

Kijelz6 sotét, kb. 0,2 s

Ly Tizes helyiérték, kb. 1 s

Kijelz6 sotet, kb. 0,2 s

LI Egyes helyiérték, kb. 1's

Kijelzd sotét, kb. 0,2 s

59208AXX

Visszaallitas (reset) utan, vagy ha a hibakod ismét "0" értéket vesz fel, a kijelzé izemi
kijelzésre valt.

Alhibakod Az alhibakod a MOVITOOLS® (4.50 verziétél) vagy a DBG6E0B kezelSkésziilék
kijelzése segitségével jelezhetd ki.
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Hibalista

A "Reakcio (P)" oszlopban a hibareakcio gyari beallitasa van feltintetve. A (P) azt
jelenti, hogy a reakcié programozhaté (a P83_ hibareakcié paraméteren vagy
IPOSPUS®_on 4t). A 108-as hibanal a (P) azt jelenti, hogy a reakcio programozhaté a
P555 DCS hibareakcié paraméteren at. A 109-es hibanal a (P) azt jelenti, hogy a reakcié

programozhaté a P556 DCS riasztasi reakcié paraméteren at.

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakci6é (P) |Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
00 Nincs hiba
0 Végfok *  Zarlat a kimeneten + Sziintesse meg a zarlatot.
- e Tdl nagy motor + Csatlakoztasson kisebb
1 Ucgfeltigyelet vagy agate |, jpaq vagfokozat motort.
Azonnali }/eze__r Ilf p'rorg];_r'amj?r}gk lete |° A rampakorlatozas » Hibas végfok esetén
01 Tularam lekancsolas [leszuliseghiany-telugyelete kikapcsolva és a beallitott forduljon az SEW
p 5 A hajtasszabalyozo rampaidé tal révid szervizhez.
hardveres aramkorlaton + AktivaliaaP 138
marad paramétert és/vagy
novelje a rampaidot.
Foldzarlat + Sziintesse meg a
a s Azonnali g * atapvezetékben foldzarlatot.
03 Foldzarlat lekapcsolas 0 Foldzérlat « afrekvenciavaltoban * Kérjen tanacsot az SEW
« amotorban szervizétol.
0 4 negyedes lUzemben tul + CsoOkkentse a
nagy a kdzbensokori . . lassitérampa
1 feszliltség ;I"sl.lljler;?%/éi)g/;eneratoros meredekségét. o
. +  Szakadt a fékellenallas kére Ellendrizze a fékellenallas
. . Azonnali . fé 1 tapvezetékeét.
04 Fékszaggato lekapcsolas *  Zarlat a fekellenallas * Ellendrizze a fékellenallas
aramkoreben miszaki adatait
* Tul nagy a fékellenallas értéke |, Hibas fékszagaatéd eseté
+  Hibas a fékszaggato S lexszagg AN
cserélje kia MOVIDRIVE
késziléket.
06 Halozati Azonnali 0 A kézbenso6kori fesziltség | Faziskimaradas Ellenérizze a halézati
faziskimaradas lekapcsolas periodikusan tul kicsi tapvezetéket.
0 2 negyedes lizemben tul + Csokkentse a
1 nagy a kézbensokori lassitorampa
s P . fesziiltség . = 2l meredeksegét.
Kdzbens6kdri | Azonnali Tual nagy a kézbensdkori P A s
07 2 Sh . PR * Ellenérizze a fékellenallas
tulfesziltség lekapcsolas fesziltség tapvezetéket.
*  Ellenérizze a fékellenallas
miszaki adatait.
0 A frekvenciavalto « Afordulatszam-szabalyozé ill. |+  Csokkentse a terhelést.
aramkorlatozassal vagy aramszabalyozé (VFC * Novelje a bedllitott
szlipkorlatozassal Gizemel lizemmaodban jelado nélkil) a késleltetési id6t (P501 ill.
s P szabalyozasi hataron dolgozik P503).
3 A tenyleges fordulatszam mechanikai talterhelés ill. |+ Ellendrizze a jelado
A rampaalaiel & pve. halézati faziskimaradas vagy csatlakozasat, esetleg
\rampaaiapjeles a a motor faziskimaradasa parosaval cserélje fel az
tényleges érték kozotti miatt. A/A és a B/B pontokat.
Fordulatszam-  Azonnali fordulatszam-eltérés a «  Helytelen a jeladé bekdtése |+ Ellendrizze a jeladd
08 . . 2 x rampaideig nagyobb, Aaira itedanllAtAcs
feligyelet lekapcsolas (P) mint az elvart szli vagy a forgasirany. feszlltségellatasat.
I az elvart szlip. * Nyomatékszabalyozas esetén +  Ellenérizze az
4 A maximalis forgdbmez6- Npax tUllépése. aramkorlatozast.
fordulatszam tallépve. * VFC lzemmoddban: kimeneti |+ Adott esetben csdkkentse
Tullépték a maximalis frekvencia = 150 Hz a rampak meredekségét.
forgémezé-frekvenciat (VFC '+ U/f lizemmodban: kimeneti |+ Ellen6rizze a motort és a
esetén max. 150 Hz és U/f frekvencia 2 600 Hz tapvezetékét.
esetén max. 600 Hz). * Ellenérizze a halozati
fazisokat.
0 Hianyzik az Gzembe
helyezés
-- ) - . A frekvenciavaltot a kivalasztott ; : s
Uzembe Azonnali 1 Helytelen izemmaod van A 2 - .. Hajtsa végre a megfeleld
09 helyezés lekapcsolas kivalasztva E;gmbmeodhoz még nem helyezték izemmdd lizembe helyezését.
2 Helytelen jeladétipus vagy
hibas a jeladokartya
+  Hibas parancs az IPOSPUS® '« Ellenérizze, és
program végrehajtasakor. amennyiben szikséges,
« Hibas feltételek a parancs helyesbitse a
végrehajtasakor. programmemadria
IPOS ILLOP i tartalmat.
10 (érvénytelen Vészleallas 0 Ervénytelen IPOS parancs + Toltse be a megfeleld
mvelet) programot a

programmemadriaba.

*  Ellenérizze a program
lefolyasat (— IPOSPIUS®
kézikdnyv).
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Hiba

Megnevezés

Reakcié (P)

Kéd

Alhiba
Megnevezés

Lehetséges ok

Intézkedés

1

Vezérlés

13 forrasa

Tulmelegedés

Vészleallas (P)

Azonnali
lekapcsolas

Tul magas a hiitétest
hémérséklete vagy hibas a
hémérséklet-érzékeld

o

A kapcsoléiizem(

tapegység tulmelegedése

Vezérléforras nem all
rendelkezésre, pl. terepi
busz a vezérléforras
terepibusz-kartya nélkdl

A frekvenciavalto termikus
tulterhelése.

A vezérlés forrasa nincs vagy nem
jol van definialva.

Csokkentse a terhelést
és/vagy gondoskodjon
kielégit6 hitésrol.

Allitsa be a helyes
vezérlésforrast (P101).

14 Jelado

Azonnali
lekapcsolas

25

Nincs csatlakoztatva a
jeladd, hibas a jeladd, hibas
a jeladdkabel.

|X15 jeladéhiba — a

fordulatszam-tartomany
tullépve.

Az X15 kapocsra kotott
jeladé 6542 1/min
fordulatszamnal gyorsabban
forog.

26

X15 jeladdhiba — hibas a
kartya.

Hiba a hajtasnegyedek
kiértékelésénél.

27

Jeladohiba — hibas a jeladé-
csatlakozas vagy a jelado.

28

X15 jeladéhiba — az RS-485
csatorna kommunikacios
hibaja.

X14 jeladéhiba — az RS-485 |°

csatorna kommunikacios
hibaja.

30

Ismeretlen jeladétipus az
X14/X15 kapcson.

31

32

Hiba az X14/X15 Hiperface
jelado elfogadhatosagi
ellendrzésénél.

Elveszett impulzusok.

|X15 Hiperface jeladéhiba.

Az X15 kapocsra kotott
Hiperface jeladé hibat jelez.

33

X14 Hiperface jeladohiba.
Az X14 kapocsra kotott
Hiperface jeladé hibat jelez.

34

X15 rezolver jeladéhiba.
Hibas a jelado-csatlakozas
vagy a jeladé.

A jeladd kabele vagy
arnyékolasa nem csatlakozik
megfeleléen.
Révidzarlat/vezetékszakadas
a jelado kabelében

Hibas a jelado

Ellenérizze a jeladdkabelt és
az arnyékolast a helyes
csatlakozas, rovidzarlat és
vezetékszakadas
szempontjabal.

17

18

19

20

21

22

23

24

Rendszerhiba

Azonnali
lekapcsolas

Stack overflow
(veremtulcsordulas) hiba

Stack underflow (verem-
alulcsordulas) hiba

External NMI (kils6 nem
maszkolhaté megszakitas)
hiba

|Undefined Opcode (nem

definialt miveleti kod) hiba

Protection Fault (védelmi
hiba)

lllegal Word Operand
Access (érvénytelen
szooperandus-hozzaférés)
hiba

lllegal Instruction Access

(érvénytelen utasitas-
hozzaférés) hiba

lllegal External Bus Access
(érvénytelen kilsé
buszhozzaférés) hiba

A frekvenciavalté elektronikajaban
zavar lépett fel, esetleg kilsd
elektromagneses hatas miatt.

Ellenérizze a
féldcsatlakozésokat és az
arnyékolasokat, sziikség
esetén javitsa meg. A hiba
ismételt fellépése esetén
forduljon az SEW szervizhez.
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Szerviz
Hibalzenetek és hibalista

<P

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
0 Olvasasi vagy irasi hiba az
EEPROM erdsaramu részén
11 rl:litte’ré’;}afelejto tarolé olvasasi - Hivja be a gyari bedllitast,
Yele . hajtson végre
flé?;%glrenléemnébrgull nem ?Iaphe;yzetbe allitast
; Reset) és (j
P Hiba az EEPROM-hoz vagy a A .
A1l 13 Nem feleijtd tarolo ok ATA . parameterezeést.
25  |EEPROM Gyorsledlias chipkartyaja memdriakdrtyahoz valo - A hiba Gjboli fellépese
Hibas a memaoriamodul esetén forduljon az SEW
PR szervizhez.
14 o el arol . Eadiotia
Hibas a memdriakartya memobriakartyat.
16 Nem felejté tarold
inicializalasi hibaja
e b . Sziintesse meg az adott hiba
A . s e Kulsé hibajel beolvasésa a . 7
26 Kulsé kapocs | Vészleallas (P) 0 Kilsé kapocs programozhatd bemeneten at. clegggs%stetleg programozza at a
0 Hianyz6 végallaskapcsolok * Ellenbrizzea
vagy vezetckszakadas Vezetékszakadas / mindket yegataskapasolok
Hianyzo 2 Felcserélt végallaskapcsolo hianyzik Cserélie fel a
27 végallas- Vészleadllas végallaskapcsolok « A végallaskapcsolék a motor Ve éll:gxska csolok
kapcsolok VT ST . forgasiranyahoz képest fel g ap
3 Mindkét végallaskapcsold vannak cserélve csatlakozoit.
egyidejlleg aktiv * Programozza at a
kapcsokat.
0 "Terepi busz idétullépése” * Ellenérizze a master
" hiba - o - kommunikacids rutinjat.
A terepi busz A1l A tervezett felugyeleti idén belll S ali ;
28 idGtullepsse  Gyorsiedlias 1, Nem t6lt be a terepibusz- | nem jott Iétre kommunikacio a Novelie meg a terepi busz
( kartya master és slave kozott idstullépési idejét (P819),
Y ) vagy kapcsolja ki a
feligyeletet.
0 Hardveres végallaskapcsolo * Ellenérizze a
29 Végallas- Vészleallas elérve IPOSPUs® iizemmaodban mozgastartomanyt.
kapcsolo elérve végallaskapcsolora futott a hajtas. '«  Helyesbitse a felhasznaldi
programot.
Vészledllasi Azonnali 0 Vészledllasi rampa «  Tulterhelt hajtas * Ellenérizze a tervezést.
30 idétullépés lekapcsolas idétullépése *  Tul meredek a vészledllasi +  Csokkentse a vészleallasi
P rampa rdampa meredekségét.
* Hagyja lehdlni a motort, és
torolje a hibat.
«  Tul forré a motor, kioldott a * Ellenérizze a
TF/TH érzékel6 MOVIDRIVE® és a TF/TH
Nincs reakcié ¢ A motor TF/TH érzékel6je érzékel6 0sszekotd
31 TE/TH kioldd (P) 0 Termikus motorvédelem nincs vagy nem jol van vezetékeit.
hiba csatlakoztatva Ha nincs csatlakoztatva
¢ Megszakadt a MOVIDRIVE® TF/TH érzékel6: X10:1 és
és a motor TF/TH X10:2 atkotése.
érzékeldjének kapcsolata. * Allitsa a P835-6t "No
response” (nincs reakcio)
értékre.
‘i . Ellendrizze és javitsa ki az
; _ A programozasi alapszabalyokat ol APY
32 POSIndoxyeszleaiass 0 Hibas IPOS program nem tartottak be, ezért belsd LF;(%Sramot fﬂ?,izong;lﬂ'@
. veremtulcsordulas lépett fel. kézikdnyv).
0 Alapjelforras nem all .
33 Alapiel forrasa Azonnali rendelkezésre, pl. terepi Az alapjel forrasa nincs vagy nem |Allitsa be a helyes
Pl lekapcsolas busz az alapjelforras jol van definialva. alapjelforrast (P100).
terepibusz-kartya nélkdl
Ramba- 0 Gyorsleallasi rampa »  Csokkentse a lefutasi
34 idc’Stl’Jﬁé és Azonnali idétullépése A lefutasi rampa id6tullépése, rampa meredekségét.
p lekapcsolas példaul tulterhelés kdvetkeztében. |+ Sziintesse meg a
tulterhelést.
0 Az izemmad nem all « Az lizemmdd nincs vagy nem |+ Allitsa be a helyes
rendelkezésre. jol van definialva. izemmaodot (P700 ill.
o " Py A P916 paraméterrel olyan P701).
1 E';?SS ee:zeuz%n;?hcz)d esa rampaalak lett bedllitva, *  Alkalmazzon technolégiai
- dVI, gy Z amely technologiai kivitelli kivitelti (..OT
endelese. MOVIDRIVE® készliléket MOVIDRIVE® késziiléket.
2 Hibas az lzemmod és a igényel. « A"Startup — Select
. Azonnali technoldgiai funkcio A P916 paraméterrel olyan technology function..."
35 Uzemmaod lekapcsolas egymashoz rendelése. rampaalak lett beallitva, meniben vélassza ki a

amely nem illeszkedik a
kivalasztott technolégiai
funkcidhoz.

* A P916 paraméterrel olyan
rampaalak lett beallitva,
amely nem illeszkedik a
beallitott szinkronizaciés
idéhoz (P888).

P916 paraméterhez
illeszkedd technologiai
funkciot.

* Ellenérizze a P916 és
P888 beallitasait.
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Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
0 Hianyzo vagy nem * Helyezze be a megfeleld
megengedett hardver. - Nem megengedett tipust opcionalis kartyat. )
2 Jelado-csatlakozohely hiba. opcionalis kartya. Q)”rlrt:sat t()g1a081)alyes alapjel-
3 Terepibusz-kartyahely hiba, | /2 alapjelforras, a Allitsa be a helyes
3¢  Hianyzik az Azonnali p yanhely hiba. vezérlésforras vagy az vezérlésforrésty(P1 01)
opcio lekapcsolas 4 Bévitékartyahely hiba. izemmod nem megengedett Allitsa be a helves
ennél az opcionalis kartyanal. tizemmadot (P)7/OO il
* Helytelen jeladétipus van P701) )
bedllitva a DIP11B opcion. . Allitsa be a helyes
jeladétipust.
Rendszer- ’ 0 Rendszer-miikddésjelz6 - .
37 mikodésjelzé @igngzgl as tulcsordulasa hiba Hiba a rendszerszoftver futadsaban SKZeerjrv\s/&tée;glacsot az SEW
(watchdog) P :
Rendszer- Azonnali 0 Rendszerszoftver hiba : Keérjen tanacsot az SEW
38 szoftver lekapcsolas Rendszerhiba szervizétol.
* Ellenérizze a
*  Avreferenciakapcsol6 hianyzik referenciakapcsolot.
vagy nem kapcsol * Ellenérizze a
. ; * Hibas a végallaskapcsolok végallaskapcsolok
39 rlj]zfﬁer(tanma Qignrclzgl as (P) 0 Referenciamenet hiba csatlakozasa csatlakozasat.

P *  Areferenciamenet kézben * Ellenérizze a
maodositottak a referenciamenettipusanak
referenciamenet tipusat beallitasait és az ahhoz

szikséges paramétereket.
* Hiba a hajtdsszabalyoz6 és az
opcié kozotti boot- . A .
40 Boot- Azonnali 0 Idétallépés az opcid boot- szinkronizacié soran. Lssrgfétﬁlet L?gengsgi gr?éeltign
szinkronizacié lekapcsolas szinkronizacidja soran. « A szinkronizacioés azonosito Kart éjt p
helyteleniil vagy egyaltalan yat.
nem érkezik meg.
0 Opcio (kijové/bemend) * Hiba arendszerszoftver és az |«  Kérjen tanacsot az SEW
ellendrzési idétullépése opcio szoftvere kozotti szervizétol.
(watchdog timer) hiba. kommunikaciéban. +  Ellenérizze az IPOS
I «  Muakodésjelzé (watchdog) az programot.
17 IPOS Watchdog Error esis
o (feligyeleti hiba). IPOS programban.
41 (I\\/Ilvlglé(o:ﬁggje)lzo Azonnali « Az alkalmazasmodult nem * Ellenérizze a készulék
opCi6 g lekapcsolas technoldgiai kivitell technoldgiai
P MOVIDRIVE®™ B készllékbe engedélyezését (P079).
toltotték be. *  Ellenérizze a beallitott
*  Alkalmazasmodul technoldgiai funkciot
alkalmazasa esetén nem a (PO78
helyes technoldgiai funkcié
van beallitva.
*  Ellenérizze a forgé jeladd
csatlakoztatasat.
. ‘s . . *  Novelje a rampaidét.
ﬁéc;l;g%jﬁlado csatlakoztatasa |, Allitsa nagyobbra a P
" . Osszetevot.
gyoraiorampak. © Paraméterezze (aa
s Azonnali PR L e. o |* TulKicsi a poziciészabalyozé oroulatszam-szabayozol.
42 Kovetési hiba lekapcsolas (P) 0 Kdvetési hiba, pozicionalas P dsszetevbje {\il]cr)(\é/segte a kovetési hiba
* A fordulatszam-szabalyozé % ; .
*Akovetési hiba tlirésének bekoteset
értéke tdl kicsi *  Ellenérizze a mechanika
kénnyl jarasat, esetleg
megakadt.
Ellendrizze az RS-485
: . kapcsolatot (pl.
43 |Rd§tjl?: és Gyorsledllas | @gﬁg&ﬁ?&gé‘zﬁesz Hiba az RS-485 interfészen at hajtasszabalyozé - PC,
P P idétallénese torténé kommunikacié soran hajtasszabalyoz6 - DBG60B).
pese. Adott esetben kérjen tanacsot
az SEW szervizétdl.
0 Készilékkihasznaltsagi hiba |+ A készilék kihasznaltsaga + Csbkkentsea
.. ° UL fetigyeet s (Lgnekonagjont mint | lejesiményleadist
A késziilék Azonnali o jeara o
44 kihasznaltsaga lekapcsolas * Haaz elGbbiekre nincs
9 lehetéség, alkalmazzon
nagyobb frekvenciavaltét.
+  Csokkentse a terhelést.
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Szerviz
Hibalzenetek és hibalista

<P

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
0 Altalanos hiba az
inicializalas soran.
3 Adatbuszhiba a RAM-
ellen6rzés soran. )
o » Allitsa vissza a gyari
6 |CPU-brahiba. - Az EEPROM az erésarami beallitasokat. Ha a hiba
Azonnali 7 Hiba az aramérzékelésben. egységben nincs vagy nem jél nem torolhetd, kérjen
45 Inicializalas . : . van paraméterezve. tanacsot az SEW
lekapcsolas 10 gilﬁeée;éiflsa;sklg;/edelem « Az opcionalis kartyanak nincs szervizétol.
. kapcsolata a hatfali busszal. |+ Helyezze be megfeleléen
11 Adatbuszhiba a RAM- az opcionalis kartyat.
ellendrzés soran.
12 Szinkronfutas (belsé
szinkronfutas, ISYNC)
paraméterezési hibaja.
46 2.rendszerbusz Gyorsleallas |0 CAN2 rendszerbusz Hiba a 2. rendszerbuszon at Ellenérizze a rendszerbusz-
idoétallépés P) idétullépés torténé kommunikacio soran. kapcsolatot.
47 1.rendszerbusz Gyorsleallas |0 CAN1 rendszerbusz Hiba az 1. rendszerbuszon at Ellenérizze a rendszerbusz-
idétallépés P) idétullépés torténé kommunikacio soran. kapcsolatot.
Lo * Ellenérizze a master /
) ?sah£§§;1:ag%$'fval' szakaszjelado jeleit.
48  Hardver DRS Azomnali 0 Szinkronfutasi hardver szakaszjeladd jele. *  Ellendrizze a jeladok
lekapcsolas i c . huzalozasat.
+  Hibas a szinkronfutashoz . Cseréliekia
szlkseges hardver. szinkronfutas-kértyat.
Csak IPOSPUs® jizemmédban: Ellendrizze a kiils
+  Ervénytelen automatikus K:{z)ﬁ;lg;sé?ros
Nincs reakcio o Uzemmaod bedllitaséara tértént o kil
IPOS Ervénytelen IPOS P Prog A Ellendrizze a kiils&
77 vezérlészé ) 0 vezérlészo 'ﬁfrgs'iu(ﬁmso vezériésen vezérlés altal beirt
‘ &%Lgéguasﬁg?/ﬁéllitva Zl;ltﬁls(: lE)ee}helyesen aP916
P ) paramétert.
IPOS Csak IPOSP!Us® jizemmédban: |+  Ellenérizze a felhasznaldi
. " LAz . |A programozott célpozici6 a programot.
78 3202}/'22?5 ?‘P";cs reakcio 0 Sé%tgeres végallaskapcsolo szoftveres végallaskapcsolok altal |+ Ellenérizze a szoftveres
kagcsolé hatarolt mozgastartomanyon kival végallaskapcsolok
P esik. pozicidjat.
A memodriakartya cseréjét
kévetéen nem egyeznek az
alabbiak:
« teljesitmény Biztositson azonos hardvert
79 Hardver- Azonnali 0 Eltéré hardverkonfiguracio a |+  névleges fesziltség vagy allitsa be a kiszallitasi
konfiguracio lekapcsolas memoriakartya cseréjekor. |+ valtozatjeldlés allapotot (paraméter = gyari
*  készilékcsalad beallitas).
« technoldgiai / standard
készilék-kivitel
« opcionalis kartyak
Azonnali 0 RAM-teszt hiba 5 Aol Al oo Kérjen tanacsot az SEW
80 RAM-teszt lekapcsolas Bels6 készilékhiba, hibas a RAM. SZerViZeto].
Csak "VFC-emel6mi"
tizemmoédban: *  Ellenérizze az lizembe
A frekvenciavalté az helyezési adatokat, adott
elémagnesezési id6 alatt nem esetben végezze el Gjra az
tudta a motorba betaplalni a izembe helyezést.
; sl . : szikséges aramot: * Ellenérizze a szabalyoz6
81 Inditasi feltétel @ign222|és 0 Lngg%sr;ﬁtéeltel hiba VFC « Afrekvenciavalto névleges és a motor
P teljesitményéhez viszonyitva Osszekottetését.
a motor névleges *  Ellenérizze a motor
teljesitménye tul kicsi. tapvezetékének
«  Tul kicsi a motor keresztmetszetét, sziikség
tapvezetékének esetén novelje meg.
keresztmetszete.
Csak "V’FC-enjleIomu" » Ellenérizze a szabalyozé
tizemmoédban: &s a motor
« Kétvagy harom kimeneti fazis dsszekottetését
82 A kimenet Azonnali 0 Nyitott kimenet VFC szakadt. Ellendrizze az tizembe
nyitott lekapcsolas emelémiinél * A frekvenciavalté névleges

teljesitményéhez viszonyitva
a motor névleges
teljesitménye tul kicsi.

helyezési adatokat, adott
esetben végezze el Gjra az
zembe helyezést.
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Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
0 :\éﬁéozlfén;?ﬁgglet' +  Csokkentse a terhelést.
« P' > - Tal magas a motor * Novelje a rampaidét.
2 Homérsekletérzékels kihasznaltsaga. + Tartson Ir(msszabb
84  Motorvédelem |Vészledllas (P) révidzarlata vagy szakadasa|.  Kijoldott az Iy-U,_feliigyelet A iy
. . A 2 Ellenérizze a P345/346
3 Nem all rendelkezésre A P530 parametert utolag stert
i "KTY"-ra allitottak parametert.
termikus motormodell «  Alkalmazzon nagyobb
4 UL feliigyelet hibaja motort.
0 A memériamodullal *  Hulzza meg a recézett
kapcsolatos hiba csavart.
< Azonnali T s A Hianyzik a memoriakartya *  Helyezze be és rogzitse a
86 Memoriamodul lekapcsolas 2 Hibas a memdriakartya Hibas a memdriakartya memoriakartyat.
hardveres kartya- «  Cseréliekia
felismerése memoriakartyat.
Technologiai  Azonnali 0 Standard késziiléken Standard kivitelli késziilék Kapcsolja ki a technolégiai
87 10logiai zonnali - technologiai funkcié lett andard kivitelli kész(léken apcsolja ki a technologiai
funkcio lekapcsolas T technolégiai funkciot aktivaltak. | funkciot.
kivalasztva.
0 Repulérajt hiba Csak VFC fordulatszam-
Azonnali szabalyozas lizemmodban: Engedélyezés csak akkor
88 Repulérajt lekancsolas A frekvenciavalto torténjen meg, ha a tényleges
P engedélyezésekor a tényleges fordulatszam < 6000 1/min.
fordulatszam > 6000 1/min.
DIP A Stahl WCS3 Lehetséges ok: A jeladd
92 ieladoprobléma Hibajelzés (P) |1 szennyez6édésének A jeladé hibat jelez. elszennyezédése — tisztitsa
J P problémaja. meg a jeladét.

A jeladd hibat, pl. tapizemzavart |  Ellendrizze az

jelez. abszolutérték-jeladd

« Ajeladé és a DIP11B kozotti csatlakoztatasat.
Osszekotékabel nem felelmeg |+ Ellendrizze az
a kévetelményeknek Osszekotbkabelt.

; s : 114 " At Ak cn (paronként sodrott, arnyékolt). |« Allitsa be a helyes
93 DIP jeladéhiba Vészleallas (P) 0 'Abszolutérték-jeladd" hiba Tul nagy az itemfrekvencia titemfrekvenciat.
erre a vezetékhosszra. +  Csokkentse a max.

*  Tullépték a jeladd mozgatasi sebességet ill.
megengedett max. rampat.
sebessegét/gyorsitasat. * Cserélie ki az

« Hibas a jelado. abszolutérték-jeladot.

0 Erésaramu rész paraméterei
EEPROM ) 5 Vezérléfej adatai A frekvenciavalto elektronikajaban | o
94 ellendrzé Azonnali ] —— — - zavar Iepgtt fel, esetle'g kulsé !(ulldj'e be a késziléket
dsszeg lekapcsolas |6 Erésaramu rész adatai elektromagneses hatas vagy javitasra.
7 Ervénytelen verzioju meghibasodas miatt.
konfiguracioés rekord

Nem lehetett meghatarozni «  Allitsa be a helyes

elfogadhaté helyzetet. jeladotipust.

+  Téves jeladdtipus van «  Ellendrizze az IPOSPUs®
beallitva. mozgatasi paramétereket.

DIP « Az IPOSPUS® mozgatasi +  Ellen6rizze a mozgatasi
S . 114 Elfogadhatosagi ellenérzés paraméterek beallitasa sebességeket.
95 E:ka);z|b|l|ta3| Vészleallas (P) |0 abszolut helyzet esetén. helytelen. + Korrigalja a szamlalo-/

« A szamlalé-/nevezétényezd nevezétényezét.
bedllitasa helytelen. *  Nullpont-kiegyenlités utan

*  Nullpont-kiegyenlités reset.
végrehajtva. + Cserélje kiaz

« Hibas a jelado. abszolutérték-jeladét.

0 A paraméterkészlet
felmasolasa hibas (volt).
1 Paraméterkészlet
készilékbe valod s s Ismételje meg a masolast.
S Azonnali letdltésének megszakitasa. A memoriakartya irasa vagy Allitsa be a kiszallitasi
97 Masolasi hiba lekapcsolas - == olv nem lehetséges. allapotot (P802) és
2 gﬁ:trsaérgztserek atvétele nem |+ Hiba az adatatvitel soran. ismételje meg a masolast.
A paraméterek atvétele a
memoriakartyarél nem
lehetséges.
Azonnali " .. " i Bels6 késziilékhiba Kuldje be a késziléket
98 CRC Error lekapcsolas 0 Bels6 flash CRC" hiba Hibas a flash memdria javitasra.
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Hibalzenetek és hibalista

<P

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
Csak IPOSP!“S® {izemmédban: | Modositsa az IPOSPIUS®
Szinuszos vagy négyzetes programot ugy, hogy a
IPOS Azonnali pozicional6 rampa esetén rampaidék és a mozgatasi
99 rampaszamitas lekapcsolas 0 "Rampaszamitas" hiba megkisérelték, hogy sebességek modositasa csak
p P engedélyezett hajtasszabalyozén |a hajtasszabalyozo letiltott
modositsak a rampaiddket vagy a |allapotéaban torténjen.
mozgatasi sebességeket.
. s i . A rezgésérzékel6 figyelmeztet Hatéarozza meg a rezgés okat.
100 Rezges (HF!‘)’a jelzése Rezgésdiagnosztikai (— "DUV10A" Gizemeltetési Az F101 megjelenéséig tovabb
9y 9y utasitas). lehet Gzemelni.
Gvorsleallas Az SEW-EURODRIVE a
101 Rezgés hiba Y 0 Rezgésdiagnosztikai hiba  |A rezgésérzékeld hibat jelez. rezgés okanak azonnali
elharitasat javasolja.
Olajoregedés  Hiba jelzése e fi < | Az olajoregedés-érzékeld . .
102 figyelmeztetés  (P) 0 Olajoregedés figyelmeztetés figyelmeztets jelzést adott ki. Tervezze be az olajcserét.
. o i i Az SEW-EURODRIVE a
103 Dlaloregedés  Hibajelzése g Olajéregedés hiba Qﬁ;‘g{gg?ggggﬁf zékeld hajtomtiolaj azonnali cseréjét
: javasolja.
* Hagyja lehiini az olajat.
Olajoregedés Hiba jelzése s <. |Az olajoregedés-érzékeld * Ellenérizze, hogy
104 tulmelegedés (P) 0 Olajéregedés tilmelegedés tulmelegedést jelzett. kifogastalan-e a hajtom
hitése.
* Ellenérizze az
5 olajoregedés-érzékeld
105 SZIZthT)]rk%gsideS, Hiba jelzése 0 Olajoregedés, lizemkész Az olajéregedés-érzékel6 nem feszlltségellatasat.
allapot ielzése P) allapot jelzése lzemkész *  Ellenérizze, adott esetben
pot) cserélje ki az
olajéregedés-érzékel6t.
R, Cseréljen fékbetétet
106  Fékkopas Hiba jelzése g Fékkopas hiba Elkopott a fékbetét. (> "Motorok" tizemeltetési

)

utasitas).
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Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés

0 DCS hiba
A konfiguracios adatok Kapcsolathiba a program Kdildje el még egyszer a

1 felugyeleti készllékre letoltésekor. konfiguracios adatokat.
toltésénél hiba lépett fel.

2 A modul A modult a programozé feliilet Paraméterezze a modult
szoftvervaltozatanak helytelen szoftververzidjaval helyes verziéju programozé
konfiguracios adatai konfiguraltak. felulettel, majd kapcsolja ki a
érvénytelenek. modult és vissza.
A készUléket nem megfeleld |A programot vagy a konfiguracios |Ellenérizze a modul kivitelét és
programozo fellilettel adatokat helytelen programozé6 paraméterezze Ujra érvényes

3 programoztak. felllettel masoltak a készllékre.  programozé feliilettel. Azutan

a készuléket kapcsolja ki és
be.
4 Nem megfelel6 *  Nem megfelel6 a modul *  Ellenérizze a
5 referenciafesziiltség tapfesziltsége tapfesziltséget.
« Hibas alkatrész a modulon * Kapcsolja a késziléket ki

6 Nem megfelel6 és be.

7 rendszerfesziiltség

8 Nem megfelel6

9 tesztfeszliltség

10 A DC 24 V-0s
fesziltségellatas hibaja

) A késziilék kérnyezeti A felhasznalasi helyen a Ellendrizze a kérnyezeti
Azonnali 11 hémérséklete kivil esik a hémérséklet kivll esik a hémérsékletet.

108 DCS hiba

leallas/hiba (P)

meghatarozott tartomanyon.

megengedett tartomanyon.

A helyzetatkapcsolas
plauzibilitasi
(elfogadhatdsagi) hibaja

A helyzetatkapcsolasnal a ZSC,
JSS vagy DMC tartésan aktivalva
van.

* Ellenérizze a ZSC
aktivalasat.
Ellenérizze a JSS
aktivalasat.

»  Aktivalja a DMC-t (csak
helyzetfelligyelet esetén)

A DO02_P/DO02_M
LOSIDE vezérléprogram
hibas kapcsolasa

A DO02_P/DO02_MHISIDE
vezérléprogram hibas
kapcsolasa

A DOO_M LOSIDE
vezérlGprogram hibas
kapcsolasa

A DOOQ_P HISIDE
vezérléprogram hibas
kapcsolasa

A DOO1_M LOSIDE
vezérléprogram hibas
kapcsolasa

A DOO01_P HISIDE
vezérléprogram hibas
kapcsolasa

A kimenet rovidzarlata.

Ellenérizze a kimenet
bekotését.
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Hibalzenetek és hibalista

<P

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
0 DCS riasztas
1 A hajtasszabalyoz6 CAN A DCS21B/31B opcié nem kap * Ellenérizze a
interfészének érvényes adatokat a hajtasszabalyozo
kommunikacios hibaja hajtasszabalyozotol. hardveres kapcsolatat.

* Ellenérizze a
hajtasszabalyozo
verziojat.

2 A digitalis bemenet *  Ellenérizze a DI1 binaris
3 plauzibilitasi bemenet konfiguralasat a
(elfogadhat6sagi) hibaja a tervezés és a kapcsolasi
P1 Gtemnél rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
4 A digitalis bemenet *  Ellenérizze a DI2 binaris
5 plauzibilitasi bemenet konfiguralasat a
(elfogadhat6sagi) hibaja a tervezés és a kapcsolasi
P2 Gtemnél rajz alapjan.
*  Ellenérizze a huzalozast.
6 Az 1. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI3 binaris
7 (elfogadhatésagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI3 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
. i Vészleallas/ 8 Az 1. impulzus plauzibilitasi »  Ellenérizze a D14 binaris
109 |DCSriasztas .02 P) 9 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI4 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
A DI1 binaris bemeneten nincs *  Ellendrizze a huzalozast.
10 Az 1. impulzus plauzibilitasi | 1- impulzus fesziiltség. *  Ellenérizze a DI5 binaris
1 (elfogadhatdsagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI5 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
12 Az 1. impulzus plauzibilitasi * Ellenérizze a DI6 binaris
13 (elfogadhatdsagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI6 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
14 Az 1. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI7 binaris
15 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI7 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.

* Ellenérizze a huzalozast.

16 Az 1. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI8 binaris
17 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a

DI8 binaris bemenetnél

tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
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Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
18 A 2. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI1 binaris
19 | (elfogadhatésagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI1 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
20 A 2. impulzus plauzibilitasi * Ellenérizze a DI2 binaris
21 (elfogadhatoésagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI2 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
22 A 2. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI3 binaris
23 (elfogadhatodsagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI3 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
24 A 2. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI4 binaris
25 (elfogadhatdsagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
Dl4 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
| A DI1 binaris bemeneten nincs *  Ellendrizze a huzalozast.
26 A2 impulzus plauzibilitasi |2 impulzus feszliltség. +  Ellensrizze a DI5 binaris
27 (elfogadhatdsagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI5 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
28 A 2. impulzus plauzibilitasi »  Ellenérizze a DI6 binaris
29 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI6 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
30 A 2. impulzus plauzibilitasi * Ellenérizze a DI7 binaris
, . 31 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
109 DCSriasztas | Yeszledllas/ DI7 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
hiba (P) rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
32 A 2. impulzus plauzibilitasi *  Ellenérizze a DI8 binaris
33 (elfogadhatosagi) hibaja a bemenet konfiguralasat a
DI8 binaris bemenetnél tervezés és a kapcsolasi
rajz alapjan.
* Ellenérizze a huzalozast.
34 A sebességérzékelés A két sebességérzékeld kozotti *  Ellenérizze a szakasz
35 plauzibilitasi kildbnbség nagyobb, mint a kialakitasat még egyszer a
(elfogadhatosagi) hibaja sebesség konfiguralt lekapcsolasi jeladd konfiguraciojaban
kiuszobértéke. beallitott értékekkel.
* Ellenérizze a
sebességérzékelbt.
* A SCOPE funkciéval
dllitsa fedésbe a
sebességjeleket.
36 A helyzetérzékelés A két helyzetjel kildnbsége * Ellenérizze a szakasz
37 plauzibilitasi nagyobb a konfiguralt értéknél. kialakitasat a jelado-

(elfogadhatosagi) hibaja

beallitas konfiguralt
adataival.

Ellendrizze a helyzetjelet.
Minden jel helyesen van
csatlakoztatva a 9 polusu
jeladé-csatlakozoéra?
Ellendrizze a jelado-
csatlakozé helyes
bekotését. Zarva van az
atkotés a 9 polusu jelado-
csatlakozé 1. és 2.
érintkezdje kozott (SSI
abszoluterték-jeladd)?

A SCOPE funkcioval
dllitsa fedésbe a
pozicidjeleket.
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Hibalzenetek és hibalista

<P

Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
DCSriasztdas  Gyorsledllas/ |38 A hibas helyzettartomany Az aktualis helyzet kivil esik a * Ellenérizze a szakasz
figyelmeztetés rplauzibilitési konfiguralt tartomanyon. kialakitasat a jelado-
P (elfogadhatdsagi) hibaja beallitas konfiguralt
adataival.

* Ellendrizze a helyzetjelet,
adott esetben korrigalja az
eltolast.

* A SCOPE funkciéval
olvassa ki a helyzetet és
dllitsa aranyba a
konfiguralt értékekkel.

40 A hibas sebesség Az aktudlis sebesség kivil esik a '«  Ahajtds a megengedett és
'R plauzibilitasi konfiguralt maximalis sebességen. konfiguralt
(elfogadhatdsagi) hibaja sebességtartomanyon
kivil mozog

*  Ellenérizze a konfiguraciot
(max. beallitott
sebességet).

* A SCOPE funkcioval
elemezze a
sebességgorbét.

42 Konfiguraciés hiba: Az aktualis gyorsulas kivil esik a |+  Ellenérizze a jelado
43 gyorsulas konfiguralt gyorsulasi tipusat és a konfiguraciot
tartomanyon. (SSI / inkrementalis)

* Ellenérizze a jeladd
csatlakoztatasat ill.
huzalozasat.

* Ellenérizze a jeladéadatok
polaritasat.

* Ellenérizze a jeladd
miikodését.

44 A jeladdinterfész A jelado bekotése nem felelmega |+ Ellendrizze a jeladd
45 plauzibilitasi konfiguralt adatoknak. tipusat és a konfiguraciot
(elfogadhatdsagi) hibaja (SSI / inkrementalis).
(A3401 = 1. jelado és * Ellenérizze a jeladd
109 A3402 = 2. jelado) csatlakoztatasat ill.
huzalozasat.

*  Ellenérizze a jelad6adatok
polaritasat.

*  Ellenérizze a jeladd
mikodését.

46 A jelado6 tapfeszlltségének |A jeladd tapfesziltsége kivil esik |+ A jeladd tapfesziiltségét
47 hibdja (A3403 = 1. jelado a meghatarozott tartomanyon tulterhelték és megszolalt
és A3404 = 2. jelado). (min. DC 20 V/ max. DC 29 V). a belsd biztositék.

* Ellenérizze a
DCS21B/31B opcid
tapfesziltségét.

48 A jeladérendszer Ellenérizze a jeladérendszer
49 A referenciafeszliltség referenciafesziiltségének referenciafeszlltségének
hibaja bemenete kivill esik a konfiguralt |bemenetét.
tartomanyon.
50 Hibas az 1. RS-485
51 meghaijté kildnbségszintje
(INC_B vagy SSI_CLK
hiba).
52 Hibas a 2. RS-485 meghajto Nincs jeladokapcsolat, helytelen  Ellendrizze a
53 | kilénbségszintje (INC_A jeladotipus. jeladdkapcsolatot.
vagy SSI_DATA hiba).
54 Az inkrementalis szamlalo
55 eltérése
56 A jeladdinterfész A jelado bekotése nem felelmega |+ Ellenérizze a jeladd
57 plauzibilitasi konfiguralt adatoknak. tipusat és a konfiguraciot

(elfogadhatdsagi) hibaja
(A3401 = 1. jelado és
A3402 = 2. jelado).

(SSI / inkrementalis).

* Ellenérizze a jeladd
csatlakoztatasat ill.
huzalozasat.

*  Ellenérizze a jelad6adatok
polaritasat.

*  Ellenérizze a jeladd
mikodését.
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Hiba Alhiba
Kéd Megnevezés Reakcio (P) Kéd Megnevezés Lehetséges ok Intézkedés
58 A sin/cos jeladoé-csatlakozas | Téves jeladotipus van *  Ellenérizze a
59 | plauzibilitasi csatlakoztatva. jeladokapcsolatot.
(elfogadhatésagi) hibaja + Ellenérizze a jelado
60 kapcsolatat (atkotés az
1. és a 2. érintkezé
61 Az inkrementalis jelado- kozott).
627csatlakozasrpI§q2|b_|I|t93| Az inkrementalis ill. a sin/cos * Ellenérizze a
o3 (effogadnatosagi)hibaja feiay razishibaja jeladékapcsolatot.
*  Cserélje ki a hibas jeladot.
64 Az SSlI jeladd-csatlakozas | A csatlakoztatott jeladdtipus nem |« Ellendrizze a
65 plauzibilitasi egyezik a konfiguracioval. jeladdkapcsolatot.
(elfogadhatodsagi) hibaja * Ellenérizze a
66 Az SSl-figyel jelado- csatlakoztatott jeladot.
Tcsatlakozés plauzibilitasi
(elfogadhatdsagi) hibaja
68 A DO2_M LOSIDE
vezérléprogram hibas
kapcsolasa
69 A DO2_P HISIDE
vezérlGprogram hibas
kapcsolasa
70 A DOO_M LOSIDE
vezérlGprogram hibas
kapcsolasa DC 0 V-os révidzarlat a Ellendrizze a kimenet
71 A DOO P HISIDE kimeneten. bekotését.
vezérléprogram hibas
kapcsolasa
72 A DO1_M LOSIDE

Gyorsleallas /

vezérléprogram hibas
kapcsolasa

109 | DCSrriasztas  (figyelmeztetés 73 A DO1_P HISIDE
P) vezérléprogram hibas
kapcsolasa
74 Mikodésjelzé (watchdog) | DC 0 V-os rovidzarlat az egyik
feszlltseghiany-teszt a DC 0 V-os kimeneten.
LOSIDE vezériéprogramhoz Ellendrizze a kimenetek
75 Miikédésjelzé (watchdog)  DC 24 V-os rovidzarlat az egyik | bekétéseét.
fesziltséghiany-teszt a DC 24 V-os kimeneten.
HISIDE vezérléprogramhoz
76 Egyidejlleg aktivalt a balra
77 és a jobbra forgas
felligyelete (a DMC
modulon)
T o - Mindig csak egy forgasiranyt
78 Egyidejlleg aktivalvavan az 1pq75r55 aktivalas szabad aktivaini a DMC
79 OLC balra és jobbra modulon
felugyeleti tartomanya :
80 Egyidejlleg aktivalt a balra
81 és a jobbra forgas
felligyelete (a JSS modulon)
82 MET idétullépési hiba Hibas az idéfelugyelettel ellatott |+ Ellendrizze a bemeneti
rJévéhagyé gomb bemeneti elem. elem huzalozasat.
inditdjelének id&felligyelete. * Hibas a bemeneti elem.
84 MEZ idétullépési hiba Hibas az idéfelugyelettel ellatott
85 Kétkezes nyomégomb kétkezes kezelGelem.
idéfelugyelete.
86 EMU1 felligyelet hibaja * Ellenérizze a hardveres
87 kapcsolatokat.
A kils6 lekapcsolasi csatorna *  Tul kicsi a meghuzasi
88 EMU2 felligyelet hibaja felligyeletének hibaja vagy elejtési id6é
89 * Ellenérizze a
kapcsoléérintkezéket.
. g ) e - <« |* Ellenérizze a tervezést.
"Ex e-védelem" |, . 2114 Tullépték az 5 Hz alatti Tullépték az 5 Hz alatti Gzemelés |, 2 :
110 hiba Vészleallas 0 lzemelés id6tartamat idétartamat Eggrlgglséi Ii(caj gégaﬁ]zé?latt'
Analog
bemenet Nincs reakcio Al1 analég bemenet Al1 analég bemenet . .
"3 vezeték- P) 0 vezetékszakadasa vezetékszakadasa Ellendrizze a huzalozast.
szakadasa
16 MOVIPLC  Gyorsteslias/ A MOVI-PLC® * Ellendrizze az lizembe
hiba P figyelmeztetés kommunikaciés id6tullépése . Elleynérizzé a huzalozast

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Szerviz [ |
SEW elektronikai szerviz

v

7.3 SEW elektronikai szerviz

Beklildés
javitasra

Ha valamely hiba nem harithaté el, kérjik, forduljon az SEW-EURODRIVE
elektronikai szervizéhez (— "Ugyfél- és pétalkatrész-szolgalat").

Az SEW elektronikai szervizével valé kapcsolatfelvételkor kérjik, mindig adja meg a
stadtuszcimke szamjegyeit is, mert szervizink igy hatékonyabban tud segitséget
nyujtani.

Ha a késziiléket javitasra bekiildi, kérjiik, adja meg a kovetkezoket:
» gyartasi szam (— tipustabla)

+ tipusjel

» standard kivitel vagy technoldgiai kivitel

+ a statuszcimke szamjegyei

+ az alkalmazas rovid leirdsa (hajtési eset, vezérlés kapcsokon &t vagy sorosan)
» csatlakoztatott motor (motor tipusa, fesziiltsége, A vagy A kapcsolas)
* ahiba jellege

« kisér6 kdrulmények

* sajat vélemény

+ el6zetes szokatlan események stb.

7.4 Tartés tarolas

Tartds tarolas esetén a késziléket kétévente legalabb 5 percre kosse haldzati
feszlltségre. Maskuilonben csékken a késziilék élettartama.

Elmulasztott karbantartas esetén kovetendo eljaras:

A hajtasszabalyozokban elektrolit-kondenzatorokat alkalmaznak, ezek
feszililtségmentes allapotban ki vannak téve az 6regedés hatasanak. Ez a hatas az
elektrolit-kondenzatorok karosodasat eredményezheti, ha a késziiléket hosszu tarolast
kovetden kdzvetlenll a névleges fesziltségre kapcsoljak.

A karbantartas elmulasztdsa esetén az SEW-EURODRIVE azt javasolja, hogy a
hélézati fesziltséget lassan ndveljék a maximalis fesziltségig. Ez térténhet pl. allithato
transzformatorral, amelynek kimeneti fesziltségét az alabbi attekintétablazat szerint
allitjak be.

Az alabbi fokozatok ajanlottak:

AC 400/500 V-os készilekek:

« 1.fokozat: ACOV ... AC 350 V néhany masodpercen belll
» 2. fokozat: AC 350 V 15 percre

» 3. fokozat: AC 420 V 15 percre

« 4. fokozat: AC 500 V 1 érara

AC 230 V-os késziilékek:

+ 1. fokozat: AC 170 V 15 percre
» 2. fokozat: AC 200 V 15 percre
« 3. fokozat: AC 240V 1 érara

Ezt a regeneraciét kdvetben a készulék azonnal haszndlhatd, vagy karbantartast
kdvetBen tovabbi hosszu idére eltarolhato.
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7 [ Szerviz
Hasznalaton kivul helyezés, megsemmisités

7.5 Hasznalaton kiviil helyezés, megsemmisités
Kérjuk, tartsa be az érvényes rendelkezéseket. A megsemmisitést az érvényes
eléirasoknak megfeleléen, anyagonként kilén végezze, pl. az alabbiak szerint:
+ elektronikai hulladékok (nyomtatott aramkorok)
+ muianyagok (készilékhaz)
* lemezek

e réz
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Miiszaki adatok és méretlapok 7
CE jelzés, UL engedély és C-Tick [7

8 Miiszaki adatok és méretlapok
8.1 CE jelzés, UL engedély és C-Tick

CE jelzés + Kisfesziltségi iranyelv

A MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabélyozdk eleget tesznek a kisfeszlltségrol
sz06l6 2006/95/EK iranyelv el6irasainak.

» Elektromagneses 0sszeférhetéség

A MOVIDRIVE® haijtasszabalyozok és halozati visszataplald készilékek arra
szolgalnak, hogy részegységként gépekbe ill. berendezésekbe épitsék Oket. Eleget
tesznek az elektromagneses o6sszeférhetéségrol szolé EN 61800-3 "Valtoztathatéd
fordulatszamu villamos hajtasok" termékszabvanynak. A telepitési utasitasok
betartasa esetén az egész, azzal felszerelt gép/berendezés CE jeldlésének feltételei
az elektromagneses 0Osszeférhetetlenségrél szolé 89/336/EGK iranyelv szerint
adottak. Az elektromagneses dsszeférhetéségnek megfeleld telepitésrél részletes
informaci6 az SEW-EURODRIVE "Elektromagneses 0&sszeférhetéség a
hajtastechnikdban" c. kiadvanyaban talalhato.

« A C1 ill. a C2 hatarérték-osztaly betartasat specifikalt vizsgaldoberendezéssel
igazoltak. Kérésre az SEW-EURODRIVE errél tovabbi informaciét bocsat
rendelkezésre.

A tipustablan lathaté CE jelzés a kisfeszlltségrdl szolé 2006/95/EK iranyelvnek valo

C € megfelelést jelzi. Kivansagra errdl megfelel6ségi nyilatkozatot allitunk ki.
UL/cUL/ Az UL és a cUL engedélyt (USA), valamint a GOST-R tanusitvanyt (Oroszorszag) a
GOST-R telies MOVIDRIVE® késziilékcsalad megkapta. A cUL jogilag egyenlé a CSA szerinti

engedéllyel.

C-Tick A C-Tick engedélyt a teljes MOVIDRIVE® késziilékcsalad megkapta. A C-Tick az ACMA
0 (Australian Communications and Media Authority) altal kiadott megfelel6ségi tanusitas.
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8 kWA 7 I Miiszaki adatok és méretlapok
7 Altalanos miszaki adatok
P| Hz

8.2 Altalanos miiszaki adatok

Az alabbi tablazatban azok a miszaki adatok vannak feltintetve, amelyek minden
MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtadsszabalyozéra érvényesek, tipustdl, kiviteli mérettdl
és teljesitménytdl fuggetlenul.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B Minden kiviteli méret

Zavartiirés teljesiti az EN 61800-3 el6irasait

Zavarkibocsatas halézati A 0-s ... 6-0s kiviteli méret teljesiti az EN 61800-3 el6irasait

oldalon az elektromagneses 0-s ... 5-0s kiviteli méret: megfeleld halozati sziirével megfelel az
osszeférhetéségnek megfelelé = EN 61800-3 szerinti "C1" zavarkibocsatasi szintnek

telepités esetén A 0-s, 1-es és 2-es kiviteli méret tovabbi intézkedés nélkil megfelel az

EN 61800-3 szerinti C2 hatarértékosztalynak
A 6-0s kiviteli méret megfelel6 halézati szlirével megfelel az EN 61800-
3 szerinti "C2" zavarkibocsatasi szintnek

Kornyezeti 0°C ... +50 °C, Ip = 100% Iy és fpyym = 4 kHz esetén
hémérséklet Dkéry 0°C ... +40 °C, Ip = 125% Iy és fpyym = 4 kHz esetén
0°C ... +40°C, Ip = 100% Iy és fpyym = 8 kHz esetén

teljesitménycsokkenés Teljesitménycsokkenés:

Kornyezeti hémérséklet + 2,5% Iy K fokonként 40 °C és 50 °C koz6tt
* 3% Iy K fokonként 50 °C ... 60 °C esetén
Klimaosztaly EN 60721-3-3, 3K3 osztaly

Tarolasi hémérséklet) 9, -25°C ... +70 °C (EN 60721-3-3, 3K3 osztaly)
DBG kezel6késziilék: -20 °C ... +60 °C

Hités modja (DIN 41751) fuggetlen hités
(hémérséklet-szabalyozott ventilator, megszdlalasi kiiszob 45 °C)

Védettség, EN 60529 (NEMA1)
0-s ... 3-as kiviteli méret IP20
4-es ... 6-0s kiviteli méret IPOO (er6saramu csatlakozék)
IP10 (er6saramu csatlakozok)
« felszerelt, alapkivitelben mellékelt plexiburkolattal és
« felszerelt zsugorcsével (nem tartozik a szallitasi terjedelemhez)

Uzemméd Folyamatos Gizem 50% tulterhelhet6séggel (0-s kiviteli méret: 100%)
Tulfesziiltségi kategoria Il az IEC 60664-1 (VDE 0110-1) szerint

Szennyezédésosztaly 2 az IEC 60664-1 (VDE 0110-1) szerint

Telepitési magassag h h <1000 esetén nincs korlatozas.

h = 1000 esetén a kdvetkez6 korlatozasok érvényesek:
*+ 1000 m és 4000 m kozott:
— Iy csokkentése 1%-kal 100 m-enként

* 2000 m és 4000 m koz6tt:
— AC 230 V-os késziilékek: Uy csokkentése AC 3 V-tal 100 m-
enként
— AC 500 V-os késziilékek: Uy csokkentése AC 6 V-tal 100 m-
enként

2000 m felett csak 2. tulfesziiltségi osztaly, a 3. tulfeszilltségi
osztalyhoz kiildn intézkedések sziikségesek. Tulfesziltségi osztalyok a
DIN VDE 0110-1 szerint.

1) Tartos tarolas esetén kétévente legalabb 5 percre kdssiik ra a halozati feszlltségre, kilonben csdkkenhet
a készilék élettartama.
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Miszaki adatok és méretlapok VA 7 (L2 8

Altalanos miiszaki adatok |7

P| Hz
MOVIDRIVE®
MDX60B/61B
késziiléekcsalad,
0-s kiviteli méret
51485AXX

35. abra: MOVIDRIVE® MDX60B/61B késziilékcsalad, 0-s kiviteli méret

MOVIDRIVE®
MDX61B
késziiléekcsalad,
1-es ... 6-0s
kiviteli méret

52159AXX
36. 4bra: MOVIDRIVE® MDX61B késziilékcsalad, 1-es ... 6-0s kiviteli méret
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7 Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készllékek)

P| Hz

8.3 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os késziilékek)

0-s kiviteli méret

MOVIDRIVE® MDX60/61B 0005-5A3-4-0_ ‘ 0008-5A3-4-0_ | 0011-5A3-4-0_ 0014-5A3-4-0_
Kiviteli méret 0S oM
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC 380V -500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz £5%

Névleges halozati aram") Ihat 100% AC1,8A AC22A AC28A AC 3,6 A

(ha Up =3 x AC 400 V) 125% AC23A AC2,7A AC35A AC45A
KIMENET

Latszélagos kimeneti teljesitmény? Sy 1,4 KVA 1,6 kVA 2,1 kVA 2,8 kVA

(ha U4 =3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram? In AC2A AC24A AC 3,1A AC4 A

(ha Up =3 x AC 400 V)

Tartos kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC25A AC3A AC3,8A AC5A

(ha U4 =3 x AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC2A AC24A AC3,1A AC4A

(ha U4 =3 x AC 400 V és fpyyy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 200% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Imax = 0...200%, allithato

Minimalis megengedett

fékellenallas RFékEll min 68 Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upga

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min~! /0,2 min™! a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 42w 48 W 58 W 74W
Hiitslevegé-igény 3mdh 9m3h
Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4 bonthat6 sorkapocs, 4 mmZ, DIN 46228 érvéghiively
Meghuizasi nyomaték 0,6 Nm

1) Upa =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.

2) Ateljesitményadatok fpyy\ = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX60B standard kivitel

0005-5A3-4-00 0008-5A3-4-00 0011-5A3-4-00 0014-5A3-4-00

Cikkszam 8277222 8277230 8277249 8277257
MDX60B technolégiai kivitel 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T
Cikkszam 827 726 5 827727 3 827 728 1 827 729 X
|: Allandé terhelés 0,55 kW (0,74 LE) |0,75 kW (1,0 LE) 1,1kW (1,5LE) |1,5 kW (2,0 LE)
ajanlott motorteljesitmény P ot
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés 0,75kW (1,0LE) [1,1kW (1,5LE) 1,5kW (2,0LE) (2,2 kW (3,0 LE)
talterhelés nélkiil
IZ ajanlott motorteljesitmény Pmot
Tomeg 2,0kg 2,5kg
Méretek SzxMaxMé 45 mm x 317 mm x 260 mm 67,5 mm x 317 mm x 260 mm

MDX61B standard kivitel (VFC/CFC/SERVO)

0005-5A3-4-00 0008-5A3-4-00 0011-5A3-4-00 0014-5A3-4-00

Cikkszam 8277303 827 7311 827 732 X 827 7338
MDX61B technoldgiai kivitel (VFC/CFC/SERVO) 0005-5A3-4-0T 0008-5A3-4-0T 0011-5A3-4-0T 0014-5A3-4-0T
Cikkszam 8277346 8277354 827 736 2 827 7370
Tomeg 2,3 kg 2,8 kg

Méretek SzxMaxMé 72,5 mm x 317 mm x 260 mm 95 mm x 317 mm x 260 mm

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkézikdnyv, "Motorvalasztas" c. fejezet
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Miiszaki adatok és méretlapok 7 8
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készulekek) |7
P| Hz

1-es kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)
MOVIDRIVE® MDX61B 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ | 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Unal 3xAC380V...500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges halozati aram") Ihat 100% AC36A AC50A AC6,3A AC 8,6 A

(ha Up =3 x AC 400 V) 125% AC45A AC6,2A AC79A AC 10,7 A
KIMENET

Latszélagos kimeneti teljesitményz) SN 2,8 kVA 3,8 kKVA 4,9 kVA 6,6 kVA

(ha U4 =3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram") In AC4 A AC55A AC7A AC9,5A

(ha Up =3 x AC 400 V)

Tartos kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC5A AC6,9 A AC 8,8 A AC 119A

(ha U4 =3 x AC 400 V és fp\yy = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC4A AC55A AC7A AC95A

(ha U4 =3 x AC 400 V és fpyy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Imax = 0...150%, allithato

Minimalis megengedett

fékellenallas RFékEll min 68 Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upga

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min™' / 0,2 min™! a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK
2)

Veszteségi teljesitmény Sy esetén® Py, 85 W 105 W 130 W 180 W
Hiit6levegé-igény 40 m3/h

Témeg 3,5kg

Méretek Sz x MaxMé | 105 mm x 314 mm x 234 mm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

bonthat6 sorkapocs, 4 mm?, DIN 46228 érvéghiively

Meghuzasi nyomaték

0,6 Nm

1) Upg =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csdkkenteni kell.
2) A teljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel

0015-5A3-4-00

0022-5A3-4-00

0030-5A3-4-00

0040-5A3-4-00

Cikkszam 827 957 8 827 958 6 827 959 4 827 960 8
MDX61B technologiai kivitel 0015-5A3-4-0T 0022-5A3-4-0T 0030-5A3-4-0T 0040-5A3-4-0T
Cikkszam 827 9756 827 976 4 827 977 2 827 978 0
|: Allandé terhelés

ajanlott motorteljesitmény Pmot |1.5kW(2,0LE) |22kW (3,0LE) |3,0kW (4,0LE) 4,0 kW (5,4 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés

tulterhelés nélkiil

— ajanlott motorteljesitmény Pmot |22kW (3,0LE) |3,0kW (4,0LE) |4,0kW (5,4LE) 55kW (7,4 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkézikdnyv, "Motorvalasztas" c. fejezet
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8 kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készulékek)
P| Hz

2S és 2-es kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
Kiviteli méret 2S 2
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC380V...500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz £5%

Névleges halézati aram’) lhal 100% AC 11,3A AC 144 A AC 21,6 A

(ha Up4 =3 x AC 400 V) 125% AC 14,1 A AC 18,0 A AC270A
KIMENET

Latszolagos kimeneti teljesitmény? Sy 8,7 kVA 11,2 kKVA 16,8 kVA

(ha U4 =3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram? In AC 12,5A AC 16 A AC 24 A

(ha Uz =3 x AC 400 V)

Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 156 A AC 20 A AC30A

(ha Uhél =3x AC400V és fPWM =4 kHZ)

Tartos kimeneti aram (= 100% Iy) Ip AC125A AC 16 A AC 24 A

(ha U4 =3 x AC 400 V és fp\yy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas Imax = 0...150%, éllithaté

Minimalis megengedett

fékellenallas RFékEll min 47 Q 22 Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upa
PWM frekvencia fowm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz
Fordulatszam-tartomany / feloontas na/An,  -6000 ... 0 ... +6000 min™' /0,2 min™! a teljes tartomanyban
ALTALANOS ADATOK
Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 220 W 290 W 400 W
Hiitélevegé-igény 80 m3/h
Témeg 6,6 kg
Méretek SzxMaxMé | 105 mm x 335 mm x 294 mm 135 mm x 315 mm x 285 mm
M4 kombi csavar
) szorl'tcz')pénttal
Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4 4 mm*~-es sorkapocs, DIN 46228 4 mm’, DIN 46228
érvéghuvely érvéghuvely
6 mm?, DIN 46234 sajtolt
kabelsaru

Meghuzasi nyomaték 1,5 Nm

1) Upa =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.
2) Ateljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel 0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00 0110-5A3-4-00
Cikkszam 827 9616 827 962 4 827 963 2
MDX61B technolégiai kivitel 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Cikkszam 827 9799 827 980 2 8279810
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot 5.5kW (7,4 LE) 7,5 kW (10 LE) 11 kW (15 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
talterhelés nélkiil
— _ajanlott motorteljesitmény Pmot 7.5 kW (10 LE) 11 kW (15 LE) 15 kW (20 LE)
Ajanlott motorteljesitmény — "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet
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Miiszaki adatok és méretlapok 7 8
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készilékek) |7

P| Hz
3-as kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Unal 3xAC380V...500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges halozati aram") lha  100% AC 28,8 A AC 41,4 A AC 54 A

(ha Upz = 3 x AC 400 V) 125% AC 36 A AC 51,7 A AC 67,5 A
KIMENET

Latszolagos kimeneti teljesitmény? Sy 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 KVA

(ha U5 = 3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram?) Iy AC32A AC 46 A AC 60 A

(ha Upz = 3 x AC 400 V)

Tartés kimeneti aram (=125% 1)  Ip AC40A AC57,5A AC75A

(ha Uy =3 % AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC 32 A AC 46 A AC 60 A

(ha Uy =3 % AC 400 V és fpyyy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas Imax = 0...150%, allithaté

Minimalis megengedett

fékellenallas RFékEll min 15Q 12 Q
(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp -6000 ... 0 ... +6000 min™' /0,2 min™" a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 550 W 750 W 950 W
Hiitélevegé-igény 180 m3h

Toémeg 15,0 kg

Méretek Sz x Ma x Mé | 200 mm x 465 mm x 308 mm
Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4 M6 kog:i?tio(l:tssgs;sz:f’ttgll’,\lnl%xz'f 45 mm?
Meghuzasi nyomaték 3,5Nm

1) Upg =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.
2) Ateljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel

0150-503-4-00

0220-503-4-00

0300-503-4-00

Cikkszam 827 964 0 827 9659 827 966 7
MDX61B technolégiai kivitel 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Cikkszam 827 9829 827 9837 827 984 5
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot |15 kW (20 LE) 22 kW (30 LE) 30 kW (40 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
tulterhelés nélkiil
— ajanlott motorteljesitmény Pmot |22 kW (30 LE) 30 kW (40 LE) 37 kW (50 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkézikdnyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé




8 kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készulékek)
P| Hz

4-es kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Uhal 3xAC380V...500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges halozati aram") lha  100% AC 65,7 A AC 80,1 A

(ha Up5 =3 x AC 400 V) 125% AC 819A AC 100,1 A
KIMENET

Latszolagos kimeneti teljesitmény? Sy 51,1 kVA 62,3 kVA

(ha Up4 =3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram?) Iy ACT73A AC 89 A

(ha Up5 =3 x AC 400 V)

Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 91 A AC 111 A

(ha Uy = 3 x AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip ACT73A AC 89 A

(ha Upz = 3 x AC 400 V és fpyyy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas Imax = 0...150%, allithaté

Minimalis megengedett
fékellenallas

RE&KEI_min 6Q
(4 negyedes lizem)

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp -6000 ... 0 ... +6000 min™' /0,2 min™" a teljes tartomanyban
ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 1200 W 1450 W

Hiitélevegé-igény 180 m3h

Tomeg 27 kg

Méretek Sz x Ma x Mé | 280 mm x 522 mm x 307 mm

M10 menetes csap anyaval
Max. 70 mm?
préselt kabelsaru, DIN 46235

Meghuzasi nyomaték 14 Nm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

1) Upa =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.
2) Ateljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.
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MDX61B standard kivitel

0370-503-4-00

0450-503-4-00

Cikkszam 827 967 5 827 968 3
MDX61B technolégiai kivitel 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Cikkszam 827 985 3 827 986 1
|: Allandé terhelés

ajanlott motorteljesitmény Pmot 37 KW (50 LE) 45 kW (60 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés

talterhelés nélkiil

— ajanlott motorteljesitmény Pmot 45 KkW (60 LE) 55 kW (74 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Miiszaki adatok és méretlapok 7 8
MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készilékek) |7

5-0s kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
BEMENET
Névleges halézati fesziiltség
(az EN 50160 szerint) Unal 3xAC 380V ...500V
Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%
Névleges halozati aram") lha  100% AC94,5A AC 117 A
(ha U = 3 x AC 400 V) 125% AC 118,1 A AC 146,3 A
KIMENET
Latszolagos kimeneti teljesitmény? Sy 73,5 kVA 91,0 kVA
(ha U, = 3 x AC 380...500 V)
Névleges kimeneti aram?) Iy AC 105 A AC 130 A
(ha U,z = 3 x AC 400 V)
Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 131 A AC 162 A
(ha Ups =3 % AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)
Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC 105 A AC 130 A
(ha Ups =3 % AC 400 V és fpyyy = 8 kHz)

Aramkorlat

Imax

Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Minimalis megengedett

Imax = 0...150%, allithato

fékellenallas RFékEll min 6Q 4Q
(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp -6000 ... 0 ... +6000 min™' /0,2 min™" a teljes tartomanyban
ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 1700 W 2000 W

Hiitélevegé-igény 360 m3/h

Toémeg 35 kg

Méretek Sz x Ma x Mé | 280 mm x 610 mm x 330 mm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

M10 menetes csap anyaval
Max. 70 mm?
préselt kabelsaru, DIN 46235

Meghuzasi nyomaték

14 Nm

1) Upa =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.
2) Ateljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel

0550-503-4-00

0750-503-4-00

Cikkszam 827 969 1 827 9705
MDX61B technolégiai kivitel 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Cikkszam 827 988 8 827 989 6
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot 55 kW (74 LE) 75 kW (100 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
talterhelés nélkiil
— ajanlott motorteljesitmény Pmot 75 KW (100 LE) 90 kW (120 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé




kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX60/61B...-5_3 (AC 400/500 V-os készulékek)

P| Hz

6-os kiviteli méret (AC 400/500 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0900-503-4-0_ 1100-503-4-0_ 1320-503-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Unal 3xAC 380V ...500V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges halozati aram") lha  100% AC 153 A AC 180 A AC 225 A

(ha U = 3 x AC 400 V) 125% AC 191 A AC 225 A AC 281 A
KIMENET

Latszolagos kimeneti teljesitmény? Sy 118 KVA 139 kVA 174 KVA

(ha U, = 3 x AC 380...500 V)

Névleges kimeneti aram") Iy AC 170 A AC 200 A AC 250 A

(ha U,z = 3 x AC 400 V)

Tartos kimeneti aram (=125%ly)  Ip AC 212 A AC 250 A AC312A

(ha Ups =3 % AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)

Tartos kimeneti aram (=100% ly)  Ip AC 170 A AC 200 A AC 250 A

(ha Ups =3 % AC 400 V és fpyyy = 4 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Minimalis megengedett

Imax = 0...150%, allithato

fékellenallas RFékEll min 2,7 Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithato: 4 vagy 8 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min™' / 0,2 min™ a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén? Py, 2300 W 2500 W 2700 W
Hiitélevegé-igény 600 m3/h
Toémeg 60 kg
Méretek Sz x Ma x Mé | 280 mm x 1000 mm x 382 mm

M12 menetes csap anyaval
Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4 Max. 185 mm?2

préselt kabelsaru, DIN 46235
Meghuzasi nyomaték 20 Nm

1) Upa =3 x AC 500 V esetén a haldzati és a kimeneti aramot a névleges adatokhoz képest 20%-kal csokkenteni kell.
2) Ateljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel 0900-503-4-00 1100-503-4-00 1320-503-4-00
Cikkszam 827 9713 827 9721 827974 8
MDX61B technolégiai kivitel 0900-503-4-0T 1100-503-4-0T 1320-503-4-0T
Cikkszam 827 991 8 827 992 6 827 993 4
|: Allandé terhelés

ajanlott motorteljesitmény Pmot 90 KW (120 LE) 110 kW (148 LE) 132 kW (177 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés

talterhelés nélkiil

— ajanlott motorteljesitmény Pmot 110 kW (148 LE) 132 kW (177 LE) 160 kW (215 LE)

Ajanlott motorteljesitmény — "MOVIDRIVE® B" rendszerkézikdnyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

138 Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Miszaki adatok és méretlapok 7
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V-os készllékek) [7
P| Hz
8.4 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V-os késziilékek)

1-es kiviteli méret (AC 230 V-os késziilékek)
MOVIDRIVE® MDX61B 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
BEMENET

Névleges halozati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC200V ...240V

Halozati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz +5%

Névleges hal6zati aram lhal 100% ACB6,7A AC78A AC129A

(ha Up4 =3 x AC 230 V) 125% AC84A AC98A AC 16,1 A
KIMENET

Latszolagos kimeneti teljesitmény’) Sy 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 kVA

(ha U4 =3 x AC 230...240 V)

Névleges kimeneti aram In AC73A AC 8,6 A AC 14,5 A

(ha Up4 =3 x AC 230 V)

Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC9,1A AC 10,8 A AC 18,1 A

(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyy = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC73A ACB86A AC 145 A

(ha Uhél =3xAC230Vés fPWM =8 kHZ)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Minimalis megengedett

Imax = 0...150%, allithato

fékellenallas RFékE" min 27 Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min™! /0,2 min™ a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén’) Py, 10 W 126 W 210 W
Hiitéleveg6-igény 40 m3/h

Toémeg 2,8 kg

Méretek SzxMaxMé | 105 mm x 314 mm x 234 mm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

bonthaté sorkapocs
4 mm?, DIN 46228 érvéghiively

Meghuizasi nyomaték

0,6 Nm

1) A teljesitményadatok fp\y\ = 4 kHz esetén érvényesek.

MDX61B standard kivitel

0015-2A3-4-00

0022-2A3-4-00

0037-2A3-4-00

Cikkszam 827 994 2 827 9950 827 996 9
MDX61B technologiai kivitel 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Cikkszam 828 003 7 828 004 5 828 005 3
|: Allandé terhelés

ajanlott motorteljesitmény P ot 1,5 kW (2,0 LE) 2,2 kW (3,0 LE) 3,7 kW (5,0 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés

tulterhelés nélkiil

— ajanlott motorteljesitmény Pmot 2,2 kW (3,0 LE) 3,7 kW (5,0 LE) 5,0 kW (6,7 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozdé

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkézikdnyv, "Motorvalasztas" c. fejezet
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kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V-os készulékek)
P| Hz

2-es kiviteli méret (AC 230 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC200V ...240V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges hal6zati aram lhal 100% AC 19,5 A AC 27,4 A

(ha Up4 =3 x AC 230 V) 125% AC 24,4 A AC 34,3 A
KIMENET

Latszélagos kimeneti teljesitmény?) S, 8,8 kVA 11,6 KVA

(ha U4 =3 x AC 230...240 V)

Névleges kimeneti aram In AC 22 A AC 29 A

(ha Up4 =3 x AC 230 V)

Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 27,5A AC 36,3 A

(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyym = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC 22 A AC 29 A

(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyy = 8 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Minimalis megengedett

Imax = 0...150%, allithato

fékellenallas RFékEll min 12Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min™' / 0,2 min™ a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén’) Py, 300 W 380 W
Hiitélevegé-igény 80 m¥h

Toémeg 5,9 kg

Méretek SzxMaxMé | 135 mm x 315 mm x 285 mm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

M4 kombi csavar szoritépanttal
4 mm?, DIN 46228 érvéghively
6 mm2, DIN 46234 sajtolt kabelsaru

Meghuzasi nyomaték 0,6 Nm
1) A teljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.
MDX61B standard kivitel 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Cikkszam 827 9977 827 998 5
MDX61B technolégiai kivitel 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Cikkszam 828 006 1 828 008 8
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot 5.5kW (7,4 LE) 7,5 kW (10 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
talterhelés nélkiil
— _ajanlott motorteljesitmény Pmot 7.5 kW (10 LE) 11 kW (15 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozo




Miiszaki adatok és méretlapok 7 8
MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V-os keésziilekek) [7

P| Hz
3-as kiviteli méret (AC 230 V-os késziilékek)
MOVIDRIVE® MDX61B 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
BEMENET
Névleges halozati fesziiltség
(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC200V...240V
Halozati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz +5%
Névleges hal6zati aram lhal 100% AC 40 A AC49A
(ha Up4 =3 x AC 230 V) 125% AC 50 A AC 61 A
KIMENET
Latszolagos kimeneti teljesitmény?) S 17,1 KVA 21,5 kVA
(ha U4 =3 x AC 230...240 V)
Névleges kimeneti aram In AC 42 A AC 54 A
(ha Up4 =3 x AC 230 V)
Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 52,5 A AC 67,5 A
(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyym = 4 kHz)
Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC 42 A AC 54 A
(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyy = 8 kHz)
Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.
Bels6 aramkorlatozas Imax = 0...150%, allithaté
Minimalis megengedett
fékellenallas RFékEll min 7,5 Q 5,6 Q
(4 negyedes lizem) -
Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg
PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz
Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp -6000 ... 0 ... +6000 min™' /0,2 min™" a teljes tartomanyban
ALTALANOS ADATOK
Veszteségi teljesitmény Sy esetén’) Py, 580 W 720 W
Hiitélevegé-igény 180 m3h
Toémeg 14,3 kg
Méretek Sz x Ma x Mé | 200 mm x 465 mm x 308 mm
M6 kombi csavar alatéttel
Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4 max. 25 mm?2
sajtolt kabelsaru, DIN 46234
Meghuzasi nyomaték 3,5 Nm
1) A teljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.
MDX61B standard kivitel 0110-203-4-00 0150-203-4-00
Cikkszam 827 999 3 828 000 2
MDX61B technolégiai kivitel 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
Cikkszam 828 009 6 8280118
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot 11 kW (15 LE) 15 kW (20 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
talterhelés nélkiil
— _ajanlott motorteljesitmény Pmot 15 kW (20 LE) 22 kW (30 LE)
Ajanlott motorteljesitmény — "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet

Uzemeltetési utasitas — MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozé 141
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kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 MOVIDRIVE® MDX61B...-2_3 (AC 230 V-os készulékek)
P| Hz

4-es kiviteli méret (AC 230 V-os késziilékek)

MOVIDRIVE® MDX61B 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
BEMENET

Névleges halézati fesziiltség

(az EN 50160 szerint) Upal 3xAC200V ...240V

Halézati frekvencia fhal 50 Hz ... 60 Hz 5%

Névleges hal6zati aram lhal 100% ACT72A AC 86 A

(ha Up4 =3 x AC 230 V) 125% AC 90 A AC 107 A
KIMENET

Latszélagos kimeneti teljesitmény?) S, 31,8 kVA 37,8 kVA

(ha U4 =3 x AC 230...240 V)

Névleges kimeneti aram In AC 80 A AC 95 A

(ha Up4 =3 x AC 230 V)

Tartés kimeneti aram (= 125% ly) Ip AC 100 A AC 118 A

(ha Up5 =3 x AC 230 V és fpyyym = 4 kHz)

Tartés kimeneti aram (= 100% ly) Ip AC 80 A AC 95 A

(ha Up45 =3 x AC 230 V és fpyyy = 4 kHz)

Aramkorlat Imax Motorosan és generatorosan 150% ly, az id6tartam a kihasznaltsagtol flgg.

Bels6 aramkorlatozas

Minimalis megengedett

Imax = 0...150%, allithato

fékellenallas RFékEll min 3Q

(4 negyedes lizem) -

Kimeneti fesziiltség Up Max. Upg

PWM frekvencia fewm Allithaté: 4 /8 /12 /16 kHz

Fordulatszam-tartomany / felbontas np / Anp

-6000 ... 0 ... +6000 min™' / 0,2 min™ a teljes tartomanyban

ALTALANOS ADATOK

Veszteségi teljesitmény Sy esetén’) Py, 1100 W 1300 W
Hiitélevegé-igény 180 m3h

Toémeg 26,3 kg

Méretek Sz x Ma x Mé | 280 mm x 522 mm x 307 mm

Késziilékkapocs-keresztmetszet X1, X2, X3, X4

M10 menetes csap anyaval
max. 70 mm?
préselt kabelsaru, DIN 46235

Meghuzasi nyomaték 3,5Nm
1) A teljesitményadatok fpyy = 4 kHz esetén érvényesek.
MDX61B standard kivitel 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Cikkszam 8280010 828 0029
MDX61B technolégiai kivitel 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Cikkszam 8280126 8280134
|: Allandé terhelés
ajanlott motorteljesitmény Pmot 22 kW (30 LE) 30 kW (40 LE)
Négyzetes terhelés vagy allandé terhelés
talterhelés nélkiil
— _ajanlott motorteljesitmény Pmot 30 kW (40 LE) 37 kW (50 LE)

Ajanlott motorteljesitmény

— "MOVIDRIVE® B" rendszerkéziknyv, "Motorvalasztas" c. fejezet
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Miszaki adatok és méretlapok VA 7 (L2

A MOVIDRIVE® MDX60/61B elektronikai adatai |7

P| Hz
8.5 A MOVIDRIVE® MDX60/61B elektronikai adatai
MOVIDRIVE® MDX60/61B Altalanos elektronikai adatok
Feszlltségellatas X11:1 | REF1: DC +10 V +5% / -0%, |nax = DC 3 mA Referenciafeszlltség az alapjel-
az alapjel-bemenet szdmara  X11:5 | REF2: DC -10 V +0% / -5%, l;nax = DC 3 mA potenciométer szamara
n1 alapjel-bemenet X11:2/X11:3 | AI11/AI12: feszlltség- vagy arambemenet, az S11 és P11_ segitségével allithatd, letapogatasi

(differencialis bemenet)
Al11/AI12 izemmod

id6: 1 ms

Fesziltségbemenet: Arambemenet:
n1=DCO0...+10VvagyDC-10V ...0... +10V |n1 =DC 0...20 mA vagy DC 4...20 mA

Felbontas 12 bit 11 bit
Belsé ellenallas R =40 kQ (kulsé tapfesziltség) R; =250 Q
R; = 20 kQ (tapfeszlltség a REF1/REF2-rél)
1. paraméterkészlet: n11/n12/n13 = -6000 ... 0 ... +6000 min~!

Belsé alapjelek

2. paraméterkészlet: n21/n22/n23 = -6000 ... 0 ... +6000 min™!

Fordulatszam-valtozasi
meredekségek idétartomanya
An = 3000 min™! esetén

1. rampa t11/t21 felfutés: 0...2000 s lefutas: 0...2000 s
2. rampa t12/t22 felfutas = lefutas: 0...2000 s

leallasi rampa t13/t23 lefutas: 0...20 s

vészrampa t14/t24 lefutas: 0...20 s

motor-potenciométer 3 felfutds: 0,2...50 s lefutas: 0,2...50 s

Segédfesziiltség-kimenet™)
X13:8/X10:8

VO24: Ugyt = DC 24 V, maximalis 6sszes aramterhelhet6ség: |5« = DC 400 mA

Kiils6 fesziiltségellatas’ X10:9

VI24: Uy =DC 24 V -15% / +20% az EN 61131-2 szerint

Binaris bemenetek
X13:1...X13:6 és X16:1/X16:2
Belsé ellenallas

Jelszint

Funkcio X13:1
X13:2...X13:6, X16:1/X16:2

potencidlmentes (optocsatold), PLC-kompatibilis (EN 61131), letapogatasi id6 1 ms
DI@d...DIg5 és DIg6/DIg7
Ri=3kQ, I|g=DC 10 mA

DC +13 V ... +30 V= "1" = érintkez6 zarva
DC -3V ... +5V="0" = érintkezd nyitva

DI@@: fix funkcidja: "/szabalyozétiltas"
DIg1...DIg5, DIJ6/DID7: valasztasi lehetéség — P60_ paramétermeni

EN 61131 szerinti

Binaris kimenetek")
X10:3/X10:7 és X16:3...X16:5

PLC-kompatibilis (EN 61131-2), megszolalasi id6 1 ms
DB@@/DOD?2 és DOWY3...DOLB5

Jelszint "0"=DCOV "1"=DC+24V Figyelem! Ne kdsson ra idegen fesziiltséget!
Funkcio X10:3 DB@@: fix funkcidja "/fék", Ihax = DC 150 mA, révidzarbiztos, betaplalasbiztos DC 30 V-ig
DO@2, DOY3...DOY5: valasztasi lehetéség — P62_ paraméterment,
X10:7, X16:3...X16:5 | l,ox = DC 50 mA, révidzarbiztos, betaplalasbiztos DC 30 V-ig
Relékimenet X10:4...X10:6 DO@1: A reléérintkez6k terhelhetésége Upa = DC 30V, |54 = DC 800 mA
Funkcio X10:4 DO@1-C: kdz0s reléérintkezd valasztasi lehetéséq — P62
X10:5 DO@1-NO: zardérintkezd araméterment 9 -
X10:6 DO@1-NC: nyitéérintkezd P
Rendszerbusz (SBus) X12:1 DGND: referenciapotencial | A 2.0-s CAN specifikacié A és B része szerinti CAN-Bus, az
X12:2 SC11: SBus High ISO 11898 szerinti atviteli technika, max. 64 résztvevd, a lezard
X12:3 SC12: SBus Low ellenallas (120 Q) DIP kapcsoléval kapcsolhaté
RS-485 interfész X13:10  ST11: RS-485 + EIA szabvany, 9,6 kbaud, max. 32 résztvevs
: X Max. kabelhossz: 200 m
X13:11 ST12: RS-485 - ; ) o 11 .
Dinamikus lezaro ellenallas beépitve
TF/TH/KTY bemenet X10:1 TF1: megszolalasi kiiszob Ryg 2 2,9 kQ +10% esetén
Referenciakapcsok X11:4 AGND: az analdg jelek és az X11:1 és X11:5 (REF1/REF2) kapcsok referenciapotencialja
X12:1/X13:9/X16:6/X10:2/X10:10 DGND: a binaris jelek, a rendszerbusz, az RS-485 interfész és a TF/TH referenciapotencialja
X13:7 DCOM: az X13:1...X13:6 és X16:1/X16:2 (DID@J...DIA5 és DIF6/DIA7) binaris bemenetek
referenciapotencialja
Megengedett kapcsonként egy ér esetén: 0,20...2,5 mm?2 (AWG 24...12)

vezeték-keresztmetszet

kapcsonként két ér esetén: 0,25...1 mm?2 (AWG 22...17)

1) Akésziilék a DC +24 V kimenetekhez (VO24, binaris kimenetek) I,,.x = DC 400 mA aramot bocsat rendelkezésre. Ha ez az érték nem

elegendd, az X10:9 (VI24) kapocsra kilsé DC 24 V-os tapellatast kell kotni.
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kA 7 ' Miiszaki adatok és méretlapok
7 A MOVIDRIVE® MDX60/61B elektronikai adatai
P| Hz
MOVIDRIVE® MDX60/61B Altalanos elektronikai adatok

Biztonsagi érintkezd

Megengedett
vezeték-keresztmetszet

Teljesitményfelvétel az
kapcson

Bemeneti kapacitas az
kapcson

Ujraindulasi idé

A végfok tiltasi ideje

X171
X17:2

X17:3

X17:4

X17:4

X17:4

DGND: referenciapotencial az X17:3 szamara

VO24: Ugyt = DC 24 V, csak egyazon késziilék X17:4 kapcsanak ellatasara, tovabbi
készllékek ellatasara nem megengedett

SOV24: referenciapotencial a "biztonsagos leallas" DC +24 V-os bemenet szamara
(biztonsagi érintkezd)

SVI24: "biztonsagos leallas" DC +24 V-os bemenet (biztonsagi érintkezd)

kapcsonként egy ér esetén: 0,08...1,5 mm? (AWG 28...16)
kapcsonként két ér esetén: 0,25...1,0 mm?2 (AWG 23...17)

0-s kiviteli méret: 3 W

1-es kiviteli méret: 5 W

2-es és 28 kiviteli méret: 6 W
3-as kiviteli méret: 7,5 W
4-es kiviteli méret: 8 W

5-0s kiviteli méret: 10 W
6-0s kiviteli méret: 6 W

0-s kiviteli méret: 27 pF
1-es ... 6-os kiviteli méret: 270 pF

ta =200 ms
ts =200 ms

Jelszint

DC +19,2V ... +30 V= "1" = érintkezd zarva
DC-30V ... +5V="0" = érintkez6 nyitva
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A MOVIDRIVE® MDX60B méretlapjai |7

P| Hz
8.6 A MOVIDRIVE® MDX60B méretlapjai
0S kiviteli méret
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37. abra: 0S kiviteli méretli MDX60B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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38. abra: Fékellenallassal ellatott, 0S kiviteli méretli MDX60B méretlapja, méretek mm-ben
(hdvelykben)
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8 VAL 17 \iiszaki adatok és méretlapok
A MOVIDRIVE® MDX60B méretlapjai

P| Hz

OM kiviteli méret
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39. abra: OM kiviteli méretli MDX60B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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40. abra: Fékellenallassal ellatott, OM kiviteli méretii MDX60B méretlapja, méretek mm-ben
(hiivelykben)
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Miiszaki adatok és méretlapok 7 8
A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai [

P| Hz
8.7 A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai
MEGJEGYZES
0-s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B esetében a fékellenallas beépitése nem
° befolyasolja a méreteket. A 0-s kiviteli méretl MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjain
1 ezért nincs beépitett fékellenallas.
0S kiviteli méret
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41. abra: 0S kiviteli méretli MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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8 kA 7 ' Miiszaki adatok és méretlapok
7 A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai
P| Hz

OM kiviteli méret
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42. abra: OM kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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Miszaki adatok és méretlapok
A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai

1-es kiviteli méret
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43. abra: 1-es kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hlivelykben)
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A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai

P| Hz

2S kiviteli méret
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44. abra: 2S kiviteli méretli MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai [

P| Hz
2-es kiviteli méret
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45. abra: 2-es kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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8 VAL 17 \iiszaki adatok és méretlapok
A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai
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3-as kiviteli méret
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46. abra: 3-as kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai [

P| Hz
4-es kiviteli méret
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47. abra: 4-es kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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VAL 17 \iiszaki adatok és méretlapok
A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai

P| Hz
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48. abra: 5-6s kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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A MOVIDRIVE® MDX61B méretlapjai [

P| Hz
6-os kiviteli méret
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49. abra: 6-os kiviteli méretii MDX61B méretlapja, méretek mm-ben (hiivelykben)
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8 kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 A DEH11B, a DEH21B, a DER11B és a BW...-T/...-P opcié miiszaki adatai
P| Hz

8.8 A DEH11B, a DEH21B, a DER11B és a BW...-T/...-P opcioé miiszaki adatai
"DEH11B tipust HIPERFACE® jelad6kartya” opcié

DEH11B opcié

Inkrementalis jelad6 Inkrementalis jeladd-leképezés Kls6 jeladé bemenete (max. 200 kHz):
leképezésének kimenete kimenete: Engedélyezett jeladotlpusok
vagy kulsé jelado Jelszint az RS-422 szerint HIPERFACE® jelado

bemenete X14: | az X14 impulzusszama azonos az
X15 motorjeladd-bemenet
impulzusszamaval

AC 1V, sin/cos jeladd
negalt csatornas TTL jelado
RS-422 szerinti jelszintd jelado

e o o o

Jeladotaplalas:
. DC +12 V") (DC 10,5...13 V tiiréstartomany)
Imax = DC 650 mA

Motorjelad6-bemenet  X15: Engedelyezettjeladotlpusok

HIPERFACE® jelado

AC 1V, sin/cos jeladd

negalt csatornas TTL jelado

RS-422 szerinti jelszintl jelado

megengedett impulzusszam: 128/256/512/1024/2048

Jeladoétaplalas:
. DC +12 V (DC 10,5...13 V tiréstartomany)
Imax = DC 650 mA

11870AXX
1) A DC 12 V-os jeladétaplalas 6sszes aramterhelése < DC 650 mA.

DEH21B tipusu jeladoékartya opcié

DEH21B opci6

Jeladé bemenete X62: | SSI jeladobemenet

Motorjeladé-bemenet  X15: EngedelyezettJeladotlpusok

HIPERFACE® jelado

AC 1V, sin/cos jelado

negalt csatornés TTL jelado

RS-422 szerinti jelszintl jelado

megengedett impulzusszam: 128/256/512/1024/2048

e o o o o

Jeladétaplalas:
. DC +12 V1) (DC 10,5...13 V tlréstartomany)
*  lnax = DC 650 mA

Fesziltségellatas . 24VIN: DC 24 V feszlltségellatas az X62-re csatlakoztatott jeladé szamara
csatlakozasa X60:

11935AXX

1) A DC 12 V-os jeladétaplalas 6sszes aramterhelése < DC 650 mA.
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A DEH11B, a DEH21B, a DER11B és a BW...-T/...-P opcié mlszaki adatai [

Miiszaki adatok és méretlapok 7 8

"DER11B tipusu rezolverkartya"” opci6

DER11B opci6

Inkrementalis jeladd
leképezésének kimenete
vagy kulsé jeladd

bemenete X14:

Inkrementalis jelado-leképezés
kimenete:

Jelszint az RS-422 szerint

Az impulzusszam 1024
impulzus/fordulat

Kils6 jeladd bemenete (max. 200 kHz):
Engedélyezett jeladétipusok:

« HIPERFACE® jelad6

* AC 1V, sin/cos jeladd

* negalt csatornas TTL jeladd

Jeladotaplalas:
< DC+12V"(DC 10,5...13 V tiiréstartomany)
Imax = DC 650 mA

-
-
5
g
a
=

11871AXX

Motorjeladé-bemenet  X15:

Rezolver
2 polusu, Ugs = AC 3,5 Vg, 4 kHz
Uin / Ures = 0,5

1) A DC 12 V-os jeladotaplalas 6sszes aramterhelése < DC 650 mA.

"BW...-T/BW...-P fékellenallas" opcié

BW...-T/ BW...-P fékellenallas

Jelz6érintkezd csatlakoztatasi keresztmetszete

1%x25 mm?

A hékapcsolo jelzéérintkezdjének kapcsolasi teljesitményei

- DC2A/DC 24V (DC11)
« AC2A/AC 230V (AC11)

Kapcsoléérintkezd

Az EN 61800-5-1 szerint
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8 kVA 7 7l Miiszaki adatok és méretlapok
7 A DIO11B opci6 és a DFC11B opcié miszaki adatai
P| Hz

8.9 A DIO11B opci6 és a DFC11B opcié miiszaki adatai
"DIO11B tipusu be- és kimeneti kdrtya” opci6

DIO11B opcié

n2 alapjel-bemenet X20:1/X20:2 | Al21/AI22: feszultségbemenet
differencialis bemenet vagy AGND-referenciapotenciallal rendelkezd

bemenet
Al21/AI22 izemmod n2=DCO0...+10VvagyDC-10V ...0 ... +10V
Felbontas 12 bit, letapogatasi id6 1 ms
Bels6 ellenallas R; =40 kQ

Analég kimenetek X21:1/X21:4 | AOV1/AOV2: DC-10V ... 0 ... +10 V fesziiltségkimenetek, |5 = DC 10 mA,
révidzarbiztos és betaplalasbiztos DC 30 V-ig, valasztasi lehetéség — P64_
paramétermeni

X21:2/X21:5 | AOC1/AOC2: DC 0(4) ... 20 mA aramkimenetek, révidzarbiztos és
betaplalasbiztos DC 30 V-ig, valasztasi lehetéség — P64_ paramétermeni

Megszodlalasi id6 5ms
Felbontas 12 bit
Binaris bemenetek potencialmentes (optocsatold), PLC-kompatibilis (EN 61131)
X22:1...X22:8 DI1@...DI17
Belsé ellenallas Ri=3kQ, lg=DC 10 mA
letapogatasi id6 1 ms
. DC +13 V ... +30 V="1" = érintkez0 zarva -
Jelszint DC -3V ... +5 V= "0" = érintkez8 nyitva EN 61131 szerinti
Funkcio X22:1...X22:8 DI10...DI17: valasztasi lehet6ség — P61_ paramétermeni
Binaris kimenetek X23:1...X23:8 DO1d...DO17: PLC-kompatibilis (EN 61131-2), megszolalasi idé 1 ms
Jelszint "0"=DCOV ""=DC+24V
Funkcié X23:1...X23:8 DO10...DO17: valasztasi lehetéség — P63_ paramétermend,
Imax = DC 50 mA, révidzarbiztos és betaplalasbiztos DC 30 V-ig
Referenciakapcsok AGND: az analdg jelek (AI21/A122/A0_1/AQ_2) referenciapotencialja
X20:3/X21:3/X21:6 DCOM: az X22:1...X22:8 (DI14d...DI17) binaris bemenetek
X22:9 referenciapotencialja
X22:10 DGND: a binaris jelek referenciapotencialja, a 24 V-os tapfeszlltség
11872AXX referenciapotencialja
Fesziltségbemenet X23:9 24VIN: DC +24 V tapfesziiltség a DO1Q...DO17 binaris kimenetek szamara
Megengedett vezeték- kapcsonként egy ér esetén: 0,08...1,5 mm? (AWG 28...16)
keresztmetszet kapcsonként két ér esetén: 0,25...1 mm? (AWG 22...17)
"DFC11B tipusu CAN-Bus interfész" opcié
DFC11B opcio
Kommunikacios profil «  SEW-MOVILINK®
* CANopen
» CAN Layer 2
Folyamatadat-szék szama 1...10 folyamatadat-sz6
Adatatviteli sebesség Bedllitas a P894 paraméterrel:
125 kbaud / 250 kbaud / 500 kbaud / 1 Mbaud
A csatlakozas médja Az X30 Sub-D9 dugaszolhaté csatlakozoén at (csatlakozokiosztas a CIA
szabvany szerint) vagy az X31 kapcson at
Az X31 megengedett vezeték- kapcsonként egy ér esetén: 0,20...2,5 mm? (AWG 24...12)
keresztmetszete (CAN-Bus kapcsonként két ér esetén: 0,25...1 mm? (AWG 22...17)
csatlakozas)
Lezaro ellendllas 120 Q (beallitds az S1-R DIP kapcsoléval)
Cimzés beallitas a P891 (SBus MOVILINK) vagy P896 (CANopen) paraméterrel

Uzembe helyezési segédeszkdz «  MOVITOOLS® szoftver
+ DBG60B kezelSkészllék

55728AXX
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Szerel6iizem Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Ertékesitési iroda Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Szerviz FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gyar Karkkila SEW Industrial Gears OY Tel. +358 201 589-300
Szerel6iizem Valurinkatu 6 Fax +358 201 589-310
Szerviz FIN-03600 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Ertékesitési iroda Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Gorogorszag
Ertékesitési iroda Athén Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Szerviz 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hollandia
Szerelbiizem Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Ertékesitési iroda
Szerviz

Industrieweg 175
NL-3044 AS Rotterdam
Postbus 10085
NL-3004 AB Rotterdam

Fax +31 10 4155-552
http://www.vector.nu
info@vector.nu
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Hong Kong
Szerel6iizem Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Ertékesitési iroda Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Szerviz Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Horvatorszag
Ertékesitési iroda Zagrab KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Szerviz PIT Erdody 4 1l Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
India
Szereléiizem Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2831086
Ertékesitési iroda Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Szerviz POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Izrael
Ertékesitési iroda Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil
irorszag
Ertékesitési iroda Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Szerviz 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Japan
Szereldlizem Ilwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Ertékesitési iroda 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Szerviz Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Ertékesitési iroda Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Szerel6iizem Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Ertékesitési iroda 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Szerviz Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
marketing@sew-eurodrive.ca

Tovabbi kanadai szervizallomasok cimét igény esetén megkuldjik.

Kina

Gyar
Szerel6ilizem
Ertékesitési iroda
Szerviz

Tianjin

SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd.
No. 46, 7th Avenue, TEDA
Tianjin 300457

Tel. +86 22 25322612

Fax +86 22 25322611
info@sew-eurodrive.cn
http://www.sew-eurodrive.cn
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Kina
Szerel6iizem Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Ertékesitési iroda 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Szerviz Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Vuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398

10A-2, 6th Road
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan

Fax +86 27 84478388

Tovabbi kinai szervizallomasok cimét igény esetén megkuldjik.

Kolumbia

Szerellizem Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50

Ertékesitési iroda Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44

Szerviz Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co

Korea

Szerel6iizem Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051

Ertékesitési iroda B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056

Szerviz 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr

Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204

No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270

Lengyelorszag

Szerel6iizem todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.o.0. Tel. +48 42 67710-90

Ertékesitési iroda
Szerviz

ul. Techniczna 5
PL-92-518 £.6dz

Fax +48 42 67710-99
http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl

24 oras szolgalat

Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl

Lettorszag
Ertékesitési iroda Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Ertékesitési iroda Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litvania
Ertékesitési iroda Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175

LT-62175 Alytus

info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
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Luxemburg
Szerel6iizem Briisszel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Ertékesitési iroda Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Szerviz B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Magyarorszag
Ertékesitési iroda Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Szerviz H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Szerel6iizem Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Ertékesitési iroda No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Szerviz 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Ertékesitési iroda Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexiko
Szerel6iizem Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Ertékesitési iroda SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Szerviz Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Nagy-Britannia
Szerel6iizem Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Ertékesitési iroda Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Szerviz P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Norvégia
Szerel6iizem Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Ertékesitési iroda Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Szerviz N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Olaszorszag
Szerel6iizem Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Ertékesitési iroda Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Szerviz 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Oroszorszag
Szerellizem Szentpétervar ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Ertékesitési iroda P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Szerviz 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Peru
Szereldlizem Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Ertékesitési iroda S.AC. Fax +51 1 3493002
Szerviz Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugalia
Szerel6iizem Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670

Ertékesitési iroda
Szerviz

Apartado 15
P-3050-901 Mealhada

Fax +351 231 20 3685
http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
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Romania
Ertékesitési iroda Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Szerviz str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Spanyolorszag
Szerel6iizem Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Ertékesitési iroda Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Szerviz E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Svajc
Szerel6iizem Bazel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Ertékesitési iroda Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Szerviz CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédorszag
Szerel6iizem Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Ertékesitési iroda Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Szerviz S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping info@sew-eurodrive.se
Szenegal
Ertékesitési iroda Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Szerbia
Ertékesitési iroda Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Szingapur
Szerel6iizem Szingapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Ertékesitési iroda No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Szerviz Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Szlovakia
Ertékesitési iroda Pozsony SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 49595200
SK-83554 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

ul. Vojtecha Spanyola 33
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk

Banska Bystrica

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Rudlovska cesta 85
SK-97411 Banska Bystrica

Tel. +421 48 414 6564
Fax +421 48 414 6566
sew@sew-eurodrive.sk

Szlovénia

Ertékesitési iroda Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20

Szerviz Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net

Thaifold

Szerelbilizem Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281

Ertékesitési iroda
Szerviz

700/456, Moo.7, Donhuaroh
Muang
Chonburi 20000

Fax +66 38 454288
sewthailand@sew-eurodrive.com
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Torokorszag
Szerel6iizem Isztambul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Ertékesitési iroda Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Szerviz Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Tunézia
Ertékesitési iroda Tunisz T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
5, Rue El Houdaibiah Fax +216 71 4329-76
1000 Tunis tms@tms.com.tn
Ukrajna
Ertékesitési iroda Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Szerviz Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Gyar Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

Szerelélizem
Ertékesitési iroda
Szerviz

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Fax Sales +1 864 439-7830
Fax Manuf. +1 864 439-9948
Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Szerel6ilizem
Ertékesitési iroda
Szerviz

San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, California 94544-7101

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6433
cshayward@seweurodrive.com

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Tovabbi USA-beli szervizallomasok cimét igény esetén megkuldjik.

Uj-Zéland

Szereldlizem Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627

Ertékesitési iroda P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165

Szerviz 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz

Venezuela

Szerelbiizem Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804

Ertékesitési iroda
Szerviz

Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

Fax +58 241 838-6275
http://www.sew-eurodrive.com.ve
ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
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Hajtastechnika \ Hajtasautomatizalés \ Rendszerintegracio \ Szolgéltatasok

Miként hozzuk mozgasba a vilagot?

Olyan munkatarsakkal,
akik villamgyorsan és
helyesen gondolkodnak

és Onnel kézdsen Szervizzel, amely az

fejlesztik a jové egész vilagon elérhetd
megoldasait. kdzelségben van.

Hajtasokkal és vezérlésekkel,
amelyek automatikusan javitjgk az On tizemi
folyamatainak hajtasteljesitményét.

Megalkuvast nem ismerd

mindségi kovetel-

ményekkel, amelyek
Atfogd know-how-val  magas szinvonala
korunk legfontosabb leegyszer(isiti a napi
iparagaiban. munkavégzést.

SEW-EURODRIVE
/ ;' ‘ Mozgasba hozzuk
L7 YA a vilagot
— 3 L
|

Globalis jelenléttel Innovativ otletekkel, Jelenléttel az Interneten,
gyors és meggy6z6 amelyekben holnap amely 24 oras
megoldasok érdekében. mar a holnaputan hozzaférést biztosit
Mindenitt. megoldasai rejlenek.  az informacidkhoz és a

szoftverfrissitésekhez.

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.0. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com
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