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Fontos tudnivalok

1 Fontos tudnivalok

Dokumentacio

Terméknevek és
védjegyek

A biztonsdagi
tudnivalbk és
figyelmeztetések
jelmagyarazata

* Ez a kézikdnyv nem poétolja a részletes lizemeltetési utasitast!

* Csak villamos szakképzettséggel rendelkezé szakember szerelheti és
helyezheti izembe az érvényes balesetvédelmi eldirasok és a MOVIDRIVE®
MDX60B/61B, a MOVITRAC® B vagy a MOVIAXIS® iizemeltetési utasitasanak
betartasaval!

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés altal vezérelt MOVIDRIVE® MDX60B/61B,
MOVITRAC® B vagy MOVIAXIS® hajtasszabalyozok telepitése és lizembe
helyezése el6tt figyelmesen olvassa el ezt a kézikdnyvet.

A jelen kézikényv feltételezi a MOVIDRIVE® B / MOVITRAC® B / MOVIAXIS®
dokumentaciéjanak a meglétét és ismeretét.

+ A hivatkozasokat e kézikényvben "->" jeléli. igy pl. a (-> X.X fejezet) azt jelenti, hogy
tovabbi informacio talalhato e kézikonyv X.X fejezetében.

» A dokumentécio betartdsa a zavarmentes Uzemeltetés és az esetleges szavatossagi
igények érvényesitésének feltétele.

*+ A jelen kézikdnyvben talalhaté markanevek és terméknevek az adott név
tulajdonosanak védjegyei vagy bejegyzett védjegyei.

Feltétlenil vegye figyelembe az ebben a leirasban taldlhaté biztonsagi
tudnivalokat és figyelmeztetéseket!

Aramiités veszélye.
Lehetséges kovetkezmények: halal vagy sulyos testi
sérilések.

Sériilésveszély.
Lehetséges kdvetkezmények: halal vagy sulyos testi
sérilések.

Veszélyhelyzet.
Lehetséges kdvetkezmények: kdnnyebb vagy kisebb
sérulések.

Anyagi karral jaré helyzet.
Lehetséges kdvetkezmények: a készilék és a kdrnyezet
karosodasa.

Felhasznalasi tanacsok és hasznos informaciok.

OB D>
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Bevezetés
MOVI-PLC® - altalanos, skalazhatd, nagy teljesitményi

2 Bevezetés

A kézikbnyv
tartalma

Tovabbi
szakirodalom

Ez a felhasznal6i kézikdnyv leirja:

A

a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés beszerelését MOVIDRIVE® MDX61B
készulékbe

az OST11B opcio felszerelését és telepitését
a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés és az OST11B opcié interfészeit és LED-jeit

a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitését MOVIDRIVE® MDX61B és
MOVITRAC® B hajtasszabalyozdkba, MOVIAXIS® szervoszabalyozokba, valamint
telepitését kompakt vezérlésként

a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezdi hozzaférését

a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés és a vezérelt hajtasszabalyozdk és
szervoszabalyozok tervezését és Uzembe helyezését

az lUzemeltetést PROFIBUS terepibusz-rendszeren

MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés egyszerli és hatékony tervezéséhez e

kézikdnyv mellett keresse az aldbbi kiadvanyokat is:

A

"MOVI-PLC® programozas PLC editorban" c. rendszerkézikdnyv
"MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC® konyvtar" c. kézikdnyv
"MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC® konyvtar" c. kézikbnyv
MOVIDRIVE® MDX60B/61B rendszerkézikonyv

MOVITRAC® B rendszerkézikonyv

MOVIAXIS® rendszermappa

"MOVI-PLC® programozas PLC editorban" c. rendszerkézikbnyv a MOVI-PLC®

IEC 61131-3 szabvany szerinti programozasahoz tartalmaz utmutatokat.

A

konyvtar-kézikonyvek a MOVI-PLC® MOVIDRIVE® MDX60B/61B, MOVIAXIS®,

MOVITRAC® B és MOVIMOT® hajtasszabalyozdk vezérlésére szolgalé Motion
konyvtarait irjak le.

2.1 MOVI-PLC® - dltalanos, skéldzhato, nagy teljesitményii

Tulajdonsdgok

A

MOVI-PLC®  hajtasszabalyozékhoz valé PLC-csalad. Lehetévé teszi a

hajtasmegoldasok kényelmes és teljesitbképes automatizalasat, valamint az IEC
61131-3 szabvany szerinti programnyelvek segitségével térténd logikai feldolgozast és
folyamatvezérlést.

AMOVI-PLC® altalanos a programok altalanos futtathatésaga alapjan, a teljes SEW
hajtasszabalyozé-portfdlio optimalizalt vezérlésének és a nagyobb teljesitményi
MOVI-PLC®-re valé egyszerd frissitésnek kdszénhetben.

A MOVI-PLC® skalazhaté a tobb kilénbozé (basic, advanced, ...)

hardverplatformnak és a modularis szoftverkoncepciénak (a szamos alkalmazashoz
valé kényvtaraknak) kdszénhetéen.

A MOVI-PLC® nagy teljesitményii az atfogo technoldgiaknak (pl. vezértarcsa,
szinkronfutas) és az igényes alkalmazasok (pl. anyagmozgatas) vezérlésének
kdszénhetben.
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Bevezetés
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

Vezérlési
osztalyok

« A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. lehetévé teszi egyes tengelyek mozgasanak
koordinalt végrehajtasat, valamint kilsé be- és kimenetek és kezel6terminal (Drive
Operator Panel = DOP) csatlakoztatasat. igy a MOVI-PLC® basic DHP11B..
modulvezérlésként vagy dnallé vezérlésként is alkalmas kézepesen dsszetett gépek
vezérlésére.

« A MOVI-PLC® advanced tovabba nagyobb interfészvalasztékaval, valamint
megnovelt teljesitbképességével tinik ki, amely Osszetett szamitasokat és pl.
interpolalt mozgasokat is lehetévé tesz. A MOVI-PLC® advanced vezérlést ennek
megfelel6en gépek és gyartdcellak automatizalasara ajanljuk. A beépitett Ethernet
interfészen at a MOVI-PLC® advanced kozvetlenil a vezérldszintre csatla-
koztathato.

2.2 MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

Tulajdonsagok

Késziilékkivitel

Tervezés

Kommunikacioés
interfészek

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés két épitési alakban kaphaté:

«  MOVI-PLC® pbasic DHP11B.. vezérlékartyaként a MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B
hajtasszabalyoz6, valamint a MOVIAXIS® szervoszabalyozo opcidjaként

- MOVI-PLC® bpasic DHP11B.. kompakt vezérlésként kalapsines szerelésre
elékészitve. Kompakt vezérlésként hajtasszabalyozok vezérlésére terveztik
(— 8. "Miszaki adatok" c. fejezet).

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés 3 kivitelben all rendelkezésre, amelyek
kulénféle kdnyvtarak moduljainak végrehajthatésagaban kilénbdznek:

MOVI-PLC® basic DHP11B.. Funkciok

késziilékkivitel

DHP11B-TO adminisztracio, fordulatszam-szabalyozas, pozicionalas, pl. a
MPLCMotion_MDX kényvtarral

DHP11B-T1 (1. technoldgiai kivitel) ezek mellett pl. alakos tarcsa, elektronikus hajtém, bltykos
kapcsolom

DHP11B-T2 (2. technoldgiai kivitel) tovabba pl. munkadarab- és anyagmozgatas

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezése az alabbi tevékenységeket dleli fel:
» konfiguralas

* paraméterezés

* programozas

A tervezés a MOVITOOLS® MotionStudio tervezéeszkdzzel torténik. Ez a szoftver
szamos nagy teljesitményl komponenssel rendelkezik az SEW-EURODRIVE minden
késziilékének lzembe helyezésére és diagnosztizalasara. A MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés és a tervezd§ PC 0Osszekapcsolasa valaszthatdé modon, az
alabbiakban leirt interfészek egyikével torténik.

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés szamos kommunikacios interfésszel van
felszerelve.

A CAN 1 és a CAN 2 rendszerbusz-interfész elsGsorban tobb hajtasszabalyozo
csatlakoztatasara, valamint decentralizalt I/O modulok bekdtésére szolgal. Az SEW-
EURODRIVE a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlésre legfeljebb 64 bemenet és 64
kimenet csatlakoztatasat ajanlja.

Az igy képzett gépmodul fblérendelt vezérlésrdl Uzemeltethetd PROFIBUS slave
interfészen &t.

Az RS-485 interfész tervezési interfészként vagy kezel6terminal (pl. DOP11A)
csatlakoztataséara szolgal.
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Bevezetés
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

Automatizalasi
topolégiak

Alkalmazas 6nalloé gépvezériésként

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés alkalmazhato egy komplett gép vezérls-
egységeként.
Ha lemondunk a folérendelt PLC-r6l, a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés atvesz

minden vezérlési funkcidt, a hajtasok és a tovabbi beavatkozészervek vezérlését,
valamint a decentralizalt be- és kimenetek kiértékelését is beleértve.

Ebben az 6nallé (standalone) topoldgiaban a kezel6terminalok (DOP11A) veszik at az
ember-gép interfész (HMI) funkcidjat. A kezelSterminalok (DOP11A) integralt
webszerverrel rendelkeznek, igy interfészt képeznek a cég Ethernet halézatahoz.

ETHERNET

= [2]

[5]

[51

[5]

[51
58620AXX
1. abra: Példa egy komplett gép MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezériéssel térténé énallo vezér-

[1] kezelbterminal (pl. DOP11A Drive Operator Panel)
[2] rendszerbusz (CAN 1, CAN 2)

[3] be- és kimenetek (kapcsok)

[4] aszinkron motor

[5] szinkron szervomotor / aszinkron szervomotor
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Bevezetés
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

Alkalmazas modulvezérlésként

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés alkalmazhato egy gépmodul decentralizalt
automatizalasara is (— alabbi abra). Ekkor a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a
mozgasfolyamatokat egy tengelyrendszer részeként koordinalja.

A folérendelt vezérlésre PROFIBUS interfészen at csatlakoztathato.

ETHERNET
—“
[

5]

(3
[4]

[5]

58621AXX
2. ébra: Példa egy-egy gépmodul MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléssel térténé vezérlésé-

[1] folérendelt PLC
[2] rendszerbusz (CAN 1, CAN 2)

[3] MOVIMOT® (CANopen MFO... terepibusz-interfészen at / COM2 RS-485
interfésszel kozvetlen csatlakozas a MOVI-PLC®-re)

[4] aszinkron motor
[5] szinkron szervomotor / aszinkron szervomotor
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Bevezetés
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

CAN 1 és CAN 2
rendszerbusz

A PROFIBUS
interfész
konfiguralasa

Ciklikus és
aciklikus adatcsere
PROFIBUS DP
interfészen at

Ciklikus és
aciklikus adatcsere
PROFIBUS DP-V1
interfészen at

PROFIBUS
feltigyeleti funkciok

COM1 RS-485
interfész

Tobb hajtasszabalyozot egy rendszerbusszal ésszekapcsolva a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés alkalmazhato gépmodul vezérlésére. A MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés vezérel minden hajtast a gépmodulon bellil, és igy tehermentesiti a
folérendelt vezérlést (pl. a gép vagy berendezés PLC-jét). A CAN 1 és a CAN 2
rendszerbuszon a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre Osszesen legfeljebb
tizenkét alabbi tipusu készllék csatlakoztathatd, CAN interfészenként legfeljebb hat:

- MOVITRAC® 07A vagy MOVITRAC® B frekvenciavaltd
- MOVIDRIVE® MDX60B/61B hajtasszabalyozd
«  MOVIAXIS® szervoszabalyozé

« integralt MOVIMOT® frekvenciavaltéval rendelkezé hajtomiives motor (CANopen
MFO... terepibusz-interfész sziikséges)

SCOM objektumok kézi létrehozasakor az atvitelre keriil§ adatoktél fliggéen 12-nél tébb
hajtasszabalyozé is vezérelheté (— 8.1 fejezet).

A PROFIBUS-allomascimek beallitasa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
el6lapjan talalhato DIP kapcsoldkkal térténik. E manualis bedllitas révén a MOVI-PLC®
basic DHP11B.. vezérlés igen rovid id6 alatt integralhaté a PROFIBUS kornyezetbe, és
bekapcsolhatd. A folérendelt PROFIBUS master képes automatikusan végrehajtani a
paraméterezést (paraméterletoltés).

Ez a valtozat az alabb elénydket nyuijtja:
* a berendezés lzembe helyezési ideje révidebb

» az alkalmazési program egyszeriien dokumentélhatd, mert a program minden fontos
adata atadhat¢ a félérendelt vezérlésnek.

A folyamatadatok cseréjével szemben, amely rendszerint ciklikus, a hajtasparaméterek
a MOVILINK® paramétercsatornan at vagy a Read ill. a Write m{ivelettel aciklikusan
olvashatok ill. irhatdk. A paraméteradatok cseréjének ez a formaja olyan
alkalmazasokat tesz lehetévé, amelyek soran minden fontos hajtasparamétert a
folérendelt automatizalasi készilék kezel, igy nem kell manualis paraméterezést
végezni magan a hajtasszabalyozon.

A PROFIBUS DP-V1 specifikacioval a PROFIBUS DP bdvitések keretében uj aciklikus
Read/Write miveletek kerlltek bevezetésre. Ezek az aciklikus miiveletek specialis
Uzeneteken illeszkednek be a futd ciklikus busziizembe, igy biztositott a kompatibilitas
a PROFIBUS DP (0-s verzid) és a PROFIBUS DP-V1 (1-es verzid) kdzott.

A terepibusz-rendszer hasznalata a hajtastechnikdban olyan kiegészit6 felligyeleti
funkcidok alkalmazasat koveteli meg, mint pl. a terepi busz id6beli feliigyelete
(PROFIBUS time out). A PROFIBUS-hoz hozzafér6é funkciomodul megfeleld
hibainforméciéval jelzi a PROFIBUS idétullépését. igy az alkalmazas reagalhat a
PROFIBUS idétullépéseére.

A COM1 RS-485 interfészhez az alabbi késziilékek egyike csatlakoztathato:

» tervezb PC vagy
« DOP11A kezel6terminal
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Bevezetés
OST11B opci6

Binaris be- és
kimenetek

Diagnosztika

A bindris be- és kimenetek lehetévé teszik beavatkozdszervek (pl. szelepek)
kapcsolasat és binaris bemeneti jelek (pl. érzékel6k) kiértékelését. A binaris be- és
kimenetek a MOVITOOLS® MotionStudio szoftver PLC szerkeszt6jében
programozaskor szabadon felhasznalhaték.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés hét LED-je az alabbi allapotokat jelzi:
» abinaris be-/kimenetek fesziltségellatasa (1. LED)

« a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés altalanos allapota (2. LED)

» avezérléprogram allapota (3. LED)

* aPROFIBUS interfész allapota (4., 5. LED)

» akét CAN interfész allapota (6., 7. LED)

Diagnosztikai célbdl kezelbterminal csatlakoztathatd. A kezel6terminalt elsésorban az
RS-485 interfészre csatlakoztassa. A CAN 1 ill. CAN 2 interfészre val6 csatlakoztatas
elékésziletben.

2.3 OST11B opcio

Tulajdonsdgok

COM2 RS-485
interfész

Diagnosztika

Az OST11B opcié a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléssel egyutt tovabbi COM2
RS-485 interfészt bocsat rendelkezésre kapcsos kivitelben vagy tervezési interfészként
(RJ10 aljzat).

A COM2 RS-485 interfészhez az alabbi késziilékek egyike csatlakoztathato:
» tervezb PC vagy

+ DOP11A kezel6termindl vagy

«  MOVIMOT® hajtomiives motor beépitett frekvenciavaltoval

Egy LED jelzi a megfelel§ kapcsolatot a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléssel.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés szerelési lehetdségei

3 Szerelési és telepitési tudnivaldk
3.1 A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés szerelési lehetéségei

Kérjuk, vegye figyelembe az alabbi szerelési tudnivaldkat:

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a MOVIDRIVE® MDX61B hajtas-
szabalyozéba beszerelheté, azonban a MOVIDRIVE® MDX60B hajtas-
szabalyozéba nem.

Opcionalis kartydk be- és kiszerelése csak az 1...6-os kiviteli méreti
MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozoé esetében lehetséges.

A 0-s kiviteli méretii MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozé esetében csak az
SEW-EURODRIVE végezheti az opcionalis kartyak be- és kiszerelését.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés MOVITRAC® B vagy MOVIAXIS®
késziilékbe torténd be- vagy kiszerelését, valamint a MOVI-PLC®
DHP11B../UOH..B kompakt vezérlés szerelését csak az SEW-EURODRIVE
végezheti.

3.2 MOVI-PLC® basic DHP11B.. szerelése MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlést a MOVIDRIVE® MDX61B terepibusz-
kartyahelyére vagy bdvit6kartyahelyére kell csatlakoztatni.

Mielott
hozzakezdene

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés be- vagy kiszerelésének megkezdése elétt
tartsa be az alabbiakat:

Fesziiltségmentesitse a hajtasszabalyozét. Kapcsolja le a DC 24 V feszlltséget és
a halozati fesziltséget.

Megfeleld intézkedésekkel (foldelészalag, vezetbképes cipd stb. segitségével)
vezesse le sajat toltését, mielstt megérintené a MOVI-PLC® basic DHP11B..
vezérlést.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés beszerelése elétt vegye le a
kezelbkésziléket és az elblapot.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés beszerelése utan tegye vissza a
kezelbkeésziléket és az el6lapot.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést tartsa az eredeti csomagolasban, és csak
kozvetlendl a beszerelés el6tt vegye ki beléle.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést csak a kartya szélénél fogja meg. Ne érjen
az alkatrészekhez.

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlést soha ne tegye le vezetbképes anyagra.

Kézikényv — MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
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MOVI-PLC® basic DHP11B.. szerelése MOVIDRIVE® MDX61B készllékbe

Elvi eljarasméd a MOVIDRIVE® MDX61B opcionalis kartydjanak be- és kiszerelésékor

53001AXX

1. Oldja ki az opcionalis kartya tartéjanak régzitécsavarjait. Egyenletesen huzza ki az
opcionalis kartya tartojat a csatlakozohelyrél, hogy ne ékelédjon be.

2. Az opcionalis kartya tartéjan oldja ki a fekete fed6lemez régzit6csavarjait. Vegye ki
a fekete fed6lemezt.

3. Helyezze az opcionalis kartyat a rogzitécsavarokkal az opcionalis kartya tartéjanak
e célra szolgalo furataiba.

4. Enyhe nyomassal ismét helyezze be az opcionalis kartya tartojat és a raszerelt
opcionalis kartyat a csatlakozohelyre. Ismét rogzitse az opcionalis kartya tartéjat a
rogzitécsavarokkal.

5. Az opciondlis kartya kiszerelésekor forditott sorrendben jarjon el.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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3 Szerelési és telepitési tudnivalok
OST11B opcio felszerelése MOVIDRIVE® MDX61B készilékbe

3.3 OST11B opcio felszerelése MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe

Felszerelési .
lehetéségek

14

Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a terepibusz-kartyahelyre van
csatlakoztatva [2], akkor az OST11B opciét a jeladé-csatlakozéba [1] kell szerelni.
Szereléskor vegye figyelembe a 3.2 fejezetben taldlhatdé szerelési tudnivaldkat.
A mellékelt szalagkabellel [3] kbsse 0ssze az OST11B opciét és a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlést, és az opcionalis kartya készre szerelt tartéjat szerelje be a
MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe.

é‘r.-

(1]

58508AXX

Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a bévitékartyahelyre van csatlakoztatva
[4], akkor az OST11B opciét a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés feletti
bdvitbkartyahelyre kell csatlakoztatni. Szereléskor vegye figyelembe a 3.2
fejezetben talalhatd szerelési tudnivaldkat. A mellékelt szalagkabellel [3] kdsse
O0ssze az OST11B opciét és a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést, és az
opcionalis kartya készre szerelt tartojat szerelje be a MOVIDRIVE® MDX61B
készilékbe.

[4]

58509BXX

Kézikényv — MO VI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés




Szerelési és telepitési tudnivalok

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése

3.4 A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése
3.4.1 A sorkapcsok, a DIP kapcsol6k és a LED-ek funkcidinak ismertetése
El6Inézet LED
MOVI-PLC® basic Megnevezés DIP kapcsol6 Funkcio6
DHP11B.. vezérlés Kapocs
LED 1.LED 24V [ 1/0 OK 1/O feszlltségellatas allapota
DHP11B 2.LED PLC allapota Vezérl6 firmware allapota
3.LED IEC progr. all. Vezérl6program allapota
;: :2 ®|LED 1 4. LED Run Profibus PROFIBUS buszelektronika allapota
=l + - l@|LED 2 5.LED | Fault Profibus PROFIBUS kommunikéacié allapota
X » |®[LED 3 6. LED CAN 2 éllapota CAN 2 rendszerbusz allapota
it :tEBg 7.LED | CAN 1 allapota CAN 1 rendszerbusz éllapota
oufle e X31 csatlakozo: X31:1 +24 V-os bemenet | DC +24 V fesziiltségbemenet
%|2. . 2@LED6 Binaris be- és kimenetek X31:2 | REF24V A binaris jelek referenciapotencialja
P (Dugaszolhaté kapcsok) X31:3 DIO 0 Binaris be- vagy kimenet
912+« 2@|LED 7 X31:4 DIO 1 Binaris be- vagy kimenet
X[3ee3 X31:5 DIO 2 Binaris be- vagy kimenet
O X31:6 DIO 3 Binaris be- vagy kimenet
X31:7 DIO 4 Binaris be- vagy kimenet
09 X31:8 DIO 5 Binaris be- vagy kimenet
§ oo X31:9 DIO 6 Binaris be- vagy kimenet
o X31:10 DIO7 Binaris be- vagy kimenet
X31:11 V024 DC +24 V fesziltségkimenet
@) X31:12 | REF24V A binaris jelek referenciapotencialja
gz E X32 csatlakozo: X32:1 BZG_CAN 2 CAN 2 rendszerbusz
5| CAN 2 rendszerbusz referenciapotencialja
P (galvanikusan levalasztva) X32:2 CAN 2H CAN 2 rendszerbusz, High
L= (Dugaszolhaté kapcsok) X32:3 CAN 2L CAN 2 rendszerbusz, Low
3 X33 csatlakozé: X33:1  DGND CAN 1 rendszerbusz
= i CAN 1 rendszerbusz referenciapotencialja
(Dugaszolhat6 kapcsok) X33:2 CAN 1H CAN 1 rendszerbusz, High
X33:3 CAN 1L CAN 1 rendszerbusz, Low
58473AXX | X30 csatlakozé: X30:9 GND (M5V) PROFIBUS referenciapotencialja
PROFIBUS X30:8 RxD/TxD-N Receive Transmit Negative jel
(Sub-D9) X30:7 N.C. Ez a kapocs nincs bekétve
X30:6 VP (P5V/100 mA) | DC +5 V potencial a buszlezarashoz
X30:5 GND (M5V) PROFIBUS referenciapotencialja
X30:4 CNTR-P PROFIBUS vezérléjel a jelismétiohoz
X30:3 RxD/TxD-P Receive Transmit Positive jel
X30:2 N.C. Ez a kapocs nincs bekotve
X30:1 N.C. Ez a kapocs nincs bekétve
X34 csatlakozé: X34:4 DGND Referenciapotencial
COM1 RS-485 interfész X34:3 RS- RS-485- jel
(RJ10 aljzat) X34:2 RS+ RS-485+ jel
X34:1 5V DC +5 V feszlltségkimenet
DIP kapcsol6 a PROFIBUS 20 Helyérték: 1
allomascim beallitasara 21 Helyérték: 2
22 Helyértek: 4
28 Helyértek: 8
24 Helyérték: 16
25 Helyérték: 32
26 Helyérték: 64

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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3 Szerelési és telepitési tudnivalok
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése

3.4.2 A binaris be- és kimenetek csatlakoztatasa (X31 csatlakozé)

Az X31 csatlakozd nyolc binaris be- vagy kimenetet biztosit (pl. kilsé
beavatkozészervek / érzékelSk vezérlésére).

A binaris be- és kimenetek felhasznalasa a MOVITOOLS® MotionStudio szoftver PLC
szerkeszt6jében programozhaté.

10 02
3 e o4
5e 6
70 38
9 e 10
11e e 12

X31

20074AXX
3. &bra: Tizenkét polusu csatlakozé a binaris be- és kimenetek csatlakoztatasara

Binaris bemenetek < A binaris bemenetek potenciallevalasztasat optocsatoldk biztositjak.
* A megengedett bemeneti feszlltségek az IEC 61131 szerint vannak meghatarozva.
+13V ... +30 V = "1" = érintkez6 zarva
=3V ... +5V ="0" = érintkez6 nyitva

Megszakitas- *+ Az X31:6 ... X31:10 binaris bemenet hasznalhaté megszakitas-bemenetként. Az
bemenetek ISR (interrupt service routine) feldolgozasaig eltel® reakcisidé kevesebb mint 100 pus.

Binaris kimenetek * A binaris kimenetek potenciallevalasztasat optocsatolok biztositjak.

* A binaris kimenetek roévidzarbiztosak, azonban idegen feszlltséggel szemben nem
védettek.

* A maximalis megengedett kimeneti aram binaris kimenetenként 150 mA. Ezzel az
aramerdsséggel egyidejlileg izemeltetheté mind a nyolc binaris kimenet.

« A MOVI-PLC® karosodasanak elkeriilése és a binaris be- és kimenetek specifikalt
funkcidjanak biztositdsa végett a binaris be- és kimenetek hasznalatakor a
tapfesziltségnek az X31:1/2 kapcsokon meg kell jelennie. Ha lekapcsoljak a
tapfesziltséget, akkor minden mas fesziltséget is le kell kapcsolni az X31:1...12
kapcsokon, pl. a binaris bemenetek kapcsoldinak és érzékeléinek DC 24 V
feszlltségét is.

* A veszélyes fesziltségcsucsok elkerllése végett a tapfesziltségre és a binaris be-
vagy kimenetekre is tilos szabadonfuté didda nélkuli induktiv terhelést csatlakoztatni.

Kabelspecifikacio « Legalabb 0,25 mm?2 (AWG 23), legfeljebb 1 mm?2 (AWG 18) érkeresztmetszetii kabelt
csatlakoztasson. Az IEC 60999 szerint a kapocs érvéghiively nélkil csatla-
koztathato.

* A csatlakoztatott kabel tipusat és érkeresztmetszetét a szikséges kabelhossz és az
alkalmazas varhato terhelésének fliggvényében kell kivalasztani.

A binaris be- ill. kimenetekrél tovabbi informacié a 8. Miszaki adatok c. fejezetben
talalhato a 78. oldalon.
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A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése

3.4.3 CAN 2 (X32 csatlakozé) / CAN 1 (X33 csatlakozd) rendszerbusz-csatlakozé

A CAN 2 vagy CAN 1 rendszerbuszra egyenként legfeliebb 64 késziilék csatla-
koztathatd. A rendszerbusz a 0...127 cimtartomanyt tamogatja.

* A CAN 2 rendszerbusz galvanikusan le van valasztva. Ezért elsésorban a CAN 2
(X32) interfészt hasznalja a terepi késziilékek (pl. CANopen be- és kimenetek)
csatlakoztatasara.

* A CAN 1 rendszerbusz nincs galvanikusan levalasztva. Ezért elsésorban a CAN 1
(X33) interfészt hasznalja a hajtasszabalyozé rendszerbuszon at torténd
csatlakoztatasara a kapcsoldszekrényben.

Az SEW-EURODRIVE a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre 1/O modulon at
legfeljebb 64 bemenet és 64 kimenet csatlakoztatasat ajanlja.

- A MOVIDRIVE® MDX61B és a beleépitett MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
kozotti kommunikaciohoz nincs sziikséges rendszerbusz-CAN kapcsolatra, ha a
"DPRAM" csatornat hasznaljuk (— "MOVI-PLC® programozas PLC editorban” c.
rendszerkézikdnyv). A rendszerbusz-CAN kapcsolat azonban eléfeltétel, ha a
MPLCMotion_MDX és a MPLCProcessdata konyvtar moduljait alkalmazzuk.

A kabelhossztdl és a kabelkapacitastol fiiggéen 20-30 CAN-Bus-résztvevénként
alkalmazzon jelismétlét. A CAN rendszerbusz tamogatja az ISO 11898 szerinti atvitel
technikat. A CAN rendszerbuszrél részletes informacio az SEW-EURODRIVE-nal
kaphato "Soros kommunikacié" c. kézikdnyvben talalhato.

A CAN 2 rendszerbusz bekotési rajza

®
MOVITRAC™ B MDX60B/61B VDXG1B
S1 J S12
(Il s12 DHP11B on| oFfF
ON ON |oFF T e
OFF <
2l e X12:
X12 e DGND[ 1]
FsciB [~ .
DGND [ 1 N —
X45| X46 SC11 |2[ 2 %::go sc12 |3
H||_|u|2|3|4|5|6|7 SC12 |3 e
\_/_\l X3e s~
‘\/\ : ‘o ®
i W  —
— —
iiiiii i L””””” i /”””

59173AXX

4. dbra: CAN 2 rendszerbusz-kapcsolat MOVIDRIVE® MDX60B/61B / MOVITRAC® B hajtasszabalyozé példajan

Kabelspecifikacio

» Négyeres, sodrott és arnyékolt rézkabelt hasznaljon (adatatviteli kabel rézfonat
arnyékolassal). Az IEC 60999 szerint a kapocs érvéghuvely nélkil csatlakoztathato.
A kabelnek eleget kell tennie az alabbi specifikacionak:

— Erkeresztmetszet: 0,25 ... 1,0 mm? (AWG 23 ... AWG 18)
— Vezeték-ellenallas 1 MHz esetén 120 Q
— Fajlagos kapacitas 1 kHz esetén < 40 pF/m

Alkalmas példaul a CAN-Bus kabel vagy a DeviceNet kabel.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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Vezetékhossz

Lezar6 ellenallas

* A vezeték megengedett teljes hossza fligg a rendszerbusz beallitott adatatvitel
sebességétol:

— 125 kbaud — 320 m
— 250 kbaud — 160 m
— 500 kbaud — 80m

— 1000 kbaud —  40m

* A CAN rendszerbusz elején és végén a rendszerbusz-lezard ellenallast be kell
kapcsolni (MOVIDRIVE® B S12 DIP kapcsoldo = ON, MOVITRAC® B S1 DIP
kapcsold = ON). Az 6sszes tobbi késziléknél a lezaro ellendllast ki kell kapcsolni
(MOVIDRIVE® B S12 DIP kapcsolé = OFF, MOVITRAC® B S1 DIP kapcsolo = OFF).
Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a CAN 2 rendszerbusz végén
helyezkedik el, akkor példaul az X32:2 és az X32:3 érintkez6 kdzé 120 Q-os lezaro
ellenallast kell csatlakoztatni (CAN 1 esetén: lezaro ellenallas az X33:2 és az X33:3
érintkezd kozott).

* A CAN 2 rendszerbusszal Osszekapcsolt készilékek kozott ne lépjen fel
potencialkulénbség.

« A CAN 1 rendszerbusszal Osszekapcsolt késziilékek kozott nem szabad
potencialkildnbségnek lennie.

* A potencialkilonbség kialakulasat megfelel6 megoldasokkal — pl. a készlilékek
hazainak kilon vezetékkel torténé 6sszekotésével — meg kell akadalyozni.

3.44 PROFIBUS-csatlakozé (X30 csatlakozd)

A MOVIDRIVE®
és a PROFIBUS
Osszekotése

A PROFIBUS rendszerre valé csatlakoztatas IEC 61158 szerinti 9 pdélusu Sub-D
csatlakozéval torténik. A T-busz-kapcsolatot megfeleléen kialakitott csatlakozéval kell
megvaldsitani. Az alabbi abra azt a PROFIBUS csatlakoz6t mutatja, amelyet a MOVI-
PLC® basic DHP11B vezérlés X30 csatlakozéjara kell csatlakoztatni.

(2]

RxD/TxD-P
RxD/TxD-N
CNTR-P

DGND (M5V)
VP (P5V/100mA)
DGND (M5V)

[(eRio RIS R Ne N Nr]

20059AXX
5. ébra: A 9 pdélusu Sub-D dugasz kiosztasa az IEC 61158 szerint

[1] 9 polusu Sub-D csatlakozédugasz
[2] jelvezeték, sodrott
[3] vezetbképes, nagy fellletl kapcsolat a csatlakozohaz és az arnyékolas kozott

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést rendszerint sodrott, kéteres arnyékolt
vezetékkel kell a PROFIBUS rendszerre csatlakoztatni. A buszcsatlakozo
kivalasztasakor tgyeljen a legnagyobb tamogatott adatatviteli sebességre.

A kéteres vezeték a PROFIBUS csatlakozé 3. (RxD/TxD-P) és 8. (RxD/TxD-N)
erintkezéjére csatlakozik. A kommunikacié ezen a két érintkezén keresztil torténik. Az
RxD/TxD-P és RxD/TxD-N RS-485 jeleket valamennyi PROFIBUS résztvevénél
azonosan kell bekétni. Maskulénben a buszrésztvevék nem tudnak a buszon keresztil
kommunikalni.
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A PROFIBUS interfészkartya a 4. (CNTR-P) érintkezéjén TTL jelet ad ki a jelismétlé
vagy az optikaikabel-adapter szamara (referenciapont a 9. érintkezd).

1,5 Mbaud-nal A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés 1,5 Mbaud-nal nagyobb adatatviteli
nagyobb sebességgel torténé Uzemelietése csak specialis 12 Mbaudos PROFIBUS
adatatviteli csatlakozékkal lehetséges.

sebességek

Buszlezaras A PROFIBUS rendszer egyszer(i zembe helyezése és a telepitéskor fennalld

hibaforrasok csdkkentése érdekében a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést nem kell
ellatni buszlezaro ellenallasokkal.

Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a PROFIBUS szakasz elején vagy végén
helyezkedik el, és csak egy PROFIBUS kabel vezet a MOVI-PLC® basic DHP11B..
vezérléshez, akkor beépitett buszlezard ellenallassal rendelkezé csatlakozot kell
hasznalni.

Ezen a PROFIBUS csatlakozén kapcsolja be a buszlezaré ellenalldsokat.

Allomdscimek A PROFIBUS allomascimek beallitaisa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen
bedllitisa talalhato 2°...28 DIP kapcsolokkal torténik.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a 0...125 cimtartomanyt tdmogatja.

Gyarilag 4-es PROFIBUS allomascim van beallitva:
DHP11B 20— helyérték: 1 x0=0

o 2! helyérték: 2 x 0 =0
< o 22  helyérték: 4 x 1 =4
X o 23  helyérték: 8 x 0 =0

o 2% — helyérték: 16 x 0 =0
N 2% helyérték: 32 x 0= 0
2 o 25 _ helyérték: 64 x 0 = 0
(32}

Q @

X30

0000
00000

59291AXX

A PROFIBUS allomascim lzem kozbeni modositasa nem azonnal, hanem csak a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést tartalmazo kompakt vezérlés vagy
hajtasszabalyozé ujbdli bekapcsolasat kbvetéen érvényesul (haldzat +24 V ki/be).
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A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése

3.4.5 A COM1 RS-485 interfész csatlakozdja (X34 csatlakozé)

A COM1 RS-485 interfészhez az alabbi készilékek egyike csatlakoztathato:
» tervez6 PC vagy (— 3.8 fejezet) vagy
+ DOP11A kezelSterminal

X33 X32

PC COM

USB11A

z
H

| =

ST

Jx b ‘ "

59091AXX
6. abra: Példa: tervezé PC csatlakoztatasa

* Az RS-485 interfésszel 0&sszekapcsolt készilékek kozoétt nem szabad
potencialkulonbségnek lennie. A potencialkilonbség kialakulasat megfelelé
megoldasokkal — pl. a készilékek hazainak kulon vezetékkel térténd dsszekotésével
— meg kell akadalyozni.

* Dinamikus lezaré ellenallasok vannak beépitve. Nem szabad kiilsé lezaréo
ellenallast csatlakoztatni.

A DOP11A kezel6terminal csatlakoztatasardl tovabbi informacié a "DOP11A
kezelSterminalok" c. rendszerkézikdnyv "Telepités" és "Csatlakozokiosztas" c.
fejezetében talalhato.

Kézikényv — MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés




Szerelési és telepitési tudnivalok

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése

3.4.6 A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés iizemi kijelzései

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen talalhato hét vilagitédiéda (LED), amely a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés és interfészeinek aktualis allapotat jelzi.

DHP11B
10 ¢2 @ 24V /1/0 OK LED
30 o
S| *° @ PLC allapota LED
e e e @ IEC program allapota LED
e @ Run Profibus LED
Fault Profibus LED
e o ]
10 o 1
S|2e ¢ 2@  cAN2allapota LED
X3¢ 03
1e e 1 .
RBloe s 2@ CAN 1 allapota LED
X303

59292AXX

24V /1/0O OK LED A 24V / 1/0 OK LED a binaris be-/kimenetek fesziiltségellatasanak allapotat jelzi.

24V /1/0
OK

Diagnosztika

Hibaelharitas

z0ld

* A binaris be-/kimenetek
feszultségellatasa OK.

sotét

* Abinaris be-/kimenetek
feszultségellatasa nincs felkapcsolva.

narancs

A binaris be-/kimenetek fesziltségellatasa fel

van kapcsolva. Fennall azonban az alabbi

hibak egyike:

* talterhelés egy vagy tébb binaris be-/
kimeneten

* akimeneti meghajté tulmelegedése

* rovidzarlat legalabb egy binaris be-/
kimeneten

1. Kapcsolja ki a hajtasszabalyozét,
amelybe a MOVI-PLC® pasic DHP11B..
vezérlést telepitették.

2. Az elektromos kapcsolasi rajz alapjan
ellendrizze és helyesbitse a binaris be-/
kimenetek kabelezését.

3. Ellenérizze a csatlakoztatott
beavatkozdszervek aramfelvételét
(max. aram — 8. fejezet).

4. Kapcsolja be a hajtasszabalyozot,
amelybe a MOVI-PLC® pasic DHP11B..
vezérlést telepitették.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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PLC allapota LED

A PLC allapota LED a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés firmware-ének allapotat

jelzi.
PLC Diagnosztika Hibaelharitas
allapota
z6lden » Afirmware el6irasszertien fut a MOVI- -
villog PLC® basic DHP11B.. vezériésen.
(1 Hz)

IEC program

allapota LED
IEC

program
allapota

Diagnosztika

Az IEC program allapota LED az IEC-61131 vezérl6program allapotat jelzi.

Hibaelharitas

z0ld

sotét

* Az IEC program fut.

* Nincs betdltve program.

Toltsdn be egy programot a vezérlésbe.

narancs
sargan
villog

(1 Hz)

* A program futasa megallit.

Run Profibus LED

A Run Profibus LED a PROFIBUS elektronika (hardver) eldirasszerli mikodését jelzi.

Run
Profibus

Diagnosztika

Hibaelharitas

zold

A PROFIBUS hardver OK.

z6lden
villog
(1 Hz)

.

A PROFIBUS éllomascim DIP kapcsolon
beallitott értéke nagyobb, mint 125. Ha 125-
nél nagyobb PROFIBUS allomascim lett
beallitva, a MOVI-PLC® basic DHP11B..
vezérlés a 4-es PROFIBUS alloméascimet
hasznalja.

1. A DIP kapcsoldnal ellenérizze és
korrigalja a beallitott PROFIBUS
allomascimet.

2. Kapcsolja ismét be a
hajtasszabalyozot. A médositott
PROFIBUS alloméascim csak az
Ujrainditast kovetéen keril atvételre.

Fault Profibus
LED

A Fault Profibus LED a PROFIBUS interfészen at folytatott kommunikacié eléirasszeri
mivoltat jelzi.

BUS-
FAULT

Diagnosztika

Hibaelharitas

sotét

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezériés a
PROFIBUS DP masterrel adatot cserél
(Data Exchange allapot).

piros

* Nincs kapcsolat a DP masterrel.

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
nem ismeri fel a PROFIBUS adatatviteli
sebességét.

* Buszszakadas tortént.

« A PROFIBUS DP master nem lizemel.

* Ellen6rizze a készilék PROFIBUS
csatlakozasat.

* Ellen6rizze a PROFIBUS DP master
tervezési adatait.

* Ellenérizze a PROFIBUS hal6zat
valamennyi kabelét.

pirosan
villog
(1 Hz)

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
felismeri az adatatviteli sebességet.
Azonban a DP master nem szdlitja meg a
MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlést.

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a
DP masteren még nem, vagy nem helyesen
lett tervezve.

« Ellendrizze és korrigalja a beallitott
PROFIBUS allomascimet a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlésen és a
DP master tervez6i szoftverében.

« Ellen6rizze és korrigalja a DP master
tervezési adatait.

* Atervezéshez hasznalja a MOVI-PLC
megnevezésii SEW_6007.GSD fajlt.
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CAN 2 allapota A CAN 2 allapota LED a CAN 2 rendszerbusz allapotat jelzi.
LED

CAN 2 Diagnosztika Hibaelharitas

allapota

narancs A CAN 2 rendszerbusz inicializalasa -

folyamatban.

z0ld A CAN 2 rendszerbusz inicializalasa -

megtortént.

z06lden A CAN 2 rendszerbusz SCOM suspend -

villog Uzemallapotban van.

(0,5 Hz)

z6lden A CAN 2 rendszerbusz SCOM on -

villog Uzemallapotban van.

(1 Hz)

piros A CAN 2 rendszerbusz nem tzemel 1. Ellendrizze és korrigalja a CAN 2

(BUS-OFF). rendszerbusz kabelezését.

2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

3. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz lezaré ellenallasait.

pirosan Figyelmeztetés a CAN 2 rendszerbuszon. | 1. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2

villog rendszerbusz kabelezését.

(1 Hz) 2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 2
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

CAN 1 adllapota A CAN 1 allapota LED a CAN 1 rendszerbusz allapotat jelzi.
LED : . : Sy

CAN 1 Diagnosztika Hibaelharitas

allapota

narancs A CAN 1 rendszerbusz inicializélasa -

folyamatban.

z6ld A CAN 1 rendszerbusz inicializélasa -

megtortént.

z06lden A CAN 1 rendszerbusz SCOM suspend -

villog Uzemallapotban van.

(0,5 Hz)

z6lden A CAN 1 rendszerbusz SCOM on -

villog Uzemallapotban van.

(1 Hz)

piros A CAN 1 rendszerbusz nem tizemel 1. Ellenérizze és korrigalja a CAN 1

(BUS-OFF). rendszerbusz kabelezését.

2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

3. Ellendrizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz lezaré ellenallasait.

pirosan Figyelmeztetés a CAN 1 rendszerbuszon. | 1. Ellendrizze és korrigalja a CAN 1

villog rendszerbusz kabelezését.

(1 Hz) 2. Ellenérizze és korrigalja a CAN 1
rendszerbusz beallitott adatatviteli
sebességét.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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3.5 Az OST11B opcio telepitése

3.5.1 A sorkapcsok és a LED funkcidinak ismertetése

Slolnezet Megnevezés LED Funkcio

OST11B opcio 9 Kapocs
X35 csatlakozo: X35:4 BZG_COM 2 | COM2 referenciapotencialja
RS-485 COM2 X35:3 RS- RS-485- jel
(RJ10 aljzat) X35:2 RS+ RS-485+ jel

X35:1 5V DC +5V feszultségkimenet

X36 csatlakozo: X36:1 BZG_COM 2 | COM2 referenciapotencialja
RS-485 COM2 X36:2 RS+ RS-485+ jel
(Dugaszolhato X36:3 RS- RS-485- jel
kapocs)
LED CTRL A MOVI-PLC® basic DHP11B..

vezérléssel folytatott
kommunikacio allapota

58586BXX

3.5.2 A COM2 RS-485 interfész csatlakozdja (X35/X36 csatlakozé)

A COM2 RS-485 interfészhez az alabbi késziilékek egyike csatlakoztathato:
+ Tervez6 PC

+ DOP11A kezel6terminal

«  MOVIMOT® hajtomiives motor beépitett frekvenciavaltoval

* Az RS-485 interfésszel 6sszekapcsolt késziilékek kdzott nem szabad potencial-
kilénbségnek lennie. A potencialkilonbség kialakulasat megfeleld megoldasokkal —
pl. a készllékek hazainak kulon vezetékkel torténé 6sszekodtésével — meg kell
akadalyozni.

* Dinamikus lezaré ellenallasok vannak beépitve. Nem szabad kiilsé lezard
ellenallast csatlakoztatni.

A tervez6 PC-t (— 3.6 fejezet) vagy a DOP11A kezel6terminalt elsésorban az X35-re
csatlakoztassa. A DOP11A kezel6terminal csatlakoztatasardl tovabbi informacié a
"DOP11A kezelb6terminalok" c. rendszerkézikdnyv "Telepités" és "Csatlakozokiosztas"
c. fejezetében talalhato.

A MOVIMOT® beépitett frekvenciavaltoval rendelkez6 hajtomives motort az X36-ra
csatlakoztassa. Négyeres, sodrott és arnyékolt rézkabelt hasznaljon (adatatviteli kabel
rézfonat arnyékolassal). A kabelnek eleget kell tennie az alabbi specifikaciénak:

«  Erkeresztmetszet: 0,25...1,04 mm? (AWG 23...17)

*  Vezeték-ellenallas 1 MHz esetén 100 ... 150 Q

» Fajlagos kapacitas 1 kHz esetén < 40 pF/m

Alkalmas példaul a kdvetkezé kabel:

+ BELDEN gyartmanyu (www.belden.com), 3107A tipusu adatkabel
A megengedett teljes vezetékhossz 200 m.
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3.5.3 A OST11B opcié luzemi kijelzése

CTRL LED A CTRL LED a MOVI-PLC® basic DHP11B..

elGirasszerl mivoltat jelzi.

CTRL

Diagnosztika

vezérléssel folytatott kommunikacio

Hibaelharitas

z0ld

« Az OST11B opci6 és a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés k6zo6tti kommunikacio
el6irasszer(.

sotét

« Az OST11B opcid és a MOVI-PLC® pasic
DHP11B.. vezérlés kdzott nem folyik
kommunikacio.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés

Kapcsolja ra a megfelel
tapfesziltséget arra a készilékre,
amibe az opcio be lett szerelve.
Ellenérizze az OST11B opci6 és a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
kozotti huzalozas helyességét.

(— 3.3 fejezet)
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3 Szerelési és telepitési tudnivalok
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe

3.6 MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVIDRIVE® MDX61B
késziiléekbe

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés telepitése a 3.4 fejezet szerint torténik.
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés fesziiltségellatasarol a MOVIDRIVE® MDX61B
gondoskodik. Kilon feszlltségellatas csak a digitalis be- és kimenetek (X31 csatlakozd)
szamara szukseges.

3.7 MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVIAXIS® mastermodulba

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezériés telepitése a 3.4 fejezet szerint torténik.
A rendszerbusz huzalozasahoz kdsse 6ssze a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
X33 (CAN 1) vagy X32 (CAN 2) csatlakozojat az X9 csatlakozéval (a MOVIAXIS®
tapmodul vagy egy MOVIAXIS® tengelymodul jelzébusza) vagy az X12 csatlakozéval
(egy MOVIAXIS® tengelymodul CAN 2 busza). A MOVIAXIS® mastermodulon tovabbi
csatlakozék allnak rendelkezésre, amelyek leirasa alabb talalhato.

3.7.1 Az X5a/ X5b kapcsok funkcidinak ismertetése (MOVIAXIS® mastermodul)

MXM MOVIAXIS® ) o
Megnevezés Kapocs Funkcio
mastermodul
_— X5b csatlakozé | X5b:1 DC 24 Vg | A vezéribelektronika fesziiltségellatasa
10 X5b X5b:2 DGND A vezérl6éelektronika referenciapotencialja
20 X5b:3 | DC 24 Vg | A fék fesziltségellatasa
30 X5b:4 BGND A fékcsatlakozé referenciapotencialja
4 0
X5a csatlakozé | X5a:1 DC 24 Vg | A vezériBelektronika fesziiltségellatasa
10 X5a X5a:2 DGND A vezérléelektronika referenciapotencialja
20 X5a:3 | DC 24 Vg | Afékfesziiltségellatasa
i ° X5a:4 BGND A fékcsatlakoz6 referenciapotencialja
[e]
S
59233AXX

« Az X5a és az X5b csatlakozé parhuzamosan van kapcsolva. igy a MOVIAXIS®
mastermodul fesziltségellatasa torténhet jobbrél az X5b kapcson, vagy alulrél az
X5a kapcson at. Az X5a kapocsra torténd csatlakoztatas esetén az X5b kapcson at
tovabbi modulok (pl. tapmodul, tengelymodul) csatlakoztathatdék. A fék fesziilt-
ségellatasat (X5a/b:3, 4) a MOVIAXIS® mastermodul tovabbvezeti.

« A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés a MOVIAXIS® kapcsoloizemi tapmodulrdl
(MXS) vagy kils6 fesziltségforrasrol taplalhatdé. Ehhez kbsse Ossze az egyes
készilékek X5 csatlakozait.

« Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a MOVIAXIS® kapcsoloélzem
tapmodul latja el DC 24 V feszlltséggel, akkor a MOVI-PLC® basic DHP11B..

vezérlés mikodése a haldzat lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott. Ehhez a
MOVIAXIS® kapcsoloizemi tapmodul kiilsé DC 24 V-os taplalasa szikséges.
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MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVIAXIS® mastermodulba

Bekotési rajz
24\ extern
ool
MoVIAXIS® ¥ - MOVIAXIS®
MXM mastermodul X16 MXS kapcsoléiizemii
S tapegység
DHP11B
10 02|@
3e e
ol |®
X| e (4
e @
e @
NEEERE
0 (20« 2@
X300 3
|11
™M |2e ¢ 2|@
X |30+ 3
(e}
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¥ [e)
X| oo
oY X5b X5a |X5b
Mol— - __ 10| [o 1] 24V
20— ——__ 20| |o 2|/ DGND |
2o 30 3010 3| 24Vg
22 |Ca 40 4 0 4| BGND —
2% |3
240
253
L= X53|
< = 10
Q 51 20
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| DC 24 V LGP~ DC 24 V-o0s
afék taplalasara - + - * taplalas a

7. &bra:  MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVIAXIS®-ba
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vezérléelektronika
szamara

59232AHU

27



Szerelési és telepitési tudnivalok
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MC 07B készulékbe / kompakt vezérlésbe

3.8 MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MC 07B késziilékbe / kompakt
vezérlésbe

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés telepitése a 3.4 fejezet szerint torténik.
A MOVITRAC® B opcionalis csatlakozéhely és a kompakt vezérlés a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés részére az alabbiakban leirt kiegészité csatlakozdkat és Uzemi
kijelzéseket bocsatja rendelkezésre.

3.8.1 A sorkapcsok és a LED funkciéinak ismertetése

El6Inézet LED
MOVITRAC® B / Megnevezés Funkcié
- Kapocs

kompakt vezérlés

LED H1 Rendszerhiba
O H1 H2 Fenntartva
O H2 X24 csatlakoz6: X24:4 DGND | COM1 referenciapotencialja
RS-485 COM1 X24:3 RS- RS-485- jel
(RJ10 aljzat) X24:2 RS+ RS-485+ jel
X24:1 5V DC +5 V feszliltségkimenet
X24
/_\/
58905AXX

Oldalnézet . .

Kompakt vezériés Megnevezés Kapocs Funkcié
X26 csatlakoz6: @ X26:1 CAN1H CAN1 rendszerbusz, high
CAN 1 és X24:2 CAN1L CAN1 rendszerbusz, low
fesziiltségellatas | X24:3 DGND Vezérlés /| CAN1 referenciapotencialja
(Dugaszolhato X24:4 Fenntartva | —

1]2[3[4]5]6|7 kapocs) X26:5 Fenntartva | —
58906AXX X26:6 | DGND Vezérlés | CAN1 referenciapotencialja
X26:7 DC 24V Vezérlés feszlltségellatasa

3.8.2 A COM1 RS-485 interfész csatlakozoéja (X24 csatlakozd)

Az X24 és az X34 csatlakozdé parhuzamosan van kapcsolva. A két csatlakozora az
alabbi készulékek egyike csatlakoztathato:

» tervezb PC vagy
+ DOP11A kezel6terminal
Tovabbi informacié a 3.4.5 fejezetben talalhato.

3.8.3 A CAN 1 rendszerbusz csatlakoztatasa / fesziiltségellatas (X26 csatlakozd)

Az X26:1/2/3 és az X33 csatlakozd parhuzamosan van kapcsolva (— 3.4.3 fejezet).
A MOVI-PLC® bpasic DHP11B.. vezérlés feszlltségellatasa MOVITRAC® B vagy
kompakt vezérlés esetén az X26:6/7 kapcson at torténik.

A MOVITRAC® B képes ellatni a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a szilkséges
feszlltséggel. Ehhez kdsse 6ssze az X26:3 (6) / 7 kapcsot az X46:3 (6) / 7 vagy
X12:9/ 8 kapoccsal. Ha a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlést a MOVITRAC® B latja
el DC 24 V fesziiltséggel, akkor a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés miikddése a
halézat lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott. Ehhez a MOVITRAC® B X12:8 / 9
kapcsanak kilsé DC 24 V-os taplalasa sziikséges.
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MOVITRAC® B DHP11B
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8. dbra: Telepités MOVI TRAC® B késziilékbe
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MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés telepitése MC 07B készulékbe / kompakt vezérlésbe

Kompakt vezérlés

DHP11B
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SC12 Rendszerbusz -, CAN low T IR AR R N

i w : +24V
GND, CAN GND ——— h— P i 3 : GND
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9. &bra: A MOVI-PLC® basic DHP11B.. / UOH..B kompakt vezériés telepitése
3.84 MOVITRAC®B/ kompakt vezérlés opcionalis csatlakozéhelyének ilizemi kijelzései
H1 LED A H1 LED az X26 csatlakozon at torténd elbirasszerli mikddést jelzi.
H1 Diagnosztika Hibaelharitas ‘
SOTET * Az X26 csatlakozo el6irasszeri lizeme - ‘
H2 LED A H2 LED fenntartva.
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3.9 A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezési interfészei

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezéi hozzaférése az alabbi interfészek

valamelyikén at torténik:

* RS-485 (X34, X24, X35 csatlakozo)

+ CAN 1 (X33, X26 csatlakozo)

» CAN 2 (X32 csatlakozd)

+ PROFIBUS (X30 csatlakozo)

Hasznalja az alabbi adapterek valamelyikét, ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

tervezése a tervezé PC USB interfészén at torténik:

+ USB11A interfész-atalakito (USB — RS-485)

» a kereskedelemben kaphaté USB-CAN atalakité dugo (pl. a PEAK-System Technik
GmbH PCAN-USB adaptere)

Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezése a PROFIBUS interfészen at
torténik, akkor hasznalja pl. a CP5511, CP5611 vagy CP5512 C2 Profibusmaster
kartyat, valamint a "STEP7 V5.3" és a "SIMATIC Net PB Softnet-DP 6.1" szoftvert
(gyarto: Siemens AG).

Vegye figyelembe (pl. az alkalmas meghajté haszndlatéra vonatkozéan) a
MOVITOOLS® MotionStudio telepitési utasitasait és informacidit (a kezddoldalak
"Dokumentacié és tovabbi informacié" c. részében és a "Tools_and Drivers"
mappaban).

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés PROFIBUS vagy RS-485 interfészen at torténd

tervezése esetén a vezérlésre csatlakoztatott hajtasszabalyozok forgalomiranyitasat
(adatut-valasztasat) a vezérlés vegzi.
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3.10 A buszkabel arnyékolasa és fektetése

A buszkabelek szakszerl arnyékoldsa megfeleléen csdkkenti az ipari kdrnyezetben
el6fordul6 elektromos zavarjelek hatasait. Az arnyékolas kialakitasanal Ugyelijen az
alabbiakra:

Huzza meg szorosan a csatlakozék, a modulok és a potencialkiegyenlit6 vezetékek
rogzitécsavarijait.

Kizardlag fémhazas vagy fémbevonatu csatlakozdkat hasznaljon.
Az arnyékolast nagy érintkezési felllettel kdsse be a csatlakozdba.
A buszvezeték arnyékolasat mindkét végén kdsse be.

A jelvezetékeket és a buszkabelt ne az er6saramu kabelekkel (pl. a motor-
kabelekkel) parhuzamosan vezesse, hanem lehetéleg kilon kabelcsatornaban.

Ipari kérnyezetben hasznaljon fémbdl készult, féldelt kabeltartd talcakat.

A jelkdbeleket és a hozzdjuk tartozd potencialkiegyenlité vezetékeket egymashoz
kozel, a lehetd legrévidebb uton vezesse.

A buszvezetékeket nem szabad csatlakozokkal meghosszabbitani.
A buszvezetékeket vezesse szorosan a féldpotencialon 1évé fellletek mentén.

A rendszerek foldpotencialja kdzotti eltérés, ill. ingadozas esetén a mindkét végén
bekotott és foldpotenciallal (PE) 6sszekotott arnyékolason kiegyenlité aram folyhat.
llyen esetben — a vonatkozé VDE-el6irasok figyelembevételével — gondoskodjon a
megfelel6 potencialkiegyenlitésrol.
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4 Tervezés, uzembe helyezés
Ebben a fejezetben a tervezésrdl és izembe helyezésrél talalhatok tudnivalok
 aMOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérléshez
« a MOVI-PLC® pbasic DHP11B.. vezérlés ltal vezérelt hajtasszabalyozékhoz
+ PROFIBUS DP masterhez

4.1 Tervezés MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftverrel
Projektvalasztas « Inditsa el a MOVITOOLS® MotionStudio szoftvert.

Welcome to MOYITODLS®E-MotionStudio il

MOVITOOLS’

MOTION STUDIO

1]
}(‘ Mew project

}.ﬂrﬁh Open project
2
2 C:\ProgrammebSEMW M otionS tudiohSEW -0 efaulk. sewpro)
Other project...
L« | >
(] I Cancel |
58335AXX

10. bra: A MOVITOOLS® MotionStudio kezdéablaka

[11 [New project] (Uj projekt) valasztégomb

[2] [Open project] (projekt megnyitasa) valasztégomb

« Uj projekt létrehozasahoz valassza a [New project] (Uj projekt) valasztégombot.

* Ha mar létezd projektet szeretne megnyitni, valassza az [Open project] (projekt
megnyitasa) valasztogombot [2].

Kézikényv — MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
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A tervezési Az SEW SECOS kommunikacios szerver automatikusan elindul és megjelenik a Talcan.

interfészek A Talca < [ > ikonjara valé dupla kattintassal nyissa meg az SEW SECOS
tervezése kommunikacios szervert.

(1]

ll SEW Communication Server §j — |ﬂ il

Options  Togls ¥
= &lca O]
Server started J
[ Cliert Connections
I BN NS e
Shus Serial
PC Comamunication ] g |
Interfaces =1 I 1) | nolused  notused
|
=l ey e |
|
[3]
[2] Available Plugs i X
COM ' Sbus CaAMopen | Doviceiot Ethernat terhus Profibus ST M KoLink |
=0 | ASE A5 h =1 =Z Q E
| | | .
| | | | L3 | : Server |
TR | e T g [ FH O[S L i

58339AXX

A tervez6 PC-re csatlakoztatott készilékeknek megfeleléen az alabbiak szerint
konfiguralja a PC-interfészeket:

+ Kattintson a < gl > ikonra [1].

+ Egérhuzassal masolja a kivant interfésztipust az [Available Plugs] (elérhetd
csatlakozok) mez6bdl [2] egy [not used] (nincs hasznalatban) mezébe [3].
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Beallitasok
rendszerbusz
interfész esetén

Beallitasok COM
interfész esetén

Tervezés MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftverrel @

A PC-interfész paramétereit az alabbiak szerint konfiguralja:

Az

(1]

(3]

Kattintson az egér jobb gombjaval a kivant "PC Communication Interface"
bejegyzésre, és az [Options] menlben valassza ki a [Configure] (konfigural)
menuUpontot.

Megjelenik az alabbi ablak. Allitsa be a paramétereket az alkalmazott interfésznek
megfeleléen.

adatatviteli sebességet [1] a CAN-Bus résztvevéinek szamatdl fiiggéen allitsa be.

Interface parameter for SEUS i x|

Aberechen

Biaudrate

58340AXX
— SEW alapértelmezés: 500 kbaud
— CANopen modul: 125 kbaud
(11 [2]
i X
Bauckate [STAOD -| o
Parameter Telegrams 4
Timeoad (100 Retries |3 [4]
MukiByie Telegrams
Timecet 50 Retries [3
| |
| |
[6] (8]
58350AXX

COM leg6rdiilé meni [1]: a buszcsatlakozas szerint

USB-RS-485 interfész-atalakitd hasznalata esetén a zardjelben "USB"-vel jel6lt
megfeleld interfészt valassza ki.

Baudrate (adatatviteli sebesség) legoérdulé ment [2]: 57600 baud

Parameter Telegrams csoport, Timeout (id6tullépés) beviteli mezé [3]: 100
Parameter Telegrams csoport, Retries (Ujraprébalkozasok szama) beviteli mez6 [4]: 3
MultiByte Telegrams csoport, Timeout (idétullépés) beviteli mez6 [6]: 350

MultiByte Telegrams csoport, Retries (Ujraprébalkozasok szama) beviteli mezé [5]: 3
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Késziilék- .
specifikus
eszkoOzvalasztas

(11— Device tree

Kattintson a MOVITOOLS® MotionStudio < [# > (Scan) ikonjara. A szoftver a
készulékfan [1] megjeleniti a tervez6 PC-hez csatlakoztatott 6sszes készuléket

(— alabbi abra).

E8l oot o votorstudio (S aTEq

Project Edit View FPlugin:  Settings  Help
Dl GG/ w8 i+ 3+ X b

EREL
= Serial
B 1: MOVI-PLC basic DHP11B
_ SBus
1 Ethernet
& Profibus

ONLINE 7

Inditsa el a PLC editort. Ehhez pl. kattintson az egér jobb gombjaval a "MOVI-PLC
basic DHP11B" bejegyzésre.

A PLC editor a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés programozasara szolgal.
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés programozasarol tovabbi informacié a
"MOVI-PLC® programozas PLC editorban" rendszerkézikbnyvben és az alabbi
kézikdnyvekben talalhato:

— MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC® kényvtar

— MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC® konyvtar

58362AXX
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4.2 A hajtasok tervezése és lizembe helyezése

A hajtasok tervezésének és Uzembe helyezésének leirdsa az alabbi konyvtar-
kézikdnyvekben talalhato:

‘ Hajtas Kézikonyv
MOVIDRIVE® B MPLCMotion_MDX és MPLCMotion_MX MOVI-PLC®
MOVIAXIS® konyvtar
MOVITRAC® 07 /B MPLCMotion_MCO07 és MPLCMotion_MM MOVI-PLC®
MOVIMOT® konyvtar

Ha a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve
kivanjak uzemeltetni, akkor a MOVIDRIVE® MDX61B hajtasszabalyozénak legalabb
.16 firmware-verziéjunak kell lennie.

Ez attél fliggetlendl érvényes, hogy a hajtasszabalyozot a beleépitett MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérli-e, vagy hogy a hajtasszabalyoz6 csatlakozéhelyét csak a MOVI-
PLC® basic DHP11B vezérlés felszerelésére hasznaljak, mas hajtasszabalyozdk (pl.
MOVITRAC® B) egyidejli vezérlése mellett.

4.3 Tervezés és lizembe helyezés a PLC editorban

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezésérél és lizembe helyezésérsl
informacié a "MOVI-PLC® programozds PLC editorban" c. rendszerkézikdnyvben
talalhato.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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4.4 PROFIBUS DP master tervezése

GSD féjl
PROFIBUS
DP/DP-V1-hez

A tervezés
altalanos médja

GSD fajl
telepitése
STEP7-ben

A PROFIBUS DP masternek MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés szamara torténd
tervezéséhez GSD fijl szikséges.

Az SEW honlapjan (www.sew-eurodrive.de) a "Software" pontnal talalhaté a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlés GSD fajlianak aktualis verzioja.

Az SEW_6007.GSD fajl a 4. GSD revizionak felel meg. A PROFIBUS felhasznaldi
szervezet altal szabvanyositott készullék-térzsadat fajlokat minden PROFIBUS DP
master képes olvasni.

Tervezéeszkoz DP master Fajlnév
Minden DP tervezéeszkdz az IEC 61158 szerint | DP master szabvanyhoz | SEW_6007.GSD
Siemens S7 hardverkonfiguracio minden S7 DP masterhez

A GSD fajl bejegyzéseit ne mddositsa és ne egészitse kil A MOVI-PLC®-nek ill. a
csatlakoztatott hajtasszabalyozénak a mddositott GSD fajlbél eredé hibas mikddéséért
nem tudunk felel6sséget vallalni!

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés PROFIBUS DP interfésszel torténs
tervezésekor kérjuk, az alabbiak szerint jarjon el:

1. A tervezéssel kapcsolatos tovabbi informacidkat olvassa el a GSD fajllal kapott
README_GSD6007.PDF fajlban.

2. Telepitse (masolja) a GSD f3jlt a tervezbi szoftver eléirasai szerint (— a tervezé
szoftver kézikdnyve vagy alabb a "GSD fajl telepitése STEP7-ben" c. rész). Az
el6irasszer(i telepités utan a slave résztvevoék kozott megjelenik a MOVI-PLC
elnevezésl készulék.

3. A tervezéshez illessze be a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a PROFIBUS-
strukturaba MOVI-PLC néven, és adja meg a PROFIBUS allomascimét.

4. Valassza ki az alkalmazashoz sziikséges folyamatadat-konfiguraciot (— "DP
konfiguraciok” c. rész).

5. Adja meg a be- és kimeneti, ill. a perifériacimeket a tervezett adathosszra.

A tervezést kovetéen lizembe helyezheté a PROFIBUS DP. A Fault Profibus LED a
tervezés allapotat jelzi (sotét => tervezés OK).

Az alabbiak szerint végezze a GSD f3]l telepitését STEP7-ben:
1. Inditsa el a Simatic Manager programot.
2. Nyisson meg egy meglévé projektet, majd inditsa el a hardverkonfiguralast.

3. Ekkor zarja be HW Config projektablakat. Nyitott projektablaknal uj fajlverziod
telepitése nem lehetséges.

4. Kattintson az "Extras" / "Install new GSD..." (Eszkdzdk / Uj GSD telepitése)
menipontra és valassza ki az SEW_6007.GSD nevi uj GSD fijlt.

A szoftver telepiti a STEP7 rendszerben a GSD f3jlt és a hozza tartozé bittérképes
fajlokat.
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A hardverkatalégusban az SEW hajtas az alabbi elérési uton talalhaté meg: PROFIBUS
DP

+--Additional PERIPHERAL UNITS
+--Drives
+---SEW
+--DPV1
+---MOVI-PLC
Az Uj GSD f3jl telepitése ezzel befejezddott.

Tervezés
STEP7-tel

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés PROFIBUS DP interfésszel torténs
tervezésekor kérjiik, az alabbiak szerint jarjon el:

1. Egérhizassal illessze be a "MOVI-PLC" nev(i csatoléegységet a PROFIBUS-
strukturaba, és adja meg az allomascimét (— alabbi abra).

i HW Conlig - [SIMATIC 400(1) {Configuration) — MoviPle] =01 x|
Bl statn Edt Jmert BLC Wew Cpboms Window Help =21 %
D[e|a-® %] & (e el [ 2 w2l|
(0 UR = -5}
:l!
T PE 407 108 PROFIBUS[T|: DP master sysham |11 Finct I At
Profle: | Sizndaid =l
2 CPU 414-2 DP il'.ilMUVI-H
) oF r . -- B8 PROFIBUS DP -l
X7 MPYDE HI - =1 [0 Adiditionsd Fiekd Devices
1 wI-PLE? 53 Diives
5 (1 SEW
3 LI | DR
Universal module
Emphy
Param [4 waeds)
TFD 1 weed)
2FD |2 waceds|
IFD 3 waeds)
AP0 [ e
SPD |5 woeds] -
EFD [ waeds]
TPD 7 weonds]
_H BPO (B woeds]
I | L AP0 |9 woeds)
10PD (10 words)
A= | 15 WOVIFLD 11F0 (11 words)
12PD 12 words)
Slot O I Dider Humber ¢ Diesignaton | Address | O Addeess | Commert TAPD (13 words)
T4 PD [14 worde]
2 [ Empiy 15PD 15 words)
3 0 12 [3PD (3 wonds) [512_517 _[512 &17 | 16PD (15 words]
F2PD (32 words]
B Mevitues KPP 1A
=3 1o
& ] Gateway
=00 Conpalible PROFIEUS DP Slave: =]
(G50 V4,00 for MOVIPLE OHP E
Tresertion possible fhg
58365AXX
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2. A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés ekkor 3PD konfiguraciéval van elékonfigu-
ralva. A PD konfiguracié médositasahoz toroini kell a 3. csatlakozéhelyen 1évé 3PD
modult. Ezt kdvetéen a "MOVI-PLC" mappabdl egérhuzassal illesszen be masik PD
modult (pl. 10PD) a 3. csatlakozéhelyre (— alabbi abra).

L2 W Condig - [STMATIC 40001 ) {Configuration) — MowiPlc] =101 =i
By Stetion Edt [nsert FLC ew Options Window Help =18 x|
D|e-® %) & =[e il [@=) % w2
- : ol x|
(iowRz ] -
. R FROFIBUSH ) DF masts syten (1) Bt | il
) T FEroéila: Standaed -
3 CPU 414-2 DP ﬁlﬁ] MO I _I
o oF X — = 3 PROFIBUS DP =
xi AMPEDE al =1 Addional Field Dervices
3 HpLc® =2 Drves
5 =00 SEW
© hd =23 DRV
- MOVIPLE
Unisarzal modide:
Emply
Param [4 words)
1FD (1 word)
2P0 12 words]
IFD (3 words]
AP0 |4 words]
P05 words s
BP0 |6 words]
7 P07 words]
_,:l §FD 18 words]
K ¢ IFD 3 words]
:l:l 15 MOWIPLD _—‘____""". M ED (17 vands)
12PD 12 wornds)
5ot DFID | Order Mumber / Designation | Addvess | O Addess | Comment_——1 | 13FD (13 wards]
i ] |Empty ] 14FD [14 words)
2 |Param-Charnel 15FD (15 wands]
1GFD (16 words]
IZFD |32 words]
- Moviteis 5FP11A
+ I3 110
& 2 Galeway
(1 Compatbie PROFIBUS DP Slaves :I
b
Prass Fi to get Help. [Chg 4
58367AXX

Tovabbi informacié a "DP konfiguraciok" c. részben talalhato.
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3. Opcionalisan tervezhet6 egy MOVILINK® paramétercsatorna a ciklikus
folyamatadatoknal (— alabbi dbra). Ehhez a 2. csatlakozdhelyen térélje az "Empty"
(Ures) modult, és egérhuzassal helyettesitse a "Param (4 words)" modullal.

(331w Config - [SIMATIC 400( 1) (Configuration) — MaviPic] R [ 1|
Bl Staton Edk [nset PLC Wew Oobions Window Hel =18 x|
D[22 (% & )@ sinin] @] %2 w2
— gz
L R
T PROFIBUS(E DF master systm (1) Brg | ﬂlﬂl
Brofie:  [Standed -
3 CPU 414-2 DF 5 MO Sterie =
X I3 - — |= ¥ FROFIBUS DF -
XT METOE i o o =12 Addiianal Fisld Devices
] W|-PLC B _:l Dirives
5 3 SEw
& hd| & 23 P
-5 MOVIPLE
Urirverzal mioduls
Emply
[Parem [4 woids
1PD (1 ward)
2P0 [2 woids)
IFD (3 words)
AFD [4 woidk)
SPD S words) b=
EPD 15 woids)
FPO (7 wards)
J:I BFD (3 words)
| il T v IPD |9 waid)
10FD 110 woeds]
4= | 5 MOvFLC THFD (11 woeds]
12FD |12 words]
ignaticn |t 0 Addess | Commert | 13F0 (13 words)
T4FD (14 woreds]
15FD (15 words]
16FD (16 woeds]
RFO 132 wonds]
= g Movitsds XFP114
=33 110
B Gatewiay
'3 _| Campalible PROFIEUS DF Slaves :I
’ !
Prass Fi bo get Hel, [chg
58370AXX
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4. Az "l Address" [1] és a "Q Address" [2] oszlopban adja meg a be- és kimeneti, ill. a
perifériacimeket a tervezett adathosszra.

[LAHW Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) -~ MoviPic]

“Et.ﬁmgﬂ]_mat FLC View Opbons Window Help

0|22 |8 S| W|e| il @] 32| we|

Press F1 to get Help.

1 u F5 407 108 — FROFIBLIS[T| DF master sushem 1] j
3 CPU 414-2 DP =[5 MOF
xer OF
X MPYDP " A
3 WI-PLE®
]
[ LI
[]
41 A | i
1 2
4 = | 5 MOVIFLC [|] [|]
Sit| | DPID Oirder Mumher /D esignation | Addiess | O Addiess | Commerst |
1 1] Emply
2 192 [Param [4 wonds] F32. 539|532 K39
3 192 10PD  [10 words] 2.53 12 5

=10l x|
=181x|
Blz
Findt I nﬂ_ n!:|'
Pofle  [Slandad =l
- ﬁ! FROFIBUS DP -
0 Additional Fisld Devices
=2 Drrves
= sew
=5 OPV1

D [1 weord)
[2 waands]
O[3 wands)
D[4 waonds)
O[5 weoids]
O (6 wonds]
[7 weonds)
[8 weaidz)
D [3weonds)

¥ g Movitus XFP11A
=03 10
% () Gateway
% () Compatible PROFIBUS DP Slaves

b (10 waonds)
(17 wacmeds)
[12 wais)
D [13 wands)
(14 wacide)
(15 wnds)
0 [1E wands)
[32 vt

=l
i

thg
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DP konfiguraciok A DP masternek at kell vinnie a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlésre a megfelel6 DP
konfiguraciét, hogy a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés az atvitelre hasznalt be- és
kimeneti adatok fajtajat és mennyiségét tamogatni tudja. A konfiguraciés Uzenet az
1...3. csatlakozoéhelyre tervezett DP konfiguraciobdl tevédik 6ssze.

Lehetdségunk van

+ a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést folyamatadatokkal vezérelni
* aparameétercsatornan at paramétereket kiolvasni ill. irni

. vagy a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés és a folérendelt vezérlés kozott
szabadon definialt adatcserét alkalmazni (— "Univerzélis DP konfiguracid" c. rész,

3. csatlakozohely, 44. oldal).
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lehetséges DP

Az alabbi tébldzatok tovabbi
konfiguracidkkal kapcsolatban.

informacidkat tartalmaznak a

* A paraméteradat- ill. a folyamatadat-konfiguracié oszlopa tartalmazza a konfiguracio
nevét. Ezek a nevek a DP master tervezdi szoftverében is megjelennek a kinalati
listdban.

» A "DP konfiguraciok" oszlop mutatja, hogy a PROFIBUS DP kapcsolat felépitéséhez
milyen konfiguracids adatokat kell a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre kiildeni.

1. kartyahely:

Paraméteradat-
konfiguracio

Jelentés, jellemzok

DP konfiguraciok

Empty

2. kartyahely:

fenntartva

0x00

Paraméteradat-
konfiguracio

Jelentés, jellemzok

DP konfiguraciok

Empty

Param (4 words)

fenntartva

MOVILINK® paramétercsatorna
megtervezve

0x00
0xCO0, 0x87, 0x87

3. kartyahely:

Folyamatadat- Jelentés, jellemzok DP konfiguraciok

konfiguracio

1PD folyamatadat-csere 1 folyamatadat- 0xCO0, 0xCO0, 0xCO0
széval

2PD folyamatadat-csere 2 folyamatadat- 0xCO0, 0xC1, 0xC1
széval

3PD folyamatadat-csere 3 folyamatadat- 0xCO0, 0xC2, 0xC2
széval

4 PD folyamatadat-csere 4 folyamatadat- 0xCO0, 0xC3, 0xC3
széval

5PD folyamatadat-csere 5 folyamatadat- 0xCO0, 0xC4, 0xC4
szoval

6 PD folyamatadat-csere 6 folyamatadat- 0xCO0, 0xC5, 0xC5
széval

7PD folyamatadat-csere 7 folyamatadat- 0xCO0, 0xC6, 0xC6
széval

8 PD folyamatadat-csere 8 folyamatadat- 0xCO0, 0xC7, 0xC7
széval

9 PD folyamatadat-csere 9 folyamatadat- 0xCO0, 0xC8, 0xC8
széval

10 PD folyamatadat-csere 10 folyamatadat- = 0xCO, 0xC9, 0xC9
széval

11 PD folyamatadat-csere 11 folyamatadat- | 0xCO, OxCA, 0xCA
szoval

12 PD folyamatadat-csere 12 folyamatadat- | 0xCO, 0xCB, 0xCB
széval

13 PD folyamatadat-csere 13 folyamatadat- | 0xCO, 0xCC, 0xCC
széval

14 PD folyamatadat-csere 14 folyamatadat- | 0xCO, OxCD, 0xCD
széval

15PD folyamatadat-csere 15 folyamatadat- | 0xCO, OxCE, OxCE
széval
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Példaterv

Univerzalis DP
konfiguréacio

Tervezés, uzembe helyezés
PROFIBUS DP master tervezése

Folyamatadat-
konfiguracio

Jelentés, jellemzok DP konfiguraciok

16 PD folyamatadat-csere 16 folyamatadat- | 0xCO, OxCF, OxCF
széval

32 PD folyamatadat-csere 32 folyamatadat- = 0xCO, OxDF, OxDF
széval

1. kartyahely: Empty
2. kartyahely: Param (4 words)
3. kartyahely: 10 PD

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre kiildétt konfiguracios tizenet:
0x00 0xCO 0xC87 0x87 0xCO 0xC9 0xC9

A "Universal Module" (S7 HW Config) DP konfiguracié kivalasztasa utan lehetéség van
a DP konfiguracié egyedi kialakitasara, a kovetkezd peremfeltételek betartasa mellett:

A 0. modul (DP jel6lés 0) definialja a vezérl6kartya paramétercsatornajat.

Az elbirasszerli paraméterezés biztositdsara a paramétercsatornat mindig
Osszefliggben, teljes hosszaban el kell kildeni.

Hossz Funkcio
0 paramétercsatorna lekapcsolva
8 1/0 bajtill. 4 1/0 szé

paramétercsatorna hasznalatban

Az 1. modul (DP jelolés 1) definidlja a vezérl6kartya folyamatadat-csatornajat.

A GSD fajlban el6re definiélt folyamatadat-konfiguracio kiegészitéseként megadhato 4,
5,7, 8 és 9 folyamatadat-szavas folyamatadat-konfiguracio is. Ugyeljen arra, hogy a be-
és kimeneti szavak szdma mindig egyenld legyen. Ha a hosszak nem egyeznek, nem
jon létre adatcsere. Ebben az esetben tovabb villog a Fault Profibus LED.

Hossz

Funkcio

2 /O bajtill. 1 1/0 sz6

1 folyamatadat-sz6

4 1/0 bajtill. 2 1/0 sz6
6 1/0 bajtill. 3 1/0 sz6

2 folyamatadat-sz6

3 folyamatadat-sz6

8 /O bajtill. 4 1/0 sz6

4 folyamatadat-szé

10 I/O bajtill. 5 I/0 sz6
12 1/0 bajt ill. 6 I/O sz6
14 1/0 bajtill. 7 1/0 sz6
16 1/0 bajt ill. 8 I/O sz6
18 1/0 bajtill. 9 I/O sz6
20 1/O bajtill. 10 I/O sz6

5 folyamatadat-sz6

6 folyamatadat-sz6

7 folyamatadat-sz6

8 folyamatadat-sz6

9 folyamatadat-sz6

10 folyamatadat-sz6
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Adatkonzisztencia

PROFIBUS DP master tervezése @

Az alabbi abra az IEC 61158 szabvanyban definialt konfiguraciés adatok felépitését
mutatja. Ezek a konfiguraciés adatok a DP master inditdsakor kerulnek atvitelre a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre.

7/ MSB 6 5 4 \ 3 2 1 0/LSB

Adathossz
0000 = 1 bajt/szo
1111 = 16 bajt/szd

Be- és kivitel
00 = specialis azonosité formatumok
01 = bevitel
10 = kivitel
11 = be- és kivitel
Formatum

0 = bajtstruktura
1 = szbstruktura

Konzisztencia szintje:
0 = bajt vagy sz6
1 = a teljes hosszUsag

Megjegyzés:

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés nem tdamogatja a "Special identified formats"
(specidlis azonositd formatumok) kédolast! Adatatvitelhez csak az "Integrity over entire
length" (konzisztencia teljes hosszusagban) beallitast szabad alkalmazni.

A konzisztens adatokat az jellemzi, hogy ezeket mindig egybefiggéen kell atvinni a
folérendelt vezérlés és a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés kozott, és egymastol
elkulénitve sohasem szabad tovabbitani.

Az adatkonzisztencia kuldndsen a pozicionalasi értékek és a teljes pozicionalasi
utasitasok atvitelekor fontos. Az adatkonzisztencia kiilondsen azért fontos, mert nem
konzisztens adatatvitel esetén az adatok a folérendelt vezérlés Kkilonbozd
programciklusaibél szarmazhatnak, és ennek kovetkeztében nem definialt értékek
keriilhetnek a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre.

A PROFIBUS DP esetében a folérendelt vezérlés és a MOVI-PLC® pasic DHP11B..
vezérlés koOzotti adatkommunikacié altalaban  "Integrity over entire length"
(adatkonzisztencia teljes hosszusagban) beallitasban torténik.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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4.5 Eljarasmod késziilékcsere esetén

MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés, kompakt vezérlés vagy vezérelt hajtas
cseréjekor a 4.2 és 4.3 fejezet szerint jarjon el.

A "Version Management Tool" (MOVITOOLS® MotionStudio — [Network] \ [MOVI-PLC]
\ [Version Management helyi menii]) segit abban, hogy a MOVI-PLC® basic DHP11B..
vezérlés el6zbleg elmentett konfiguracios adatait (firmware, projekt) atmasolja az (j
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre.

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlésen remanens médon mentett valtozoértékek a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés cseréjekor nem vehetdk at.

A hajtasok cseréjérdl tudnivalok az adott hajtasszabalyozék kézikdnyveiben talalhatok.
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5 Uzemi tulajdonsagok a PROFIBUS DP halézaton

Ez a fejezet a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés PROFIBUS DP rendszeren
mutatott elvi tulajdonsagait irja le.

5.1 Folyamatadat-csere a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléssel

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlése a max. 32 1/0 sz6 hosszlsagu folyamatadat-
csatornan at torténik. Ezek a folyamatadat-szok, példaul ha folérendelt PLC-t
hasznalnak DP-masterként, a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés bemeneti/kimeneti
ill. perifériatartomanyaban leképezésre keriilnek, és igy a megszokott mddon
megszolithatok.

PW160 PO3
PW158 PO2

PW156 PO1

PW154

PW152

PW150

PW148 -

e e[l
o Cralmafea)

PW160 | > PI 3 < |
PW158 | » Pl 2«
PW156 | » Pl 1 <
PW154
PW152
PW150
PW148 |

[2]

‘ A A A

20065AHU
11. abra: A PROFIBUS adatok leképezése a PLC cimtartomanyaban

[1]1 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatorna
[2] afdlérendelt PLC cimtartomanya

PI1...PI32 bemeneti folyamatadatok
PO1...PO32 kimeneti folyamatadatok

A programozassal és a tervezéssel kapcsolatos tovabbi informacio a GSD fajllal kapott
README_GSD6007.PDF fajlban talalhato.

Simatic S7 A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés Simatic S7 rendszerrel a kivalasztott

vezérlési példa folyamatadat-konfiguraciétdl fliggben kétféleképpen cserélhet adatokat: kdzvetlentl
betdltési és adatatviteli utasitasokkal, vagy a specialis SFC 14 DPRD_DAT és SFC15
DPWR_DAT rendszerfunkciokkal.
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STEP7 Ennél a példanal a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést 10 PD folyamatadat-
példaprogram konfiguraciéval terveztik a PIW512... bemeneti cimre és a POW512... kimeneti cimre.

Kb. 50 adatszo6t tartalmazo DB3 adatmodult hozunk létre.

Az SFC14 meghivasaval a szoftver a bemeneti folyamatadatokat a DB3 adatmodul
0...18. adatszavaba masolja. A vezérlbprogram feldolgozasa utan az SFC15
meghivasakor a 20...38. adatsz6 kimeneti folyamatadatai a POW512... kimeneti cimre
masolodnak.

A RECORD paraméternél lgyeljen arra, hogy a hossz megadasa bajtban torténik.
Ennek egyeznie kell a konfiguralt hosszal.

A rendszerfunkciokroél tovabbi informaciok a STEP7 online sugojaban talalhatok.

//a ciklikus programfuttatés kezdete az OBl-ben

BEGIN
NETWORK
TITLE =PI adatok masol&sa a DHP11B tipusu vezérldkartyardl a DB3 0..18. szavaba
CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //DP slave record olvasasa
LADDR = W#16#200 //512. bemeneti cim
RET VAL:= MW 30 //eredmény a 30. jelzd8szdba
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 20 //mutatd
NETWORK

TITLE =PLC program hajtéasalkalmazassal
// a PLC program DB3 folyamatadatokat hasznal
// a DHP11B tipusu vezérld&kartyaval folytatott adatcserére

L DB3.DBW O //PI1 betdltése
L. DB3.DBW 2 //PI2 betdltése

L DB3.DBW 4 //PI3 betdltése

// stb.

L W#16#0006

T DB3.DBW 20 //6hex irasa POl-be

L 1500

T DB3.DBW 22 //1500dec irasa PO2-be

L W#164#0000

T DB3.DBW 24 //Ohex irasa PO3-ba

// stb.

NETWORK

TITLE =PO adatok mésolédsa a DB3 20..38. szavadb6él a DHP11B tipust vezérld&kartyara

CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //DP slave record irdasa
LADDR := W#16#200 //512. kimeneti cim = 200hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 20 //mutatd DB/DW-re
RET VAL:= MW 32 //eredmény a 32. jelzdbszdba

Ez a példaprogram ingyenes szolgaltatasként csak a PLC program létrehozasanak elvi
eljarasmédjat mutatja be, kotelezettség nélkil. Emiatt a példaprogram tartalmaért
felel6sséget nem vallalunk.
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PROFIBUS DP idétullépés @

Az alabbi abra a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés megfelels tervezését mutatja a
STEP7 hardverkonfiguraldsaban (— "DP konfiguracidk” c. rész, 42. oldal).

21 Condig - [STMATIC 400(1) (Configuration) — MoviPlc] 1o =|
Bl Stetion Edt Insert PAC Vew Cptions Window Help -18] x|
D[22 % S| e dlsal (@O %8 v
Al : Bl
q BT S FROFIBUS( ) DF master spsteen [1] Fird | i!'lﬂ
ik o ) Profls; | Standard =|
3 CPU 414-2 DP L
= oF — = W FROFIELS OF =]
Xi MEGOF il - =1 Addiional Fisld Devices
4 HRLC =+{Z Drves
& = SEW
—1— =1 (13 DPv1
- i MOAELE
Unrsarzal modude:
Emply
TFD 1 word]
2P0 |2 words)
IPD (3 words]
AP0 |4 words]
SPD (5 words] s
BP0 (& words)
7RO (7 words]
Jﬂ 8FD (8 words]
[ | v RO (3 words]
10FD (10 veords)
ﬁ:l (5] MOVI-PLC D (11 wards)
e 12P0 (12 words)
Siet| [ DPID | Order Mumbar / Designation | Address | 0 Addiess | Commeant | 13F0 (13 wands)
i [ |Ernpty 14FD (14 words)
2 132 Param [4 woeds] 532.539 [532.539 15FD (15 waords)
10PD [10 words] E ] 253 16FD (16 wondz)
IZFD |32 words)
T Movitss FPT1A
@& v
B Galewesy
1 1 Compaibie FROFIBUS DF Slaves =
X
Press F1 to get Help, . Ihg
58376AXX

5.2 PROFIBUS DP idétullépés

Ha a PROFIBUS DP rendszer adatatvitele zavart vagy megszakadt, akkor a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlés kivarja a megszdlalasi idétullépést (ha a DP masterben
betervezték azt). Kigyullad a Fault Profibus LED és jelzi, hogy Ujabb hasznos adatok
fogadasa nem torténik.

Az MPLCinterface_Profibus koényvtar ciklikusan végrehajtand6é ProfibusGetinfo
funkcidmodulja jelzi ezt a PROFIBUS idétullépést. A hibareakcid programozhaté.
A programfolyamat megfeleléen befolyasolhato.
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5.3 Paraméterezés a PROFIBUS DP halézaton keresztiil

PROFIBUS DP rendszer esetén a paramétereket a 8 bajtos MOVILINK® paraméter-
csatornan keresztul lehet elérni. A hagyomanyos Read és Write mlveletek mellett ez
még tovabbi paramétermiiveleteket is biztosit.

A 8 bdjtos PROFIBUS DP esetén a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés paramétereit a
MOVILINK® parameéter-folyamatadat objektumon (parameter process data object, PPO) keresztul
paraméter- lehet elérni. A PPO tovabbitasa ciklikus, és a folyamatadat-csatorna [2] mellett
csatorna parameétercsatornat [1] is tartalmaz, amely lehetévé teszi az aciklikus paraméterérték-
felépitése cserét.
=0
ol |0
B
[t 1| o
B ERRREEE j
et O LD I D g
<o o ) <= |¥
58377AXX

12. abra: Kommunikacié a PROFIBUS DP halézaton keresztiil

Az alabbi tablazat bemutatja a 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatorna felépitését.
Ez elviekben a kdvetkez6képpen tevédik dssze:

* egy adminisztracios baijt
» egy fenntartott bajt

+ két indexbajt

* négy adatbajt

0. bajt 1. bajt 2. bajt 3. bajt 4. bajt 5. bajt 6. bajt 7. bajt
dmi index high | index low adatok, adatok adatok adatok,
admi- MSB LSB
nisztracio fenntartva
paraméterindex 4 adatbajt
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Paraméterezés a PROFIBUS DP hal6zaton keresztUl @
A 8 béjtos A paraméterezés teljes folyamatat a 0. (adminisztraciés) bajt koordinalja. Ez a baijt
MOVILINK® fontos szolgéaltatasparamétereket hordoz. llyen paraméter a miveletazonositd, az

paramétercsatorna  adathossz, a végrehajtasra kertild miivelet végrehajtasa és allapota.

adminisziralasa Az alabbi tablazat bemutatja a 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatorna adminisztra-

lasat.
7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Miiveletazonosito
0000 = No Service
0001 = Read Parameter
0010 = Write Parameter
0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum
0110 = Read Default
0111 = Read Scale
1000 = Read Attribute

Adathossz

00 = 1 bajt

01 = 2 bajt

10 = 3 bajt

11 = 4 bajt (ezt kell beallitani!)

Handshake bit
ciklikus adatatvitel esetén minden Uj feladatnal at kell billenteni
Allapotbit
0 = a mivelet végrehajtasakor nem volt hiba
1 = a mivelet végrehajtasakor hiba tortént

« AO0.,az 1., a2. ésaad.bit tartalmazza a mlveletazonositét. Ezek a bitek definialjak,
hogy milyen milveletet kell végrehajtani.

* A4. és azh. bit az irasi (Write) mivelet adathosszat adja meg bajtban, amit MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlés esetén 4 baitra kell beallitani.

* AG6. bit szerepe handshake a félérendelt vezérlés és a MOVI-PLC® pasic DHP11B..
vezérlés kdzott. A 6. bit elinditja a vezérlékartyan a megadott mivelet végrehajtasat.
Mivel a PROFIBUS DP esetében a paramétercsatorna és a folyamatadatok atvitele
ciklikus, a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen a miiveletek végrehajtasat
élvezérelten, a 6. handshake bittel kell inditani. Ehhez e bit értékét minden uj mivelet
megadasakor at kell billenteni. A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a 6.,
handshake bit révén jelzi, hogy a miveletet végrehajtotta-e vagy sem. Ha a
vezérlésben a fogadott handshake bit megegyezik az elkildéttel, ugy a mivelet
végrehajtasa megtdrtént.

+ A7.bit (allapotbit) azt jelzi, hogy a miivelet végrehajtasa rendben megtortént, avagy
koézben hiba tortént.

Indexcimzés A 2. (Index High) és a 3. bajt (Index Low) hatarozza meg azt a paramétert, amelyet a
terepibusz-rendszeren olvasni vagy irni kell. A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
paramétereinek cimzésére — a csatlakoztatott buszrendszertdl fliggetlendl — egyetlen
egységes index szolgal.

Az 1. bajt fenntartott bajt, értéke koételezéen 0x00.
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O,

Adattartomany

Az adatok a paramétercsatorna 4.—7. bajtjaban talalhatdk (lasd az alabbi tablazatot),
ezért mlveletenként legfeljebb négy bajtnyi adat vihetd at. Az adatok bejegyzése jobbra
igazitassal torténik, azaz a 7. bajt a legalacsonyabb értéki (LSB) és a 4. bajt a
legmagasabb értékl adatbajt (MSB).

0. bajt 1. bajt 2. bajt 3. bajt 4. bajt 5. bajt 6. bajt 7. bajt
admi- fenntartva | index high | index low adatok, adatok adatok adatok,
nisztracio MSB LSB
1. fels6 bajt = 1. als6 bajt | 2. felsd bajt | 2. alsé bajt
felsé sz6 also6 sz6
dupla szé

Hibéas miivelet- A mivelet hibas végrehajtasat a 0. (adminisztracios) bajt allapotjelzd bitjének beallitasa

végrehajtas jelzi. Ha a fogadott és az elkiildétt handshake bit megegyezik, akkor a MOVI-PLC®
basic DHP11B.. vezérlés végrehajtotta a miveletet. Ha az allapotbit hibat jelez, akkor a
paramétertizenet adattartomanya a hibakédot is tartalmazza. A 4.—7. bajt tartalmazza
strukturalt formaban a visszatérési kodot (— "Visszatérési kodok" c. fejezet).
0. bajt 1. bajt 2. bajt 3. bajt 4. bajt 5. bajt 6. bajt 7. bajt
adminiszt- | fenntartva | Index-High | Index-Low | Error Class | Error Code = Add. Code | Add.Code
racio high low
Allapotbit = 1: hibas mivelet-végrehajtas
Paraméter A Read miveletnek a 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatornan toérténé végre-
olvasdsa hajtasahoz a handshake bit a paramétercsatorna ciklikus atvitele miatt csak akkor
PROFIBUS DP billenthetd at, amikor a teljes paramétercsatorna a muveletnek megfeleléen fel lett
halézaton dolgozva. Ezért a paraméterek olvasasakor tartsa be az alabbi sorrendet:

keresztiil (Read) 1. Adja meg az olvasandé paraméter indexét a 2. (index, high) és a 3. (index, low)

bajtban.
2. Adja meg a Read miivelet azonositéjat az adminisztracios bajtban (0. bajt).

3. A handshake bit atbillentésével tovabbitsa a Read miveletet a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlésre.

Mivel olvasasi mlveletrl van szd, az elkildott adatbajtokat (4...7. bajt) valamint az
(adminisztracids bajtban megadott) adathosszt a szoftver nem veszi figyelembe, ezért
ezeket nem is kell beallitani.
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A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés ekkor végrehajtia a Read miiveletet és a
handshake bit atbillentésével nyugtazza.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

0 o/1" X2 X2 0 1

o

Miiveletazonosité
0001 = Olvasas (Read)

Adathossz
a Read mivelet esetében nem relevans

Handshake bit
ciklikus adatatvitel esetén minden Uj feladatnal at kell billenteni

Allapotbit
0 = a mivelet végrehajtasakor nem volt hiba
1 = a mivelet végrehajtasakor hiba tortént

1) bit atbillentése
2) nem relevans

A fenti tablazat egy Read mivelet kddolasat mutatja a 0. (adminisztraciés) bajtban. Az
adathossz nem relevans, csak a Read mivelet azonositdjat kell megadni. Ennek a
miiveletnek az aktivalasa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen a handshake bit
atbillentésével torténik meg. Példakant a Read miivelet aktivalhaté az adminisztraciés
bajt 01hex vagy 41hex kodolasaval.

Paraméter irasa A Write miveletnek a 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatornan toérténd végre-
PROFIBUS DP hajtdsdhoz a handshake bit a paramétercsatorna ciklikus atvitele miatt csak akkor
halézaton billenthetd at, amikor a teljes paramétercsatorna a muveletnek megfeleléen fel lett

keresztiil (Write) dolgozva. Ezért a paraméterek irdsakor tartsa be az alabbi sorrendet:

1.
2.
3.

A

Adja meg az irand6 paraméter indexét a 2. (index, high) és a 3. (index, low) bajtban.
Adja meg az irand6 adatokat a 4...7. bajtban.

Adja meg a Write mivelet azonositéjat és adathosszat az adminisztraciés bajtban
(0. bajt).

. A handshake bit atbillentésével tovabbitsa a Write miveletet a MOVI-PLC® basic

DHP11B.. vezérlésre.
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés ekkor végrehajtia a Write miveletet és a

handshake bit atbillentésével nyugtazza.
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Paraméterezés a
PROFIBUS DP
halézaton
keresztiil

Az aldbbi tablazat egy Write mlvelet kédolasat mutatja a 0. (adminisztracios) bajtban.
Az adathossz a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés minden paraméterénél négy baijt.
Ennek a miiveletnek a tovabbitasa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre a
handshake bit atbillentésével torténik meg. Igy a Write mivelet kdédoldsa az
adminisztracids bajtban a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen mindig 32hex vagy
72hex.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 o1V 1 1 0 0 1 0

Miiveletazonosit6
0010 = Iras (Write)

Adathossz
11 = 4 bajt

Handshake bit
ciklikus adatatvitel esetén minden Uj feladatnal at kell billenteni

Allapotbit
0 = a mivelet végrehajtasakor nem volt hiba
1 = a mivelet végrehajtasakor hiba tortént

1) bit atbillentése

Az alabbi abran a Write mUivelet példajan bemutatjuk a félérendelt vezérlés és a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlés kozott PROFIBUS DP halozaton keresztil végzett
paraméterezés folyamatat. A folyamat egyszerUsitése céljabdl az alabbi abran csak a
paramétercsatorna adminisztracios bajtjat mutatjuk be.

Mig a folérendelt vezérlés el6késziti a paramétercsatornat a Write mlvelet szamara, a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés csak fogadja és visszakildi a
paramétercsatornat. A mdivelet aktivalasa csak abban a pillanatban toérténik meg,
amikor a handshake bit atbillen, ebben a példaban 0-rél 1-re. A MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés ekkor értelmezi a paramétercsatornat és feldolgozza a Write
miveletet, de tovabbra is minden tGzenetre handshake bit = 0 vélaszt ad.

A végrehajtott mivelet nyugtazasa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
valasziizenetében 1évd handshake bit atbillentésével toérténik meg. A folérendelt
vezérlés ekkor felismeri, hogy a fogadott handshake bit ismét egyezik az elkildott
handshake bittel, és Uj paraméterezést készithet el6.

Vezérlés PROFIBUS DP(V0) MOVI-PLC® DHP11B
vezérl6kartya (slave)
- 00110010XXX.... - a paramétercsatorna fogadasa
paramétercsatorna
elékészitése a Write
mivelethez
a handshake bit
atbillentése és a mivelet
tovabbitasa a MOVI-
PLC® DHP11B
vezérlékartyanak - 01110010XXX... —
— 00110010XXX... --
-- 01110010XXX... —
— 00110010XXX... - Write mivelet végrehajtva, a
handshake bit atbillentése
a mivelet nyugtazva, — 01110010XXX... -
mivel a kuldott és a
fogadott handshake bit
ismét azonos
-- 01110010XXX... — a paramétercsatorna fogadasa
kiértékelés nélkdil
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A paraméterezés visszatérési kodjai @

A terepibusz-interfészen at végzett paraméterezésnél ugyanazt a paraméterkédolast
hasznaljuk, mint a soros RS-485 interfészen ill. a rendszerbuszon at veégzett
parameéterezésnél.

5.4 A paraméterezés visszatéreési kodjai

Elemek

Error class
(hibaosztaly)

Error code
(hibakod)

Hibas paraméterezéskor a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés visszatérési kodokat
kild a paraméterezd master felé, amelyek a hiba okardl nyujtanak részletes informaciot.
A visszatérési kodok altalaban strukturalt felépitésiiek. Az SEW az alabbi elemeket
kulénbozteti meg:

» Error class (hibaosztaly)
» Error code (hibakéd)
» Additional code (kiegészité hibakdd)

Ezeknek a visszatérési kodoknak az egyértelm( leirasa a terepi busz kommunikaciés
profilianak kézikényvében talalhatdé, e dokumentaciénak nem része. PROFIBUS
rendszerben az alabbi kilonleges esetek fordulhatnak elé:

A hibaosztély (Error Class) pontosabban behatarolja a hiba fajtajat. A MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlés az alabbi — az EN 50170 (V2) szabvanyban definialt —
hibaosztalyokat tamogatja:

Osztaly (hex) = Megnevezés Jelentés

1 vfd state Allapothiba a virtualis terepi késziilékben

2 application reference Hiba a felhasznaloi programban

3 definition Definicios hiba

4 resource Eréforrashiba

5 service Hiba a mUvelet végrehajtasakor

6 access Hozzaférési hiba

7 ov Hiba az objektumlistaban

8 other Egyéb hiba (— Additional code (kiegészité hibakod))

A hibakod (Error code) a hibaosztalyon (Error class) belil a hiba okanak részletes
feltarasahoz nyujt segitséget. A hibakodot a terepibusz-kartya kommunikacios
szoftvere generdlja hibas kommunikacié esetén. Az Error class 8 = egyéb hiba
hibaosztalyban csak az Error code = 0 (egyéb hibakod) van definialva. A részletes
feltarast ebben az esetben az Additional code (kiegészité hibakdd) segiti.
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Additional code A kiegészitd hibakdd (Additional code) tartalmazza a MOVI-PLC® basic DHP11B..

(kiegészitd vezérlés hibas paraméterezésének SEW-specifikus visszatérési kodjait. Ezek az Error

hibakéd) class 8 = egyéb hiba hibaosztalyban kerllnek vissza a masterre. Az alabbi tablazat
sorolja fel a lehetséges kiegészitd hibakddokat (Additional code).

Add. code Add. code low | Jelentés

high (hex) (hex)

00 00 Nincs hiba

00 10 Nem megengedett paraméterindex

00 11 A funkcié/paraméter nincs implementalva
00 12 Csak olvasasi hozzaférés megengedett
00 13 Paramétertiltas aktiv

00 14 A gyari beallitas aktiv

00 15 A paraméterérték tul nagy

00 16 A paraméterérték tul kicsi

00 17 Fenntartva

00 18 Hiba a rendszerszoftverben

00 19 Fenntartva

00 1A Paraméter-hozzaférés csak RS-485 interfészen keresztil
00 1B A paraméter hozzaférés ellen védett

00 1C Fenntartva

00 1D Nem megengedett paraméterérték

00 1E A gyari bedllitas lett aktivalva

00 1F Fenntartva

00 20 Fenntartva

5.5 Kiilénleges esetek

Kiilénleges Azokat a paraméterezési hibakat, amelyeket a terepibusz-rendszer felhasznaloi

visszatérési szintien nem lehet, ill. a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés szoftvere nem tud

kodok automatikusan azonositani, a rendszer kuldnleges esetként kezeli. Az alkalmazott
vezérl6kartyatdl fliggéen az alabbi hibak kerllhetnek a kildnleges esetek
kategorigjaba:

» Valamely mivelet hibas kddolasa a paramétercsatornaban
» Valamely mivelet hosszanak hibas megadasa a paramétercsatornaban
+ Belsé kommunikaciés hiba
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A miivelet hibas
kédolasa a
paramétercsator-
naban

A hosszuséag hibas
megadasa a
paramétercsator-
néaban

Belsé
kommunikacios
hiba

Kilonleges esetek @

Paramétercsatornan keresztlil térténd paraméterezéskor az adminisztracios és a
fenntartott bajt kddolasa hibas. Az alabbi tdblazat e kuldnleges eset visszatérési kddjait
tartalmazza.

Kéd (dec) Jelentés
Error class 5 Service (mivelet)
(hibaosztaly):
Error code 5 lllegal Parameter (nem megengedett paraméter)

(hibakéd):

Add. code (kieg. 0 -
hibakod), high:

Add. code (kieg. 0 -
hibakéd), low:

Hibaelharitas
Ellendrizze a 0. és az 1. bitet a paramétercsatornaban.

Paramétercsatornan torténé paraméterezéskor az olvasasi vagy irasi miveletnél nem
4 adatbajt lett megadva. A visszatérési kodokat az alabbi tablazat tartalmazza.

Kéd (dec) Jelentés

Error class 6 Access (hozzaférési hiba)
(hibaosztaly):

Error code 8 Type conflict (tipusltkzés)
(hibakdd):

Add. code (kieg. 0 -
hibakéd), high:

Add. code (kieg. 0 -
hibakod), low:

Hibaelharitas
Ellenérizze a paramétercsatorna 0. (adminisztracios) bajtjdban az adathosszusagot
megadé 4. és 5. bitet. Mindkét bit értékének 1-nek kell lennie.

Belsé kommunikaciés hiba fellépését az alabbi tablazatban felsorolt visszatérési kddok
jelzik. A terepi buszon atadott paramétermiivelet esetleg nem lett végrehajtva és meg
kell ismételni. A hiba megismétlédése esetén teljesen kapcsolja ki majd be a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlést, hogy Uj inicializalas fusson le.

Kad (dec) Jelentés
Error class 6 Access (hozzaférési hiba)
(hibaosztaly):
Error code 2 Hardware fault (hardverhiba)

(hibakod):

Add. code (kieg. | 0 -
hibakaéd), high:

Add. code (kieg. | 0 -
hibakéd), low:

Hibaelharitas

Ismételje meg az olvasasi (Read) vagy az irasi (Write) miveletet. Ha a hiba
megismétlédik, rovid idére kapcsolja ki a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés haldzati
feszlltségét, majd kapcsolja be ismét a rendszert. Ha a hiba tovabbra is fellép, kérjen
tanacsot az SEW szervizétdl.
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PROFIBUS DP-V1 funkciok
A PROFIBUS DP-V1 - bevezetés

PROFIBUS DP-V1 funkciok
A PROFIBUS DP-V1 — bevezetés

Ez a fejezet azokat a funkcidkat és fogalmakat irja le, amelyeket a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlésnek a PROFIBUS DP-V1 terepi buszon térténd lUzemeltetéséhez
hasznalunk. A PROFIBUS DP-V1-rél tovabbi atfogdé miiszaki informaciét a PROFIBUS-
Felhasznalok Szervezeténél vagy a www.profibus.com cimen kaphat.

A PROFIBUS DP-V1 specifikaciéval a PROFIBUS DP-V1 bdvitések keretében (j
aciklikus Read/Write miveletek kerlltek bevezetésre. Ezek az aciklikus miveletek
specidlis Uzeneteken illeszkednek be a futd ciklikus busziizembe, igy biztositott a
kompatibilitas a PROFIBUS DP (0-s verzid) és a PROFIBUS DP-V1 (1-es verzid) kozott.

Aciklikus Read/Write miveletekkel nagyobb adatmennyiség cserélhetd ki a master és a
slave (MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés) kozott, mint amennyi a 8 bajtos
paramétercsatornan a ciklikus input- ill. output adatatvitellel. A DP-V1 buszon at torténd
aciklikus adatcsere elénye a ciklikus busziizem minimalis terhelése, mivel a DP-V1
Uzenetek csak szlikség esetén illeszkednek be a buszciklusba.

A DP-V1 paramétercsatorna az alabbi lehetéségeket nyujtja a felhasznalé szamara:

« A folérendelt vez,érlés hozzafér az SEW DP-V1 slave-ek minden készilék-
informaciojahoz. Igy a ciklikus folyamatadatokon kivil készilékbeallitasok is
olvashatdk, mentheték a folérendelt vezérlésben és modosithaték a slave-ben.

» Ezenkivll adott a lehetéség, hogy a MOVITOOLS® MotionStudio szerviz- és
Uzembe helyezési szoftvert a DP-V1 paramétercsatornan at érjék el, sajat RS-485
kapcsolat hasznalata helyett. A részletes informaciok a MOVITOOLS® MotionStudio
szoftver telepitése utan a .. \SEW\Movitools\Fieldbus mappaban talalhatok.

A kovetkezd abran a jobb megértést segitendd bemutatjuk a PROFIBUS DP-V1
lényeges jellemzait.

C1-Master C2-Master C2-Master

I 1

il 1h EE)  [(E5)

|
A
Cyclic OUT Data f f
\_" Param__[ __PD__J—— PROFIBUS DP-V1
{ Param PD /
H_I v sevices
Acyclic DP1-V1

C1-Services

/ Acyclic DP1-V1
C2-Services
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1. osztalyu
master
(C1 master)

2. osztalyu
master
(C2 master)

Adatrekordok
(DS = Data set)

DP-V1 miiveletek

DP-V1
riasztaskezelés

A PROFIBUS DP-V1 - bevezetés @

A PROFIBUS DP-V1 halézat kulénféle masterosztalyokat kilbnbdztet meg.

A C1 master Iényegében a ciklikus adatcserét végzi a slave készilékekkel. Tipikus C1
masterek példaul a vezérlérendszerek (pl. a PLC-k), amelyek ciklikus folyamatadatokat
cserélnek a slave-vel. A C1 master és a slave kozétti aciklikus kapcsolat automatikusan
létrejon a PROFIBUS DP-V1 ciklikus kapcsolataval egytitt, ha a GSD fajlban aktivaltak
a DP-V1 funkciot. A PROFIBUS DP-V1 halézatban csak egy C1 master Gizemeltethet6.

Maga a C2 master nem végez ciklikus adatcserét a slave készulékekkel. Tipikus C2
masterek példaul a megjelenité rendszerek vagy az ideiglenesen telepitett programozé
késziilékek (notebook / PC). A C2 master kizarolag az aciklikus kapcsolatokat hasznalja
a slave készllékkel végzett kommunikaciora. Ezeket a C2 master és a slave kdzotti
aciklikus kapcsolatokat az Initiate mivelet épiti fel. Sikeres Initiate mivelet esetén
megtorténik a kapcsolat felépitése. Felépitett allapotban a Read vagy a Write mivelettel
aciklikusan cserélhet6k adatok a slave készilékekkel. A DP-V1 halézaton tdbb aktiv C2
master lehet. Az egy slave késziilékkel egyidejlleg felépitett C2 kapcsolatok szamat a
slave hatarozza meg. A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlékartya két parhuzamos C2
kapcsolatot tAmogat.

A DP-V1 miveleteken keresztll tovabbitott hasznos adatok adatrekordba vannak
Osszefogva. Minden adatrekordot egyértelmiien meghataroz a hossza, a slot szama és
az index. A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléssel torténé DP-V1 kommunikaciohoz
a 47. adatrekord felépitését hasznaljuk, ami a PROFIBUS felhasznaléi szervezet
hajtastechnika PROFIdrive profiliagban a V3.1 verziotol hajtasokhoz valé DP-V1
paramétercsatornaként van definialva. Ezen a paramétercsatornan at kualonféle
hozzaférési eljarasok allnak rendelkezésre a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
parameéteradataihoz.

A DP-V1 bévitések uj miveleteket eredményeznek, amelyek a master és a slave kozotti
aciklikus adatcserére hasznalhatok.

Elviekben az alabbi miveleteket kilonbdztetjik meg:

C1 master Kapcsolattipus: MSAC1 (Master/Slave Acyclic C1)
Read adatrekord olvasasa

Write adatrekord irasa

C2 master Kapcsolattipus: MSAC2 (Master/Slave Acyclic C2)
INITIATE C2 kapcsolat felépitése

ABORT C2 kapcsolat bezarasa

Read adatrekord olvasasa

Write adatrekord irasa

Az aciklikus miveletek mellett a DP-V1 specifikacid bdévitett riasztaskezelést is definial.
A PROFIBUS DP-V1 rendszer kiildnféle riasztastipusokat kiilénbdztet meg. igy a DP-
V1 Gdzemmoddban mar nem lehetséges a készlilékspecifikus diagndzis kiértékelése a
"DDLM_SlaveDiag" DP-V1 mivelettel. A hajtastechnika szamara nincs DP-V1
riasztaskezelés definialva.
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6.2 Az SEW DP-V1 interfészek tulajdonsagai

A PROFIBUS DP-V1 szerinti SEW terepibusz-interfészek a DP-V1 interfész
tekintetében mind azonos kommunikacios jellemzékkel rendelkeznek. Elviekben a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a DP-V1 szabvanynak megfeleléen egy C1
master ciklikus folyamatadatokkal vezérli. Ez a C1 master (rendszerint PLC) a ciklikus
adatcsere soran kiegészitésként haszndlhat egy 8 bajtos MOVILINK® paraméter-
csatornat ahhoz, hogy paramétermiiveleteket hajtson végre MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérléssel. A C1 master az alarendelt résztvev6khéz a DP-V1 C1 csatornan
at, Read és Write mivelettel fér hozza.

Ezzel a két paraméterezé csatornaval parhuzamosan két tovabbi C2 csatorna épithetd
fel. Példaul az elsé C2 master (megjelenité) paraméteradatokat olvas, és a masodik C2
master (notebook) a MOVITOOLS® szoftver segitségével a MOVI-PLC® basic
DHP11B.. vezérlést konfiguralja.

C1-Master C2-Master C2-Master

[ EEEEEREE /_\
i'li | Acyclic DF1-V1 l
I‘l | C1-Services

—

/ PROFIBUS DP-V1 /

T
. ACyC“C DP1-V1 A li DP1-V1
o[ 6| N

: 8 Byte Param.

-

1

A .
Cyclic IN/Out ‘ E :G__) é E«/
= g||2||28| |8
E Q Q Q
9] © © ©
S 15|55
€D g © T I ©
2 8 o o o o
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>
=
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[7p]
cyclic
v
—{ Process Data H Parameterbuffer }—
®
MOVI-PLC
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13. abra: Paramétercsatornak a PROFIBUS DP-V1 esetében
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6.3 A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja

Elvben a 47-es adatrekordindexszel a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
paraméterezése 3.0-s profilverziéju PROFIdrive DP-V1 paramétercsatorna szerint
torténik. A Request ID bejegyzés kuldnbdzteti meg a PROFIdrive profil szerinti és az
SEW MOVILINK® miiveletek révén torténs parameéter-hozzaférést. Az alabbi tablazat
az egyes elemek lehetséges kodolasait sorolja fel. Az adatrekord struktdraja mind
PROFIdrive, mind MOVILINK® hozzaférés esetén azonos.

PROFIdrive

DP-V1 .
READ/WRITE Egl:;neter Channel SEW MOVILINK

53125AXX

A kovetkezé MOVILINK® miiveletek tamogatottak:
+ 8 bajtos MOVILINK® paramétercsatorna a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés
altal tamogatott 6sszes mivelettel, mint

— Read Parameter

— Write Parameter

— Write Parameter volatile (felejtd)
— stb.

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja

A kovetkez6 PROFIdrive mlveletek tdmogatottak:

* azegyes dupla sz6 tipusu paraméterek olvasasa (Request Parameter)

* az egyes dupla szo tipusu paraméterek irasa (Change Parameter)

Mezd Adattipus Ertékek

Request Unsigned8 0x00 fenntartva

Reference 0x01...0xFF

Request ID Unsigned8 0x01 Request parameter (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service

Response ID Unsigned8 Valasz (pozitiv):
0x00 fenntartva
0x01 Request parameter (+) (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® service (+)
Valasz (neqgativ):
0x81 Request parameter () (PROFIdrive)
0x82 Change parameter (=) (PROFIdrive)
0xCO SEW MOVILINK® service (-)

Axis Unsigned8 0x00...0xFF A tengely szama (0...255)

No. of Unsigned8 0x01...0x13  1...19 DWORD (240 DP-V1 adatbaijt)

Parameters

Attribute Unsigned8 0x10 Erték
SEW MOVILINK® esetén (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Read Parameter
0x20 Write Parameter
0x30 Write Parameter volatile
0x40...0xFO  fenntartva

No. of Elements | Unsigned8 0x00 nem indexelt paraméterekhez
0x01...0x75  Mennyiség (1...117)

Parameter Unsigned16 0x0000...0xFFFF MOVILINK® paraméterindex

Number

Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: mindig 0

Format Unsigned8 0x43 Dupla sz6
0x44 Hiba

No. of Values Unsigned8 0x00...0xEA  Mennyiség (0...234)

Error Value Unsigned16 0x0000...0x0064 PROFIdrive hibakédok

0x0080 + MOVILINK® AdditionalCode Low
SEW MOVILINK® esetén 16 bites hibakod
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Paraméterezés a
47. adatrekordon
keresztiil

A master ekkor Read.req Uzenetet kuld, hogy kérje a paraméterezési vélaszt. Ha a
master negativ Read.res vélaszt kap a slave-t6l, akkor megismétli a Read.req kérést.
Amint lezarult a paraméterfeldolgozas a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésen
(slave), az pozitiv Read.res valaszt ad. A hasznos adatok ekkor tartalmazzak a
paraméterezési valaszt az el6zdleg a Write.req Uzenettel kildott paraméterezési
parancsra (— alabbi abra). Ez az Gzenetsorrend a C1 és a C2 masterre is érvényes.

Master

Parameter

PROFIBUS-DP-V1

Write.req DS47

Y

Slave (DHP11B)

Request

with data (parameter request)

Write.res

without data

Read.req DS47

without data

Read.res(-)

\

A

without data

Read.req DS47

Parameter

without data

Read.res(+)

\

- Response

~, Parameter
\  Request

~

~ Parameter
\ Processing

\
]
J Parameter

_J

Response

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés

with data (parameter response)
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A paraméter-hozzaférés a Write és a Read DP-V1 miiveletek kombinacidjaval torténik.
A master Write.req kildésével viszi at a paraméterezési parancsot a slave készilékre.
Ezt kdvetben torténik meg a slave késziléken belili feldolgozas.
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Folyamatsorrend
a DP-V1 master
esetében

MOVILINK®
paraméter-
parancsok

Nagyon rovid busz-ciklusidé esetén a paraméterezési valasz lekérdezése hamarabb
torténik, mint ahogy a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés a paraméter-hozzaférést a
késziiléken beliil lezarna. igy ebben az idépontban a MOVI-PLC® basic DHP11B..
vezérlés valaszadatai még nem allnak rendelkezésre. Ebben az éallapotban a MOVI-
PLC® basic DHP11B.. vezérlés a DP-V1 szinten negativ valaszt ad Error_Code _1 =
0xB5 (allapotiitk6zés) hibaval. A DP-V1 master ekkor Ujabb lekérdezést kiild a fenti
Read.req Header-rel, amig a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérléstsl pozitiv valasz
nem érkezik.

Send Write.request
with Parameterdata

|

Check Write.
response

Write.response
negative

Write.response
positive

Send DS_Read.req
with Parameterdata

3

Y

Read.
response
State
Conflict?

yes

no

Other Errors yes
or Timeout

no

\
Parameter transfer
aborted with ERROR

Parameter transfer
ok, data available

53127AXX

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés MOVILINK® paramétercsatornaja kdzvetlendl
a 47. adatrekord strukturajaban keriil leképezésre. A MOVILINK® paraméterparancsok
cseréjére a 0x40 (SEW MOVILINK® service) Request ID-t hasznaljuk. A MOVILINK®
miveletekkel a paraméter-hozzaférés elvileg a kdvetkezékben leirt felépités szerint
torténik. Ennek soran a 47. adatrekord jellemzd tGzenetsorrendjét hasznaljuk.

0x40 SEW MOVILINK® service

A MOVILINK® paramétercsatornaban a tulajdonképpeni miveletet az Aftribute
adatrekord-elem definialja. Ekkor az elemhez tartoz6 High Nibble megfelel a DP
paramétercsatorna adminisztracios bajtjaban talalhaté Service Nibble-nek.

Request ID:
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Példa egy
paraméter
olvasasara
MOVILINK®
segitségével

A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja @

A kdvetkezd tablazatok példakkal mutatjak a Write.request és Read.res hasznos adatok
felépitését egy egyedi paraméternek a MOVILINK® paramétercsatornan at torténd
olvasésa esetében.

Paraméterparancs kiildése

Az alabbi tablazat a Write.req mivelet hasznos adatainak kédolasat mutatja a DP-V1
Header megadasaval.

Service Write.request

(mivelet)

Slot_Number 0 . Tetszéleges (nincs kiértékelve)

Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 10 10 bajt hasznos adat a paraméterparancshoz

A Write.req mivelettel térténik a paraméterezési parancs tovabbitasa a MOVI-PLC®
basic DHP11B.. vezérlésre. A firmware-verziét kell kiolvasni.

Baijt Mez6 Erték Leiras

0 Request Reference 0x01 A paraméterezési parancs egyedi
referenciaszama, a paramétervalaszban
tikrozédik

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® service

2 Axis 0x00 Tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Attribute 0x10 "Read Parameter" MOVILINK® miivelet

5 No. of Elements 0x00 0 = hozzaférés kozvetlen értékhez, nincs alelem

6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Firmware Version"

8..9 Subindex 0x0000 Subindex 0

Paramétervalasz lekérdezése

Az alabbi tablazat a Read.req hasznos adatainak kodolasat mutatja a DP-V1 Header

megadasaval.
Service Read.request
(mivelet)
Slot_Number 0 Tetszbleges (nincs kiértékelve)
Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 240 . A vélaszpuffer maximalis hossza a DP-V1 masterben

Kézikényv — MOVI-PL C® pasic DHP11B.. vezérlés
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Pozitiv MOVILINK® paramétervalasz

Az alabbi két tablazat a Read.res hasznos adatait mutatja és a paraméterezési parancs
pozitiv valaszadatait. Példaként a 8300-as index (firmware-verzié) paraméterértékét

Tetszbleges (nincs kiértékelve)

Az adatrekord indexe; mindig 47-es index

adja vissza.
Service Read.request
(mivelet)
Slot_Number 0
Index 47
Length (hossz) 10

10 bajt hasznos adat a valaszpufferben

Bajt | Mezé Erték Leiras

0 Response Reference 0x01 A paraméterezési parancs tikrozott referenciaszama
1 Response ID 0x40 Pozitiv MOVILINK® valasz

2 Axis 0x00 Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Format 0x43 Paraméterformatum: dupla sz6

5 No. of values 0x01 1 érték

6..7 Value Hi 0x311C A paraméter magasabb helyérték{ része

8..9 Value Lo 0x7289 A paraméter alacsonyabb helyértéki része

Dekodolas:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Firmware-verzio 823 947 9.13

Példa egy
paraméter irasara
MOVILINK®
segitségével

Az alabbi tablazatok példaképpen a Write és a Read miivelet felépitését mutatjak az
12345 értéknek a HO valtozdba valé felejté irasa esetében (paraméterindex 11000).
Erre a Write Parameter volatile MOVILINK® miivelet hasznalhato.

"Write parameter volatile” parancs kiildése

Service Write.request

(mivelet)

Slot_Number 0 Tetszbleges (nincs kiértékelve)

Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index

Length (hossz) 16 . 16 bajt hasznos adat a parancspufferhez

Bajt Mez6 Erték Leiras

0 Request Reference 0x01 A paraméterezési parancs egyedi referenciaszama, a
paramétervalaszban tikrozédik

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® service

2 Axis 0x00 Tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Attribute 0x30 "Write Parameter volatile” MOVILINK® miivelet

5 No. of Elements 0x00 0 = hozzaférés kozvetlen értékhez, nincs alelem

6..7 Parameter Number 0x2AF8 | Paraméterindex 11000 = "IPOS variable HO"

8.9 Subindex 0x0000 Subindex 0

10 Format 0x43 Dupla sz6

11 No. of values 0x01 1 paraméterérték modositasa

12..13 | Value HiWord 0x0000 A paraméterérték magasabb helyértékil része

14..15 | Value LoWord 0x3039 A paraméterérték alacsonyabb helyértéki része

A Write.request elkildése utan
parameétercsatorna feldolgozasakor nem lépett fel allapotlitkdzés, akkor pozitiv
Write.response érkezik. Maskulonben az Error_code_1-ben az allapothiba talalhato.
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torténik a Write.response fogadasa.

Ha a

Kézikényv — MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés




PROFIBUS DP-V1 funkciok (‘@

A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja @

Paramétervalasz lekérdezése
Az alabbi tablazat a Write.req hasznos adatainak kédolasat mutatja a DP-V1 Header

megadasaval.
Mezé Erték Leiras
Function_Num Read.req
Slot_Number X A Slot_Number nincs hasznalatban
Index 47 Adatrekord-index
Length (hossz) 240 A valaszpuffer maximalis hossza a DP masterben

Pozitiv valasz "Write Parameter volatile" miiveletre

Service Read.response
(mivelet)
Slot_Number 0 Tetszéleges (nincs kiértékelve)
Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 4 4 bajt hasznos adat a vélaszpufferben
Bajt Mezd Erték Leiras
0 Response Reference 0x01 A paraméterezési parancs tlikrozott referenciaszama
1 Response ID 0x40 Pozitiv MOVILINK® valasz
2 Axis 0x00 Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely
3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter
Negativ Az alabbi tablazat egy MOVILINK® miivelet negativ valaszanak kdédolasat mutatja.
paramétervalasz Negativ valasz esetén a Response ID 7. bitje be van allitva.
Service Read.response
(mivelet)
Slot_Number 0 Tetszéleges (nincs kiértékelve)
Index 47 . Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 8 8 bajt hasznos adat a valaszpufferben
Bajt | Mezé Erték Leiras
0 Response Reference | 0x01 . A paraméterezési parancs tikrozott referenciaszama
1 Response ID 0xCO Negativ MOVILINK® valasz
2 Axis 0x00 Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely
3 No. of Parameters 0x01 . 1 paraméter
4 Format 0x44 Hiba
5 No. of values 0x01 1 hibakod
6..7 Error value 0x0811 . MOVILINK® visszatérési kod
pl. Error Class 0x08, Add. Code 0x11
(— MOVILINK® visszatérési kodok DP-V1 esetében c.
tablazat)
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A paraméterezés
MOVILINK®
visszatérési kbdjai
DP-V1 esetében

A kovetkez6 tablazat azokat a visszatérési kodokat mutatja, amelyeket az SEW DP-V1
hibas DP-V1 paraméter-hozzaférés esetén visszakiild.

MOVILINK®
visszatérési kod (hex)

Leiras

0x0810 . Nem megengedett index, a készllékben nincs ilyen paraméterindex
0x0811 A funkcié/paraméter nincs implementalva

0x0812 Csak olvasasi hozzaférés megengedett

0x0813 " A paramétertiltas aktiv

0x0814 A gyari beallitas aktiv

0x0815 A paraméterérték tul nagy

0x0816 . A paraméterérték tul kicsi

0x0817 Fenntartva

0x0818 Hiba a rendszerszoftverben

0x0819 Fenntartva

0x081A Paraméter-hozzaférés csak RS-485 interfészen keresztil
0x081B A paraméter hozzaférés ellen védett

0x081C Fenntartva

0x081D Nem megengedett paraméterérték

0x081E A gyari bedllitas lett aktivalva

0x081F Fenntartva

0x0820 Fenntartva

0x0821 Fenntartva

0x0822 Fenntartva

0x0823 Fenntartva

0x0824 Fenntartva

0x0505 . Az adminisztraciés és a fenntartott bajt hibasan van kédolva
0x0602 Fenntartva

0x0502 Fenntartva
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PROFIdrive
paraméter-
parancsok

Példa egy
paraméter
olvasasara
PROFIdrive
segitségével

A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja @

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés PROFIdrive paramétercsatornaja kdzvetlendl
a 47. adatrekord strukturajaban kerll leképezésre. A PROFIdrive mi{iveletekkel a
paraméter-hozzaférés elvileg a kdvetkez8kben leirt felépités szerint torténik. Ennek
sorén a 47. adatrekord jellemzé Gzenetsorrendjét hasznaljuk. Mivel a PROFIdrive csak
a két Request ID-t

* Request ID: 0x01Request parameter (PROFIdrive)
* Request ID: 0x02Change parameter (PROFIdrive)

definialja, a MOVILINK® miiveletekkel 6sszehasonlitva csak korlatozott adathozzaférés
all rendelkezésre.

Ha a Request ID 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive), akkor biztositott a remanens
iras-hozzaférés a kivalasztott paraméterhez. Ennek kovetkeztében minden iras-
hozzaférésnél irasra keriil a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés belsé Flash taroldja.
Amennyiben rovid id6kézénként ciklikusan szikséges paramétert irni, akkor kérjuk,
hasznalja a Write Parameter volatile MOVILINK® miiveletet. Ezzel a miivelettel csak a
MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés RAM-jaban mddositja a paraméterértékeket.

A kdvetkezd tablazatok példakkal mutatjak a Write.request és Read.res hasznos adatok
felépitését egy egyedi paraméternek a MOVILINK® paramétercsatornan at térténd
olvasésa esetében.

Paraméterparancs kiildése

Az alabbi tablazat a Write.req mivelet hasznos adatainak kddolasat mutatja a DP-V1
Header megadasaval. A Wirite.req mivelettel torténik a paraméterezési parancs
tovabbitasa a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre.

Service Write.request

(mivelet):

Slot_Number 0 Tetszéleges (nincs kiértékelve)

Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index

Length (hossz) 10 10 bajt hasznos adat a paraméterparancshoz

Bajt | Mezd Erték Leiras

Request Reference 0x01 A paraméterezési parancs egyedi referenciaszama, a

paramétervalaszban tiukrézédik

1 Request ID 0x01 Request parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x00 Tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Attribute 0x10 Hozzaférés a paraméterértékhez

5 No. of Elements 0x00 0 = hozzaférés kdzvetlen értékhez, nincs alelem

6..7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Firmware Version"

8..9 Subindex 0x0000 Subindex 0
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Paramétervalasz lekérdezése

Az alabbi tablazat a Read.req hasznos adatainak kédolasat mutatja a DP-V1 Header

megadasaval.
Service Read.request
(mivelet)
Slot_Number 0 Tetszbleges (nincs kiértékelve)
Index 47 . Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 240 A valaszpuffer maximalis hossza a DP-V1 masterben

Pozitiv PROFIdrive paraméterezési valasz

Az alabbi tablazat a Read.res hasznos adatait mutatja és a paraméterezési parancs
pozitiv valaszadatait. Példaként a 8300-as index (firmware-verzié) paraméterértékét

adja vissza.
Service Read.request
(mivelet)
Slot_Number 0 . Tetszéleges (nincs kiértékelve)
Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 10 10 bajt hasznos adat a valaszpufferben

Bajt | Mezé Erték Leiras

0 Response Reference | 0x01 A paraméterezési parancs tikrozott referenciaszama
1 Response ID 0x01 Pozitiv valasz "Request Parameter" miveletre

2 Axis 0x00 . Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Format 0x43 Paraméterformatum: dupla sz6

5 No. of values 0x01 1 értek

6..7 Value Hi 0x311C A paraméter magasabb helyérték{ része

8.9 Value Lo 0x7289 A paraméter alacsonyabb helyértékl része

' Dekodolas:

0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Firmware-verzié 823 947 9.13
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Példa egy
paraméter irasara
PROFIdrive
segitségével

A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja @

A kovetkez§ tablazatok példakkal mutatjdk a Write és a Read miivelet felépitését az
12345 értéknek a HO valtozdba (paraméterindex: 11000) torténé remanens irasa
esetében (— "Példa egy paraméter irasara MOVILINK® segitségével"). Erre a Change
Parameter PROFIdrive miivelet hasznalhaté.

Write parameter parancs kiildése

Service Write.request

(mivelet)

Slot_Number 0 Tetsz8leges (nincs kiértékelve)

Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index

Length (hossz) 16 . 16 bajt hasznos adat a parancspufferhez

Bajt Mezé Erték Leiras

Request Reference 0x01 A paraméterezési parancs egyedi referenciaszama, a

paramétervalaszban tukrézédik

1 Request ID 0x02 Change parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x00 Tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

4 Attribute 0x10 Hozzaférés a paraméterértékhez

5 No. of Elements 0x00 0 = hozzaférés kozvetlen értékhez, nincs alelem

6..7 Parameter Number 0x2AF8 Paraméterindex 11000 = HO valtozé

8..9 Subindex 0x0000 Subindex 0

10 Format 0x43 Dupla sz6

11 No. of values 0x01 1 paraméterérték modositasa

12..13 | Value HiWord 0x0000 A paraméterérték magasabb helyértékl része

14..15 | Value LoWord 0x3039 A paraméterérték alacsonyabb helyértéki része

A Write.request elkiildése utan torténik a Write.response fogadasa. Ha a paraméter-
csatorna feldolgozasakor nem lépett fel allapotiitkdzés, akkor pozitiv Write.response
érkezik. Maskuilénben az Error_code_1-ben az allapothiba talalhaté.

Paramétervalasz lekérdezése

Az alabbi tablazat a Write.req hasznos adatainak kédolasat mutatja a DP-V1 Header
megadasaval.

Mezé Erték Leiras

Function_Num Read.req

Slot_Number X . A Slot_Number nincs hasznalatban

Index 47 Adatrekord-index

Length (hossz) 240 A valaszpuffer maximalis hossza a DP-V1 masterben
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Pozitiv valasz Write Parameter miiveletre

Service Read.response

(mivelet)

Slot_Number 0 . Tetszéleges (nincs kiértékelve)

Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index

Length (hossz) 4 4 bajt hasznos adat a valaszpufferben

Bajt Mez6 Erték Leiras

0 Response Reference | 0x01 A paraméterezési parancs tlikr6zott referenciaszama
1 Response ID 0x02 Pozitiv PROFIdrive valasz

2 Axis 0x00 Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely

3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter

Negativ Az alabbi tablazat egy PROFIdrive Service negativ valaszanak koédolasat mutatja.
paramétervalasz Negativ valasz esetén a Response ID 7. bitje be van allitva.
Service Read.response
(mdvelet)
Slot_Number 0 Tetszdleges (nincs kiértékelve)
Index 47 Az adatrekord indexe; mindig 47-es index
Length (hossz) 8 8 bajt hasznos adat a valaszpufferben
Bajt Mezé Erték Leiras
0 Response Reference | 0x01 A paraméterezési parancs tiikr6zott referenciaszama
1 Response ID 0x810x82 Negativ valasz a "Request Parameter" utasitasra, negativ
valasz a "Change Parameter" utasitasra
2 Axis 0x00 Visszaadott tengelyszam; 0 = egyedi tengely
3 No. of Parameters 0x01 1 paraméter
4 Format 0x44 Hiba
5 No. of values 0x01 1 hibakod
6..7 Error value 0x0811 MOVILINK® visszatérési kod
pl. Error Class 0x08, Add. Code 0x11
(— MOVILINK® visszatérési kodok DP-V1 esetében c.
tablazat)
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PROFIBUS DP-V1 funkcidk
A DP-V1 paramétercsatorna strukturaja

PROFIdrive
visszatérési kodok
DP-V1 esetében

C 29,

@7

Az alabbi tablazat a hibaszam (Error Number) kddolasat mutatja a V3.1 PROFIdrive
profil szerinti PROFIdrive DP-V1 paramétervalasz esetében. A tablazat akkor érvényes,
ha a Request Parameter ill. a Change Parameter PROFIdrive miiveletet hasznaljak.

Hibaszam Jelentés Mikor hasznalatos? Kieg.
informacio
0x00 Impermissible parameter Hozzaférés nem létez6 paraméterhez 0
number
0x01 Parameter value cannot be | Médositasi hozzaférés nem médosithaté | Subindex
changed értéki paraméterhez
0x02 Low or high limit exceeded | Médositasi hozzaférés a hatarértékeken | Subindex
kivili értékkel
0x03 Faulty subindex Hozzaférés nem létez6 subindex-hez Subindex
0x04 No array Hozzaférés subindex-szel nem indexelt | 0
paraméterhez
0x05 Incorrect data type Médositasi hozzaférés olyan adattipusa | 0
értékkel, amely nem egyezik a
paraméter adattipusaval
0x06 Setting not permitted (can Modositasi hozzaférés nem 0 értékkel, Subindex
only be reset) ahol ez pedig nem megengedett
0x07 Description element cannot | Mddositasi hozzaférés nem modosithatd | Subindex
be changed leiré elemhez
0x08 fenntartva (PROFIdrive Profile V2: PPO-Write -
requested in IR not available)
0x09 No description data Hozzaférés nem létez6 leird adathoz (a | 0
available paraméterérték létezik)
0x0A fenntartva (PROFIdrive Profile V2: Access group -
wrong)
0x0B No operation priority Moédositasi hozzaférés 0
paramétermodositasi jogosultsag nélkul
0x0C fenntartva (PROFIdrive Profile V2: wrong -
password)
0x0D fenntartva (PROFIdrive Profile V2: Text cannot be | —
read in cyclic data transfer)
0x0E fenntartva (PROFIdrive Profile V2: Name cannotbe | —
read in cyclic data transfer)
0xOF No text array available Hozzaférés nem létez6 szbvegtombhoéz | 0
(a paraméterérték létezik)
0x10 fenntartva (PROFIdrive Profile V2: No PPO-Write ) | —
0x11 Request cannot be Atmenetileg nem lehetséges a 0
executed because of hozzaférés, az oka nincs részletezve
operating state
0x12 fenntartva (PROFIdrive Profile VV2: other error)
0x13 fenntartva (PROFIdrive Profile V2: Data cannot be
read in cyclic interchange)
0x14 Value impermissible Modositasi hozzaférés olyan értékkel, Subindex
amely ugyan belil van a hatarértékeken,
de mas okokbdl nem megengedhetd
(meghatarozott egyedi értékekkel
rendelkez® paraméter)
0x15 Response too long A valasz hossza meghaladja a 0
maximalis atviheté hosszusagot
0x16 Parameter address Ervénytelen érték, vagy olyan érték, 0
impermissible amely az attributum, az elemszam, a
paraméterszam vagy a subindex ill. ezek
kombinacidja miatt nem megengedhet6
0x17 lllegal format irasi miivelet: Ervénytelen formatum 0
vagy nem tamogatott paraméteradat-
formatum
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PROFIBUS DP-V1 funkciok

@ A C1 master tervezése

Hibaszam Jelentés Mikor hasznalatos? Kieg.
informacio
0x18 Number of values is not irasi mavelet: A paraméteradat 0
consistent értékeinek szama nem egyezik a

paramétercimen talalhato elemek

szamaval
0x19 axis nonexistent Hozzaférés nem létezd tengelyhez -
max. 0x64 fenntartva - -
0x65..0xFF Gyartéspecifikus - -

6.4 A C1 master tervezése

Uzemméd (DP-V1
lizemmad)

6.5 Fiiggelék

SIMATIC S7
példaprogram

DP-V1 miiszaki
adatok DHP11B
vezérl6kartyahoz

DP-V1 C1 master tervezéséhez sziikséges az SEW-6007.GSD f4jl is, amely aktivizalja
a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés DP-V1 funkcidit.

C1 master tervezésekor rendszerint a DP-V1 izemmadot aktivaljuk. Minden olyan DP
slave, amelynek GSD f3jjljaban engedélyezve vannak a DP-V1 funkciok, és amely
tdmogatja a DP-V1-et, ilyenkor DP-V1 Uzemmaddban tGzemel. A standard DP slave-ek
tovabbra is a PROFIBUS DP-n keresztil Gizemelnek, igy biztositott a DP-V1- és a DP-
kompatibilis modulok egyideji Gizemeltetése. A master funkcidokészletétél fliggben az is
lehetséges, hogy egy DP-V1-kompatibilis résztvevét, amelyet a DP-V1 GSD f3jllal
terveztek, DP Gzemmodban Gzemeltessenek.

A GSD fajlban Iévé STEP7 kéd azt mutatja meg, hogy hogyan térténik a paraméter-
hozzaférés az SFB 52/53 STEP7 rendszerfunkcio-modulon at. A STEP7 kddot
lemasolhatja és STEP7 forrasként importalhatja/lefordithatja.

GSD fajl DP-V1-hez: SEW-6007.GSD

Modulnév a tervezéshez: MOVI-PLC
Parhuzamos C2 kapcsolatok szama: 2
Tamogatott adatrekord: Index 47
Tamogatott slot-szam: javasolt: 0

Gyarto kodja: 10A hex (SEW-EURODRIVE)

Profile ID: 0

C2 Response Timeout 1s

A C1 csatorna max. hossza: 240 bajt
A C2 csatorna max. hossza: 240 bajt
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PROFIBUS DP-V1 funkciok (‘@

Flggelék @

A DP-V1 Az alabbi tablazat a DP-V1 szolgéltatasok azon lehetséges hibakddjait tartalmazza,
miiveletek amelyek felléphetnek, ha a DP-V1 Gzenetszinten hibds a kommunikacio. A tablazatra
hibakédjai akkor van szilksége, ha On a DP-V1 szolgéltatasokra alapozva sajat paraméterezé

modult kivan irni, mivel ezek a hibakédok kozvetlenll az lzenetszinten kerililnek
visszajelzésre.

Bit.t/ 7|6 | 5|4 |3 |]3|]2]|0

Error_Class Error_Code
Error_Class (from DP- | Error_Code (from DP-V1- DP-V1 Parameter channel
V1-Specification) Specification)
0x0 ... 0x9 hex =
reserved
OxA = application 0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
0xA to OxF = user specific

0xB = access 0x0 = invalid index 0xBO = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict . 0xB5 = Access to DB 47 temporarily not
possible due to intenal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range . 0xB7 = Write DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource 0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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7 b\ /é Hibakeresés

- ~ ACAN 1/CAN 2 rendszerbusz diagnosztikaja

7 Hibakeresés
7.1 A CAN 1/CAN 2 rendszerbusz diagnosztikdja

Diagnosztikai probléma: Nem miikodik a kommunikacié a CAN 1ill. a

CAN 2 rendszerbuszon.

Kiindulasi allapot:

A CAN 1ill. a CAN 2 rendszerbusz csatlakoztatdsa megfelel®.

A CAN 1ill. a CAN 2 rendszerbuszon folytatott kommunikacio
programozva van.

!
‘ Be van dugva a buszcsatlakoz6? ‘ nem — [A]

igen
l

Mit mutat a "CAN 1 allapota” LED jll. harancs — [B]
a "CAN 2 allapota” LED? 26ld — [C]

Pirosan vilagit vagy villog
!

A CAN 1 ill. a CAN 2 rendszerbusz nem tGzemel
vagy hibas a rendszerbusz kommunikacidja.

d
[A]
l
Ellenérizze a beallitott adatatviteli sebességet.

l
Adatatviteli sebesség OK? nem — [D]

igen
1

‘ Ellenérizze a lezaré ellenallasok helyes csatlakoztatasat.

\ [A] \ Ellenérizze a busz kabelezését!

[B] ‘ Eppen folyamatban van a CAN 1 ill. a CAN 2 rendszerbusz inicializalasa.

[C] \ A buszkommunikacié OK.

!

‘ Ellendrizze az alkalmazasi programot!

[D] ‘ Korrigalja az adatatviteli sebességet!
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Hibakeresés >
A PROFIBUS-DP diagnosztikdja
7.2 A PROFIBUS-DP diagnosztikaja
Diagnosztikai probléma: A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés nem
miikddik a PROFIBUS halézaton.
Kiindulasi allapot:
« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés fizikailag csatlakoztatva van a
PROFIBUS halozatra.
«  AMOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a DP masteren meg van
tervezve, a buszkommunikacié aktiv.
l
Be van dugva a buszcsatlakoz6? ‘ nem — [A]
igen
!
: . SOTET — [B]
Mit mutat a Fault Profibus LED? L
VILAGIT — [C]
VILLOG
l
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés felismeri az adatatviteli
sebességet, a DP masteren azonban még nem, vagy nem helyesen lett
tervezve.
!
Ellenérizze a tervezett és a DIP kapcsolon beallitott PROFIBUS-cimet.
l
Azonosak a PROFIBUS-cimek? nem — [D]
igen
l
Talan nem megfelel6 késziiléktipust tervezett vagy helytelen konfiguraciot
definialt.
l
‘ Toérolje a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezését a DP-halozatrol.
l
Tervezze meg Ujra a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a "MOVI-PLC"
készulékmegnevezés kivalasztasaval.
Az egyszerlibb tervezés érdekében hasznaljon elére definialt konfiguraciot.
Az elbre beallitott konfiguracios adatokat ne modositsal
Adja meg a vezérl6rendszerhez tartozé cimtartomanyokat.
!
Toltse be a tervezést a DP masterre és inditsa el Ujra a
buszkommunikaciot.
\ [A] Ellenérizze a busz kabelezését!
‘ [B] A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés a DP masterrel ciklikusan adatot
cserél.
‘ [C] A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés nem ismeri fel az adatatviteli
sebességet!
Ellendrizze a busz kdbelezését!

‘ [D] Allitsa be a buszcimeket!
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VA 7 L2 Miiszaki adatok és méretlapok
7 Altalanos miiszaki adatok
P| Hz

8 Miiszaki adatok és méretlapok

8.1 Altalanos miiszaki adatok

Az alabbi tablazatban feltlintetett altalanos miiszaki adatok a kbvetkez&kre érvényesek:
. frekvenciavaltoba szerelt MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés vagy OST11B opcio
« MOVI-PLC® pasic DHP11B../ UOH..B kompakt vezérlés

Zavartlirés

Teljesiti az EN 61800-3 el6irasait

Kornyezeti hémérséklet

Klimaosztaly

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:

« 0°C...+60°C
(Teljesitménycsokkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVIDRIVE®
MDX60B/61B rendszerkézikdonyv)

MOVITRAC® B késziilékbe épitve (AC 230 V; AC 400/500 V, max. 4 kW):
+ -10°C...+60°C
(Teljesitménycsokkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVITRAC® B
rendszerkézikonyv)

MOVITRAC® B késziilékbe épitve (AC 400/500 V, max. 4 kW):

+ 0°C...+60°C
(Teljesitménycsokkenés 40 °C ... 60 °C esetén — MOVITRAC® B
rendszerkézikdnyv)

MOVIAXIS® mastermodulba épitve:
« 0°C..+45°C

EN 60721-3-3, 3k3 osztaly

Tarolasi homérséklet
Klimaosztaly

Hités modja

-25°C ... +70°C
EN 60721-3-3, 3k3 osztaly

konvekcios hiités

Védettségi fokozat

IP20

Uzemméd

Szennyezdédésosztaly

folyamatos Gzem
(lasd MOVIDRIVE® MDX60B/61B, MOVITRAC® B, MOVIAXIS®
rendszerkézikdnyv)

2 az IEC 60664-1 (VDE 0110-1) szerint

Telepitési magassag

max. 4000 m (t. f.)

Kézikényv — MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés




Miiszaki adatok és méretlapok rVA 7 L2

MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés  [7

8.2 MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

Késziilékkivitel és
cikkszam

+  MOVI-PLC® basic DHP11B-T0: 1 820 472 4
+  MOVI-PLC® basic DHP11B-T1: 1 820 822 3
+ MOVI-PLC® basic DHP11B-T2: 1 820 823 1

Elektromos ellatas

Minden késziilékre (MC07, MDX, MX, kompakt vezérlés) érvényes: A binaris be- és kimeneteket kilon
kell ellatni DC 24 V feszultséggel (X31:1/2).

MOVIDRIVE® MDX61B késziilékbe épitve:

+ Teljesitményfelvétel: Py o = 4,5 W

«  AMOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a MOVIDRIVE® MDX61B a hatoldali csatlakozén at taplalja.

* A halézat lekapcsolasa esetén a vezérlés miikddését a DC 24 V segéd-tapfesziiltség tovabbra is
biztositja (a MOVIDRIVE® MDX61B X10:9/10 kapcsan kiilsé DC 24 V-os taplalas sziikséges).

MOVITRAC® B készillékbe épitve:

+ Teljesitményfelvétel: Pyox = 5,6 W

« U=DC24V (-15% / +20%)

* lmax =400 mA

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés taplalhato a MOVITRAC® B késziilékrl. Késse dssze az
X26:3 (6) / 7 kapcsot az X46:3 (6) / 7 vagy X12:9 / 8 kapoccsal.

«  HaaMOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlést a MOVITRAC® B latja el DC 24 V feszliiltséggel, akkor a
vezérlés mikddése a haldzat lekapcsolasa esetén tovabbra is biztositott. Ehhez a MOVITRAC® B
X12:8 / 9 kapcsanak kiilsé DC 24 V-os taplalasa sziikséges.

MOVIAXIS® mastermodulba (MXM) épitve:

Teljesitményfelvétel: P,ox = 5,6 W

U=DC 24V (-15% / +20%)

Imax = 400 mA

A MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlés a MOVIAXIS® kapcsolotizem( tapmodulrél (MXS) vagy

kiils6 feszultségforrasrol taplalhaté. Ehhez kdsse 6ssze az egyes késziilékek X5 csatlakozoit.

«  HaaMOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlést a MOVIAXIS® kapcsoloiizemii tapmodul latja el DC 24 V
fesziiltséggel, akkor a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés miikddése a halozat lekapcsolasa
esetén tovabbra is biztositott (a MOVIAXIS® kapcsoldiizemii tapegység X16 kapcsan kiilsé DC 24 V
taplalas sziikséges).

Potencialszintek

Memoéria

Binaris bemenetek

X31:3...X31:10

Bels6 ellenallas

Jelszint

Binaris kimenetek

X31:3...X31:10

Jelszint

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés az alabbi potencialszintekkel rendelkezik:
+ avezérlés / CAN 1/ RS-485 potencialja

* a binaris be- és kimenetek potencidlja

» a CAN 2 rendszerbusz potencidlja

+ aPROFIBUS potencialja

*  Programmemodria: 512 kbajt (a felhasznaldi program szamara, beleértve az IEC kdnyvtarakat)

» Adatmemodria: 128 kbajt (az IEC alkalmazasok szamara)

* Nem felejté adatmemoria: 16 kbajt

* Rendszervaltozék (nem felejtd): 8 kbajt

Potencialmentes (optocsatold), PLC-kompatibilis (IEC 61131-2), letapogatasi idé 1 ms, rendelkezésre all
szlretlendl és sziirten (szlréallandd kb. 2 ms)

Konfiguralhato binaris be- vagy kimenetként

X31:6...X31:10 megszakithatd (reakcioidé < 100 us)

Ri=3KkQ, Ig =10 mA

DC (+13V ... +30 V) = "1" = érintkez6 zarva (IEC 61131 szerint)
DC (-3 V ... +5V) ="0" = érintkez6 nyitva (IEC 61131 szerint)

PLC-kompatibilis (IEC 61131-2), megszdlalasi id6 1 ms

Konfiguralhaté binaris be- vagy kimenetként

Maximalis megengedett kimeneti aram lp ax = DC 150 mA binéris kimenetenként

Mind a 8 binaris kimenet egyidejlileg iizemeltethetd 15 y,ax maximalis megengedett kimeneti
aramergsséggel. B

"0"=0V "1"=DC+24V
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MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés

CAN 2 rendszerbusz

*+ CAN 1 és CAN 2 rendszerbusz a CAN 2.0 specifikacio A és B része szerint, atviteli technika az

X32:1...X32:3 ISO 11898 szerint
CAN 1 rendszerbusz + ACAN2 r’endszesbusz galvanikusan le van valasztva.
X331, X333 * Max. 64 résztvevd CAN_ren(_jszerbuszonkent_ _ ]
s : * Max. 64 SCOM Transmit objektum / 32 Receive objektum CAN rendszerbuszonként
+ Cimtartomany: 0...127
« Adatatviteli sebesség: 125 kbaud ... 1 Mbaud
* Ha X32 vagy X33 a buszlezaras, akkor kivilrél lezaro ellenallast (120 Q) kell csatlakoztatni.
* Az X32 vagy az X33 csatlakoz6 a rendszerbusz megszakitasa nélkul lehuzhato.
* Arendszerbusz a 2. rétegben (SCOM ciklikus, aciklikus) vagy az SEW MOVILINK® protokoll szerint
Uzemeltethet6.
PROFIBUS 9 polusu Sub-D csatlakozédugasz, csatlakozokiosztas az IEC 61158 szerint
csatlakoztatas
X30:1...X30:9

Buszlezaras
Automatikus adatatviteli
sebesség-felismerés

Protokollvaltozatok

GSD fajl

DP-azonositdszam

Nem integralt. A buszlezarast megfeleld, rakapcsolhaté lezaro ellenallassal rendelkezé PROFIBUS
csatlakozoval valositsa meg.

9,6 kbaud ... 12 Mbaud

PROFIBUS DP és DP-V1 az IEC 61158 szerint
SEW_6007.GSD

60076 = 24583 o0

COM1 RS-485 interfész
X34:1...X34:4

Tervezés

8.3

+ Tervez6 PC vagy DOP11A kezel6terminal csatlakoztatasahoz
* /O standard, 57,6 / 9,6 kbaud, max. kabelhossz 6sszesen 200 m
* Dinamikus lezaré ellenallas beépitve

A tervezés az alabbi interfészeken at torténik:
+ RS-485 interfész (X34)

*  CAN 1 interfész (X33)

* CAN 2 interfész (X32)

* PROFIBUS interfész (X30)

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlésre csatlakoztatott minden SEW-komponens tervezése torténhet
magan a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlésen.

A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés tervezése a hajtasszabalyozékon nem végezhet6 el.

+  MOVITOOLS® MotionStudio PC-szoftver PLC editorral

OST11B opciod

OST11B opcioé

Cikkszam

18205445

Elektromos ellatas

Potencialszint

+ Teljesitményfelvétel Pp,o = 1,5 W (csak OST11B)

+  Teljesitményfelvétel P,y = 6 W (MOVI-PLC® basic DHP11B.. és OST11B, MOVIDRIVE® MDX61B
készllékbe szerelve)

« Az OST11B opciét a MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés latja el DC 24 V-tal

A COM2 a MOVI-PLC® pasic DHP11B.. vezérlésrél galvanikusan le van valasztva

COM2 RS-485 interfész
X35:1...X35:4
X36:1...X36:3

» Tervezd PC, DOP11A kezel6terminal vagy MOVIMOT® frekvenciavaltdval rendelkezé hajtémives
motor csatlakoztatasahoz

» /O standard, 57,6 kbaud, max. kabelhossz 6sszesen 200 m, dinamikus lezaré ellenallas beépitve

¢ Az X35 és az X36 parhuzamosan van kapcsolva

« Az X36-ra MOVIMOT® beépitett frekvenciavaltéval rendelkezé hajtémiives motor csatlakoztathato.
llyenkor a COM2-re nem lehet tervezé PC vagy a DOP11A kezel6terminal csatlakoztatva.
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8.4 MOVI-PLC® basic kompakt vezérlések

MOVI-PLC® basic kompakt vezérlés

Késziilékkivitelek

e o o o o o

MOVI-PLC® basic DHP11B-T0 / UOH11B
MOVI-PLC® basic DHP11B-T1 / UOH11B
MOVI-PLC® basic DHP11B-T2 / UOH11B
MOVI-PLC® basic DHP11B-T0 / OST11B / UOH21B
MOVI-PLC® basic DHP11B-T1 / OST11B / UOH21B
MOVI-PLC® basic DHP11B-T2 / OST11B / UOH21B

Elektromos ellatas

X26:U=DC 24V (-15% / +20%)
A DGND-t féldelni kell (PELV)

Teljesitményfelvétel P o = 5,6 W, |hax = 400 mA — a kdvetkezdkre érvényes:
-  MOVI- PLC® basic DHP11B-T0 / UOH11B
- MOVI-PLC® basic DHP11B-T1/ UOH11B
—  MOVI-PLC® basic DHP11B-T2/ UOH11B

TeIJesHmenyfereteI Pmax = 7,5 W, Ihax = 500 mA — a kdvetkezdkre érvényes:
— " MOVI-PLC® basic DHP11B-T0 / OST11B / UOH21B
—  MOVI-PLC® basic DHP11B-T1/ OST11B / UOH21B
—  MOVI-PLC® basic DHP11B-T2 / OST11B / UOH21B

X31: A binaris be- és kimeneteket kilon kell ellatni DC 24 V fesziltséggel.

Vegye figyelembe az alabbi tudnivaldkat:
A CAN1 rendszerbusz parhuzamosan van az X33 és az X26 kapocsra kapcsolva.

A COM1 RS-485 interfész parhuzamosan van az X34 és az X24 kapocsra
kapcsolva.

A tovabbi miiszaki adatok azonosak a 8.1 és 8.2 fejezet szerintiekkel.
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VA 7 | Miiszaki adatok és méretlapok
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. / UOH..B kompakt vezérlés méretlapjai

P| Hz

z
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Miiszaki adatok és méretlapok VAL 17
A MOVI-PLC® basic DHP11B.. / UOH..B kompakt vezérlés méretlapjai |7

8.5.2 A DHP11B../OST11B/UOH21B méretlapja
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(] Médositasi index
Mddositasok az el6zd valtozathoz képest

9 Médositasi index
9.1 Modositasok az el6z6 valtozathoz képest

A kovetkez6kben az egyes fejezetek modositasai vannak feltlintetve, a 2005. 09.,
11350865 (HU) cikkszamu kiadashoz képest.

Ujonnan vettiik fel:

« A MOVI-PLC® bpasic DHP11B.. vezérlés telepitése MOVITRAC® B hajtas-
szabélyozéba, MOVIAXIS® szervoszabalyozokba, valamint telepitése kompakt
vezérlésként.

« A MOVI-PLC® basic DHP11B.. vezérlés és a vezérelt hajtasszabalyozék és szervo-
szabalyozdk tervezése és Uzembe helyezése.

* Az OST11B opci¢ felszerelése és telepitése.
* Az OST11B opci6 és a kompakt vezérlés méretlapjai és miiszaki adatai.

+ A 11456779 (HU) helyesbités adatai.
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Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel.: +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax: +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Elefantcsontpart
Ertékesitési iroda Abidjan SICA Tel.: +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax: +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Esztorszag
Ertékesitési iroda Tallinn ALAS-KUUL AS Tel.: +372 6593230
Mustamae tee 24 Fax: +372 6593231
EE-10620 Tallinn
Finnorszag
Szerel6iizem Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel.: +358 201 589-300
Ertékesitési iroda Vesimaentie 4 Fax: +358 201 7806-211
Szerviz FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Ertékesitési iroda Libreville Electro-Services Tel.: +241 7340-11
B.P. 1889 Fax: +241 7340-12
Libreville
Gorogorszag
Ertékesitési iroda Athén Christ. Boznos & Son S.A. Tel.: +30 2 1042 251-34
Szerviz 12, Mavromichali Street Fax: +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hollandia
Szerel6iizem Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel.: +31 10 4463-700
Ertékesitési iroda Industrieweg 175 Fax: +31 10 4155-552
Szerviz NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hongkong
Szerel6ilizem Hongkong SEW-EURODRIVE LTD. Tel.: +852 2 7960477 + 79604654

Ertékesitési iroda
Szerviz

Unit No. 801-806, 8th Floor
Hong Leong Industrial Complex
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong

Fax: +852 2 7959129
sew@sewhk.com
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Horvatorszag
Ertékesitési iroda Zagrab KOMPEKS d. o. o. Tel.: +385 1 4613-158
Szerviz PIT Erdédy 4 11 Fax: +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
India
Szerel6iizem Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel.: +91 265 2831021
Ertékesitési iroda Plot No. 4, Gidc Fax: +91 265 2831087
Szerviz Por Ramangamdi » Baroda - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat mdoffice@seweurodriveindia.com
Miiszaki irodak Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.: +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Fax: +91 80 22266569
7, Edward Road salesbang@seweurodriveindia.com
Bangalore
irorszag
Ertékesitési iroda Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel.: +353 1 830-6277
Szerviz 48 Moyle Road Fax: +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Izrael
Ertékesitési iroda Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel.: +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax: +972 3 5599512
58858 Holon lirazhandasa@barak-online.net
Japan
Szerel6iizem Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel.: +81 538 373811
Ertékesitési iroda 250-1, Shimoman-no, Fax: +81 538 373814
Szerviz Iwata sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818
Kamerun
Ertékesitési iroda Douala Electro-Services Tel.: +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax: +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Szereldlizemek Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Ertékesitési iroda 210 Walker Drive Fax: +1 905 791-2999
Szerviz Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel.: +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax: +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel.: +1 514 367-1124

2555 Rue Leger Street
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Fax: +1 514 367-3677
a.peluso@sew-eurodrive.ca

Tovabbi kanadai szervizallomasok cimét igény esetén megkuldjuk.

Kina

Gyar Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel.: +86 22 25322612
Szerel6iizem No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax: +86 22 25322611
Ertékesitési iroda Tianjin 300457 http://www.sew-eurodrive.com.cn
Szerviz

Szerel6lizem Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel.: +86 512 62581781

Ertékesitési iroda
Szerviz

333, Suhong Middle Road
Suzhou Industrial Park
Jiangsu Province, 215021
P.R. China

Fax: +86 512 62581783
suzhou@sew.com.cn
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Kolumbia
SzerelSiizem Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel.: +57 1 54750-50
Ertékesitési iroda Calle 22 No. 132-60 Fax: +57 1 54750-44
Szerviz Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
SzerelSiizem Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Ertékesitési iroda B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax: +82 31 492-8056
Szerviz Unit 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Lengyelorszag
Szerel6iizem Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel.: +48 42 67710-90
Ertékesitési iroda ul. Techniczna 5 Fax: +48 42 67710-99
Szerviz PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Lettorszag
Ertékesitési iroda Riga SIA Alas-Kuul Tel.: +371 7139253
Katlakalna 11C Fax: +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Ertékesitési iroda Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel.: +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax: +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litvania
Ertékesitési iroda Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Nauijoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
Luxemburg
Szerel6iizem Briisszel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Ertékesitési iroda Avenue Eiffel 5 Fax: +32 10 231-336
Szerviz B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Magyarorszag
Ertékesitési iroda Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel.: +36 1 437 0658
Szerviz H-1037 Budapest Fax: +36 1 437 0650
Kunigunda u. 18. office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
SzerelSiizem Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel.: +60 7 3549409
Ertékesitési iroda No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax: +60 7 3541404
Szerviz 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Marokko
Ertékesitési iroda Casablanca Afit Tel.: +212 22618372

5, rue Emir Abdelkader
05 Casablanca

Fax: +212 22618351
richard.miekisiak@premium.net.ma
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Mexiko
Szerel6iizem Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel.: +52 442 1030-300
Ertékesitési iroda SEM-981118-M93 Fax: +52 442 1030-301
Szerviz Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrail Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Nagy-Britannia
SzerelSiizem Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel.: +44 1924 893-855
Ertékesitési iroda Beckbridge Industrial Estate Fax: +44 1924 893-702
Szerviz P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Norvégia
Szerel6iizem Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel.: +47 69 241-020
Ertékesitési iroda Solgaard skog 71 Fax: +47 69 241-040
Szerviz N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Olaszorszag
Szerel6iizem Milano SEW-EURODRIVE LTD. Blickle & Co.s.a.s. Tel.: +39 2 96 9801
Ertékesitési iroda Via Bernini,14 Fax: +39 2 96 799781
Szerviz 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Oroszorszag
Ertékesitési iroda Szentpétervar ZAO SEW-EURODRIVE Tel.: +7 812 3332522 +7 812 5357142
P.O. Box 36 Fax: +7 812 3332523
Szentpétervar http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Peru
Szerel6iizem Lima SEW DEL PERU Tel.: +51 1 3495280
Ertékesitési iroda MOTORES REDUCTORES S.A.C. Fax: +51 1 3493002
Szerviz Los Calderos # 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugalia
Szerel6iizem Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel.: +351 231 20 9670
Ertékesitési iroda Apartado 15 Fax: +351 231 20 3685
Szerviz P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romania
Ertékesitési iroda Bukarest Sialco Trading SRL Tel.: +40 21 230-1328

Szerviz

str. Madrid nr.4
011785 Bucuresti

Fax: +40 21 230-7170
sialco@sialco.ro

Szerbia és Montenegro

Ertékesitési iroda Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 + 11 288 0393
Ustanicka 128a Fax +381 11 347 1337
PC KoSum, IV floor dipar@yubc.net
SCG-11000 Beograd

Spanyolorszag

Szerel6iizem Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel.: +34 9 4431 84-70

Ertékesitési iroda Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax: +34 9 4431 84-71

Szerviz E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es
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Svijc
Szerel6iizem Bazel Alfred Imhof A.G. Tel.: +41 61 41717-17
Ertékesitési iroda Jurastrasse 10 Fax: +41 61 41717-00
Szerviz CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédorszag
SzerelSiizem Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel.: +46 36 3442-00
Ertékesitési iroda Gnejsvagen 6-8 Fax: +46 36 3442-80
Szerviz S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkdping info@sew-eurodrive.se
Szenegal
Ertékesitési iroda Dakar SENEMECA Tel.: +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax: +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Szingapur
Szerel6iizem Szingapur SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel.: +65 68621701 ... 1705
Ertékesitési iroda No 9, Tuas Drive 2 Fax: +65 68612827
Szerviz Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Szlovakia
Ertékesitési iroda Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel.: +421 2 49595201
Rybnicna 40 Fax: +421 2 49595200
SK-83107 Bratislava http://www.sew.sk
sew@sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o0. Tel.: +421 41 700 2513

ul. Vojtecha Spanyola 33
SK-010 01 Zilina

Fax: +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk

Banska Bystrica

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Rudlovska cesta 85
SK-97411 Banska Bystrica

Tel.: +421 48 414 6564
Fax: +421 48 414 6566
sew@sew-eurodrive.sk

Szlovénia

Ertékesitési iroda Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel.: +386 3 490 83-20

Szerviz Ul. XIV. divizije 14 Fax: +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net

Thaifold

Szerel6iizem Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel.: +66 38 454281

Ertékesitési iroda Bangpakong Industrial Park 2 Fax: +66 38 454288

Szerviz 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.com
Muang District
Chon Buri 20000

Torokorszag

Szereldizem Isztambul SEW-EURODRIVE Tel.: +90 216 4419163/164 +

Ertékesitési iroda Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 216 3838014/15

Szerviz Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax: +90 216 3055867
TR-81540 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr

Tunézia

Ertékesitési iroda Tunisz T. M.S. Technic Marketing Service Tel.: +216 1 4340-64 + 1 4320-29

7, rue lbn EI Heithem
Z.l. SMMT
2014 Mégrine Erriadh

Fax: +216 1 4329-76
tms@tms.com.tn
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Szerel6iizem
Ertékesitési iroda
Szerviz

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Uj-zéland
SzerelSiizemek Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel.: +64 9 2745627
Ertékesitési iroda P.O. Box 58-428 Fax: +64 9 2740165
Szerviz 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel.: +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax: +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Ukrajna
Ertékesitési iroda Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel.: +380 56 370 3211
Szerviz Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax: +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Gyar Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel.: +1 864 439-7537

Fax: Sales +1 864 439-7830
Fax: Manuf. +1 864 439-9948
Fax: Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Szerel6iizemek
Ertékesitési iroda
Szerviz

San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, California 94544-7101

Tel.: +1 510 487-3560
Fax: +1 510 487-6381
cshayward@seweurodrive.com

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel.: +1 856 467-2277
Fax: +1 856 467-3792
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel.: +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax: +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel.: +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax: +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Tovabbi USA-beli szervizéllomasok cimét igény esetén megkauildjik.

Venezuela

Szerel6iizem
Ertékesitési iroda
Szerviz

Valencia

SEW-EURODRIVE Venezuela S.A.
Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319
Zona Industrial Municipal Norte
Valencia, Estado Carabobo

Tel.: +58 241 832-9804

Fax: +58 241 838-6275
http://www.sew-eurodrive.com.ve
sewventas@cantv.net
sewfinanzas@cantv.net
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Miként hozzuk mozgasba a vilagot?

Olyan munkatarsakkal,
akik villamgyorsan és
helyesen gondolkodnak
és Onnel kozosen
fejlesztik a jovo
megoldasait.

—

Globalis jelenléttel
gyors és meggy6z0

megoldasok érdekében.

Mindenditt.

Hajtasokkal és

vezérlésekkel, amelyek
Szervizzel, amely az  automatikusanjavitjak az
egész vilagon elérheté  On lizemi folyamatainak
kézelségben van. hajtasteljesitményét.

Innovativ otletekkel,
amelyekben holnap
mar a holnaputan
megoldasai rejlenek.

P

e

Megalkuvast nem ismerd
minéségi kovetelményekkel,

Atfogé know-how-val amelyek magas szinvonala
korunk legfontosabb leegyszerUsiti a napi
iparagaiban. munkavégzést.

SEW-EURODRIVE

| Mozgésba hozzuk
‘ a vilagot
L

Jelenléttel az Interneten,
amely 24 6ras
hozzaférést biztosit

az informacidkhoz és a
szoftverfrissitésekhez.

gy

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com
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